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@ Dispositif de visualisation de données.

@ L'invention se rapporte & un dispositif de visualisation
de données au moyen de rotors bistables commandés
magnétiquement.

Il est caractérisé en ce que ce point est lui-méme
constitué de plusieurs plages colorées qui sont juxtaposées
et portées par des rotors distincts (101, 102, 103, 104)
groupés pour étre commandés en synchronisme et en ce
que, pour que tous les rotors du méme groupe soient
actionnés en méme temps, ce dispositif comprend un seul
électro-aimant (10) dont les pdles (17, 18) sont disposés dans
le plan des axes des rotors, et ce, de part et d'autre de tout ce
groupe de rotors de maniére & n'exercer directment leur
action -que sur les aimants permanents (6) des rotors {101,
102, 103, 104) situés aux extrémités du groupe, et ce,
exclusivement sur leur pdle orienté vers |'extérieur du
groupe.

Application a la visualisation de données devant étre
lues a trés grande distance.
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Dispositif de visualisation de données.

L'invention se rapporte a un dispositif de visualisation de don-
nées au moyen de rotors bistables commandés magnétiquement.

De tels dispositifs sont déja connus & ce jour (brevet francgais
79.17804). 1Ils comprennent au moins deux rotors, chacun formé
d'un corps qui présente en deux zones diamétralement opposées,
des plages de couleurs différentes et qui est libre en rotation
dans un support auquel il est associé par un arbre.

A ce corps, est par contre solidarisé en rotation un aimant per-
manent dont la position est telle que la ligne passant par ses
pdles soit sensiblement radiale & l'axe de 1l'arbre.

Pour la commande en rotation du corps, cet aimant coopére avec un
p6le d'un électro-aimant relié & une source de courant continu
par un interrupteur inverseur.

Le fonctionnement d'un tel élément bistable est simple dans son
principe.

Un probléme se pose toutefois lorsque, par exemple pour €tre lue
& trés grande distance, 1l'indication commandée par un méme
électro-aimant doit étre de grande surface, car chague plage apte
a4 réaliser une indication élémentaire doit elle-méme E&tre treés
large. _

Dans les réalisations connues a ce jour, 1l'électro-aimant agit
généralement sur un'simple rotor qui, pour porter cette indica-
tion élémentaire doit donc offrir des surfaces opposées au moins
aussi grandes que celle de la dite indication et, de ce fait, que
le rotor soit cylindrique, sphérique ou plan, il faut qu'il

dispose, ne serait-ce gue pendant son actionnement, d'une place
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importante qui ne peut lui étre réservée que dans des panneaux
trés épais.
De plus, 11 nécessite pour son actionnement un couple moteur
également important.
Pour limiter ces inconvénients, il est connu (brevet
US-A-3.924.226) de répartir chaque indication élémentaire sur
deux rotors contigiis commandés en synchronisme par un
électro-aimant commun.
Dans cette réalisation connue, 1l'électro-aimant a ses deux pdles
qui présentent le méme écartement que les axes des deux rotors
derriére lesquels ils sont placés afin que chacun d'eux commande
l1'un des rotors par répulsion du pdle identique et attraction du
pGle opposé de 1l'aimant permanent.
Dans cette réalisation, le pdle de 1'aimant permanent identique a
celui de 1l1l'électro-aimant reste donc libre et sa force de ré-
pulsion et d'attraction n'est donc pas exploitée.
I1 en résulte évidemment une perte de puissance.
Par ailleurs, l'utilisation de cet électro-aimant ainsi monté est
nécessairement limitée & la commande d'un rotor par pdle et donc
de deux rotors, ce qui offre encore souvent une surface trop
faible pour porter une indication élémentaire 1lisible de trés
loin.
Un résultat que 1l'invention vise & obtenir est une commande d'un
nombre quelconque de rotors a partir d'un seul é&lectro-aimant
dont la puissance n'a pratiquement pas besoin d'étre supérieure a
celle nécessaire pour commander un seul rotor.
Pour ce faire, l'invention a pour objet un dispositif de visuali-
sation de données du type cité plus haut, notamment caractérisé
en ce que ce point est lui-méme constitué de plusieufs plages
colorées qui sont juxtaposées et portées par des rotors distincts
groupés pour étre commandés en synchronisme et en ce que, pour
que tous 1les rotors du méme groupe soient actionnés en méme
temps, ce dispositif comprend un seul électro-aimant dont les
pdles sont disposés dans le plan des axes des rotors, et ce, de
part et d'autre de tout ce groupe de rotors de maniére & n'e-
xercer directement leur action que sur les aimants permanents des

rotors situés aux extrémités du groupe, et ce, exclusivement sur
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leur pOle orienté vers 1l'extérieur du groupe.
Elle sera bien comprise & l'aide de la description ci-aprés fai-
te, & titre d'exemple non limitatif, en regard du dessin ci-an-
nexé, qui représente schématiguement
~ figure 1 : un dispositif de visualisation de données vu en
coupe par un plan perpendiculaire 4 1l'axe de rota-
tion des rotors,
- figure 2 : un dispositif de reconstitution de caractéres vu de
face.
En se reportant figure 1, on voit que chaque dispositif de visua-
lisation comprend des rotors, 101, 102, 103, 104, formés chacun
d'un corps 2 qui, dans ce cas, est cylindrique, dont la surface
latérale porte au moins localement, en deux zones diamétralement
opposées, des indications différentes telles qu'une pastille
colorée 3, apposée sur au moins l'une de ces zones de maniére a
ce qu'elles présentent des plages de couleurs différentes, par
exemple, l'une jaune et réflectorisante, l'autre, noire et mate.
Le rotor 1 est porté par un arbre 4 qui est guidé en rotation
dans un support 5. Pour orienter correctement le rotor en vue de
lui faire présenter celle des indications qui convient momen-
tanément, celui-ci est actionné en rotation par des moyens magné-
tigques comprenant
- un aimant permanent 6 solidarisé en rotation avec le corps 2 du
rotor 1 auquel il est fixé dans une position telle que la ligne
passant par ses plles Nord 7 et Sud 8, soit radiale a 1'axe de
l'arbre 4 de rotation du rotor,
- un stator 9 formé entre autres piéces du support 5,
- un électro-aimant 10, fixé a ce support 5 et comprenant un
barreau 11 en matériau magnétique plié en U et un bobinage 12
relié a deux broches 13 de connexion,
- un circuit 14 de raccordement des broches 13 & une source 15 de
courant continu, par l'intermédiaire d'un interrupteur-inverseur
16 permettant une alimentation fugitive et réversible du bobinage
12.
Le barreau 11 peut donc étre temporairement alimenté pour que
l'extrémité 17 ou 18 de chacune de ses branches 19, 20 réalise au
choix un pdle Nord ou Sud.

Ces pOles de 1l'électro-aimant sont situés dans le plan perpendi-
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culaire aux axes des rotors, dans lequel peuvent tourner les

‘pbles des aimants permanents.

Dans 1l'exemple représenté au dessin, on voit que 1'aimant perma-
nent présente des contours ou découpes 21, 22 qui délimitent,
dans ses zones polaires, et ce, trés exactement de part et d'au-
tre de la 1ligne passant par les pdlles, des fractions de zone
polaire dont 1les distances par rapport a l'axe de rotation sont
différentes 1l'une de 1'autre et ce, de maniére diamétralement
opposée.

Ce type d'aimant permanent plus amplement décrit & la demande de
brevet frangais 79.17804 a notamment pour but, non pas de former
une came de coincement comme au brevet US 3.638.550 mais d'éviter
que le rotor 1 se stabilise dans une position ol la ligne passant
par les pldles 7, 8 de l'aimant permanent 6 se confonderait avec
la résultante des forces exercées par le pble correspondant de
l'électro-aimant 10.

Avec cet aimant permanent, de méme que s'il avait été déphasé par
des moyens mécaniques et/ou magnétiques classiques, au moment de
1'inversion du champ magnétique dans 1l'électro-aimant 10, 1le
rotor pivote, mais, contrairement aux rotors déphasés par des
moyens classiques, il pivote alors toujours dans le méme sens, a
savoir vers la fraction de zone polaire qui est la plus proche de
1'axe 4.

Comme dans la demande de brevet précitée, un masque 23 peut étre
disposé devant 1'unité de visualisation, afin de protéger 1les
rotors bistables. I1 peut alors présenter, en regard de chaque
corps 2, des découpes 24 de la forme du signe 26 a faire apparal-
tre et par exemple circulaire, ce qui permet alors d'apposer sur
les corps des pastilles colorées 3 plus larges et de contour
indépendant de celui de l'indication & faire apparaitre.
L'application la plus répandue de tels dispositifs de visualisa-
tion est la reconstitution de caractéres, tels des lettres, chif-
fres, dessins ou signes divers, par exemple a partir de sept
rangées horizontales 25 de cing points 26 ayant chacun une sec-
tion apparente par exemple circulaire ou rectangulaire.

Dans le cas de points 26 devant étre lus a grande distance, ceux
gqui ont un diamétre ou une largeur trés important, sont chacun

eux-méme constitué de plusieurs plages colorées distinctes for-
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mant des éléments d'indications 261, 262, 263, 264 portés par
plusieurs rotors 101, 102, 103, 104 Jjuxtaposés et commandés en
synchronisme.

En effet, ces rotors 101, 102, 103, 104 dont les axes se situent
dans un méme plan, doivent alors étre commandés en synchronisme,
afin de toujours étre, selon le cas, maintenus en place en méme
temps, ou actionnés en méme temps.

Selon une caractéristique essentielle de 1'invention, pour la
commande en synchronisme de plusieurs rotors Jjuxtaposés, le
dispositif comprend un seul électro-aimant 10 dont les pdlles 17,
18 sont disposés dans le plan des axes des rotors, et ce, de part
et d'autre de tout le groupe des rotors & synchroniser 101, 102,
103, 104 de maniére a n'exercer directement leurs forces qu'elles
soient de répulsion ou d'attraction que sur les aimants
permanents des rotors placés aux extrémités du groupe, et ce, sur
leur pble orienté vers l'extérieur du groupe de rotors.

Lorsqu'il y a plus de deux, et par exemple quatre rotors 101,
102, 103, 104 qui constituent le groupe, on constate alors que
ltaction réciproque des autres pdles des aimants permanents des
rotors extrémes assure la simultanéité des mouvements des rotors
intermédiaires.

C'est pourquoi un seul électro-aimant peut commander plus de deux
rotors.

Dans le cas d'aimant permanent découpé comme indiqué'plus haut,
et qui donc tournent toujours dans un sens donné sous la commande
directe de 1'électro-aimant, les aimants permanents des rotors
extrémes sont de préférence disposés de maniére a tourner dans un
sens normal.

Les aimants des rotors intermédiaires tels que 102 et 103 peuvent
par contre étre de forme cylindrique, sans découpe, puisqgu'ils
sont entrainés en rotation par les champs tournants des aimants
extrémes 101 et 104.

Dans 1le cas ou un méme point est, ainsi qu'exposé plus haut,
composé de plusieurs indications élémentaires réparties sur plu-
sieurs rotors, au lieu de plusieurs découpes 24, de contour équi-
valent & chaque indication élémentaire, pour chague point 26, le
masque présente alors de préférence, s'étendant au-dessus du

groupe de corps, une découpe unique.
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1. Dispositif de visualisation de données comprenant- un groupe
d'au moins deux rotors (101 & 104) chacun formé d'un corps (2),
qui présente en deux zones diamétralement opposées, des plages de
couleurs différentes, qui est libre en rotation dans un support
(5) auquel il est associé par un arbre (4), qui est par contre
solidarisé en rotation & un aimant permanent (6) dont la position
est telle que 1la ligne passant par ses pdles (7, 8) soit

sensiblement radiale & 1'axe de l'arbre (4), dans lequel disposi-

tif, pour leur commande en rotation, 1les rotors extrémes du

groupe (101, 104) coopérent chacun avec un pdle d'électro-aimant
(10) relié a wune source (15) de courant continu par un
interrupteur inverseur (16) et qui est fixé au support (5) de
maniére telle que chague pble soit situé dans 1le plan,
perpendiculaire a l'axe des rotors, dans lequel peuvent tourner
les pdles des aimants permanents, de méme que dans lequel

dispositif, 1la donnée a visualiser, telle un signe, une lettre,

~un chiffre ou un dessin est constituée d'au moins un point dont

toute la surface apparente est toujours soit d'une couleur, par
exemple claire, soit d'une autre, par exemple sombre, ce
dispositif étant CARACTERISE en ce que ce point est lui-méme
constitué de plusieurs plages colorées qui sont juxtaposées et
portées par des rotors distincts (101, 102, 103, 104) groupés
pour étre commandés en synchronisme et en ce que, pour gue tous
les rotors du méme groupe soient actionnés en méme temps, ce
dispositif comprend un seul électro-aimant (10) dont les pdles
(17, 18) sont disposés dans le plan des axes des rotors, et ce,
de part et d'autre de tout ce groupe de rotors de maniére a
n'exercer directement leur action gque sur les aimants permanents
(6) des rotors (101, 104) situés aux extrémités du groupe et ce,
exclusivement sur leur pble orienté vers l'extérieur du groupe.

2. Dispositif de visualisation de données comprenant au meins
trois rotors (101 & 104) chacun formé d'un corps (2), qui pfésen-
te en deux zones diamétralement opposées, des plages de couleurs
différentes, qui est libre en rotation dans un support (5) auguel
il est associé par un arbre (4), qui est par contre solidarisé en

rotation & un aimant permanent (6) dont la position est telle que
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la ligne passant par ses pdles (7, 8) soit sensiblement radiale &
l'axe de l'arbre (4), dans lequel dispositif, pour leur commande
en rotation, les rotors extrémes (101, 104) coopérent chacun avec
un pble d'électro-aimant (10) relié & une source (15) de courant
continu par un interrupteur inverseur (16) et qui est fixé au
support (5) de maniére telle que chaque pdle soit situé dans le
plan, perpendiculaire & l'axe des rotors, dans lequel peuvent
tourner les pdles des aimants permanents, dans lequel dispositif,
la donnée & visualiser, telle un signe, une lettre, un chiffre ou
un dessin est constituée d'au moins un point dont toute 1la
surface apparente est toujours soit d'une couleur, par exemple
claire, soit d'une autre, par exemple sombre ce dispositif étant
CARACTERISE en ce que, pour que tous les rotors du méme groupe
soient actionnés en méme temps, ce dispositif comprend un seul
électro-aimant (10) commandant les rotors extrémes qui,
exclusivement par leur champs tournant, commandent & leur tour au
moins un rotor intermédiaire.
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