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@ Kupplungsanordnung zum Steuern der Schifte einer Webmaschine.

@ Die Kupplungsanordnung enthélt einen Hubteil (31 bis
33), der zwei Hebel (41,42) und eine diese verbindende Feder
(37) tragt. Der Hubteil (31 bis 33) wird von einem Hebel {48)
angetrieben, der zwischen die beiden Hebel (41,42) eingreift.
Von dem Hubteil (31 bis 33) ist einerseits die Platine (23) fir
die Steuerhebel (14 bis 17) angetrieben, andererseits wird

der Abtastarm (33) gegen den Anker (53) eines Elektromag-
neten (51) bewegt. Beide Bewegungen erfolgen unter Aus-
nutzung des durch die einzige Feder (27) gegebenen Kraft-
schlusses. Hierdurch werden die Teile besonders geschont.
Zugleich wird erreicht, dass mit besonders wenigen Teilen

~ auszukommen ist.
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Kupplungsanordnung zum Steuern der Schédfte einer Webma-
schine .

Die Erfindung bezieht sich auf eine Kupplungsanordnung

zum Steuern der Schiéfte einer Webmaschine, mit einer min-
destens eine Nut aufweisenden, intermittierend drehen-

den Antriebswelle und einer in die Nut einkuppelbaren, auf
einem auf der Antriebswelle drehbar gelagerten Exzenter
angeordneten Klinke sowie mit einer den Exzenter umschlies-
senden Lasche einer Kurbelstange fiir den Antrieb zu den
Schdften und mindestens einem in den Weg der Klinke be-
wegbaren, sie auskuppelnden Steuerhebel, welcher von

einer in einen Hubmessertrieb einkuppelbaren Platine hin-
und herverschwenkbar ist.

Bel einer bekannten Anordnung dieser Art (DE-AS 27 41 199)
wird die unter Federwirkung stehende Platine durch eine
Antriebsstange gegen die Federwirkung verschwenkt, wonach
sie unter Wirkung der Feder wieder zurilickbewegt wird. Bel
dieser Hin- und Herbewegung kann sie mit einem ﬁibmesser
gekuppelt werden oder nicht, je nachdem sie von dem Anker
eines zugehOrigen Elektromagneten freigegeben wird oder
nicht. Die Kupplungsanordnung ist relativ kompliziert

und erfordert mehrere Federn. Die Antriebsteile stossen
ungefedert auf die mit dem Hubmesser zu kuppelnde bzw.
von dem Anker zu sperrende Platine.
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Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine besonders
in dieser Hinsicht verbesserte Anordnung zu schaffen.

Die Erfindung besteht darin, dass die Platine unter

‘Zwischenschaltung einer Feder von einem Hubteil angetrie-r

ben ist, der zugleich als federndes Abtastelement zum Ab-
tasten einer zugehdrigen Programmsteuereinrichtung ausge-
bildet ist. Der Hubteil kann dabel in sinnvoller Weise
fiir den gefederten Antrieb der Platine und andererseits
zum gefederten Abtasten der Position der Programmsteuer-
einrichtung verwendet werden. Dabei wird es moglich, mit
nur einer einzigen Feder auszukommen, wodurch einerseits
die Platine in kraftschliissiger Kupplungsstellung mit dem
Hubmesser und andererselits der Hubteil in kraftschliissige
Abtaststellung an der Programmsteuereinrichtung gehalten
werden kann. Die Teile lassen sich dadurch unter beson-
derer Schonung in Wirkungsstellung zueinander bringen und
konnen federnd in dieser Wirkungsstellung gehalten werden.
Man kann iiberdies mit besonders wenigen Teilen auskommen.

Weitere Merkmale ergeben siéh aus der folgenden Beschrei-
bung von Ausfiihrungsbeispielen in Verbindung mit der Zeich-
nung und den Anspriichen.

Fig. 1 ist ein Schnitt durch eine erfindungsgeméss aus-
gebildete Kupplungsanordnung zur Steuerung von
Webschdften einer Webmaschine, '

Fig. 2 und 3 erl&utern andere Positionen der Teile.

Eine von der Hauptwelle der Webmaschine aus absatzwelse
jeweils um 180° in Drehung versetzte Antriebswelle 1 ent-
hdlt zwel Nuten 2, in welche die Nase 3 einer bei 4 schwenk-
bar gelagerten, unter Wirkung einer Zugfeder 60 stehenden
Kupplungsklinke 5 eingreifen kann. Die Klinke 5 ist auf
einem auf Welle 1 drehbar gelagerten Exzenter 6 gelagert,
der von einer Lasche 7 umschlossen ist. Diese ist bei 8

an einem Uebertragungsgestédnge 9 angelenkt, iiber welches
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die gemdss Pfeil 11 entstehende Hin- und Herbewegung der
Lasche 7 auf einem zugehdrigen Schaft einer Webmaschine
iibertragen wird. Auf Welle 1 sind eine ganze Anzahl, z.B.
sechs bils zwolf der in Fig. 1 dargestellten Antriebsteile
'6,7 angeordnet,*némlich zu Jedem Schaft der Webmaschine
ein Exzenter 6.Die gesamten Teile 1,6,7 bilden die so-
genannte Exzentermaschine fiir Antrieb und Steuerung sémt-
licher Webschifte der Webmaschine. Die Schidfte werden

entsprechend-einem Bindungsprogramm fiir die Kettfdden in
Hoch~ oder Tieffachstellung bewegt.

Zur Betdtigung der Klinke 5 wiZhrend des Betriebes sind
zwel auf den ortsfesten Lagerzapfen 12,13 schwenkbar ge-
lagerte Steuerhebel 14,15 bzw. 16,17 eingebaut, die an
den freien Enden Haken 18 aufweisen, welche in den Weg

der Klinke 5 verschwenkt werden koénnen. Die beiden Steuer-~

hebel sind mit den Armen 15,17 bei 21 durch ein Gelenk ver-
bunden.

Auf dem Arm 15 ist bei 22 eine Platine 23 schwenkbar ge-
lagert, die mit einem gemdss Pfeil 24 hin- und herbeweg-
ten Hubmesser 25 gekuppelt werden kann.

Die Platine 23 besitzt einen gabelfdrmigen Teil 26, der
einen Schlitz 27 bildet. In diesen greift der Zapfen 28
eines Armes 31 eines dreiarmigen Hubelementes 31,32,33
ein. Das Hubelement ist gemidss Pfeil 34 in Fig. 1 auf
und ab beweglich. Der Arm 32 trigt bei 35,36 schwenkbar
gelagerte, durch eine/sgégﬁannte Mittelpunktsfederung er-
zeugende Zugfeder 37 zusammengehaltene, einen Schlitz 38
bildende Hebel (Ueberlastungshebel) 41,42. Der Arm 32
des Hubelementes trégt einen Zapfen 44, welcher in den
Schlitz 38 zwischen den Hebeln 41,42 ragt. Schliesslich
ragt in den Schlitz 38 noch ein Zapfen 45, der auf einem
gemdss Pfeil 46 um 47 hin- und herverschwenkbaren Antriebs-
hebel 48 angebracht ist. Der Hebel 48 filhrt wdhrend des
Betriebes einen vollen Auf- und Abwdrtshub aus, wdhrend

*) und eine Lasche 7
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die Welle 1 nur um 180° dreht (Doppelhub-Verfahren).

Die Programmsteuereinrichtung fiir das Ein- und Auskuppeln
der Klinke 5 wird durch einen ortsfesten Elektromagneten
51 geblldet, der einen um 52 schwenkbaren Anker 53 an-
zuziehen vermag. Der Anker 53 arbeitet mit dem Tastarm 33
des Hubelementes 31 bis 33 zusammen.

Durch einen ortsfesten Anschlag 54 ist die Verschwenkbe-
wegung der Steuerhebel 14 bis 17 begrenzt, da der Arm 17
auf den Anschlag unter Wirkung der Zugfeder 55 aufzu-
schlagen vermag.

Die Wirkungswedse 1st folgende. Wenn wihrend
des Webbetrilebes der zu der gezeichneten Schwinge 7 ge-
horende Webschaft wechselweise auf- und abwdrts bewegt
werden soll, muss die Klinke 5 1in der Antriebswelle 1,

wie in Fig. 1 dargestellt, eingekuppelt bleiben. Zu diesem
Zweck miissen die Steuerhebel 14 bis 17 in der in Fig. 1
dargestellten, wirkungslosen Stellung sein, wenn die Klin-
ke 5 mit ihrem freien Ende 61 unter einem der Haken 18

der Steuerhebel hindurchlduft.

Wihrend der Abwirtsbewegung des Antriebshebels 48 trifft
der Zapfen 45 auf den in Fig. 1 unteren Ueberlasthebel 42
auf. Zundchst wird dadurch bei geringster Distanz (eng-
ster Stellung) der beiden Ueberlasthebel 41,42 der Hubteil
31 bis 33 gesamthaft in Fig. 1 abwégtsbewegt. Durch den
abwdrtsgehenden Zapfen 28 wird die Platine 23 ebenfalls
abwidrts verschwenkt, so dass sie mit dem Hubmesser 25 ein-
gekuppelt wird. In der letzten Phase der Abwdrtsbewegung
des Antriebshebels 48 wird die Spannung der Feder 37
durch Abwidrtsverschwenken des Hebels 42 etwas erhoht. Da-
durch wird erreicht, dass die Platine 23 kraftschliissig,
ndmlich unter Wirkung der Feder 37, an dem Hubmesser 25
anliegt.

Jedesmal, wenn das Ende 61 der Klinke 5 unter einem der

——
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.Haken 18 hindurchliuft, befinden sich das Hubmesser 25

und die Platine 23 in der in Fig. 1 gezeichneten Stellung,
in welcher die Arme 15,17 der Steuerhebel in Fig. 1 nach

.rechts bewegt und dle Haken 18 in die in Fig. 1 gezeigte,

wirkungslose Stellung ausgeschwenkt sind.

Dadurch, dass am Ende des Abwdrtshubes des Antriebshe-
bels 48 die Feder 37 noch etwas weiter gespannt wird,
1dsst sich erreichen, dass der Hub des Hebels 48 nicht
exakt auf die Hubbewegung des Hubelementes 31 bis 33 ab-

gestimmt sein muss. Hebel 48 fiihrt einen gewissen Ueber-
hudb aus.

Wenn, wie angenommen, der von der Schwinge 7 angetriebene
Webschaft weiterhin wechselweise in die Hoch- und Tieffach-

-stellung gehen soll, darf der Anker 53 durch den Elektro-

magnet 51 nicht angezogen werden, sondern muss in der in
Fig. 1 und 2 gezeichneten, ausgeschwenkten Sperrstellung
(Wirkungsstellung) verbleiben. Der Magnet 51 erhilt von

der zugehdrigen Spannungsquelle keinen Strom, er bleibt
unerregt.

Anschliessend werden die Teile 25,23 nach links bewegt,
bis Arm 17 auf den Anschlag 54 trifft und das Hubmesser
25 in die linke Umkehrstellung gelangt, in der es von
der Schulter 70 der Phtine 23 abhebt. Anschliessend wird
der Antriebshebel 48 in Fig. 1 aufwirts geschwenkt. Zapfen
45 kommt in Anlage mit Hebel 41, wobei ihm Hebel 42 unter
Wirkung der sich entspannenden Feder 37 folgt. Die Hebel
41,42 sind in der Stellung mit geringster Distanz. Wenn
der Zapfen 45 weiter aufwdrtsbewegt wird, folgen zunichst
beide Hebel 41,42 unter geringster Distanz sowie der Hub-
teil 31 bis 33 nach .oben. Der Arm 33 gerdt jedoch sofort
in die in Fig. 2 dargestellte Sperrstellung 33a, in der
die Schulter 33b gegen den Anker 53 stOsst. Bei welterer
Aufwirtsbewegung wird der Zapfen 45 gegen den Hebel 41
gedriickt, so dass dieser in die in Fig. 2 gezeigte, obere
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Position verschwenkt wird. Dabei streckt sich die Feder 37,
so dass der Abstand der Hebel 41,42 vergrdssert wird. Die
vom Antriebshebel 48 erzeugte Kraftwirkung wird bei der
Position nach Fig. 2 iiber die Feder 37 auf den unteren
Hebel 42 geleitet, der die Kraft iiber den Zapfen 44 auf

den Hubteil 32 ﬁbertrégt, so dass dieser unter Federwir-
kung in der in Fig. 2 gezeigten Sperrstellung und damit

der Arm 33 in federnder, kraftschliissiger Anlage am Anker
53 gehalten wird. '

Das Hubmesser 25 gelangt wieder in die in Fig. 2 ge-
zeichnete, rechte Stellung, die der Position nach Fig. 1
entspricht. Die Steuerhebel 14 bis 17 sind somit wiederum
in der ausgeschwenkten, wirkungslosen Stellung, Klinke 5
bleibt eingekuppelt. -

Soll ein Webschaft in seiner Hochfachstellung oder in
seiner Tieffachstellung, die er erreicht hat, verbleiben,
so muss die zugehSrige Klinke 5 ausgekuppelt werden. Dies
geht folgendermassen vor ‘sich.

Das Hubmesser 25 lduft aus der in Fig. 1 dargestellten
rechten Position nach links bis zu seiner linken Umkehr-
position, in der zwischen dem Hubmesser und der Abkrdpfung
63 der Platine 23 Spiel besteht. Platine 23 wird ebenfalls
nach links bewegt, bis die Bewegung durch die beiden Steuer-
hebel 14,15 und 16,17 am Anschlag 54 begrenzt wird. Diese
Hebel sind nunmehr in der in Fig. 3 dargestellten Wirkungs-
stellung 14a,15a bzw., 16a,17a. Zugleich wird der Elektro-
magnet 51 unter Strom gesetzt, so dass der Anker 53 in die
in Fig. 3 dargestellte, linke,wirkungslose Position 53a
verschwenkt wird.

Bei der folgenden Aufwirtsbewegung des Antriebshebels 48
wird der Hubteil 31 bis 33 unter Innehaltung der ge-
ringsten Distanz der Hebel 41,42 in die obere Position
nach Fig. 3 bewegt. Arm 33 hat nunmehr die Stellung 33b,
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die durch die wirkungslose Position 53a des Ankers 53
ermdglicht wird und in der der Arm 33 neben dem Anker 53
steht, Bei der Aufwdrtsbewegung des Hubtelles 31 bis 33
wird die von dem Hebel 48 erzeugte Bewegung bzw. die An-
triebskraft Uber den Zapfen 45 auf den Hebel 41 geleitet,
von ihm aus wird die Kraftwirkung tiber die Feder 37 auf
den nachgeschleppten Hebel 42 geleitet, der seinerseits

iber den Mitnehmerzapfen 44 den Hubteil 31 - 33 nach oben
bewegt.

Zugleich wird auch der Zapfen 28 aufwértsﬁeﬁegt,'bie Plati-
ne 23 gelangt dadurch in die obere, wirkungslose Position
23a nach Fig. 3, in der sie ausser Eingriff mit dem Hub-
messer 25 ist.und sich mit der Nase 72 unter Spiel auf
einem Anschlag 65 befindet. Dieser bildet eine Begrenzung
fiir die Bewegung der Platine 23 nach oben. Ausserdem bil-
det er zusammen mit der Nase 72 eine Sicherung dafiir, dass
die Steuerhebel 14 bis 17 nicht unbeabsichtigt aus der
Sperrsteilung nach Fig. 3 ausgeschwenkt werden ko&nnen.

Bei Drehung der Antriebswelle 1 gemiss Pfeil 66 liuft

die eingekuppelte Klinke 3 mit ihrem Ende 61 auf den Haken
18 des eingeschwenkten Steuerhebels 16,17 gemdss Fig. 3.
Dabei wird Klinke 5 in die in Fig. 3 gezeigte Auskupplungs-
stellung 5a verschwenkt, in der der Zahn 3 ausserhalb der
Nut 2 ist. Der zugeh®rige Webschaft verbleibt damit zu-

sammen mit der Klinke 5 in der zuletzt innegehabten Hoch-
oder Tieffachstellung.

Bei der folgenden Abwdrtsbewegung der Teile 48,31 bis 33,
23 kommt zwar Platine 23 vorilbergehend in den Wirkungsbe-
reich des Hubmessers 25, wird jedoch durch den sich an-
schliessend wieder hebenden Hebel 48 bei gleicher Po-

sition des Ankers 53a sofort wieder in die Auskupplungs-

stellung 23a nach Fig. 3 zuriickbewegt. Das Hubmesser ver-
mag somit nicht die Platine 23 in Fig. 3 nach rechts zu
bewegen und die Steuerhebel 14 bis 17 in wirkungslose Stel-

3
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lung zu Uberfiihren. Klinke 5 und der zugehSrige Webschaft

verbleiben also in der bisherigen Ruhestellung.

Soll der Webschaft in eine andere Position bewegt werden,

"so wird der Elektromagnet 51 stromlos, so dass bei der

nidchsten Abwdrtsbewegung der Teile 48,31 bis 33,23 der An-
ker 53 in die Sperrstellung nach Fig. 1 unter der Wirkung
einer Feder 69 bewegt wird. Bei der nichsten Aufwirts-
bewegung des Hebels 48 tritt nun wieder der oben bei Fig.

1 und 2 geschilderte Vorgang ein. Arm 33 gelangt in die 7
Sperrstellung 33a nach Fig. 2, Platine 23°bleibt in der E
Einkupplungsstellung und wird vom Hubmesser 25 wieder i
nach rechts bewegt, so dass die Steuerhebel 14 bis 17 in

die wirkungslose Position nach Fig. 1,2 ausgeschwenkt

werden. Unter der Wirkung der Feder 60 gelangt Klinke 5
wieder in die Einkupplungsstellung nach Fig. 1, so dass

sie durch die Antriebswelle 1 wieder mitgenommen werden

kann. Dadurch wird der zugehdrige Webschaft wieder in
Bewegung gesetzt und gelangt in die andere Fachstellung.

Durch die Feder 37 wird erzielt, dass die Teile 41,42, ;
31 bis 33 bei Auf- und Abwartsbewegung durch den Zapfen {
45 unter Innehaltung geringster Distanz zwischen den He-

beln 41,42 mitgenommen werden, solange sich kein Hindernis

in ihrem Bewegungsweg befindet. Es besteht stdndig die Be-
reitschaft zur Ueberspannung von Feder 37, sobald etwa

durch den Anker 53 oder durch das Hubmesser 25 die Auf-

bzw. Abwirtsbewegung der Teile gesperrt bzw. begrenzt

wird. Dabei wird ein und dieselbe Feder 37 fiir kraft-
schliissige Mitnahme bei Auf- und Abwdrtsbewegung der Tei-

le benutzt. Es wird also eine besonders sichere Betriebs-

weise bei einem Minimalaufwand an Teilen erreicht. Be-

sondere Bedeutung hat dabei, dass Feder 37 nicht etwa

an einem festen Ortsteil befestigt ist, sondern mit dem
Hubteil 31 bis 33 unter Anbringung an den beiden Hebeln

41,42 mitbewegt wird.

. e ) Rl
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Durch die Anordnung wird ermBglicht, dass die zu bewegen-
den Steuerteile 31 bis 33,37,23 infolge der relativ klei-
nen Anzahl dieser Steuertelle verhdltnismdssig geringe
Masse aufweisen kdnnen, so dass die Steuerbewegungen mit
besonders hoher Beschleunigung erfolgen konnen. Dies ist
zur Erzielung hoher Méschinendrehzahl von Vorteil. Ausser-
dem braucht beim Auskuppeln der Klinke 5 die relativ hohe
Kraft der die Teile 1,5 in Einkupplungsstellung haltenden
Feder 60 nicht durch Bewegungen und Krédfte seitens der
Steuerteile 31 bis 33,37,23 iiberwunden zu werden. Diese
Steuerteile haben nur Selektionsfunktion. '

o
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Patentanspriiche

1. Kupplungsanordnung zum Steuern der Schi@fte einer Web-
maschine, mit einer mindestens eine Nut aufweisende, in-
termittierend drehenden Antriebswelle und einer in die
Nut einkuppelbaren, auf einem auf der Antriebswelle dreh-
bar gelagerten Exzenter angeordneten Klinke sowie mit
einer den Exzenter umschliessenden Lasche einer Kurbel-
stange fiir den Antrieb zu den Schiften und mindestens
einem in den Weg der Klinke bewegbaren, sie auskuppelnden
Steuerhebel, welcher von einer in einen Hubmessertrieb
einkuppelbaren Platine hin- und herverschwenkbar ist,
dadurch gekennzedichnet, dass die Platine
(23) unter Zwischenschaltung einer Feder (37) von einem
Hubteil (31 bis 33) angetrieben ist, der zugleich als
federndes Abtastelement (33) zum Abtasten einer zugehd- -
rigen Programmsteuereinrichtung (51,53) ausgebildet ist.

2. Anordnung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass
der Hubteil (31 bis 33) zwei einzeln schwenkbare Hebel
(41,42) trédgt, die von einer Feder (37) gegen einen zwi-
schen ihnen befindlichen Zapfen (44) des Hubteils (31 bis
33) gezogen sind und zwischen die ferner ein hin- und
herbewegter Zapfen (45) eines Antriebes (48) eingreift.

3. Anordnung nach den Anspriichen 1 und 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Hubteil (31 bis 33) an seinem Abtast-
ende (33) mit dem schwenkbaren Anker (53) eines in der
Programmsteuereinrichtung enthaltenen Elektromagneten
(51) zusammenarbeitet.
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