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Mehrzweckgerat zum Betreiben eines Bohrers, Schrauben-

ziehers od.dgl.

Die Erfindung bezieht sich auf ein Mehrzweckgerét zum Be-

treiben eines Bohrers, Schraubenziehers od.dgl.

Mehrzweckgerite fiir den Antrieb eines Bohrers, Schrauben-
ziehers od.dgl. sind in den verschiedensten Ausfﬁhrungs—
formen bekannt. Neben handbetriebenen Mehrzweckgeriten
sind auch solche bekannt, die elektromotorische Antriebs-
einrichtungen aufweisen, deren Stromversorgung entweder
tiber ein Zuleitungskabel vom jeweiligen Stromnetz oder
iiber einen wiederaufladbaren Akkumulator erfolgt. Eine
Stromversorgung derartiger Gerdte ist daher immer erfor-
derlich. ' '

Hier will die Erfindung Abhilfe schaffen. Die Erfin-
dung 16st die Aufgabe, ein stromlos antreibbéres, einfach
zu bedienendes Mehrzweckgerdt zum Betrieb eines Bohrers,
Schraubenziehers od.dgl. zu-schaffen, das auch wirtschaft-
lich herstellbar ist.. | ' '

Zur LOsung dieser Aufgabe sieht die Erfinduﬁg ein Mehr-
zweckgerdt zum Betreiben eines Bohrers, Schraubenziehers
od.dgl., vor, welches in der Weise ausgebildet ist, daB das
pistolenartig ausgebildete Gerdtegehduse des Méhrzweckge—
rdtes 'im Bereich seiner pistolengriffartigen Handhabe einen
einarmigen und einendig in dem Gérétegehéuse verschwenkbar
gelagerten Betdtigungshebel aufweist, der mit der Kolben-

stange des Kolbens eines Arbeitézylinders eines in dem Ge-
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rédtegehduseinnenraum angeordneten, zwei weitere Arbeits-
zylinder aufweisenden hydraulischen Arbeitssystems ver-
bunden ist, daB der mit dem Betdtigungshebel verbundene
Arbeitszylinder iliber eine Rohrleitung und eine Zweigrohr-
leitung mit den beiden im Abstand voneinander und ver-
setzt gegeniiberliegend zueinander angeordneten Arbeitszy-
lindern mit den Kolben verbunden ist, von denen jeder
druckmediumbeaufschlagbare Kolben iiber seine Kolbenstan-
ge mit einer ein Wendezahnrad tragenden, im Gerdtegehduse
gelagerten Antriebsscheibe mit einem Knarrenmechanismus
derart in Wirkverbindung steht, daB die Kolbenstange des
Kolbens des einen Arbeitszylinders im oberen Bereich

der Antriebsscheibe und die Kolbenstange des Kolbens

des anderen Arbeitszylinders im unteren Bereich der An-
triebsscheibe an dieser angelenkt und diese bei einem '
Kolbenstangenvorhub in Drehbewegung {iberfiihrend ist, wo-
bei die Angriffspunkte der Kolbenstangen der beiden Ar-
beitszylinderkolben zueinander versetzt angeordnet sind,
die auf ihrer vom Druckmedium unbeaufschlagten Seite mit-
tels Federn beaufschlagt und in ihre Ausgangspositionen
riickfihrbar sind, und daB zwei Kegelzahnrd@der im Abstand
voneinander auf einem auf einer Antriebswelle mit einem
an ihrem aus dem Gerdtegehduse herausgefiihrten freien
Ende befestigten Bohrfutter in Antriebsachsenldngsrich-
tung mittels eines durch das Gerdtegehduse hindurchge-
fiihrten Hebels verschieblichen und mit der Antriebswelle
in- KraftschluB stehenden Schlittens angeordnet und wech-
selseitig in‘jeweiiiger Abhdngigkeit von der Antriebs-
wellenumlaufrichtung mit dem Wendezahnrad in Eingriff

bringbar sind.

Ein derart ausgebildetes Mehrzweckgerdt ist von Hand be-
treibbar und arbeitet stromlos. Lediglich durch entspre-
chende Betdtigung des Betdtigungshebels im Bereich der
pistolenartigen Handhabe ﬁird vermittels des hydrauli-
schen Systems und seiner Antriebszylinder die Antriebs-
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welle mit dem Bohrfutter in Umlauf gesetzt, wobei der

an der Antriebsscheibe vorgesehene Knarrenmechanismus
derart arbeitet, daB bei einem Vorhub der Kolbenstangen
der beiden Arbeitszylinderkolben die Antriebsscheibe in
Umlauf versetzt wird, die wiederum vermittels eines

der beiden Kegelzahnrdder die Antriebswelle antreibt,
wdhrend bei einem Riickhub der Kolben der beiden Arbeits-
zylinder in ihre Ausgangsstellung durch den vorgesehenen
Knarrenmechanismus die Antriebsscheibe mit dem Wende-
zahnrad nicht in Wirkverbindung steht, so daB bei einer
riickldufigen Bewegung der Antriebsscheibe das Wendezahn-
rad-nicht mitgenommen wird. Bei eine¥ erneuten Betdtigung
der Handhabe werden die Kolben dieser beiden Zylinder ver-
mittels des hydraulischen Antriebssystems aus ihren Aus-
gangsstellungen derart einander zubewegt, daB die Antriebs-
scheibe in Umlauf gesetzt wird, wobei nunmehr vermittels
des Knarrenmechanismus die Antriebsscheibe mit dem Wen-
dezahnrad in Wirkverbindung steht, so daB8 das entspre-

chende Kegelzahnrad die Antriebswelle in Umlauf setzt.

Die durch die Erfindung erreichten Vorteile sind im we-
sentlichen darin zu sehen, daB ein einfach zu handha-
bendes Mehrzweckgerdt geschaffen ist, welches stromnetz-
ungebﬁnden'an jedem beliebigen Ort eingesetzt werden

kann. Dariiber hinaus arbeitet das Mehrzweckgerdt gerdusch-
arm. Ein hoher korperlicher Kfaftaufwand ist fiir die Be-
tdtigung des Mehrzweckger&dtes nicht erforderlich. In
bezug auf ihre Spann- bzw. Druckkraft ermiidende feder-

artige Eléemente entfallen somit.

Weitere vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung ge-

hen aus den Unteranspriichen hervor.

Im folgenden wird ein Mehrzweckger&dt nach der Erfindung
in den Zeichnungen ndher erldutert.

Es zeigt
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Fig. 1 in einer schematischen Seitenansicht das Mehr-

zweckgerdt mit abgenommener Gehduseseitenwand,

Fig. 2 in einer Draufsicht die Umlenkeinrichtung fir

die Drehbewegung der Antriebswelle und

Fig. 3 teils in Ansicht, teils in einem senkrechten

Schnitt die Umlenkeinrichtung.

Das Mehrzweckgerdt besteht aus einem pistolenartig ausge-
bildeten Gehduse, das im Bereich seiner pistolenartigen .
Handhabe einen einarmigen und einendig in dem Gerdtege~
hduse verschwenkbar gelagerten Betdtigungshebel 1 auf-
weist. Dieser Betdtigungshebel 1 ist mit der Kolbenstan-
ge eines Kolbens 2 eines Arbeitszylinders eines in dem

Gerdtegehduseinnenraum angeordneten hydraulischen An-

- triebssystems verbunden, welches zwei weitere Arbeitszy-

linder mit den Xolben 4, 5 und den mit den Kolben verbun-

denen Kolbenstangen umfaBt (Fig. 1).

Der Arbeitszylinder mit dem Kolben 2 steht iiber eine Rohr-
leitung 3, die als Zweigrohrleitung ausgebildet.ist, mit
den beiden anderen, die Kolben 4 und 5 aufweisenden An-
triebszylindern in Verbindung. Diese Rohrleitung 3 des
hydraulischen Antriebssystems besteht aus flexiblen oder
starren, mit Hydraulikdl gefiillten Hochdruckrohren oder
-schléduchen. Die Arbeitszylinder mit den Kolben 4, 5 sind
gegenﬁber aem-Arbeitszylinder mit dem Kolben 2 kleiner
ausgefiihrt. Die Gesamtanordnung ist dabei so getroffen,'
daB bei einem Vorschub des Kolbens 2 vermittels des
Druckmediums in der Rohrleitung 3 die Kolben 4 und 5

der beiden anderen Antriebszylinder vorwdrts bewegt wer-

den.

Die Arbeitszylinder mit den Xolben 4 und 5 sind einanderx
gegeniiberliegend und zueinander versetzt im Innenraum des

Gerdtegehduses angeordnet. Die Kolbenstangen der Kolben
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4 und 5 sind an diesen beweglich gelagert bzw. gehalten.
Durch die sich gegeniiberliegende Anordnung der beiden Ar-
beitszylinder mit den Kolben 4 und 5 sind auch die bei-
den Xolbenstangen der Kolben 4 und 5 sich gegeniiberlie-

gend und zueinander versetzt angeordnet.

Die Kolbenstangen der Kolben 4 und 5 sind mit ihren frei-
en Enden am oberen bzw. unteren Rand einer im Gerdtege-
hduse gelagerten Antriebsschéibe 6 befestigt. Diese An-
triebsscheibe 6 trdgt ein Wendezahnrad 7, welches als
Kegelzahnrad mit einem Knarrenmechanismus dergestalt aus-
gebildet ist, daB8, wenn die Antriebsscheibe 6 in einer ‘
Richtﬁng umlaufend angetrieben ist, dann das Wendezahn-
rad 7 mitgenommen wird, wdhrend bei einer Rlicklaufbe-
wegung der Antriebsscheibe 6 das Wendezahnrad nicht mit-

genommen wird, sondern in seiner Ruhestellung verharrt.

Das Wendezahnrad 7 der Antriebsscheibe 6 steht in Ein-
griff mit einem weiteren, um 90° versetzt angeordneten
Kegelzahnrad 9 bzw. 10, welches auf einer Antriebswelle

8 angeordnet ist, so daB, wenn die Antriebsscheibe 6 mit
dem Wendezahnrad 7 vermittels der Kolben 4 und 5 der bei-
den Arbeitszylinder in Umdrehung versetzt wird, diese
Umdrehung auf das Kegelzahnrad 9 bzs. 10 Ubertragen wird,
welches das Drehmoment an die Antriebsscheibe 8 abgibt.
Die Antriebswelle 8 weist an ihrem aus dem Geritegehiuse
herausgefihrten freien Ende ein in an sich bekannter
Weise ausgebildetes Bohrfutter zur Aufnahme entsprechen-
der Arbeitsgerdte, wie Bohrer, Schraubenzieher od.dgl.
auf.

Auf der Antriebswelle 8 ist ein weiteres Kegelzahnrad 10
in einem Abstand von dem erstgenannten Kegelzahnrad 9 an-
geordnet. Die Anordnung ist dabei so getroffen,.daB bei-
de Kegelzahnrédef 9 und 10 auf einem auf der Antriebs-—

welle 8 verschieblichen Schlitten 11 angeordnet sind, der
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mittels eines in der Zeichnung nicht dargestellten und
aus dem Gerdtegehduse herausgefithrten Hebel verstellbar
ist. Durch das Verschieben des Schlittens 11 auf der An-
triebswelle 8 kann wechselweise je nach der gewiinschten
Umlaufrichtung der Antriebswelle 8 das Kegelzahnrad 9

oder das Kegelzahnrad 10 in Eingriff mit dem Wendezahn-

rad 7 gebracht werden. Fiir die Ubertragung des Drehmomentes

auf die Antriebswelle 8 steht jeweils nur eines der bei-
den Kegelzahnrédder 9 oder 10 mit dem Wendezahnrad 7 in
Eingriff.

Die Antriebswelle 8 weist im Verfahrbereich des Schlit-

tens 11 einen quadratischen Querschnitt auf. Der Schlit-
ten 11 selbst ist als gaudratische Hohlkdrper ausgebil-

det, dessen innerer Querschnitt dem AuBenquerschnitt der
Antriebswelle 8 angepaBt ist, so daB der auf der Antriebs-
welle 8 angeordnete Schlitten 11 mit der Antriebswelle 8
in Kraftschluf steht, so daB bei einer Umdrehung der An-
triebswelle 8 der Schlitten 11 mitgenommen wird (Fig. 2

und 3).

Der Schlitten 11 mit den beiden auf ihm angeordneten
Kegelzahnrdder 9 und 10 ist mittels des voranstehend er-
wéhnten Hebels am duBeren Gehduse des Gerdtes derart
verfahrbar, wobei auch eine Feststellung des Hebels in
seiner jeweiligen Stellung mdglich ist, daB8 jeweils in
Abhéngigkeit davon, welches der beiden Kegelzahnrader 9
oder 10 mit dem Wendezahnrad 7 in Ekﬁiff- steht, die
Antriebswelle einer Rechts- bzw. Linksdfehung unterwor-
fen ist. Dieser Umstellhebel selbst ist mittels eines
Schleifringes mit dem Schlitten verbunden.

Die im Bereich der Antriebsscheibe 6 angeordneten Ar-
beitszylinder weisen fiir ihre Kolben 4 und 5 Riickhol-
federn 12 und 13 auf. Eine weitere Feder 14 ist im An-
griffsbereich des Betétigungshebel 1 vorgesehen, wobei
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die Anordnung dieser Feder 14 dergestalt ist, daB vermit-
tels einer von der Feder 14 verschiebbaren Hiilse der Be-
tdtigungshebel 1 nach erfolgter Betdtigung in seine Aus-
gangsstellung wieder zurﬁckbeWegt wird, mit der Folge,
daB sich das Druckmedium in den Arbeitszylindern und der
Rohrleitung 3 ausdehnen kann, mit der Folge,'daB die Kol-
ben 4 und 5 vermittels ihrer Federn 12 und 13 in ihre

Ausgangsstellung zuriickbewegt werden.

Die Arbeitsweise dieses Mehrzweckgerdtes ist wie folgt:
Bei einer Betdtigung des Hebels 1 wird der liber seine
Kolbenstange gelenkig hit dem Hebel verbundene Kolben 2
vorwdrts bewegt und preBt wdhrend dieser Vdrwartsbewegung
das Druckmedium in derx Rohrleltung 3 in die im Bereich
der Antriebsscheibe 6 angeordneten Arbeitszylinder, derart,
daB deren Xolben 4 und 5 vorwidrts bewegt werden, wobei
gleichzeitig die Federn 12 und 13, die die Kolben 4 und

5 an der druckmittelfreien Seité beaufschlagen, zusammen-
gepreBt werden. Wihrend der Vorwdrtsbewegung der Kolben

4 und 5 wird die Antriebsscheibe 6 mit dem Wendezahnrad

7 in Umlauf versetzt, so daB das, wie in Fig. 1 ersicht-
lich, mit dem Wendezahnrad 7 in Eingriff stehende Kegel-
zahnrad 9 ebenfalls in Umdrehung versetzt wird, so daSB

auch die Antriebswelle 8 in Umdrehung versetzt wird.

. Wird der auf den'Betétigungshebel 1 ausgelibte Druck von

der Hand der Bedienungsperson aufgehoben, so verschwenkt
der Betdtigungshebel 1 vermittels der Feder 14 in seine
Ausgangsstellung zuriick, mit der Folge, daB durch die
Entlastung im Inneren der Rohrleitung 3 die Kolben 4
und 5 in ihre Ausgangsstellung zuriickbewegt wexrden, was
durch die Federn 12 und 13 unterstiitzt wird. Haben die
Kolben diese in Fig. 1 ggzeigte'Ausgangsstellung wieder

erreicht, so wird der Betidtigungshebel 1 erneut betdtigt.

.Die Kolben 4 und 5 werden vorwdrts bewegt und die Antriebs-

scheibe 6 erneut in Umlauf versetzt. Dadurch, daB der Knar-
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renmechanismus nur beim Vorschub der Kolbenstangen der
beiden Kolben 4 und 5 derart wirksam ist, daB das Wende-
zahnrad 7 in Wirkverbindung mit der angetriebenen An-
triebsscheibe 6 steht, ist ein sicherer KraftschluB zur
Antriebswelle 8 gegeben. Wdhrend des Riickhubes der XKolben-
stange der beiden Kolben 4 und 5 steht das Wendezahnrad

7 nicht in Eingriff mit der Antriebsscheibe 6, so daB
wdhrend der Ricklaufbewegung der Kolben 4 und 5 die An-
triebsscheibe stillsteht und an keiner Drehbewegung teil-

nimmt.

Durch wiederholtes Zusammendriicken des pistolenartigen
Griffes mit dem Betdtigungshebel 1 wird die Antriebswelle

in Umlauf versetzt.

Auf die Antriebswelle k®nnen je nach Verwendungszweck
ein Schraubenzieher, ein Steckschliissel fiir das Anziehen
oder Ldsen von Schraubepmuttern, Inbusschliissel, Bohrer

oder andere Werkzeuge angeordnet werden.
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Patentanspriiche

1.

Mehrzweckgerdt zum Betreiben eines Bohrers, Schrau-
benziehers od.dgl., dadurch gekennzeichnet, daB das
pistolenartig ausgebildete Gerdtegehiuse des Mehr-
zweckgerdtes im Bereich seiner pistolengriffartigen
Handhabe einen einarmigen und einendig in dem Gerdte-
gehduse verschwenkbar gelagerten Betdtigungshebel

(1) aufweist, dermit der Kolbenstange des Kolbens

(2) eines Arbeitszylinders eines in dem Ger&tegehduse-

"innenraum angeordneten, zwei weitere Arbeitszylinder

aufweisenden hydraulischen Arbeitssystem verbunden
ist, daB der mit dem Betdtigungshebel (1) verbun-
dene Arbeitszylinder iber eine Rohrleitung (3) und
eine Zweigrohrleitung (3) mit den beiden weiteren

im Abstand voneinander und versetzt gegeniiberliegend
zueinander angeordneten Arbeitszylindern mit den Kol-
ben (4,5) verbunden ist, von denen jeder druckmedium-
beaufschlagbare Kolben (4,5) iiber seine Kolbenstange
mit einer ein Wendezahnrad (7) tragenden, im Gerdte-
gehduse gelagerten Antriebsscheibe (6) mit einem
Knarrenmechanismus derart.in Wirkverbindung steht,
daB die Kolbenstange des Kolbens (4) des einen Arbeits-
zylinders im oberen Bereich der Antriebsscheibe (6)
und die Kolbenstange des Kolbens (5) des anderen Ar-
beitszylinders im unteren Bereich der Antriebsschei-
be (6) an dieser angelenkt und diese bei einem Kolben-

stangenvorhub in Drehbewegung iiberfiihrend ist, wobei

die Angriffspunkte der Kolbenstangen der beiden Antriebs-—

zylinderkolben (4,5) zueinander versetzt angeordnet
sind, die auf ihrer vom Druckmedium unbeaufschlagten
Seite mittels Federn (12,13) beaufschlagt und in ihre
Ausgangspositionen riickfiihrbar sind, und daB zwei Ke-
gelzahnrdder (9,10) im Abstand voneinander auf einem
auf einer Antriebswelle (8) mit einem an ihrem aus

dem Gerdtegehduse herausgefiihrten freien Ende befe-
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stigten Bohrfutter in Antriebsachsenlédngsrichtung
mittels eines durch das Gerdtegehduse hindurchgefiihr-
ten Hebels verschieblichen und mit der Antriebswel-
le (8) in KraftschluB stehenden Schlittens (11l) an-
geordnet und wechselseitig in jeweiliger Abh&ngigkeit
von der Antriebswellenumlaufrichtung mit dem Wende-

zahnrad (7) in Eingriff bringbar sind.

Mehrzweckgerdt nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-~
net, daB der Kolben (2) des mit dem Betdtigungshe-
bel (1) in Wirkverbindung stehenden Arbeitszylinders

mit einer Riickholfeder (14) verbunden ist.

- Mehrzweckgerdt nach Anspruch 1 und 2, dadurch ggkenn-

zeichnet, daB die Antriebswelle (8) im Bereich der.
Schlittenbewegungsbahn einen quadratiséhen Querschnitt
und der Schlitten (11) eine die Antriebswelle (8)
umgreifende Fiihrung mit einem dem Querschnitt der An-
triebswelle entsprechenden Querschnitt aufweist.
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