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69 Kontaktvorrichtung.

@) Bei einer Kontaktvorrichtung mit einem langsver- 3 . aué—‘}—ré“:
schieblichen StdBel und von diesem betatigbaren bewegli- 0 0% 7w om g
chen Kontaktstiicken wirken mit diesen beweglichen Kon- g
taktstiicken zur Bildung von Offnern und/oder SchlieBern pe 3N g ‘“
feststehende Kontaktstiicke zusammen. Pk VT it

Um wihrend des Betitigungshubes bzw. des Umschalt- 1 e T ;’WL——T
weges bis unmittelbar vor dem Umschalten einen hohen "
Kontaktdruck zu erhalten, weist der StéBel (34, 59) eine quer
zu seiner Verschieberichtung verlaufende Fiihrung (32, 33; kY
62) fiir einen beweglichen Fiihrungskodrper (28, 51) auf. Der w  wn
Flihrungskoérper (28, 51) ist an einem Anlenkglied (27, 53) A\ L
angebracht, wahrend das Anlenkglied gelenkig im Bereich ® = £ 0
des Knies eines Winkelstiickes (16, 17; 47) angreift. Zwi- w_® w2 7
schen dem Fithrungskorper (28, 51) und dem einen Schen- % ffj]
kel (17) des Winkelstiickes ist eine Zugfeder (31, 50) vorge- o,
sehen. Das Winkelstiick (16, 17; 47) ist mittels des anderen ] —
Schenkels (16) schwenkbar gelagert, und dem beweglichen Ve [ wl |_/_
Fiihrungskérper (28, 51) ist ein feststehender Filhrungskor- R gy
per (29, 52) derart zugeordnet und die Anordnung so getrof- I
fen, daB der bewegliche Fithrungskorper (28, 51) wahrend
des Umschaltweges in der einen Richtung entlang der einen [’T——/@—ﬁ;ﬁ
Seite und in der anderen Richtung entlang der anderen e IANTED 'Sy
Seite des fesistehenden Fithrungskorpers (29, 52) gefiihrt ¢ LN
ist. ’ ’
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Kontaktvorrichtung

Die Erfindung bezieht sich auf eine Kontakt-
vorrichtung mit einem l&ngsverschieblichen
St5Rel und von diesem betdtigbaren beweglichen
Kontaktstiicken, dié zur Bildung von Offnern
und/oder SchlieBern mit feststehenden Kontakt-

stiicken zusammenwirken.

Kontaktvorrichtungen der vorerlduterten Gattung
sind in vielen unterschiedlichen Konstruktionen
und verschiedenen Aunwendungsbereichen bekannt.
Als Beispiel seien Relais oder thermische Uber-
stromausldser genannt, fiir welche die Erfindung
bevorzugt Anwendung findet. Die Erfindung kann
aber grundsidtzlich bei allen Kontaktvorrich-

tungen Verwendung finden, bei welchen schlei-

chende bzw. langsame Bewegungen zur Bet&dtigung
der Kontaktvorrichtung vorkommen kdnnen und bei
welchen trotzdem ein schlagartiges Schalten er-

wiinscht ist und bewirkt werden soll.

Bei den bisher bekannten Kontaktvorrichtungen
ist der Kontaktdruck zwischen den sich berithren-
den beweglichen und feststehenden Kontaktstiicken
abhéngig vom Betéfigungshub bzw. vom Umschalt-

weg, d. h. der Kontaktdruck nimmt wiahrend des

e
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Umschaltweges ab bis der Wert Null erreicht ist,
also praktisch kein Kontaktdruck mehr vorhanden
ist, und erst danmn erfolgt die Umschaltung unter
Offnen des Kontaktes. Daraus ergeben sich wesent-
liche Nachteile, insbesondere eine unsichere
Kontaktgabe und bei vielen Betriebsbedingungen

keine ausreichende Erschiitterungssicherheit.

Demgegeniiber liegt der Erfindung die Aufgabe zu-
grunde, eine Kontaktvorrichtung zu schaffen, bei
welcher eine sich ere Kontaktgabe gewéhrleistet
ist und die vor allem auch bei automatischer
bzw. maschineller Betdtigung erschiitterungs-

sicher ist.

Die gestellte Aufgabe wird erfingungsgemdf
dadurch gelost, dafl der StoBel eine quer zu
seiner Verschieberichtung verlaufende Fiihrung
fiir einen beweglichen Fiihrungskdérper aufweist,
daf der Fihrungskdrper an einem Anlenkglied an-
gebracht ist, daBl das Anlenkglied gelenkig im
Bereich des Knies eines Winkelstlickes angreift,
dafl zwischen dem Fihrungskorper und dem einen
Schenkel des Winkelstilickes eine Zugfeder vorge-
sehen ist, dafl das Winkelstiick mittels des
anderen Schenkels schwenkbar gelagert ist, und
daB dem beweglichen Fiihrungskdrper ein fest-
stehender Filiihrungskorper derart zugeordnet und
die Anordnung so getroffen ist, daBl der beweg-
liche Fiihrungskorper widhrend des Umschaltweges
in der einen Richtung entlang der einen Seite
und in der anderen Richtung entlang der anderen
Seite des feststehenden Fihrungskdérpers gefiihrt

ist.
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Die durch die Erfindung erreichten Vorteile sind
im wesentlichen darin zu sehen, daB ein hoher
Kontaktdruck wihrend des Betdtigungshubes bzw.
des Umschaltweges bis unmittelbar vor dem Um-
schalten erhalten bleibt. Dadurch ergibt sich
eine sichere Kontaktgabe. Ferner ist die Kon-
taktvorrichtung bei allen Betriebsbedingungen,
insbesondere auch bei automatischer bzw. -
maschineller Betdtigung erschiitterungssicher.
Hierdurch ist die erfindungsgem&fe Kontaktvor-
richtung auch fir elektrische Kleinspannungen

von beispielsweise 24 Volt geeignet.

Vorteilhafte Ausgestaltungen der Erfindung er-

geben sich aus den Unteranspriichen.

Im folgenden wird die Erfindung an Hand von in

der Zeichnung dargestellten Ausfiihrungsbei-

spielen nidher erlédutert. Es zeigen '
Figur 1 ein Diagramm, in dem der Verlauf
des Kontaktdruckes iiber dem Umschaltweg
bei einer Kontaktvorrichturig nach dem
Stand der Technik veranschaulicht ist,
Figur 2 ein Diagramm gemaB Figur 1 mit
Darstellung des Verlaufes des Kontakt-
druckes iiber dem Umschaltweg bei einer er-
findungsgemédBen Kontaktvorrichtung,
Figur 3 eine schematische Darstellung eines
Ausfiihrungsbeispieles einer Kontaktvor-
richtung in einer Anfangsbetriebsstellung,
Figur 4 eine Kontaktvorrichtung gemiB
Figur 3 in einer Betriebsstellung vor dem

Umschalten,
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Figur 5 eine Kontaktvorrichtung gemaf
'Figur 3 in einer anderen Betriebsstellung
nach dem Umschalten,

Figur 6 wiederum die Kontaktvorrichtung
gemdl Figur 3 in einer mittleren Betriebs-
stellung vor dem Zuriickschalten,

Figur 7 die Kontaktvorrichtung gemaf
Figur 3 in einer Betriebsstellung nach
dem Zuriickschalten, entsprechend der An-
fangsstellung gemdB Figur 3 und

Figur 8 eine Draufsicht auf eine maBstédb-
lich mehrfach vergriBerte Kontaktvorrich-

tung also ein Ausfiihrungsbeispiel im Schema.

Figur 1 der Zeichnung bezieht sich auf den Stand
der Technik, und zwar auf den Verlauf des Kontakt-
druckes wiéhrend des Umschaltweges. Dabei sind auf
der senkrechten Koordinate 1 die Kontaktdrucke

in Newton aufgetragen, wdhrend auf der waage-
rechten Koordinate 2 der Umschaltweg in Milli-
metern aufgetragen ist. Bei einer Kontaktvor-
richtung im kalten Zustand, beispielsweise bei
einem kalten Relais sei in diesem Beispiel ange-
nommen, dafl der Kontaktdruck zwischen einem be-
weglichen und einem feststehenden Kontaktstiick

im eingeschalteten Zustand 0,5 N betragt, und
zwar entsprechend der Linie 3. Im Betriebszustand
ist der Kontaktdruck bis auf etwa die Hdlfte ab-
gefallen. Wahrend des Umschaltweges sinkt der
Kontaktdruck entsprechend der Linie 7 weiter ab
und erreicht nach einem Umschaltweg von bei-
spielsweise 0,7 mm beim Umschaltpunkt 4 den

Wert Null. Das Offnen des Kontaktes (0Offner)
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erfolgt also unter einem sehr geringen nach Null
gehendén Kontaktdruck. Nach dem Offnen entsteht
ein Kontaktdruck 5 eines Schlieflers. Wdahrend des
zuriickgehenden Umschaltweges gemidBR der ge-
strichelten Linie 8 fidllt auch dieser Kontakt-
druck wieder bis zu einem Wert Null ab bis zum
Riickschaltpunkt 6 des Schlieflers. Beim Umschal-
ten entsteht wieder der Kontaktdruck 9 des off-
ners, Diese Kontaktdruckverdnderungen wieder-
holen sich wdhrend des hin- oder hergehenden

Umschaltweges 10,

Figur 2 veranschaulicht deutlich den Verlauf
des Kontaktdruckes bei einer erfindungsgeméfien
Kontaktvorrichtung. Man sieht, daB der Kontakt-
druck bei der Kontaktvorrichtung im kalten Zu-
stand entsprechend der Linie 3 iiber dem Um-
schaltweg 10 bis zum Umschaltpunkt 13 des Off-
ners gleich grofl bleibt. Nach dem Umschalten
erhdlt man einen Kontaktdruck 12 des SchlieBers,
der dem vorhergehenden Kontaktdruck 11 des off-
ners entspricht. Auch hier bleibt der Kontakt-
druck 12 iiber dem zuriickgehenden Umschaltweg
entsprechend der gestrichelten Linie bis zum
Umschaltpunkt 14 gleich grof und nach dem Um-
schalten entsteht wieder ein Kontaktdruck 15
des Offners, dér dem Kontaktdruck 11 am Um-
schaltpunkt 13 entspricht.

Die Figuren 3 bis 7 veranschaulichen das
Konstruktionsprinzip einer erfindungsgemiBlen
Kontaktvorrichtung mit einem lingsverschieb-

lichen StdBel 34, welcher in Fiihrungen 35, 36
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gehalten ist., Dieser StéBel 34 dient zur Be-
taitigung beweglicher Kontaktstiicke 39 bzw. 40,
die mit feststehenden Kontaktstiicken 37 bzw. 38
zusammenwirken. Bei der Betriebsstellung gemifh
Figur 3, von welcher einmal ausgegangen werden
soll, stellen die Kontaktstiicke 37, 39 einen
SchlieBer und die Kontaktstiicke 38, 40 einen
Offner dar.

Der StsBel 34 weist eine quer zu seiner Verschie-
berichtung verlaufende Fiihrung 32, 33 zu beiden
Seiten eines beweglichen Fiihrungsksérpers 28 auf.
Dieser Fiihrungskdrper 28, beispielsweise in
Form eines kleinen Klstzchens, ist an dem einen
Ende eines Anlenkgliedes 27 angebracht, welches
seinerseits mit dem anderen Ende gelenkig im
Bereich des Knies 18 eines Winkelstiickes an-
greift. Das Winkelstiick besteht im wesentlichen
aus zwei in einem rechten Winkel zueinander
stehenden Schenkeln 16 und 17, die im Bereich
des Knies 18 starr miteinander verbunden sind.
Zwischen dem Fiihrungskorper 28 und dem &duBeren
Ende des einen Schenkels 17 des Winkelstiickes
ist eine Zugfeder 31 vorgesehen. Der Anlenk-
punkt der Zugfeder an dem &duBeren Ende des
Schenkels 17 ist mit dem Bezugszeichen 30 be-
legt. Das Winkelstiick ist mittels des anderen
Schenkels 16 und zwar an dessen #uBeren Ende
schwenkbar gelagert. Mit dem Bezugszeichen 19
ist die Schwenkachse des feststehenden Lagers

bezeichnet.

Dem beweglichen Fiihrungskdrper 28 ist, wie

z‘BAEt-'OF“G‘NA‘@’
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die Zeichnung verdeutlicht, ein feststehender
Fiihrungskdrper 29 derart zugeordnet und im
iibrigen die Ausbildung und Anordnung der vor-
beschriebenen Bauteile so getroffen, daBl der
bewegliche Fiihrungsksrper 28 widhrend des Um-
schaltweges in der einen Richtung entlang der
einen Seite und in der anderen Richtung ent-
lang der anderen Seite des feststehenden Fiih-

rungsksrpers 29 gefiihrt ist.

Die Zugfeder 31 ist derart zwischen dem Fiih-
rungskérper 28 und dem Anlenkpunkt 30 des
Schenkels 17 des Winkelstiickes angeordnet,
dafl ihre Mittelachse mit den Mittellinien des
Schenkels 17 und des Anlenkgliedes 27 in den
beiden Endstellungen des Umschaltweges gemaB
den Figuren 3 und 7 einerseits und Figur 5
andererseits etwa gleich grofie stumpfwinklige

Dreiecke bildet.

An dem Winkelstiick, und zwar zweckmidBigerweise
an dem Schenkel 16 greift mittels eines -ge-
lenkig befestigten Verbindungsgliedes 21 ein
Betdtigungshebel 20 an. Die Gelenke an den
Enden des Verbindungsgliedes 21 sind mit den
Bezugszeichen 22 und 23 versehen. Ferner greift
an dem Winkelstiick, und zwar zweckmdfig eben-
falls an dem Schenkel 16 eine Riickholfeder 24
an, die je nach Seitenanordnung als Druckfeder
oder Zugfeder ausgebildet sein kann. Die Riick-
holfeder 24 liegt einmal an einer Abstiitzung 25
an und ist zum anderen am Anlenkpunkt 26 des

Schenkels 16 befestigt. Die beweglichen Kon-
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taktstiicke 39, 40 sind an Federn, vorzugsweise
an Blattfedern 41, 42 angebracht, die ihrer-
seits in Haltern 43, 44 mit geeigneten Strom-

leitungsanschlﬁssén befestigt sind.

Die Wirkungsweise der vorbeschriebenen Kontakt-
vorrichtung ist im wesentlichen folgende, Es
sei von der Betriebsstellung der Kontaktvor-

richtung gem3B Figur 3 ausgegangen. In dieser

~Ausgangslage bewirkt der Druck der Riickhol-

feder 24 ein Ausschwenken des Winkelstiickes
mit den Schenkeln 16, 17, ferner des Betatigungs-
hebels 20 mit dem Verbindungsglied 21 und des
Anlenkgliedes 27 mit dem beweglichen Fiihrungs-
korper 28 in die linke Endstellung, die durch
Anschlag begrenzt ist. Dabei verlzuft die Zug-
feder 31 unterhalb des Knies 18 des Winkel-
stiickes und erzeugt eine Kraftkomponente
parallel zur Verschieberichtung des StéBels 34,
so daBl der bewegliche in der Fiihrung 32, 33 ge-
haltene Fiihrungskdrper 28 den StoBel 34 nach
unten driickt, so daB der Kontakt zwischen den
Kontaktstiicken 38, 40 geschlossen und zwischen
den Kontaktstiicken 37, 39 geoffnet ist. Wenn
man nun den Betdtigungshebel 20 in Richtung des
eingezeichneten Pfeiles nach rechts driickt, so
wird das Winkelstiick im Uhrzeigersinne um die
Schwenkachse 19 geschwenkt und der Anlenkpunkt
30 der Zugfeder 31 wandert in Richtung des
Pfeiles 45 schridg nach oben. Die Riickholfeder
24 wird zusammengedriickt und der bewegliche
Fiihrungskoérper 28 gleitet mit einem senkrecht

zur Bildebene liber die Fihrung 32, 33 hinaus
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verliangerten Teil entlang der Unterseite des
feststehenden Fﬁhrungskﬁrpefs 29, def im L
librigen so angedrdnet ist, daB er die Bewegung
der Fiihrung 32, 3§'nicht behindert. Wahrend des
Vorbeigleitens des beweglichen Fiihrungskdrpers
28 an dem feststehenden Fiihrungskérper 29 kann
ein ungewolltes friihzeitiges Umschalten nicht
erfolgen und es bleibt der von-der Blattfeder

42 ausgeiibte Kontaktdruck zwischen den Kontakt-
stiicken 38 und 40 unveridndert aufrechterhalten.
Durch die Schwenkbewegung des Winkelstilickes um
die Schwenkachse 19 erreicht die Zugfeder 31
schlieBlich eine Lage, die iiber die Mittel-
stellung gemidB Figur 4 hinausgeht, d.h. die
Zugfeder 31 verlduft oberhalb des Knies 18 des
Winkelstiickes. Damit ergibt sich eine entgegen-~
gesetzte Kraftkomponente, ma@mlich nach oben hin,
die sich aber erst dann auswirken kann, wenn der
bewegliche Fiihrungsksdrper 28 so weit nach rechts
verschoben ist, daBl er von dem feststehenden
Fﬁhrungskﬁrper 29 freigegeben ist. In diesem
Augenblick erfolgt ein schlagartiges Umschalten,
also ein Offnen der Kontaktstiicke 38, 40 und

ein SchlieBen der Kontaktstiicke 37, 39. Der
StsBel 34 hat sich dabei gem#B Figur 5 nach

oben hin verschoben. Wenn nun der Betdtigungs-
hebel 20 losgelassen wird, driickt die Riick-
holfeder 24 das Winkelstiick entgegen dem Uhr-
zeigersinn wieder nach der Ausgangslage hin,
wobei nun der bewegliche Fﬁhrﬁngskarper 28 an
def Oberseite des feststehenden Fiihrungskorpers
29 entlanggleitet, bis eine Mittelstellung ge-

miaB Figur 6 iiberschritten wird, sich wieder eine

B
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Kraftkomponente nach unten ergibt und durch
Wirkung der Zugfeder 31 der bewegliche Fiih-
rungskorper 28 mitsamt der Fiihrung 32, 33

und mit dem StéBel 34 schlagartig in die
Stellung nach Figur 7 gefiihrt wird. Damit

ist die Ursprungsstellung nach Figur 3 wieder
erreicht. Es sei hierzu noch bemerkt, daB der
in Figur 2 eingezeichnete Umschaltweg dem
Verschiebeweg des beweglichen Fiihrungskdr-
pers 28 in der Fiihrung 32, 33 proportional
ist. Es versteht sich, daB die beidersei-
tige Verschiebebewegung des StéBels 34 durch

nicht gezeichnete Anschlidge begrenzt ist.

Das in Figur 8 im Schema dargestellte Aus-
fiihrungsbeispiel einer erfindungsgem&fBen
KontaktvorrichtungVberuht auf dem gleichen
Prinzip, welches an Hand der Figuren 3 bis

7 erlidutert worden ist. In einem Gehiuse 46,
das von einem nicht gezeichneten Deckel oder
dergl. abgeschlossen werden kann, ist ein
Winkelstiick 47 mit zwei rechtwinklig zu-
einander verlaufenden Schenkeln auf einer
Schwenkachse gelagert. Die Zugfeder 50 greift
einmal an dem Anlenkpunkt 49 und zum anderen
an dem beweglichen Fiihrungskérper 51 an.

Der bewegliche Fithrungskdrper 51 ist in einer
quer zur Verschieberichtung des StoBels 59
verlaufenden Fiihrung 62 gehalten. Der fest-
stehende Fiihrungskorper ist mit dem Bezugs-
zeichen 52 versehen. Das Anlenkglied 53 greift

in ein Lager 54 ein, das zum Beispiel als Kerbe
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dargestellt ist. Der StoBel 59 weist einen
nach unten verlidngerten Arm 60 auf, der mit
der U-formig umgebogenen Blattfeder 76 des
beweglichen Kontaktstiickes 77 zusammenwirkt.
Dementsprechend betitigt der nach oben hin
fiihrende Arm 61 des StoBels die U-formig um-
gebogene Blattfeder 70 des beweglichen Kon-
taktstiickes 71. Der StoBel 59 kann auch ein
weiteres Verlidngerungsstiick 63 quer zu seiner
Verschieberichtung erhalten, welches bei-
spielsweise bis zu einem stifnseitigen Sicht-
fenster 64 reichen kann, so daB man von
auBen die jeweilige Betriebsstellung der

Kontaktvorrichtung erkennen kann.

In Figur 8 ist die Betriebsstellung darge-
stellt, die der Figur 5 entspricht, d.h.
die Zugefeder 50 bildet mit ihrer Mittel-
achse mit den Mittellinien 55, 56 des einen
Schenkels des Winkelstiickes 47 sowie des
Anlenkgliedes 53 ein stumpfwi;kliges DréI-
eck. Das Winkelstiick 47 ist in seinem
Schwenkbereich zwischen Anschléagen 57 und
58 gehalten, wobei der Anschlag 57 auf

einem Bolzen 95 gehalten ist.

Der StoBel 59 ist zweckmidfBig auf beiden Seiten
zwischen Fiihrungsstiicken 65, 66 gefiihrt. An
dem Winkelstiick 47 greift wieder eine Riickhol-

feder 67 an. Bei dieser Riickholfeder ist die

“~ BAD ORIGINAL
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Besonderheit vorgesehen, dall sie mit ihrem
einen Ende verstellbar in einem Innengewinde
eines Riickholfederhalters 68 sitzt. Das Innen-
gewinde ist dabei zweckmidBig in bezug auf die
Gewinderillen dem Profil der Riickholfeder-
windungen angepaBt. Das Federende 69 ist gerad-
linig umgebogen, so daB es diagonal in bezug
auf die letzte Federwindung verlauft. Dadurch
kann man die Verstellung der Riickholfeder durch
einfaches Drehen bewirken und dabei an diesem
Federende mit einem geeigneten Werkzeug an-

greifen.

Den beweglichen Kontaktstiicken 71 und 77 liegen
wieder feststehende Kontaktstiicke 72 und 78
gegeniiber, die mit Hilfe von Stromanschlufl-
schienen 73 bzw. 79 zu iiblichen Stroman-
schliissen 75 und 80 gefiihrt sind. Die U-f&rmig
gebogenen stromleitenden Blattfedern 70, 76
sind ebenfalls zu Stromanschliissen 74 und 81

verliangert.

An dem Winkelstiick 47 greift wieder, wie im
Zusammenhang mit den Figuren 3 bis 7 erliutert,
ein Betdtigungshebel 86 an, und zwar unter
Zwischenschaltung eines Verbindungsgliedes 83,
dessen Anlenkpunkt an dem Winkelstiick mit dem
Bezugszeichen 82 und der Anlenkpunkt an dem
Betdtigungshebel 86 mit dem Bezugszeichen 85
versehen ist. Das Verbindungsglied 83 ist vor-
teilhafterweise mit einer Feder 84, im vorlie-
genden Ausfiihrungsbeispiel mit einer Zugfeder

versehen, die eine Dampfung der Ubertragung von
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Schaltkraften bewirkt.

Das Ausfiihrungsbeispiel gemdf Figur 8 weist
noch eine weitere Besonderheit auf, ndmlich daB
der Bet#tigungshebel 86 mit einem Kompensations-
bimetall 89, 90 zusammenwirkt. Vorteilhafter-
weise ist das Kompensationsbimetall winkling
ausgebildet und an der abgewinkelten Stelle in
einer Halterung schwenkbar gehalten. Die Hal-
terung besteht beispielsweise aus einem zvlin-
drischen Zapfen und einem Gegenstiick, zwischen
welchem ein Schlitz zum Einlegen des Kompen-
sationsbimetalles belassen ist. Das Kompen-
sationsbimetall liegt mit dem einen Schenkel 89
an dem einen Ende 88 des Betdtigungshebels 86
an und mit dem anderen Schenkel 90 an einer
Verstellvorrichtung, die beispielsweise aus
einem Bolzen 93 mit Gewinde und einem Einstell-
rad 94 bestehen kann. Das Kompensationsbimetall
mit der Verstellvorrichtung gestattet eine fein-
fiihlige Einstellung des Betdtigungshebels 86
bei automatischer bzw. maschineller Betidtigung
der Kontaktvorrichtung. Es ist leicht zu er-
kennen, dafBl bei Abwartsschrauben des Bolzens 93
der Schenkel 89 des Kompensationsbimetalles mit
seinem unteren Ende im Bild der Figur 8 nach
rechts ausschwenkt und damit eine Schwenkbe-
wegung des Betdtigungshebels 86 um den Anlenk-
punkt 85 bewirkt, so daB das untere Ende des
Betdtigungshebels 86 niher an das nicht ge-
Zzeichnete in Richtung des Pfeiles 87 wirkende
Betatigungselement geschwenkt wird, so daB das

Umschalten friiher erfolgt, wdhrend bei umge-
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kehrter Regelung der Verstellvorrichtung ein

spateres Umschalten erfolgt.

In vorteilhafter Ausgestaltung der Erfindung

ist der Bolzen 93 in einer mit Innengewinde ver-
sehenen Mutter 96 gefiihrt, die ihrerseits in
einem Gleitsitz 97 des Gehiduses 46 drehbar ge-
halten ist. Das Gehiduse 46 ist ferner mit einem
bis in Hohe des Einstellrades 94 vorspringenden
festen Anschlag 98 ausgestattet. Hiermit arbei-
tet ein Vorsprung 99 zusammen, der mit dem Ein-
stellrad 94 fest verbunden ist. Die Wirkungs-
weise ist im wesentlichen folgende. Zum Ein-
stellen wird das Einstellrad 94 zunidchst so
weit gedreht, daf der Vorsprung 99 an dem An-
schlag 98 anliegt. Sodann wird das Einstellrad
94 mit dem Bolzen 93 durch Drehen der Mutter 96
nach unten bzw. nach dem Schenkel 90 des Bimetall-
kompensationsstreifens bewegt. In der richtigen
gewiinschten Stellung wird die Mutter z.B. durch
Kleben, Klemmen oder SchwéiBen gegeniiber dem
Gehduse 46 befestigt.
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1. Kontaktvorrichtung mit einem lidngsverschieb-

10

15

20

25

lichen StsBel und von diesem betitigbaren be-
weglichen Kontaktstiicken, die zur Bildung von
Offnern und/oder Schlieflern mit feststehenden
Kontaktstiicken zusammenwirken,

dadurch gekennzeichnet,

daB der StéBel (34, 59) eine guer zu seiner
Verschieberichtung verlaufende Fiihrung (32,
33; 62) fiir einen beweglichen Fiihrungskdrper
(28, 51) aufweist, daB der Fiihrungskdrper
(28, 51) an einem Anlenkglied (27, 53) ‘ange-
bracht ist, daB das Anlenkglied (27, 53) ge-
lenkig im Bereich des Knies eines Winkel-
stiickes (16, 17; 47) angreift, daB zwischen
dem Fiihrungskorper (28, 51) und dem einen
Schenkel (17) des Winkelstiickes eine Zugfeder
(31, 50)'vorgesehen ist, daB -das Winkelstiick
(16, 17; 47) mittels des anderen Schenkels
(16) schwenkbar gelagert ist, und daB dem be-
weglichen Fithrungskérper (28, 51) ein fest-
stehender Fiihrungskérper (29, 52) derart zu-
geordnet und die Anordnung so getroffen ist,
daB der bewegliche Fiihrungskérper (28, 51)
wahrend des Umschaltweges in der einen Rich-

tung entlang der einen Seite und in der
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anderen Richtung entlang der anderen Seite
des feststehenden Fiihrungskdrpers (29, 52)
gefihrt ist,.

5 2. Kontaktvorrichtung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daB die Zugfeder (31, 50) derart zwischen dem
Fiihrungsksrper (28, 51) und dem Schenkel (17)
des Winkelstiickes (16, 17; 47) angeordnet ist,

10 - daB ihre Mittelachse mit den Mittellinien (55,
56) dieses Schenkels (17) und des Anlenk-
gliedes (27, 53) in den beiden Endstellungen
des Umschaltweges (10) etwa gleich grofie
stumpfwinklige Dreiecke bildet.

15

3. Kontaktvorrichtung nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,
daB an dem Winkelstiick (16, 173 47) mittels
eines gelenkig befestigten Verbindungs-

20 gliedes (21, 83) ein Betdtigungshebel (20,
86) angreift.

4. Kontaktvorrichtung nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche,
25 dadurch gekennzeichnet,
daB Anschlige (57, 58) zur Begrenzung der
Schwenkbewegung des Winkelstiickes (16, 17,

47) vorgesehen sind.

30 5. Kontaktvorrichtung nach Anspruch 3 oder 4,

dadurch gekennzeichnet,
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daB das Verbindungsglied (83) mit einer Feder

(84) versehen ist.

Kontaktvorrichtung nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet,

daB an dem Winkelstiick (16, 17, 47) eine
Riickholfeder (24, 67) angreift.

Kontaktvorrichtung nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Riickholfeder (67) mit ihrem einen
Ende verstellbar in einem Innengewinde eines
Riickholfederhalters (68) sitzt.

Kontaktvorrichtung nach einem der vorher-
gehenden Anspriiche,

dadurch gekennzeichnet, daBl die beweglichen
Kontaktstiicke (39, 40; 71, 77) an Blatt-
federn (41, 42; 70, 76) angebracht sind.

Kont aktvorrichtung nach einem der Anspriiche
3 bis 8,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Betdtigungshebel (86) mit einem
Kompensationsbimetall (89, 90) zusammen-

wirkt.

Kontaktvorrichtung nach Anspruch 9,

dadurch gekennzeichnet,

daB das Kompensationsbimetall (89, 90) winklig
ausgebildet ist, in einer Halterung schwenkbar

gehalten ist und mit dem einen Schenkel (89)
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‘an dem Betidtigungshebel (86) sowie mit dem

anderen Schenkel (90) an einer Verstellvor-

richtung (93, 94) anliegt.

Kontaktvorrichtung nach Anspruch 10,
dadurch gekennzeichnet,

daB die Verstellvorrichtung aus einem Ein-
stellrad (94) mit einem Bolzen (93) und
einer Mutter (96) besteht, daB das Gehiduse
(46) mit einem Anschlag (98) und das Ein-
stellrad (94) mit einem Vorsprung (99) ver-
sehen sind, und daB die Mutter (96) in
einem Gleitsitz (97) des Gehduses (46) ge-
halten ist.
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