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69 Systeéme de construction modulé composé par des joints et des hampes pour structures aux grillages spatiaux.

€) Assemblage d’hampes (7), douées d'une bille (9) pour
chacun de leurs bouts, entre deux caloties hémisphériques,
lesquelles, au moyen d'une série de fentes (4), permettent
I'introduction des hampes (7) et leur disposition en différentes
directions, par le suivant blocage d’elles au moyen d'un seul
boulon central (1).
Pour empécher que les organes de fixation ne subissent
des efforts de traction, |a surface extérieure de la calotte présente
des nervures (6).
- ATlintention de la calotte les billes (9) sont logées dans des
< évasements qui permettent la rotation des hampes (7) autour du
joint aprés le blocage.
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Systime- de construction modulé “SPACE VESTRUT"' composé par

des: joints; et des hampes pour structures aux grillages spa-
tigux.

L'invention concerne un joint composé par des calottes hé-
migphériques les quelles,unies ensemble par un boulon cen-
tral qui les traverse,renferment les bouts des hampes,douées:
de billes,de sorte qu'elles se bloguent,

Les structures aux grillages spatiaux exploitent le critére
de la répétition,de sorte gque le module & la base,de n'im-
porte.quelle geometrie,se multiplie dans l1'espace,en y ajou-
tant des hampes et des joints,de maniére & engendrer des

grandes structures.

On connaft déja un grand nombre de semblables‘systémes qui
sont composés par le méme mécanisme (MERO &llemand,UNISTRUT
américain,etc.). Ils: sont tous fondés; sur le critére que le
joint est,au point de vue statique,un incastirement: c'est

a4 dire que toutes leé hampes sont rigidement 1iéea;entre el-
les, Ce principe consent un nombre limité de géométries,

Un autre-inconvénient est que chague hampe est individuel—
lement vissé sur le joint: cela comporie des élevés temps

de montage,trdss négatif pour ces systémes souvent'composém

par milliers de hampes et de joints.

La présente invention & pour but de remédier & ces incon-

vénients.L'invention,tel qu'elle est caractérisée dans les:
revendications,résout le probléme du joint—encastrement en

realisant le joint-charnidre.En effet,grice & les billes

)
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concentriques, les hampes, mé&me si bloqué, ont la possibi-
1ité de rouler autour du neud. En outre est simplifié 1le
montage étant unique le vissage pour bloquer toutes les:

hampes.

Les avantages obtenus gréce & cette invention consistent
essentiellement en ce qu'est la possibilité que présente
le joint de pouvoir engendrer tous les systimes aux gril-
lages spatieux & partir de n'importe: quel module & la ba-
se, grice & la possibilité du mouvement des hampes apreés
le blocage. De cette fagon on a l'avantage de réaliser
toutes sortes de formes soit courbes soit droites.
D'autre avantage c'est qu'il est suffisant visser un seul
boulon pour bloquer douze et plus hampes (selon le nombre
des fentes que les calottes présentent). Cet avantage-ci

permet de réduire au minimum les temps de montage.

L'invention est exposée ci-aprds plus en détail & 1'aide
de dessins représentant seulement un mode d'exécution.

Les figures 1-2-3~20 représentent des exemples de schémas
géométriques: et de modules.

Les figures 4-5-6 représentent les plans et la vue de face
du joint composé par douze hampes dont les coupes sont les
figures 8-10-11-19.

Les: figures 7 et 12 représentent vue de face et coupe du
joint composé par huit hampes.

La figure 9 c'est la coupe du joint composé par quatre hampes,

 Les figures 13 et 14 représentent deux systémes de fixation

de la bille avec 1'hampe.

La figure 15 représente la vue d'ensemble generale.

Les figures 16-17 sont le plan et la vue de face de la calot
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te hémisphérique.

La figure 18 est 1la vue de face en cas de huit hampes con-
vergentes,

Les figures 21-22 répresentent le joint en cas d'élimination
de la bille centrale pour favoriser l'introduction d'un bou-

lon plus grand.

Les dessins (1) répresentent un sistime modulé pour structu
res aux grillages spatiaux composé paf des joints et des
hampes s0it obliques soit horizontales. Le mécanisme du joint
se compose par deux calottes hémisphériques (fig.l6-fig.l7)
douées de fentes (4) et de troux (5) qui permettent 1'intro-
duction des bouts des hampes (figg. 13-14) de sorte que les
billes, égales entre elles, convergent & l'interne de la ca-
lotte autoqr d'une bille centrale et se boguent au moyen d'un
boulon centrale (fig.l5 — n°l) et d'un écrou (fig.l5 - n° 11).
Cet écrou est emboité dans la calotte ainsi que le boulon &
téte cylindrique. Les fentes sont douées d'un évasement (fige.
21 = n° 12) en forme de cdne pour permettre la rotation des
hampes obliques, ainsi que les troux des hampes horizontales
(fig.l5 - n° 5). ‘ .

La calotte est douée des nervures externes (fig.l5 = n° 6)

pour équilibrer les efforts de traction.

Conformément & la présente invention, pour favoriser 1l'intro
duction d'un boulon de diamétre plus grand, on peux éliminer
1a bille centrale (fig.1l5 = n°® 10) et élargir le trou de la
calotte (fig.21) selon le diamdtre du boulon. C'est évident
que dans ce casrchange aussi la dimension des billes (figg.
21-22) entre eux.

En cas que 1l'on doit réduire le nombre des hampes convergentes,
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il n'est pas nécessaire d'employer deux calottes pareilles:

1'élément de fermeture (fig.22) suffit au blocage.

e s

A%

N Tt f
aAry RIS

F¥

A



10

15

20

25

-5- 0053582

REVENDICATIONS

1. Le joint "SPACE-VESTRUT" est un mécanisme qui résout des
systémes de construction pour structures aux grillagess spa-
tiaux. I1 est caractérisé par deux calottes creuses de forme
hémisphérique d'épaisseur variable (figg. 16-17) douées de
quatre fentes; (fig. 16 n° 4), orthogonales entre elles,
pourvues d'évasement en forme de cSne (figg. 15-21 n® 1z),
de profondeur telle gqu'elles permettent l'introduction des
bouts des hampes obligues, en forme d'urebille (figg.13-14),
qui loge dans 1l'évasement.

Cette calotte est composée aussi par quatre troux:semi—cir@g
laires, eux~méme évasés, en face des quels on a créé des:
nervures externes de radissement (figg.l5-16 n° 6) pour
équilibrer les efforts de traction (figg. 10-21). 7

La caractéristique des nervures est essentielle en cas des
efforts de traction considérables; c'est évident que l'on
doit considérer aussi brevetée la ealotte (figg. 16-17)

dépourvue des nervures.

' Les troux (fig. 16 n° 5) sont nécessaires pour l'introduction

des hampes horizontales et, en sutre, ils garantissent le
blocage de ces dermidres.
Les calottes renferment les bouts des hampes caractérisées

par des billes liées aux hampes au moyen d'un ra@cord (figg.

: 13-14) ]

Les deux calottes. sont assemblé au moyen d'une vis: & t&€te
cylindrique avec hexagone embof & (fig.15 n° 1), larquelie
traversé le trou central (fig. 16 n° 2) de la calotte et la
bille ceﬁtrale de convergence de toutes les hampes (fig.l15).
Uette vis—ci est bloqué par un écrou qui trouve logement dans
un incaissement en forme d'hexagone (fig. 21 no 13).. . .
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Les calottes qui composent le joint "SPACE-VESTRUT", selon
la présente revendication, peuvent &tre aussi de forme dif-
férente (fig.1l8 = fig.22) pour permetire la réalisation des
grillages plats ou des plagues aux grillages, plates ou
courbes, par un niveau seulement. Tel élément est caracté-
risé par quatre entailles semi-circulaires les quelles

permettent l'introduction des hampes horizontales,

2, Systime "SPACE-VESTRUI" selon revendication 1, caracté
risé en ce que sont les haﬁpes, composées par un tuyau en
acier (ou n'importe quel autre matidre) creux ou par barre
pleine, dont les bouts sont fournies: d'une bille fixée ou
démontable (£ig.l3-fig.14).

La mection de la hampe peut prendre toutes les autres
formes géométriques, et elles ont toujours la caracté-
ristique des; bouts en bille, Le raccord qui lieala bille
4 la hempe peut 8ire soit extérieur, soit intérieur (fig.
13 - fig. 14). On revendique, de toute fagon, n'importe
quel sorte de hampe douée d'uq'bout sphérique qui con- '

courent dans un joint pour structures aux grillages.

3. Systéme "SPACE-VESTRUT", selon précédentes revendicsa-
tions, caractérisé en ce que la calotte qui compose le
joint peut &tre douée par un nombre plus petit ou plus
grand de fentes, en rapport & celui reproduit dans les
dessins. Telle caractéristique permette la réalisation de
structures aux grillages spatiaux de n'importe quel géomé
trie, y compris des structures géodésiques, étant illimité
le nombre des hampes gqui peuvent sortir du joint. Cette
propriété, pour structures outre mesure compliguées, est

associée 3 la carsctéristique des hampes de pouvoir modifier

PP
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sa propre longueur soit aux hampes horizontales soit & cel-

les obliques,dans la méme structure.

4. Systéme ®"SPACE-VESTRUT",selon précédentes revendications,
caractérisé en ce gque la vis centrale peut varier sa dimen-
sion,par suite de 1'élimination de la bille centrale,et par
consequent en modifiant les diamdtres des billes et du trou

central (fig.21).

5. Systéme "SPACE-VESTRUT",selon précédentes revendications,

caractérisé en ce que 1l'élément de fermeture (fig.22) en cas

ot se réduissent les hampes convergentes dans le joint.Il est

composé par un €lément plein circulaire,dans le quel on a

retiré des creux hémisphériques pour y placer les billes des:

hampes (fig.22 n°14).Le nombre des. creux hémisphériques peut

varier selon la quantité des hampes convergentes.Cet élément

est doué lui aussi de 1'évasement semi-circulaire (fig.22 n°l2).
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