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@ Commutateur électrique & doigt de manoeuvre monté pivotant.

@ H s'agit d’'un commutateur électrique & doigt de ma-
noeuvre pivotant {11) et balai conducteur {12}, une languette
de positionnement (26) faisant corps avec le balai conduc-
teur (12} et assurant, en coopération avec une chape de
positionnement (25) portée par un plot de contact (14), un
s controle de position du doigt de manoeuvre (11).
Suivant l'invention, la languette de positionnement (26)
est dissociée des lamelles de contact (20, 20') que comporte
le balai conducteur {12), et est ainsi apte & jouer élastique-
ment indépendamment de ces lamelles de contact (20,20').
Application aux commutateurs électriques.
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La présente invention concerne d'une maniére genergié e
les commutateurs électriques du genre comportant un corps, un
doigt de manoeuvre monté pivotant sur ledit corps entre deux
positions extrémes, au moins deux plots de contact disposeés
dans ledit corps, un balai conducteur porté par le doigt de
manoeuvre et comportant au moins une lamelle de contact pro-
pre a coopérer avec 1l'un des plots de contact, et des moyens
de contrdle de position conducteurs qui, intervenant entre
l'autre desdits plots de contact et le balai conducteur, com-
portent une chape de positionnement portée par ledit autre
plot de contact et une languette de positionnement faisant
corps avec le balai conducteur et apte & coopérer avec ladite
chape de positionnement.

Un tel commutateur électrique se trouve notamment décrit
dans le brevet francais N° 1.219.900.

I1 présente l'avantage de satisfaire & une grande sim-
plification de construction, le balai conducteur qu'il compor-
te constituant par lui-méme la languette de positionnement
des moyens de contrdle de position, en sorte gqu'une méme pié-
ce, & savoir ce balai conducteur, convenablement découpée et
conformée, y assume une multiplicité de fonctions, et notam-
ment celles de passage du courant, de pression de contact sur
les plots de contact, et de contrdle de position du doigt de
manoeuvre,

Mais, en pratique, dans la forme de réalisation décrite
dans le brevet francais N° 1.219.900 mentionné ci-dessus, le
balai conducteur se trouve réduit 3 une bande de métal qui,
par sa zone centrale, conformée a cet effet en V ou U ouvert,
constitue la languette de positionnement destinée a coopérer
avec la chape de positionnement, et, par ses ailes latérales,
constitue des lamelles de contacf en continuité avec sa zomne
centrale, et qui, & ses extrémités, est engagée dans des
évidements du doigt de manoeuvre dans lesquels elle se trou-
ve ainsi contrebutée, et donc bridée.

Ce bridage du balai conducteur, conjugué avec une forme

cylindrique de la chape de positionnement avec laquelle il
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coopére, ne permet pas, en pratique, un fonctionnement s&r
de 1l'ensemble, car il peut conduire & des rebondissements
intempestifs du balai conducteur sur ses plots de contact,
et donc 3 la production d'arcs préjudiciables & la longévité
dudit ensemble.

Il ne garantit pas non plus une bomnne pression de con-

tact sur les plots de contact, ce qui exclut la possibilité

d'une intensité de service relativement importante, de 1l'or-
dre de dix ampéres par exemple.

Il conduijit enfin 2 une course limitée pour le doigt de f
manoeuvre et a un fonctionnement bruyant de celui-ci. |
La.raison en est que, en raison du bridage du balai
conducteur a ses extrémités, tout jeu élastique des lamelles

de contact réagit sur la languette de positionnement.fafmée

entre celles-ci, et réciproquement.

La présente invention a d'une maniére générale pour
objet une disposition permettant d'éviter ces inconvénients,
tout en permettant de conserver les avantages d'une réalisa-

tion unique du balai conducteur et de 1'un quelconque des

organes de positionnement, languette ou chape, associés au
doigt de manoeuvre.

De maniére plus précise, la présente invention a pour
objet un commutateur électrique du genre comportant un corps,
un doigt de manoeuvre monté pivotant sur ledit corps entre
deux positions extrémes, au moins deux plots de contact dis-
posés dans ledit corps, un balai conducteur porté par le
doigt de manoeuvre et comportant au moins une lamelle de con- i
tact propre a coopérer avec l'un des plots de contact, et des ;
moyens de contrdle de position conducteurs qui, intervenant
entre l'autre desdits plots de contact et le balai conducteur,
comportent une chape de positionnement portée par ledit autre .
plot de contact et une languette de positionnement faisant
corps avec le balai conducteur et apte a coopérer avec ladi-
te chape de positionnement, ce commutateur électrique étant
caractérisé en ce que la languettie de positionnement est
dissociée de la lamelle de contact et est ainsi apte a jouer
élastiquement indépendamment de celle-ci.

Par exemple, la languette de positionmnement est décalée
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transversalement par rapport a la lamelle de contact.

En variante, disposée dans l'axe de cette lamelle de
contact, elle est formée a la faveur d'un crevé du balai
conducteur.

Dans 1'un et l'autre cas, bien qu'appartenant 3 une méme
piéce, la languette de positionnement et la lamelle de con-
tact, qui assument des fonctions différentes, peuvent avanta-
geusement jouer élastiquement indépendamment 1l'une de 1l'autre,
c'est-d-dire sans inter-réaction entre elles.

I1 en est d'autant plus ainsi que, de préférence, sui-
vant l'invention, d'une part la languette de positionnement
s'étend en porte-a-faux a partir d'une zone d'enracinement,
en sorte que son extrémité libre, qui en constitue la partie
active, peut jouer élastiquement librement, et que, d'aytre
part, l'extrémité libre au moins de la lamelle de contact
s'étend au droit d'un évidement du doigt de manoeuvre, en
sorte que, elle aussi, elle peut jouer élastiquement libre-
ment .

Ainsi, la dissociation physique faite suivant l'inven-
tion entre la languette de positionnement et la lamelle de
contact se traduit avantageusement par une dissociation entre
les deux fonctions assurées par ces deux pieces, ce qui ga-
rantit 1'indépendance d'exécution entre ces deux fonctions.

En outre elle s'accompagne de la présence de parties
élastiques entre les parties fonctionnelles, ce qui assure
un libre jeu a celles-ci.

Il en résulte un fonctionnement sir pour 1l'ensemble, et,
notamment, une bonne pression de contact sur les plots de
contact, et un bon contrtle de position pour le doigt de
manoeuvre. »

Les caractéristiques et avantages de l'invention ressor;
tiront d'ailleurs de la description i va suivre, a titre
d'exemple, en référence aux dessins schématiqués annexés sur
lesquels :

la figure 1 est une vue, partie en élévation, et partie
en coupe, suivant la ligne I-I de la figure 2, des principaux
constituants d'un commutateur électrique suivant l'invention;

la figure 2 est une vue en plan, suivant la ligne II-II
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de la figure 1, du balai conducteur mis en oeuvre dans ce
commutateur électrique, représenté isolément ;

la figure 3 est, & échelle supérieure, une vue en coupe
de ce balai conducteur, suivant la ligne III-III de la figure
2 3

les figures 4A, 4B, 4C sont des vues reprenant pour par-
tie celle de la figure 1 et illustrant le fonctionnement du
commutateur électrique suivant l'invention ;

la figure 5 est une vue analogue a celle de la figure 1,
pour une variante de réalisation ;

la figure 6 est une autre vue analogue a celle de la
figure 1, pour une autre variante de réalisation ;

la figure 7 est une vue en élévation d'une variante de
réalisation d'un des constituants du commutateur électriqué
suivant l'invention, représenté isolément ;

les figures 8 et 9 sont des vues analogues a celle de la
figure 3 et concerment chacumne respectivement une forme de
réalisation du balai conducteur mis en oeuvre dans un tel
commutateur électrique ;

la figure 10 est une vue analogue a celle de la figure
1, et concerne une autre variante de réalisation ;

la figure 11 est une vue analogue a celle de la figure
2, pour le balai conducteur mis en oeuvre dans cette variante
de reéalisation ;

la figure 12 est une vue analogue & celle de la figure
2, pour une autre variante de réalisation de ce balai conduc-
teur ;

la figure 13 est une vue en coupe longitudinale de cette
variante de réalisation, suivant la ligne XITI-XIIT de la
figure 12 ;

la figure 14 en est une vue en coupe transversale, sui-
vant la ligne XIV-XTIV de la figure 13 ;

la figure 15 est une vue analogue a celle de la figure
1 et concerne une autre variante de réalisation.

D'une maniére générale, et tel qu'illustré par ces figu-
res, le commutateur électrique suivant l'invention comporte
un corps 10, qui, ne faisant pas partie de la présente inven-

tion, n'a été que schématisé par son contour, en traits
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interrompus, a la figure 1, un doigt de manoeuvre 11, qui est
monté pivotant sur le corps 10 entre deux positions extrémes,
et un balai conducteur 12, qui est porté par le doigt de ma-
noeuvre 1ll. 7

Le corps 10 et le doigt de manoeuvre 11 sont en matiere
isolante.

Pour son montage pivotant, le doigt de manoeuvre 11, qui
est globalement parallélépipédique, porte transversalement
un axe 13.

I1 peut s'agir d'une piéce distincte, mais il peut s'a-
gir également de deux tourillons présents latéralement en
saillie sur les cdtés longitudinaux du doigt de manoeuvre 11.

Dans le corps 10 sont disposés au moins deux plots de
contact. '

Dans les exemples de réalisation représentés, ces plots
de contact sont au nombre de trois : il y a un plot central
14, et deux plots latéraux 15, 15°'.

Dans l'exemple de réalisation représenté sur les figures
1 a3 4, les plots de contact latéraux 15, 15' sont disposés
chacun respectivement de part et d'autre du plot central 14,
en alignement 1l'un avec l'autre, mais, pour des raisons qui
apparaitront ci-aprés, le plot de contact central 14 est
décalé transversalement par rapport a l'alignement que for-
ment les plots de contact latéraux 15, 15' (non visibles sur
les figures).

En outre, dans l'exemple de réalisation représenté sur
les figures 1 a 4, les plots de contact 14 et 15, 15' forment
tous par eux-mémes des bormnes de connexion, et il s'agit de
bornes de connexion a trou 17, pour engagement d'un conduc-
teur, et a vis 18, pour serrage de celui-ci, mais il n'en
est pas nécessairement ainsi.

Au contraire, les plots de contact peuvent constituer
des piéces distinctes des bornes de conmnexion auxquelles ils
sont associés, en étant convenablement reliés électriquement
4 celles-ci, et/ou ces bornes de connexion peuvent é&tre d'un
type différent de celles décrites ci-dessus, et par exemple
é¢tre des bornes de comnexion & languette, ou autre, permet-

tant un engagement direct des conducteurs concernés ou une
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connexion rapide de ceux-ci.

Le balai conducteur 12, qui est représenté isolément a
la figure 2, est une piéce venue d'un seul tenant d'un feuil-
lard métallique, convenablement découpé et conformé.

I1 comporte au moins une lamelle de contact.

Dans 1'exemp1é de réalisation représenté, deux plots de
contact latéraux 15, 15' étant prévus, le balai conducteur 12
comporte deux lamelles de contact 20, 20' chacune respective-
ment propres & coopérer avec le plot de contact latéral 15,
15' correspondant.

Dans l'exemple de réalisation représenté sur les figures
1 a3 4, les lamelles de contact 20, 20' portent, & leur extré-
mité, pour coopération avec les plots de contact latéraux 15,
15', des grains de contact 21, 21', en argent par exemple;
ou en métal argenté, de maniére connue en soi ; mais il n'en
est pas nécessairement ainsi.

Pour coépération avec ces grains de contact 21, 21', les
plots de contact 15, 15' présentent, dans l'exemple de réali-
sation représenté sur les figures 1 a4 4, un bossage arrondi
22, 22', qui peut également &tre un bossage rapporté, en
argent ou métal argenté, si désiré.

L'extrémité libre au moins, et en pratique la totalité,
de chaque lamelle de contact 20, 20' du balai conducteur 12
stétend au droit d'un évidement 24, 24' du doigt de manoeuvre
11, en sorte qu'elle peut jouer élastiquement librement au
contact du plot de contact 15, 15' correspondant, en se dé-
formant élastiquement.,

Au doigt de manoeuvre 11 sont associés des moyens de
contrdle de position, et il s'agit de moyens de contrdle de
position conducteurs qui, intervenant entre le plot de con-
tact central 14 et le balai conducteur 12, comportent d'une
part une chape de positionnement 25 portée par ledit plot de
contact central 14, et d'autre part une languette de posi-
tionnement 26 faisant corps avec le balai conducteur 12 et
apte & coopérer avec la chape de positionnement 25.

Suivant 1l'invention, la languette de positionmement 26
est dissociée des lamelles de contact 20, 20' du balai con-

ducteur 12 et est ainsi apte a jouer élastiquement indépen-
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damment de celles-ci.

En pratique, dans l'exemple de réalisation illustré par
les figures 1 & 4, cette languette de positionnement 26
s'étend en porte-a-faux a partir d'une zone d'enracinement 27
appartenant au balai conducteur 12, et elle est décalée trans-
versalement par rapport aux lamelles de contact 20, 20', sa
zone d'enracinement 27 étant disposée en bout d'une partie 28
du balai conducteur 12 qui, allongée en bande parallélement
4 la languette de positionnement 26, est intermédiaire entre
celle-ci et les lamelles de contact 20, 20', en reliant en
continuité cette languette de positionnement 26 et ces lamel-
les de contact 20, 20°',

Dans l'exemple de réalisation représenté sur les figures
1 3 4, la languette de positionnement 26 est séparée de la.
bande 28 par une fente 29 3 lévres disjointes, et de méme,
cette bande 28 est séparée des lamelles de contact 20, 20!
par des fentes 30, 30' semblables.

Mais il n'en est pas nécessairement ainsi, les sépara-
tions correspondantes pouvant au contraire se faire par des
fentes a lévres jointes, résultant d'un simple cisaillement
et non pas d'une découpe.

L'essentiel est que les lamelles de contact 20, 20°
d'une part, et la languette de positionnement 26 d'autre part,
puissent jouer élastiquement librement indépendamment les
unes des autres.

A l'une de ses extrémités, la bande 28 du balai conduc-
teur 12, qui en forme une partie médiane, forme, par un épa-
nouissement, la zone d'enracinement 27 de la languette de
positionnement 26 ; & son autre extrémité, elle présente,
dans l'exemple de réalisation illustré sur les figures 1 a 4,
un autre épanouissement 27' semblable.

Ces épanouissements 27, 27', qui sont coplanaires et
correspondent au plan initial du feuillard dans iequel est
découpé le balai conducteur 12, sont mis & profit pour la
fixation de celui-ci au doigt de manoeuvre 11,

Dans l'exemple de réalisation illustré par les figures
1 3 4, cette fixation se fait par sertissage : des pions de

sertissage 32, 32' venus de piliers 33, 33' du doigt de
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manoeuvre 11 traversent des passages 34, 347 prévus a cet
effet dans les épanouissements 27, 27' du balai conducteur 12.

De méme, un pion de sertissage 35 venu d'un pilier mé-
dian 36 du doigt de manoeuvre 1l traverse un passage 31 du
balai conducteur 12 prévu a cet effet a la racine des lamel-
les de contact 20, 20' de celui-ci, en position intermédiai-
re,

Dans l'exemple de réalisation représenté, les passages
34, 34' et 31 sont circulaires.

A compter de sa zone d'enracinement 27, la languette de
positionnement 26 s'étend en obligque.

Dans l'exemple de réalisation représenté sur les figures
1 a 4, son extrémité libre, ou nez 37, forme un diédre &
profil en V.

Tel que représenté dans cet exemple de réalisation,
pour la configuration de repos de la languette de positionne-
ment 26, le plan bissecteur du dieédre qué forme son extrémi-
té libre 37 est confondu avec le plan contenant l'aréte 48
de ce diedre 37 et l1l'axe de rotation 13 du doigt de manoeu-
vre 1l. .

Conjointement, dans cet exemple de réalisation, la chape
de positionnement 25 avec laquelle coopére la languette de
positionnement 26 a un profil convexe, dit ici, par commodité,
profil en diédre convexe.

De préférence, et tel que représenté, la zone sommitale
de cette chape est adoucie par un arrondi.

Dans un tel cas, le commutateur électrique concerné
constitue un va-et-vient.

En effet, les deux positions extrémes de son doigt de
manoeuvre 11 sont alors stables.

Par exemple, lorsque la languette de positionnement 26
prend appui sur le flanc de la chape de positionnement 25 op-
posée au plot de comntact latéral 15, figure 1, il résulte de
cet appui l'application au doigt de manoeuvre 11 d'un couple
de basculement qui, suivant la fléche F de la figure 1, main-
tient la lamelle de contact 20 du balai conducteur 12 au
contact de ce plot de contact latéral 15.

De ce fait, une continuité électrique est éitablie entre,
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d'une part le plot de contact central 14, éui constitue une
borne d'arrivée, et, d'autre part, le plot de contact latéral
15, qui constitue une borne de sortie.

Les pressions de contact correspondantes sont assurées
par le fait que tant la languette de positionnement 22 que 1la
lamelle de contact 24 sont déformées élastiquement, indében-
damment l'une de 1l'autre.

Sur les figures 1 et 4A, la déformation élastique de 1la
lamelle de contact 20, rendue possible par 1l‘'évidement 24
correspondant du doigt de manoeuvre 11, est illustrée par le
fait que cette lamelle de contact 20 s'écarte du plan du
feuillard dans lequel est découpé le balai conducteur 12,
matérialisé par la zone d'enracinement 27 de la languette de
positionnement 26,

En agissant sur le doigt de manoeuvre 11 dans le sens
opposé a celui de la fléche F de la figure 1, on provogque un
basculement correspondant de ce doigt de manoeuvre 11, qui
conduit, d'une part la lamelle de contact 20 & perdre le con-
tact avec le plot de contact latéral 15, et d'autre part, la
languette de positionnement 26 & franchir, par déformation
élastique, la chape de positionnement 25, figure 4B.

Au-dela de cette position de point mort correspondant
au franchissement de la chape de positionnement 25, le doigt
de manoeuvre ll poursuit de lui-méme son basculement, jus-
qu'd ce que la lamelle de contact 20' vienne en appui contre
le plot de contact latéral 15' correspondant, suivant des
modalités analogues & celles décrites ci~dessus, la languette
de positionnement 26 prenant alors appui sur le flanc de 1la
chape de positionnement 25 opposée a ce plot de contact laté-
ral 15', figure 4C,

Le plot de contact central 14 est alors, de maniére sta-
ble, en continuité électrique avec le plot de contact latéral
i5°'.

Dans la variante de réalisation illustrée par la figure
5, la chape de positionnement 25 a un profil en diedre conca-
ve.

Le commutateur électrique concerné constitue alors un

inverseur a point milieu & continuité momentanée, son doigt
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de manoeuvre 11 étant en permaﬁence rappelé élastiquement en
position médiane pour laquelle, tel gue représenté, les la-
melles de contact 20, 20' du balai conducteur 12 sont 1'une
et 1l'autre a distance des plots de contact latéraux 15, 15'.

Dans un tel cas, en effet, les positions extrémes du
doigt de manoeuvre 11 sont instables, et la continuité élec~
trique entre le plot de contact central 14 et le plot de con-
tact latéral 15, 15' correspondant n'est maintenue gque pour
autant qu'une action correspondante est exercée sur ce doigt
de manoeuvre 11l.

Dans la variante de réalisation illustrée par la figure
6, qui combine les deux précédentes, la chape de positionne-
ment 25 a un profil en diédre concave mais elle comporte .
également deux flancs obligues 38, 38' de part et d'autre du
diedre concave qu'elle forme, en sens opposé a celui des
flancs de ce diédre, et elle présente de ce fait deux arétes
39, 39'.

Le commutateur électrique concerné constitue dans ce
cas un inverseur a point milieu & continuité maintenue.

En effet, son doigt de manoeuvre 11 peut occuper 1'une
ou l'autre de trois positions stables, a savoir deux posi-
tions extrémes pour lesquelles le plot de contact central est
en continuité électrique avec le plot de contact latéral 15,
15' correspondant, et une position médiane pour laquelle
cette continuité électrique est interrompue.

Dans ce qui précéde, la chape de positionnement 25 a
globalement un profil symétrique. 7

Il n'en est pas nécessairement ainsi.

Au contraire, dans la forme de réalisation schématique-
ment illustrée a la figure 7, elle peut comporter un profil
asymétrique, en formant en continuité d'abord un diédre con-
vexe puis un diédre concave. .

Le commutateur électrique concerné constitue alors un
inverseur a point milieu a4 continuité maintenue pour 1l'une
des positions extrémes de son doigt de manoeuvre, qui est
stable, et & continuité momentanée pour l'autre des positions
extrémes de celui-ci, qui est instable.

Dans la forme de réalisation illustrée par la figure 8,
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l1'extrémité libre, ou nez 37, de la languette de positionne-
ment 26, forme une gouttiére a profil hémicirculaire.

Dans la forme de réalisation représentée a la figure 9,
elle forme un diédre & profil en V, comme précédemment, mais,
pour la configuration de repos, le plan bissecteur de ce dié-
dre est oblique vis-d-vis du plan contenant 1l'aréte 48 de
celui-ci et l'axe de rotation 13 du doigt de manoeuvre 1ll.

Cette disposition est de nature 3 faciliter le glisse=-
ment de la languette de positionnement 26 sur la chape de
positionnement correspondante, au moins pour l'un des flancs
de celle-ci.

Dans la forme de réalisation illustrée par les figures
10, 11, l1l'extrémité libre, ou nez 37, de la languette de po-~
sitionnement 26 est soumise & un ressort 40 destiné a venir
renforcer la pression de contact de cette languette de posi-
tionnement 26 sur la chape de positionnement 25 avec laquel-
le elle coopere, dans le cas ou, pour certaines applications
au moins, le contrdle de position du doigt de manoeuvre 11l
doit &tre particuliérement ferme.

Pour maintien de ce ressort additionnel 40, qui prend
appui au fond d'un puits 41 ménagé a cet effet dans le doigt
de manoeuvre 11, l'extrémité libre 37 de la languette de po-
sitionnement 26 comporte en saillie, dans la forme de réali-
sation représentée, un becquet 42 sur lequel ledit ressort
additionnel 40 est engagé ; en variante, la gorge du V que
forme cette extrémité libre 37 sert de logement de maintien
et d'appui pour le ressort additionnel 40 (non représenté).

En outre, dans la forme de réalisation représentée, la
languette de positionnement 26 n'est séparée de la bande
médiane 28 du balai conducteur 12 que par une fente a lévres
jointes, et cette bande 28 ne court que sur une moitié du
balai conducteur 12, entre la languette de posifionnement 26
et la lamelle de contact 20.

Enfin, dans cette forme de réalisation, les passages 34
et 31 prévus dans le balai conducteur 12 pour les pions de
sertissage propres a fixer celui-ci au doigt de manoceuvre 11
forment des boutonniéres allongées en ovale.

Dans la forme de realisation illustrée par les figures
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12 & 14, la languette de positionnement 26 s'étend dans 1'axe
des lamelles de contact 20, 20', et est formée a la faveur
d'un crevé 43 du balai conducteur 12.

En outre, les lamelles de contact 20, 20' sont décalées
par rapport au plan du cadre 44 entourant le crevé 43, ce
cadre 44 s'étendant en cuvette par rapport & ces lamelles de
contact 20, 20°'.

Enfin, dans cette forme de réalisation, la solidarisation
du balai conducteur 12 au doigt de manoeuvre 11 se fait par
encliquetage, le cadre 44 de ce balai conducteur 12 comportant
latéralement, en saillie, des languettes 45 par lesquelles il
est engagé dans des rainures 46 formées de maniére complémen-
taire dans le doigt de manoeuvre 11, l'engagement correspon-
dant se faisant par déformation élastique de ce doigt de ma-
noeuvre 1l.

Dans la forme de réalisation schématiquement illustrée
a la figure 15, le plot de contact latéral 15' est disposé en
vis-ad-vis par rapport au plot de contact latéral 15, et une
seule lamelle de contact 20 est prévue sur le balai conduc-
teur 12 pour coopération soit avec ce plot de contact 15,
soit avec ce plot de contact 15', cette lamelle de contact 20
portant & cet effet, sur ses faces opposées, deux grains de
contact 21, 21°', '

En outre, dans cette forme de réalisation, le plot de
contact latéral 15' ne forme pas par lui-méme une borne de
connexion, mais une simple languette convenablement raccordée
a une telle borne de connexion.

Dans ce qui précede, il a été admis que les flancs du
diédre de la chape de positionnement mise en oeuvre étaient
globalement plans.

Il en est de préférence ainsi, sauf en ce qui concerne
la chape de positionnement représentée sur les figures 1 a
4, pour laguelle, afin d'éviter un positionnement angulaire
précis de cette chape de positionnement, et donc du plot de
contact central 14 qui la porte, une forme conique est de
préférence donnée a cette chape de positionnement.

Le qualificatif de diédre donné ici a cette chape doit

donc &tre entendu de maniére large, pour désigner le profil
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correspondant, sans qu'il en résulte nécessairement la pré-
sence d'une aréte.

La présente invention ne se limite d'ailleurs pas aux
formes de réalisation décrites et représentées, mais englobe
toute variante d'exécution et/ou de combinaison de leurs
divers éléments.

En particulier, deux plots de contact seulement peuvent
étre prévus, un plot de contact central et un plot de contact
latéral.

Dans tous les cas, et ainsi qu'on l'aura compris, il est
avantageusement possible, grice a la dissociation intervenant
suivant l'invention entre la languette de positionnement et
la ou les lamelles de contact du balai conducteur, de confé-
rer, a cette languette de positionnement, et & ces lamelles
de contact, l'élasticité requise, indépendamment les unes des

autres, par découpe & une largeur appropriée des parties cor-
respondantes du feuillard initial.
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REVENDICATIONS

1. Commutateur électrique du genre comportant un corps
(10), un doigt de manoceuvre (1l1) monté pivotant sur ledit
corps (10) entre deux positions extrémes, au moins deux plots
de contact (14,15,15') disposés dans ledit corps (10), un
balai conducteur (12) porté par le doigt de manoeuvre (11) et
comportant au moins une lamelle de contact (20,20') propre a
coopérer avec l'un des plots de contact (15,15'), et des
moyens de contrdle de position conducteurs qui, intervenant
entre l'autre (15) desdits plots de contact et le balai con-
ducteur (12), comportent une chape de positionnement (25)
portée par ledit autre plot de contact, et une languette de
positionnement (26) faisant corps avec le balai conducteur
(12) et apte a coopérer avec ladite chape de positiomnement
(25), caractérisé en ce que la languette de positionnement
(26) est dissociée de la lamelle de contact (20,20') et est
ainsi apte a jouer élastiquement indépendamment de celle-ci.

2. Commutateur électrique suivant la revendication 1,
dans lequel la languette de positionnement (26) s'étend en
porte-a-faux & partir d'une zone d'enracinement (27), et
l'extrémité libre (37) de ladite languette de positiommement
(26) forme un diédre a profil en V, caractérisé en ce que,
pour la configuration de repos de la languette de positionne-
ment (26), le plan bissecteur du diédre que forme son extré-
mité libre (37) est confondu avec le plan contenant 1l'aréte
(48) de ce diédre et l'axe de rotation (13) du doigt de ma-
noeuvre (11).

3. Commutateur électrique suivant la revendication 1,
dans lequel la languette de positionnement (26) s'étend en
porte-a-faux a partir d'une zone d'enracinement (27), et
l'extrémité libre (37) de ladite languette de positionnement
(26) forme un diédre a profil em V, caractérisé en ce que,
pour la configuration de repos de la languette de positionne-
ment (26), le plan bissecteur du diédre que forme son extré-
mité libre (37) est oblique vis-a-vis du plan contenant
1'aréte (48) de ce diédre et l'axe de rotation (13) du doigt

de manoeuvre (11).
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4, Commutateur électrique suivant la revendication 1,
dans lequel la languette de positionnement (26) s'étend en
porte-a-faux a partir d'une zone d'enracinement (27), caracté-
risé en ce que l'extrémité libre (37) de la languette de po-
sitionnement (26) est soumise & un ressort (40),

5. Commutateur électrique suivant la revendication 4,
caractérisé en ce que l'extrémité libre (37) de la languette
de positionnement (26) comporte en saillie un becquet (42)
pour maintien du ressort (40) auquel elle est soumise.

6. Commutateur électrique suivant la revendication &,
caractérisé en ce que l'extrémité libre (37) de la languette
de positionnement (26) forme une gorge servant de logement
de maintien et d'appui pour le ressort (40) auquei elle est
soumise.

7. Commutateur électrique suivant 1'une quelcongue des
revendications 2 & 6, dans lequel la languette de positionne-
ment (26) est décalée transversalement par rapporf a la lamel-
le de contact (20,20'), caractérisé en ce que la zone d'enra-
cinement (27) de la languette de positionnement (26) est dis-
posée en bout d'une partie (28) dudit balai conducteur (12)
qui, allongée en bande parallélement a ladite languette de
positionnement (26), est intermédiaire entre celle-ci et 1la
lamelle de contact (20,20'), en reliant en continuité ladite
languette de positionnement (26) et ladite lamelle de con-
tact (20,20').

8. Commutateur électrique suivant la revendication 7,
caractérisé en ce que, & son extrémité opposée a la zone
d'enracinement (27) de la languette de positionnement (26),
la bande reliant celle-ci a la lamelle de contact comporte
elle-méme une zone d'enracinement (27') par lagquelle elle est
liée au doigt de manoeuvre (11).

9. Commutateur électrique suivant 1'une quelcénque des

" revendications 2 4 8, et dans lequel la languette de posi-

tionnement (26) s'étend dans l'axe de la lamelle de contact,
caractérisé en ce que ladite languette de positionnement (26)
est formée & la faveur d'un crevé (43) du balai conducteur
(12).
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10. Commutateur élébtrique suivant l'une quelconque des
revendications 1 a 9, caractérisé en ce que la chape de posi-
tionnement (25) a un profil convexe, par exemple un profil en
diedre convexe.

11. Commutateur électrique suivant 1l'une quelconque des
revendications 1 a 10, caractérisé en ce que la chape de po-
sitionnement (25) a un profil en diédre concave.

12, Commutateur électrique suivant la revendication 11,
caractérisé en ce que la chape de positionnement (25) compor-
te deux flancs obliques (38,38') disposés chacun respective-
ment de part et d'autre du diédre concave qu'elle forme,en
sens opposé a celui des flancs de ce diédre, et comporte de
ce fait deux arétes.

13. Commutateur électrique suivant 1'une quelconque des
revendications 1 & 12, caractérisé en ce que la chape de
positionnement (25) a un profil asymétrique avec diédre con-
cave et diédre convexe. 7

14, Commutateur électrique suivant 1l'une quelconque des
revendications 1 & 13, caractérisé en ce que l'extrémité
libre au moins de la lamelle de contact (20,20') s'étend au
droit d'un évidement (24,24') du doigt de manoceuvre (11),

en sorte qu'elle peut jouer élastiquement librement.
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