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@ Vorrichtung zur Halterung und zum Wechseln von Tauchlanzen.

@ Um ein schnelles und betriebssicheres Auswechseln
einer Tauchlanze (1) zu gewahrleisten, sind eine Anzahl
Lanzen an einem Kdcher aufgehangt, welcher die Lanzen (1)
einzeln mit einer Greifvorrichtung zusammenbringen kann,
wobei die Greifvorrichtung einen hydraulisch schwenkbaren
Greifer (8) aufweist, welcher die einzelnen Lanzen (1} aus
dem Kécher hebt und (iber eine Abdichteinrichtung {18) mit
einer pneumatischen Fdrdergasleitung verbindet.
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“Jorrichtung zur Halterung und zum Wechseln von Tauchlanzen"

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zur
Halterung und zum Wechseln von Lanzen, insbesondere von
Tauchlanzen iiber welche pulver-oder granulatfdrmige Sub-
stanzen wmit Hilfe eines Tr&dgergases in die Stahlschmelze
eingebracht werden.

Es ist seit Jahrzehnten bekannt, Eisenschmelzen
dadurch zu entschwefeln, dass Substanzen beigesetzt werxden,
die in der Lage sind, bel hohen Temperaturen und unter
reduzierenden Bedingungen mit dem in den Schmelzen enthaltenen
Schwefel Verbindungen einzugehen.pie pulver- bzw. granulat-
fOrmigen Produkte werden in dosierten Mengen mittels einer

Tauchlanze und Tradgergas, vorzugsweise Argon in die Schmelze
eingebracht.

Ein solches Verfahren und eine Vorrichtung zum
Dosieren werden beispielsweise in den beiden luxemburgischen
Patenten Nr 80.692 vom 2.12.1978 und 82.977 vom 3.12.1980
beschrieben. Eine neuartige Anlage zum Einbringen von
Substanzen in die Schmelze wird ausserdem im luxemburgischen
Patent 83.090 vom 26.1. 1981 beschrieben.

Jedoch ist an den bekannten Anlagen ein Problem
unzuldnglich geldst, und zwar die Befestigung und das Wechseln
der Tauchlanzen. An diesen Anlagen werden die Tauchlanzen auf
umstandliche Weise von Hand gewechselt oder umfassen eine
unzumutbar aufwendige Befestigungs- und Wechseleinrichtung,
welche ebenfalls grosse Anforderungen an den Erhaltungs-
betrieb stellt.

Die . Aufgabe der vorliegenden Erfindung besteht darin,
eine Einrichtung vorzuschlagen, welche in der Lage ist eine
Tauchlanze auf einfache Weise zu halten und gegen ein Heraus-
fallen zu sichern, sowie gegebenenfalls ein automatisches
Wechseln erlaubt.
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Zur Ldsung dieser Aufgabe ist die erfindungsge-
midsse Vorrichtung gekennzeichnet durch einen {iber ein
Gestdnge mit einem Antrieb verbundenen schwenkbaren
Greiferarm, sowie eine Uber Federn belastete Ein-
steck- und Abdichteinrichtung, wobei der Greiferarm,
das Gestdnge und der Antrieb, sowie die Einsteck- und
Abdichteinrichtung auf einer gemeinsamen Grundplatte
angebracht sind.

Der Antrieb bestenht aus einem hydraulisch
betdtigten Zylinder.

Das Gestdnge selbst ist so ausgebildet, dass es
wdhrend dem Taucnlanzen-Einsteck- bzw. Abdichtvorgang
Kurven beschreibt, die eine gedachte Linie {iberschreiten,
wodurch die Tauchlanze automatisch verriegelt wird vom
Federpaket, und dies selbst im Falle eines Ausfalls des
Hydraulikdruckes.

Eine weitere Einheit der erfindungsgemdssen Vor-
richtung besteht in einem der Haltevorrichtung angepass-
ten Tauchlanzenkdcher, welcher ein einwandfreies, ohne
manuellen Eingriff ablaufendes Wechseln der Tauchlanze
erlaubt.

In einer bevorzugten Ausfiihrung umfasst der Tauch-
lanzenkdcher einen zentral auf einem Drehtisch angeordne-
ten K&cher mit den erforderlichen Halterungen fiir die
Tauchlanzen. Der Kdcher selbst kann als komplette Ein-
heit mitsamt den hieran aufgehd&ngten Tauchlanzen mit ei-
nem Kran abgenommen und gegen einen anderen ausgetauscht
werden. Hierzu besitzt der Drehtisch eine nach oben ko-
nisch verlaufende Kdnigss&dule, welche eine automatische
Zentrierung des Kb&chers auf dem Drehtisch gewadhrleistet,

Die Erfindung wird im folgenden an Hand der beige-
fiigten Zeichnungen ndher erldutert. Es zeigen:

Figur la, eine bevorzugte Ausfiihrung der erfindungs

gemdssen Vorrichtung in gedffneter, d.h. Ruhestellung;
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Figur 1lb, die Vorrichtung beim Ergreifen der Tauchlanze;
Figur lc, die Vorrichtung in geschlossener, d.h.
Arbeitsstellung;
Figur 2, eine bevorzugte Ausfiihrungsform des Tauch-
5 lanzen-KO8chers in Arbeitsstellung;
Figur 3, den Tauchlanzenkdcher selbst;

Figur 4, eine Draufsicht der erfindungsgemdssen
Vorrichtung und des LanzenkOchers.

10 In Figur 1 ist eine Tauchlanze 1 dargestellt, welche
an ihrem oberen Ende ein Rohr (2) umfasst, welches in einem
gewissen Abstand voneinander jeweils ein Paar um 180°
versetzte Stutzen 3 und 4 besitzt. Vorzugsweise werden
die Stutzen 3 und 4 von Rundsta3ben bzw. dickwandigen Rohren

15 gebildet, und sind solidarisch mit dem Rohr 2 verbunden. Das
Rohr 2 kann in verschiedener Art und Weise mit der Tauchlanze
1 verbunden sein, so z.B. durch Verschraubung bzw. Flansch.
Am Abschluss des Rohres 2 befindet sich eine Dichtung 5,
welche im bevorzugten Ausfithrungsbeispiel aus Weichmaterial,

20 so z.B. einem O-Ring aus Viton besteht. Desweiteren ist ein
Arm 6 eines lLanzenkOchers ersichtbar, welcher die Tauchlanze

2 Uber die beiden, um 180o versetzten Stutzen 4 aufnimmt.

In dem vorliegenden Beispiel der erfindungsgemdssen
25 Vorrichtung ist eine Halterung 7 angebracht, welche mit einer
Fihrungseinrichtung verbunden ist, welche z.B. in déem vor-

erwihnten Patent 33090 vom 26. Januar 1981 beschrieben ist.

An der Halterung 7 ist ein Greifer 8 iliber eine Achse 9
30 drehbar angebracht. Der Greifer 8 wird um die Achse 9 iber
ein Gest3nge 10 und 11, sowie einen Hydraulikzylinder 12
bewegt. Der Zylinder 12 bzw. das Gestdnge 10 und 11l sind an
der Halterung 7 lber Achsen 13 bzw. 14 drehbar gelagert. Das
Gestdnge 10 und 11 ist Uber eine weitere Achse 15 miteinander

35 verbunden, wobei die Stange 11 an ihrem der Achse 15 entgegen-
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gesetzten Ende iiber eine Drehachse 17 mit der Kolbenstange
des Zylinders 12 und die Stange 10 an ihrem, der Achse 15
entgegengesetzten Ende Uber eine weitere Achse 16 mit dem

Greifer 8 verbunden ist. Es sei noch hervorgehoben, dass die
Stange 11 vorzugsweise ebenfalls als Dreieck, so wie in den

Figuren la, lb, lc ersichtlich, ausgebildet sein kann.

Desweiteren ist an der Halterung 7 eine Abdichtvorrich-
tung 18 angebracht, welche als wesentliche Bestandteile eine
ilber Verschraubung befestigte pneumatische Fdrderleitung 19,
einen fir das Rohr 2 vorgesehenen Auffangtrichter 20, ein
Federpaket 21, sowie eine kalottenfdrmige Abstiitzfldche 22
des Rohres 2 umfasst.

Die Arbeitsweise der erfindungsgemédssen Vorrichtung
ist aus den Figuren 1lb und lc ersichtlich.

Zum Befestigen der Tauchlanze 1 an der Tauchlanzen-
Fihrungskonstruktion wird die Kolbenstange des Zylinders (12)
ausgefahren. Ueber das Gesfénge 10 und 11 und iiber die
Drehachsen 14, 15, 16 und 17 wird diese Bewegung an den Greifer
8 weitergeleitet. Hierbei dreht sich der Greifer 8 um seine
Drehachse 9 und gelangt mit dem Rohr 2 {iber die beiden, um
180° versetzten Stutzen 3 in Berihrung und hebt das Rohr 2
mit der Tauchlanze 1 aus der Tauchlanzenhalterung 6. Das
Rohr 2 kommt iiber die Dichtung 5 mit der Abstiitzfldche 22
in Berilhrung. Beim weiteren Ausfiihren der Kolbenstange des
Zylinders 12 wird nun das Federpaket 21 zusammengepresst und
gewdhrleistet einen absolut sicheren Kontakt zwischen der
Dichtung 5 und der Abstiitzfldche 22, was bendtigt wird fiir den
pneumatischen Transport.

Ein weiteres, wesentliches Merkmal der erfindungsge-
mdssen Vorrichtung besteht darin, dass wahrend dem Ausfahren
des Zylinders 12 die Achse 15 die gedachte Linie zwischen

den Achsen 14 und 16 ilberschreitet. Hierdurch wird erreicht,
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dass der Totpunkt des Systems lberscaritten wird, d.h. eine
automatische Selbstverriegelung des Greifers 8 ist gewdhr-
leistet. Das selbstverriegelnde System kann nur mehr iiber
den Zylinder 12 entriegelt werden. Dies ist von sehr gros-
sem Vorteil, da der Zylinder 12 allein fiir das Verfahren
des Greifers 8 bendtigt wird und die Abdichtung wihrend

des Arbeitsvorganges der Tauchlanze 1 vom wie oben be-
schriebenen System ibernommen wird.Vor allem vorteilhaft
ist die erfindungsgemdsse Ausfiihrung bei Ausfall des Zy-
linders 12 wdhrend dem Einblasen.

Es sei noch hervorgehoben, dass einerseits der
Greifer 8, andererseits die Stutzen 3 und 4 und die Tauch-
lanzenhalterung 6 so gegeneinander ausgelegt sind, dass
bei gedffnetem Greifer 8 (¥Figur la) ein Drehen der Tauch-
lanzenhalterung 6 und bei geschlossenem Greifer 8 (Figur
lc) ein Verschieben der gesamten Abdichtvorrichtung 18 mit
der Tauchlanze 1 gewdhrleistet ist.

Figur 2 zeigt die Seitenansicht einer bevorzugten
Ausfilhrung eines Tauchlanzen-Kochers auf einem zentral
angeordneten Drehtisch 23, welcher iliber einen Elektromotor
24 sowie ein Getriebe 25 gedreht wird.

Der Drehtisch 23 umfasst eine vertikale, nach oben
leicht konisch ausgebildete Koénigssdule 26 zur Aufnahme
des Tauchlanzen-K&chers. Der Tauchlanzenkdcher besteht
nauptsdchlich aus einem zentralen Baum 27, welcher eine
gewisse Anzahl Lanzenhalterungen 6a, 6b begreift, in welche
Tauchlanzen la, lb eingehdngt sind iber die Stutzen 4a,
4b. Vorgesehen ist desweiteren eine Oese 28 zur Aufnahme
eines Kranhakens (siehe Figur 3). Damit wdhrend dem Trans-
port die Tauchlanzen la, 1lb in einer vertikalen Lage ver-
bleiben, sind Halterungen 29a, 29b vorgesehen, in welche
die Tauchlanzen la, lb eingefithrt sind an ihrem unteren
Ende.
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Der zentrale Baum 27 besitzt einen konischen
Aufsetzer 30, welcher zusammen mit der K&nigssdule 26
automatisch eine Zentrierung gewdhrleistet.

Gedreht wird die Tauchlanzenhalterung so, dass
die Tauchlanzen la, lb stets in eine bestimmte Position
gebracht werden. Dies kann in einer bevorzugten Ausfiihr-
ungsform Uber z.B. Endschalter erreicht werden. Desweite-
ren kann das Drehen des Tellers 23 mit Hilfe eines Zylin-
ders erreicht werden. '

Figur 3 zeigt die gesamte Tauchlanzenhalterung in
ausgebauter Lage, so z.B. zum Auswechseln von gebrauchten
Tauchlanzen an einem von der Entschwefelungsanlage ent-
fernten Punkt.

In Figur 4 ist schematisch eine Drausicht widhrend
dem Tauchlanzenwechsel dargestellt., Hierbei ist ersicht-
lich, dass die Tauchlanzenhalterung 7, iiber einen Haltearm
31 drehbar an einer Konsole 33 angeordnet, tangential in
den Tauchlanzenkdcher 27 ein- bzw. ausgefahren wird. Des-
weiteren sind unter anderem die Stahlpfanne 34 sowie die
starre Verrohrung 32 mit Drehgelenken des pneumatischen
Transportes ersichtlich.

Anstatt einen runden drenbaren Koécher vorzusehen
kann aucn ein verschiebbarer Kdécher verwendet werden in
welchem die Lanzen reihenmdssig nebeneinander aufgehdngt

sind.
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Patentanspricne

1. Vorrichtung zur Halterung und zum Wechseln
einer Taucnlanze, gekennzeichnet durcn einen iber ein Ge-
stdnge mit einem Antrieb (12) verbundenen schwenkbaren
Greiferarm (8), sowie eine {ilber Federn (21) belastete
Einsteck- und Abdichteinrichtung (18), wobei der Greifer-
arm (8), das Gestdnge (10) und (1l1) sowie die Einsteck-
und Abdichteinrichtung (18) auf einer gemeinsamen Grund-
platte (7) angebracht sind.

2. Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekenn-

zeichnet, dass das Gestdnge (10) und (1l), so angeordnet

ist, dass beim Scnliessvorgang ein Totpunkt iberschritten
wird, wodurch eine Verriegelung des Greifers (8) verursacht
wird.

3. Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekenn-
zeichnet, dass der Antrieb ein hydraulisch betdtigter
Zylinder (12) ist.

4., Vorrichtung nach Anspruch 1, gexennzeichnet

durcn einen Tauchlanzenkdcher, welcner auf eine solida-
risch mit einem Drehteller (23) verbundene konische
Kbnigssdule (26) aufgesetzt ist.

5. Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekenn-

zeichnet, dass der Antrieb des Drehtellers (23) ein Ge-

triebe (25) und einen elektriscnen Motor (24) umfasst.
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