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@ Dispositif de commande électrique d’'un organe d’actionnement.

@ La présente invention a pour objet un dispositif de
commande électrique d'un organe d’actionnement 3 2
déplacement linéaire et a action brusque, notamment d’un
organe d'actionnement d’une serrure, caractérisé en ce que
'organe d'actionnement 3 est disposé dans un carter 1 muni
dun orifice 2 & travers lequel il est capable d’émerger sous
'action d'un ressort 5 aprés la libération de moyens de
blocage 21, jusqu'a ce qu'il vienne en butée contre un
¢élément 7 lié au carter et en ce qu'il est prévu a l'intérieur R ik g <o
dudit carter 1 une roue 13 actionnée par un moteur électrique '
M, des moyeas pour entrainer sous I’action de la roue 13 le
déplacement de I'organe d'actionnement 3 3 l'encontre du

’ Y ¥ L

M=
ressort 5 au moins jusqu'au blocage du mouvement de "/ = = 2
retour de l'organe d’actionnement par lesdits moyens de 2/ RS 16
blocage 21, des moyens pour débloquer lesdits moyens de 127714 > 7’7( jz—-%\’g
blocage lors de la rotation ultérieure de la roue, des moyens 21 ’ = :~._‘,.:- U i/s
pour couper I'alimentation du moteur électrique et, par suite, 20— R '—»\ [4
arréter la rotation de la roue aprés le blocage de I'organe 9743 Y - 19
d'actionnement par lesdits moyens de blocage, mais avant le "]

déblocage desdits moyens de blocage, et en ce qu'il est en
outre prévu des moyens reliés 4 un organe de commande 28
pour retablir I'alimentation du moteur électrique et, par suite,
la rotation de fa roue.
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1.

"Dispositif de commande électrique d'un organe
d'actionnement.-

La présente invention concerne un dispositif de
commande électrique d'un organe d'actionnement a dépla-
cement lindaire et a action brusque et notamment d'un
organe d'actionnement d'une serrure, tel que celui dé-
crit dans le brevet FR - A - 2 439 28, '

Dans ce brevet on a décrit une serrure pour por-
tidre de véhicule qui comprend un organe d'actionnement
d'un levier destiné a libérer le mécanisme de la serrure.
Cet organe d'actionnement est solidaire de l'armature
mobile d'un électro-aimant qui commande son mouvement
linéaire. Un tel électro-aimant est, d'une part, encom-
brant et, d'autre part, implique un fort appel de courant
et n'est donc pas totalement satisfaisant.

La présente invention vise a fournir un dispo-
sitlf de commande électrique d'un tel organe d'actionne-
ment qui soit peu encombrant et n'implique par un fort
appel de courant, mais au contraire permette a la fois
une accumulation progressive d'énergie et une libération
brusque de cette énergie.

A cet effet, la présente invention a pour objet
un dispositif de commande électrigue d'un organe d'ac-
tionnement & déplacement linéaire et & action brusque,
caractérisé en ce gue l'organe d'actionnement est dis-
posé dans un carter muni d'un orifice & travers lequel

il est capable d'émerger sous l'action d'un ressort aprés

la lipération de moyens de blocage, jusqu'a ce qu'il

vienne en butée contre un élément 1ié au carter et en ce
qu'il est prévu & l'intérieur dudit carter une roue
actionnée par un moteur électrique, des moyens pour en-
trafner, sous l'action de la roue, le déplacement de
l'organe d'actionnement & 1'encontre du ressort au moins
jusqu'au blocage du mouvement de retour de 1l'organe
d'actionnement par lesdits moyens de blocage, des moyens
pour débloguer lesdits moyens de blocage lors de la ro-
tation ultérieure de la roue, des mOyens pour couper

l'alimentation du moteur électrigue et, par suite,
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arréter la rotation de la roue aprés' le blocage de

l'organe d'actionnement par lesdits moyens de blocage,
mails avant le déblocage desdits moyens de blocage, et
en ce qu'il est en outre prévu des moyens reliéds & un
organe de commande pour rétablir l'alimentation .du mo-
teur €lectrique et, par suite, la rotation de la roue.

Ce dispositif permet d'accumuler progressivement
la quantité d'énergie qui est nécessaire & l'actionnement.
Cette énergie n'est libérée que lorsque l'organe de com-
mande est sollicité. Cette libération s'effectue brus-
quement, puls le dispositif accumule & nouveau la quarn-
tité d'énergie nécessaire & l'actionnement suivant.

En effet, une fois que l'organe d'actionnement
est 1libéré, la roue poursuit sa rotation et ramdne pro-
gressivement l'organe d'actionnement en position de blo-
cage, puls le moteur et la roue d'arrétent et le dispo-

sitif est ainsi armé en attente de la commande suivante.

L'invention est exposée ci-aprgs plus en détail
4 1'aide de dessins représentant seulement un mode G'exé-
cution illustrant, & titre d'exemple, un dispositif de
commande €lectrique d'ouverture d'une serrure d'un véhi-
cule, telle que décrite dans le brevet FR - A - 2 439 284,

Aux dessins annexés :

la Fig. 1 est une vue de face en coupe du dis-
positif selon l'invention;

la Fig. 2 est une coupe suivant 2-2 de la Fig. 1;

la Fig. 3 est une vue arrigdre du dispositif re-
présenté a la Fig. 1;

les Fig. 4 et 44, 5 et 5A, 6 et 6A sont des vues
analogues respectivement aux vues des Fig. 1 et 3 qui
représentent les différentes phases du fonctionnement;

la Fig., 7 est un schéma électrique d'un dispositif
d'arrét instantané du moteur; et

les Fig. 8 et Q sont des vues en coupe analogues
a la Fig. 2 représentant des variantes du dispositif

d'entrainement.
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Le dispositif représenté sur la Fig. 1 comprend
un carter 1 muni d'un orifice cylindrigue 2 & parois
verticales dans leqguel coullsse un marteau cylindrique 3.
Le marteau 3 comporte une base cylindrigue 4 plus large
en forme de coupelle renversée qui vient coiffer un res-
sort hélicoidal 5, Le ressort 5 prend par ailleurs appui
sur une base 6 solidaire du carter 1 et tend & repousser
vers le haut le marteau 3 jusqu'd ce que la base 4 vienne
rencontrer une butée élastique 7 fixée sur le carter 1 et
enﬁourant la base de l'orifice 2.

Le carter 1 est en outre traversé par un arbre
8 vertical tourillonnant dans deux paliers 9 et 10 fixés
sur ce carter, Cet arbre est entraliné en rotation par
un moteur électrigue M & inducteur constitué d'aimants
permanents représenté schématiquement sur la Fig. 3.
L'arbre porte & l'intérieur du carter une vis sans fin 11.
Cette vis sans fin 11 engréne avec un pignon 12 disposé
latéralement sur une roue 13 tourillonnant sur un arbre
horizontal 14, L'arbre 14 est fixé dans une nervure an-
nulaire 15 solidaire du carter 1. En variante, l'arbre 14
peut Etre mobile par rapport au carter et la roue fixe
sur l'arbre 14,

Dans 1l'exemple représenté, la roue 13 posséde
quatre dents telles que 16, espacées régulidrement, et
disposées a la périphérie de cette roue sur la partie
de la roue adjacente a celle portant le pignon 12.

Les dents 16 coopgrent chacune leur tour avec
une dent 17 que présente un appendice 18 solidaire de
la base 4 du marteau 3 et disposé latéralement le long
du ressort 5,

La dent 17 est disposée de fagon telle que le
marteau 3 étant en position haute une dent telle que 16
vienne s'appliquer contre la dent 17 et entraine le dé-
placement du marteau 3 jusqu'ad une position basse ol elle
la libére. Les profils des dents 16 et 17 quil coopérent
sont des profils conjugués, @I exemple du type dévelop-
pante normalisée pour la dent 16 et crémaillére pour la
dent 17.

L'appendice 18 poss2de en outre sous la dent 17
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un cran 19 sur lequel vient s'accrocher, juste avant que
le marteau soit en position basse, le bec d'acerochage 20
d'un cliquet 21 mobile sur un arbre horizontal 22 dis-
posé au fond du carter 1, Ce cliquet 21 est constamment
sollicité suivant f par un ressort de rappel non repré-
senté., En outre, la surface inférieure du cran 19 pré-
sente un profil incliné de manigre & repousser le bec
d'accrochage 20 incliné du cliquet 21 lorsque le marteau
est entrainé vers le bas jusqu'ia ce que le ressort de
rappel f place le cliquet dans sa position d'accrochage
sur le cran 19 du marteau 3. La téte 212 du cliquet 21
est disposée de facgon & &€tre sur la trajectoire de 1la
dent 16 de la roue 13, de facgon gue la dent 16 repousse
le cliguet lors de la rotation ultérieure de la roue.

La roue 13, qui est réalisée en un matériau
électriquement isolant (matigre plastique moulable par
exemple) présente, comme représenté sur la Fig. 3, sur
le c6té 23 voisin des dents 16, quatre bossages 24 ré-
guligdrement répartis a4 la périphérie de la roue, déli-
mités par des secteurs angulaires d'angleo{, la péri-
phérie de la roue et un cercle concentrique,

Une plague annulaire 25 conductrice de 1'élec-
tricité, comprenant des découpes épousant les bossages
24 et ayant une épaisseur égale & la hauteur des bos-
sages 24 est fixée sur la face 23, par exemple par cli-
psage.

Comme représenté sur la Fig, 3, deux balais
électriques respectivement 26 et 27 sont fixés sur 1le
carter 1 et isolés électriquement de celui-ci, Ces ba-
lais sont constitués par des lames de ressort monoblocs
ou a extrémités rapportées qui sont disposées paralle-
lement l'une & l'autre. Le balai 26 est en contact avec
la plague 25 dans la zone centrale de la plaque annu-
laire 25, alors que le balai 27 est en contact avec la
plaque annulaire au voisinage de sa périphérie et quitte
ce contact lorsqu’'il se trouve sur un bossage 24. Les
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5.
balais 26 et 27 sont disposés de telle facon gue le ba-
lai 27 vienne sur un bossage 24 lorsque le marteau 3 est
en position basse.

Le balai 27 est relié électriquement, d'une part,
avec le pble + de l'alimentation électrique et, d'autre
part, avec l'une des bornes du moteur par 1'intermédiaire
d'un interrupteur 28 dont la fermeture est commandée par
‘un bouton poussoir.

Le balai 26 est relid électriguement avec 1la
méme borne du moteur gue le balai 27, l'autre borne du
moteur étant reliée au pSle - de l'alimentation.

Le fonctionnement du dispositif est le suivant:
Séguence a : Attente (Fig. 1 et 3)

Le balai 27, en appul sur un bossage 24, n'est
pas relié électriguement avec le balal 26 et le moteur
M,qui n'est donc pas alimenté, est & 1l'arrét.

Dans cette position, le ressort 4 est comprimé
et le cliquet 21 retient le marteau 3.

Une dent 16 de la roue 13 est en arrét devant
la t€te du cliquet 5, & une distance j permettant le
démarrage ultérieur "a vide" du moteur,

Séquence b : Ordre d'ouverture

L'usager appuie sur le bouton poussoir de
l'interrupteur 28. Cette fermeture assure alors l'ali-
mentation directe du moteur qui démarre et provogue la
rotation de la roue 13. '

La durée de 1l'impulsion donnée au bouton pous-
soir permet au balai 27 de quitter le bossage 24 et
d'entrer en contact avec la plaque annulaire 25 et donc
de transmettre sa polarité au balai 26 et donc au moteur
M. Le moteur M est donc auto-alimenté et on pesut relicher
le bouton poussoir de 1'interrupteur 28.

Le moteur conserve ainsil son alimentation et
permet le déroulement des séquences suivantes (jusqu'a
une nouvelle rencecantre du balal 77 avec le bossage sul-
vant, '

Séquence c : Ouverture (Fig. % et LA)

La dent 16 de la roue 13 devant le cliguet 21
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repousse ce cliguet. Le marteau 3 est 1libéré brusquement.
Le ressort 5 se détend et entralne le marteau 3 suivant
F. Le levier 29 (représenté sur la Fig. 1) est alors
entrainé en rotation autour d'un arbre 30 et la serrure
est déverrouillée. L'effort exercé par le marteau 3 sur
le levier 29 est direcftement fonction de la force du
ressort et de la masse du marteau. La butée élastique 7
absorbe 1l'énergie de fin de course et empZche le choc
du marteau 3 sur le carter, limitant ainsi le bruit de
fonctionnement.

Ségquence d : Début armement (Fig. 5 et 5A)

La dent 16 de la roue 13 gui a repoussé le cli-
guet 21 est toujours en contact avec celui-ci et continue
4 le repousser & l'encontre du ressort de rappel. La
dent 16 suivante immédiate de celle qui repousse le cli-
quet 21 entre en contact avec la dent 17 du marteau 3
et l'entraine suivantvﬁi La compression du ressort 5
commence,

Séguence e : Fin armement et arrét (Fig. 6 et 6A)

La rotation de la roue 13 se poursuilt, Le cli-
quet 21 échappe & la dent 16. Le marteau 3 est toujours
entrainé suivant A, comprimant de plus en plus le ressort
5.

Sous l'action du ressort de rappel f, le cli-
quet 21 est repoussé jusqu'a venir en contact avec la
surface inférieure du cran 19 dont la pente force le
cliquet 21 a s'effacer jusqu'a ce qu'il puisse s'enga-
ger sur la partie supérieure du cran 19. L'accrochage
est réalisé.

Le balai 27 s'engage au méme moment sur un bos-
sage 24 et interrompt ainsi l'alimentation du moteur et,
par suite, la rotation de la roue 13.

Le dispositif est revenu en position d'attente
d'une nouvelle commande.

Chague bossage 24 doit avoir une largeur angu-
laireo{ telle qu'il permette l'arrét de la roue 13, c'est-
a-dire avant que le balal 27 puisse revenir en contact
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avec la plague annulaire 25, étant donné qu'en raison
de 1l'énergie cinétique emmagasinée par les organes en
rotation (induit du moteur principalement) 1l'arrét
n'est pas normalement instantané.

Par ailleurs, cette largeur angulaired doit Etre
la plus réduite possible afin que le balai 27 puisse
revenir en contact avec la plaque annulaire 25 pendant
la breve impulsion sur le bouton poussoir de 1l'inter-
rupteur 28.

Il est donc avantageux d'adjoindre au circuit
d'alimentation du moteur un dispositif d'arrét instantané.
Un tel dispositif peut comprendre un systeme pour court-
circuiter les bornes du moteur lorsque l'alimentation est
interrompue.On sait en effet qu'un moteur électrique & in-
ducteur constitué d'aimants permanents s'arréte alors instantarémert.

On a représenté sur la Fig. 7 un schéma d'un
tel dispositif. Ce dispositif est disposé entre les
points a et b représentés sur la Fig. 3, qui sont reliés
respectivement au pble + (par l'intermédiaire du circuit
représenté sur la Fig. 3) et au pble -.

Le point a est relié & 1l'une des bornes du
moteur M par une diode 31 et le point b est relié direc-
tement 4 1'autre borne du moteur. L'émetteur d'un tran-
sistor 32 est relié au point de jonction de la diode 31
et de la borne du moteur et le collecteur de ce transis-
tor est relié au point b. Une résistance 33 de valeur Ry
relie la base du transitor 32 au point a et une résis-
tance 3L de valeur R2 relie le point a au point b.

Lorsque le moteur est alimenté entre a (+) et
b (-), le transistor 32 est "blogué" puisque 1l'émetteur
et la base ont le méme potentiel +.

Lorsque l'alimentation est coupée en a (+),
la rotation du moteur se poursuilt par inertie, celui-ci
devient générateur.

La diode 31 empéche tout retour de courant.

L'émetteur du transistor 32 étant a un poten-
tiel + et sa base & un potentiel - (pulsqu'il n'y a plus
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d'alimentation en a), ce transistor deyient "passant",
les bornes du moteur sont court-circuitées, ce qui pro-
voque l'arrét immédiat,

A titre d'exemple, pour un moteur de 50 2 60
W utiles, on peut utiliser les composants suivants

- diode de type 2 N 4004,

- transistor de type BDW 93,

- Rl 200 Qv

- R, = 1000 Qv

2
On a représenté sur les Fig. 8 et 9 des va-

riantes du dispositif d'entrainement de la roue 13.

Le dispositif représenté sur la Fig. 8 comprend
un moteur M dont l'axe est paralldle &4 l'axe de la roue
13. Ce moteur est associé & un réducteur 35 dont l'ar-
bre de sortie 36 porte la roue 13,

Ie dispositif représenté sur la Fig 9 comprend
un mofeur M dont l'axe est également parallile & l'axe
de la roue 13. Le moteur est associé & un réducteur 37
dont l'arbre de sortie 38 porte un pignon 39 qui engréne
avec un pignon 40 porté par la roue 13.
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REVEIDICATIONS

4

1. Dispositif de commande électrique d'un organe
d'actionnement (3) & déplacement lindéaire et & action
brusaue, notamment d'un organe d'actionnement d'une ser-
rure, caractérisé en ce que l'organe d'actionnement (3)
est disposé dans un carter (1) muni d'un orifice (2) &
travers lequel il est capable d'émerger sous l'action
d'un ressort (5) aprés la libération de moyens de blo-
cage (21), jusqu'ad ce qu'il vienne en butée contre un
élément (7) 1ié au carter et en ce qu'il est prévu a
1l'intérieur dudit carter (1) une roue (13) actionnée par
un moteur électrique (M), des moyens pour entrainer sous
l'action de la roue (13) le déplacement de 1l'organe
d'actionnement (3) & l'encontre du ressort (5) au moins
jusqu'au blocage du mouvement de retour de 1'organe
d'actionnement par lesdits moyens de blocage (21), des
moyens pour débloquer lesdits moyens de blocage lors de
la rotation ultérieure de la roue, des moyens pour cou-
per l'alimentation du moteur électrique et, par suite,
arréter la rotation de la roue aprés le blocage de 1l'or-
gane d'actionnement par lesdits moyens de blocage, mais
avant le déblocage desdits moyens de blocage, et en ce
qu'il est en outre prévu des moyens reliés a un organe
de commande (28) pour rétablir l'alimentation du moteur
électrique et, par suite, la rotation de la roue.

2. Dispositirf selon la revendication 1, caracté-
risé en ce que les moyens pour entrainer le déplacement
de l'organe d'actionnement & 1'encontre du ressort com-
prennent au moins une dent (16) disposée a la périphérie
de la roue (13) qul coopdre avec une dent (17) solidaire
de l'organe d'acticnnement (3).

3. Dispositil selon la revendicaticn 2, carac
risé en ce que les dents (16,17) qui coopdrent cat

3

ct
()N
!

(@7
D

profils conjugués.,
<. Dispczitil selon IL'uns gquelcongue des reven-
e que les moyens de

e
iguet (21) gqui coopdre
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avec un cran (19) solidaire de 1l'organe d'actionnement
(3).

5. Dispositif selon la revendication 4, caracté-
risé en ce gque les moyens pour débloquer les moyens de
blocage sont constitués par au moins une dent (16) dis-
posée & la périphérie de la roue (13) qui repousse la
téte du eliquet (21).

6. Dispositif selon 1l'une quelcongue des revendi-
cations 1 & 5, caractérisé en ce que les moyens d'entraf-
nement et les moyens pour débloquer les moyens de blo-
cage sont constitués par une méme dent (16) disposée i
la périphérie de la roue (13).

7. Dispositif selon l'une quelconque des revendi-
cations 1 & 6, caractérisé en ce que la roue comporte
sur l'un de ses cotés une surface conductrice annulaire
(25) sur laquelle viennent frotter deux contacts élec-
triques (26,27), reliés 1l'un & la source d'alimentation
électrique du moteur et l'autre & 1l'une des bornes du
moteur et en ce que lesdits moyens pour couper l'alimen-
tation du moteur comprennent sur la surface conductrice
au moins une zone non conductrice sur le trajet de l'un
des contacts électriques.

8. Dispositif selon l'une guelconque des revendi-
cations 1 & 7, caractérisé en ce qu'il comprend un dis-
positif d'arrét brusque du moteur par court-circuitage
des bornes lorsque 1'alimentation est interrompue.
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