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€9 Dispositif de correction des informations horaires affichées par une montre électronique.

&) Le dispositif de correction de I'invention permet d'activer,
dans une méme position axiale de la couronne, deux modes de
corrections distincts des informations affichées par la montre, ces
corrections pouvant s'effectuer dans le deux sens, selon le sens
de la rotation de la couronne.

Le deuxiéme mode de correction n'est activé qu'aprés une
inversion du sens de la correction effectuées selon le premier
mode.

Ce dispositif comporte notamment des moyens de mé-
moire, 11, 12 associés a chaque sens de rotation de la couronne,
et des moyens de sélection 21, 31, 22 32 pour choisir le mode, et
le sens de correction activés en fonction du sens de rotation de la 22 42

~couronne d'une part, et d’une éventuelle inversion de ce sens
d’autre part.
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Dispositif de correction des informations horaires affichées par

une montre &lectronique.

La présente invention concerne les dispositifs de correction des
informations horaires affichées par une montre &lectronique, et elle
se rapporte plus précisément aux montres é&lectroniques dans lesquel-
les les différents modes de fonctionnement et de correction sont ap-
pelés au moyen d'une couronne susceptible d'étre manipulée en rota-
tion dans les deux sens.

L'utilisation d'une couronne se répand trés Iargemenf a 1'heure
actuelle, non seulement pour des raisons esthétiques,-mais surtout
daﬁs le but de faciliter 1'accés de 1'utilisateur de 1a montre & ces
différents modes, en lui proposant des manipulations analogues & cel-
les que 1'on connait pour les montres mécaniques classiques par exem- -
ple pour la mise & 1'heure, au jour ou au mois.

Toutefois, le nombre de degrés de liberté de 1la couronne &tant
réduit aux deux sens de rotation et & deux ou au maximum trois posi-
tions axiales de la tige, i1 est important d'optimiser les disposi-
tifs de commande 3 couronne de maniére qu'un nombre croissant de mo-
des de fonctionnement et de correction puissent étre atteints, si
possible de fagon simple, par 1a manipulation de la couronne. Ce nom-
bre croissant de modes résulte lui-méme de la complexité grandissante

des circuits dont sont &quipées aujourd'hui les montres électroniques.

C'est pourquoi, 1'un des objets derl'invention est de proposer un
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dispositif de correction grdce auquel on puisse effectuer dans la
méme position axiale de la couronne deux types différents de correc-
tions des informations affichées, le sens des corrections &tant dé-
terminé par le sens de rotation de 1a couronne.

Dans un mode-de réalisation particuliérement avantageux de 1'in-
vention, ce dispositif peut &tre mis en oeuvre pour effectuer:

- soit le changement de fuseau horaire par pas de 1 heure en

avant ou en arriére,

- soit le changement de fuseau horaire par pas de } heure en

avant ou en arriére.

IT existe en effet des régions dumonde ou le passage d'un fuseau
horaire au'fuseau voisin s'effectue par pas de { heure. L'intérét de
prévoir une correction rapide de 1'indication des heures non seule-
ment par pas de 1 heure, mais &galement par pas de 3 heure ne se
justifie toutefoisqu’a la condition que cette possibilité supplémen-
taire ne s'accompagne pas d'une complication trop grande des mécanis-
mes de commande nécessaires, ou de la manipulation de ces mécanismes.
L'invention permet justement d'effectuer ces deux types de corrections
en utilisant les mémes manipulations de la couronne, & laquelle est
affect@e une seule position axiale correspondant au changement du fu-
seau horaire.

A cet effet, 1'une des caractéristiques essentielles de 1'inven-
tion est de prévoir, dans Te dispositif de correction, des moyens pour
détecter toute inversion du sens de rotation de la couronne aprés la
réalisation d'un premier type de correction, et pour commander alors,

-

en réponse d cette détection, 1'arrét de ce premier type de correction
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et la mise en oeuvre d'un deuxiéme type de correction.
L'invention sera bien comprise a la lecture de la description sui-

vante, de 1'un de ses modes de réalisation particuliers, faite en

liaison avec la figure jointe, qui représente schématiquement et par .

blocs le fonctionnement d'un dispositif de correction permettant le
changement de fuseau horaire par pas de 1 heure ou de 1 heure.

Dans T1a figure, on a représenté par la référence 60 la base de
temps d'une montre électronique, dont les impulsions alimentent le
circuit 61 de commande du moteur pas 3 pas 62 qui entraine un affi-
chage analogique non représenté.

Les corrections de fuseaux horaires sont effectuées au moyen
d'une cour&nne associée d un mécanisme de contacts 1, 2 de telle fa-
con que le contact 1 soit périodiquement fermé lors de la rotation
de 1a couronne dans le sens horaire, le contact 2 étant périodique-
ment fermé lorsque la couronne est manoeuvrée en sens inverse. Un tel
mécanisme est connu en soi et décrit par exemple dans la demande de
brevet frangais no 77 06198.

Chaque impulsion correspondant & la fermeture du contact 1 est
utilisée, comme on le verra plus loin, pour déclencher soit un cir-
cuit d'avance 41 par pas de 1 heure, soit un circuit d'avance 51 par
pas de i heure seulement. Ces circuits d'avance 41 et 51, de méme
d'ailleurs que les circuits de retard 42 et 52 ont &té représentés
par des blocs distincts du circuit de commande 61 du moteur 62, mais
il est clair qu'ils pourront faire partie intégrante de ce circuit.
Leur fonction est d'influencer les moyéns dé commande du moteur 62

de facon a faire effectuer a& celui-ci un nombre déterminé de pas ra-
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pides, en avant ou en arriére, correspondant a une correction de
1 heure ou de } heure de 1'heure affichée.

De T1a méme facon que pour le contact 1, les impulsions de ferme-
ture du contact 2 déclenchent sélectivement les circuits de retard
42 ou 52 selon le type de correction souhaité. Un contact 3 ou tout
autre moyen est actionné lors de la mise en action des moyens de cor-
rection, par exemple lors d'une traction de la tige pour la mettre
dans une position axiale réservée aux changements de fuseau horaire.

Dans ce qui suit, on décrira un mode de réalisation particulier
des moyens mis en oeuvre pour détecter tout changement de sens de ro-
tation de 1a couronne lors d'une correction par pas de 1 heureet pour
commander,. en réponse a cette détection, la mise hors fonctionne-
ment des circuits d'avance ou de retard 41 ou 42 et 1a mise en oeu-
vre des circuits d'avance ou de retard 51 ou 52, de maniére & passer
ainsi d'un premier mode de correction (changement de fuseau horaire
par pas de 1 heure) d un deuxiéme (changement de fuseau horaire par
pas de 3 heure).

Pour détecter si la fermeture de 1'un des contacts se produit
aprés une inversion du sens de rotation de 1a couronne, on vérifie
si, au moment de cette fermeture, Ta couronne a déja été manoeuvrée
en sens contraire, c'est-a-dire si a ce moment 1'autre contact a dé-
ja été fermé au moins une fois. C'est pourquoi on associe & chaque
contact un &lément de mémoire agencé de facon a prendre un &tat ca-
ractéristique & la suite de Ta fermeture de ce contact.

I1 suf?ﬁt'aTbrS'derprévoir un circuit qui commande, lors d'une

impulsion sur le contact 1, respectivement 2 :
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- soit le circuit d'avance 41, respectivement de retard 42
(pas de 1 heure)
- soit le circuit d'avance 51, respectivement de retard 52
(pas de } heure)

selon qu'‘au moment de 1'impulsion sur ce contact, 1'élément associé a
1'autre contact ne se trouve pas ou qu'il se trouve dans 1'état ca-
ractéristique d'une manipulation antérieure de la couronne dans
1'autre sens.

Un tel circuit comprend par exemple une bascule bistable 11,
respectivement 12, susceptible d'étre amenée en position haute par
la fermeture du contact 1, respectivement 2.

Le ciréuit d'avance 41, respectivement de retard 42, par pas
de 1 heure,est commandé par 1'intermédiaire d'une porte ET 21,
respectivement 22, & deux entrées, dont 1'une est reliée directe-
ment au contact 1, respectivement 2, et 1'autre, par 1'intermédiaire
d'un circuit inverseur a la sortie de Ta bascule bistable 12, res-
pectivemént 11. I1 en résulte que Tes circuits d'avance ou de re-
tard 41 ou 42 ne seront commandés par leur contact respectif 1 ou 2
que si 1'autre contact n'a pas encore &té manoeuvré (pas d'inversion
du sens de fotation).

Le circuit d'avance 51, respectivement de retard 52, par pas de
3 heure,est commandé par une porte ET 31, respectivement 32,3 deux en-
trées, dont 1'une est reliée directement au contact 1,respectivement 2,
et 1'autre d@ Ta sortie de la bascule bistable 12,respectivement 11. I1
en résulte que les circuits d'avance ou de retard 51 ou 52 ne pourront

étre commandés par leur contact respectif 1 ou 2 que si 1'autre con-
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tact a déja été manoeuvré (inversion du sens de rotation).

Dans ce cas particulier, il est c¢lair que 1'on ne peut plus re-
passer du second mode de correction au premier, sauf en replagant
la couronne en position neutre, et en la tirant a nouveau de fagon
d actionner le contact 3 relig a 1'entrée de remise & z&ro des bas-
cules 11 et 12. Cette disposition est plus simple pour 1'utilisateur
lTorsqu'il s'agit de passer d'un mode de changement de fuseau horaire
a un autre, car alors il peut effectivement choisir d'abord le sens
de correction par pas de 1 heure, puis celui par pas de } heure. Si
une nouvelle inversion du sens de la correction par pas de } heure
entrainait 1le retour dans le mode de correction par pas de 1 heure,
il ne seraft Jjamais possible de corriger les fuseaux par pas de
1 heure dans un sens déterminé, si au départ on n'‘avait pas effec-
tué une correction par pas de 1 heure en sens contraire.

Bien qu'elle ait été décrite en liaison avec un mode de réali-
sation particulier, la présente invention est susceptible de nombreu-
ses variantes et modifications qui apparaitrdnt d 1'homme de 1'art.

Par exemple, dans le dispositif décrit, les changements de fu-
seaux horaires sont obtenus en position tirée de la couronne, mais
ils pourraient aussi bien étre effectués dans la position neutre de

cette couronne, aprés actionnement d'un deuxiéme organe de commande

. (poussoir, touche capacitive, 1lime, etc....). I1 suffirait alors de

prévoir que 1'actionnement de ce deuxiéme organe de commande provoque

-~

simultanément la remise & zé&ro des bascules bistables.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de correction des informations horaires affichées
par une montre &lectronique au moyen d'une couronne susceptible d'étre
manipulée en rotation dans les deux sens, ce dispositif comportant no-
tamment des premiers moyens de correction pour effectuer un premier
type de corrections des informations affichées, le sens des correc-
tions étant déterminé par le sens de rotation de 1a couronne, carac-
térisé en ce qu'il comporte en outre:

- des deuxiémes moyens de correction pour effectuer, dans 1a mé-
me position de la couronne, un deuxiéme type de corrections des infor-
mations affichées; et

- des moyens pour détecter toute inversion du sens de rotation
de la couronne aprés une correction du premier type, et pour comman-
der, en réponse d cette détection, 1a mise hors fonctionnement des
premiers moyens de correction et 1a mise en action des deuxiémes.

2. Dispositif de correction selon la revendication 1, caractéri-
sé en ce que le sens des corrections effectuées par les deuxidmes
moyens de correction est &galement déterminé par le sens de rotation
de Ta couronne.

3. Dispositif de correction selon la revendication 2, caractéri-
sé en ce que les premiers moyens de correction permettent de corri-
ger rapidement les informations horaires par pas de 1 heure, en avant

ou en arriére, et en ce que les deuxiémes moyens de correction per-
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mettent de corriger rapidement les informations par pas de } heure,
en avant ou en arriére.

4, Dispositif de correction se]bn 1'une quelconque des revendi-
cations précédentes, caractérisé en ce qu'il comporte un moyen de mé-
moire associé & chaque sens de rotation de la couronne, le premier
moyen de mémoire &tant agencé de maniére a prendre un état caracté-
ristique Torsque 1a couronne est manipulée en rotation dans un pre-
mier sens, et le deuxiéme moyen de mémoire étant agencé de maniére a
prendre un &tat caractéristique Torsque la couronne est manipulée en
rotation en sens inverse, et des moyens pour transmettre 1'ordre cor-
respondant a l1a rotation de la couronne dans un sens déterminé:

- aux-prgmier moyens de correction si, @ cet instant, le moyen
de mémoire associé au sens de rotation inverse ne se trouve
pas dans ledit état caractéristique

- aux deuxiémes moyens de correction si, a cet instant, Te moyen
de mémoire associé au sens de rotation inverse se trouve dans
Jedit &tat caractéristique.

5. Dispositif selon la revendication 4, caractérisé en ce que

=

les moyens de mémoire sont remis & zéro lors de la mise en action des

20 premiers moyens de correction.
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