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@ Schaftmaschine mit Hubgestiinge fiir Webmaschinen.

@ An jedem Ende eines Differentialhebels (6} ist je eine
Rotations-Schafthub-Einheit {1, 10) angelenkt, die den Diffe-
rentialhebel mustergemaéss in drei verschiedene Steliungen
steuert. Die Bewegung des Mittelbereiches (8} des Differen-
tialhebels wird Gber den Schwinghebel (7) auf die Lasche
(12) Gbertragen, die trotz der Steuerung in drei verschiedene
Stellungen den Winkethebel {15) und damit den Schaft (17)
nur in zwei Stellungen (Hoch- und Tieffach) steuert. Der
Schaft bewegt sich ohne Zwischenhalt zwischen den beiden
Endstellungen.

Da jede Hubeinheit wéhrend der Arbeitsbewegung der
anderen Einheit stillsteht, steht diese Stillstandszeit, nebst
der Dauer eines eventuellen Fachstilistandes der Webma-
schine, fir die Steuerung der Hubeinheit zur Verfiigung. Es
ist eine hdhere Webgeschwindigkeit méglich.
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Schaftmaschine mit Hubgestéinge flir Webmaschinen

Die Erfindung betrifft eine Schaftmaschine mit
5 Hubgestinge, gemiss Oberbegriff des Patentansprﬁ-
ches 1. Als Beispiel einer Dreistellungs-Schaftma-
schine sei auf die DE-PS 1 106 704 verwiesen.

Es ist iblich, die mustergemisse Steuerung einer

Offenfach-Doppelhub~-Schaftmaschine zur Steuerung der

10 Schéfte einer Webmaschine widhrend der Fachstill-
standperiode durchzufiihren. Bei modernen, schnell-
laufenden Webmaschinen geniigen die Stillstandszeiten
flir diese Art von Steuerung nicht mehr. Es sind aber
auch bereits Webmaschinen bekannt, die ohne Fach-

15 stillstand arbeiten. Bei diesen Webmaschinen ist al-
so die Zeit des Fachstillstandes nicht mehr eine web-
technische Funktion, sondern sie ist abh#ngig von der

fiir eine sichere Steuerung der Schaftmaschine notwen-
digen Zeit. '
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Es sind bereits Mittel und Wege gezeigt worden,
der Schaftmaschine, in Verbindung mit der Webmaschi-~
ne, eine derartige Konstruktion zu geben, dass eine
namhafte Ausdehnung der Steuerzeit iUber die iibliche
Dauer des Fachstillstandes mdglich ist und mittels
einem Vorwahlsystem der Steuerung erfolgen kann.
Eine andere L¥sung, mit extremer Verlegung der Steu-
erung in die Zeiten des Fachwechsels, ist in der
CH-PS 501 074 beschrieben.

Werden bel einer derartigen Schaftmaschine die
Hubeinheiten, System Hattersley, durch die neuen,
schnellaufenden, unter dem Namen Rotationsschaftma-
schine (CH-PS 372 004, CH-PS 473 253, CH-PS 517 192,
DE-PS 957 648, DE-0S 2 362 518) bekannt gewordenen
Hubeinheiten ersetzt, erfordert dies eine sehr auf-
wendige Mechanik, da Jjede Antriebswelle einer der
vier Hubeinheiten zu eilner anderen Zeit als die drei
anderen Hubeinheiten eine wvolle Drehung pro Schuss
ausfiihren muss.

Ziel der Erfindung ist eine einfache und wirt-
schaftliche Ltsung, bei der die Fachbildung vor-
zugsweise mittels Rotationsschaftmaschinen. erfolgt
und bei der fiir die Steuerung kein Fachstillstand
notwendig ist.

Erfindungsgeméiss wird dies durch die im kenn-
zeichnenden Teil des Patentanspruches 1 enthaltenen
Merkmale erreicht.

Damit ist es beispielsweise mdglich, zwei be-
kannte Rotationshubeinheiten mit zwei Arbeitsstel-
lungen, Jjede auf einer eigenen Exzenterwelle gela-
gert, an den beiden Enden des Differentialhebels
anzulenken, wobei dieser dann in drei verschiedene
Stellungen steuerbar ist. Das in das Hubgesténge
eingebaute, erfindungsgemidsse Kniegelenk- oder
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Kurvengetriebe ist derart ausgebildet, dass sich im
Moment, in dem sich der Differentialhebel in der
Mittelstellung befindet, der Schaft in einer be-
stimmten Fachstellung, z.B. Hoch- bzw. Tieffach,
befindet und beil Wechsel des Differentialhebels in
eine der beiden Zusseren Stellungen in die andere
Fachstellung, z.B. Tief- bzw. Hochfach, gelangt.
Mit Jjedem Wechsel der Stellung des Differential-
hebels, ausgeldst durch eine Arbeitsbewegung einer
Hubeinheit, wird der Schaft nur zwischen zwei End-
stellungen, Hoch- und Tieffach, bewegt. Jede Hub-
einheit wird dabel von Je einer Welle angetrieben,
wobel bei Drehen der einen Welle die andere Welle
still steht, d.h. wdhrend die eine Hubeinheit ei-
nen Arbeitshub ausflihrt, steht die andere Hubein-

heit wdhrend einer langerwdhrenden Zeit fir die
Steuverung still.

Bel der Verwendung der bekannten Rotations-
hubeinheiten dreht sich, wdhrend der ganzen oder
teilweisen Umdrehung der Hauptwelle der Webméschine,
abwechslungsweise nur eine der beiden Exzenterwel- :
len der Hubeinheiten um 180°. Zur Vornahme der
Steueroperation der Hubeinheit steht diese und die
Exzenterwelle mindestens wdhrend einer vollen Um-
drehung der Haupt- bzw. Kurbelwelle der Webmaschi-
ne still. Diese 1éngdauernde Steuerperiode kann
durch eine namhafte Erhdhung der Drehzahl der Schaft-
maschine auf die Ubliche Dauer gekiirzt werden oder
anders ausgedrlickt, erst bei mindestens einer Ver-
dreifachung der iblichen Drehzahl der Maschine wer-
den Steuerzeiten erreicht, welche nach heutiger Auf-
fassung, bei konventionellen Schaftmaschinen noch
als sicher und zuverlidssig gelten.

Bevorzugte Ausfihrungsvarianten eines Kniege-
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gelenk~ oder Kurvengetriebes kiénnen aus den kenn-
zeichnenden Merkmelen der Patentansprliche 2 - 9
entnommen werden.

Als Antrieb konnen die bereits genannten Ro-
tationsschaftmaschinen oder Hattersleygetriebe,
wie sie in Kombination in den genannten CH-PS
501 074 oder DE-PS 1 106 704 beschrieben sind,
dienen. ‘

Auf der Zeichnung sind Ausfihrungsbeispiele
der Erfindung dargestellt. Es zeigen

Fig. 1 schematisch eine Schaftmaschine mit
einem kniegelenkbetdtigten Hubgestin-
ge und Schaft in Hochfachstellung,

Fig. 2 dieselbe Schaftmaschine bei der Steu-
erung des Schaftes in Tieffachstel-
lung,

Fig. 3 dieselbe Schaftmaschine bei der Steu-
erung des Schaftes in Hochfachstel-
lung, wobei sich der Differentialhe-~
bel in seiner hdchsten Stellung be-
findet,

Fig. 4 schematisch eine Variante einer Schaft-
maschine mit Hubgestinge mit Kurvenge-
triebe und mit Schaft in Hochfachstel-
lung, und )

Fig. 5 eine Variante der Ausfihrung gemiss
Figc L"o i

Die Schaftmaschine weist zwei bekannte Hubein-
heiten 1 und 10 vom Typ Rotationsschaftmaschine, bei-
spielsweise gemédss der CH-PS 517 192, auf. Diese Ein-
heiten bestehen je aus einer Antriebswelle 2, auf wel-
cher eine Exzenterscheibe 3 drehbar gelagert ist, die
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ihrerseits drehbar in der Pleuelstange &4 sitzt und
einen Kell 5 aufweist, der radial zur Antriebswel-
le 2 bzw. zur Exzenterschelbe 3 wverschiebbar ist und
von einem nicht gezeichneten Steuerorgan, z.B. ge-
médss CH-PS 517 192, so hin- und hergeschoben wird,
dass er entweder mit der Antriebswelle 2 oder mit
der Pleuelstange 4 kuppelt. Bel jedem Einkupbeln
mit der Antriebswelle fiihrt die Hubeinheit eine Ar-
beitsbewegung aus, d.h. der Differentialhebel 6
wird {iber -dle Pleuelstange 4 verschwenkt, wobei an
jedem Ende des waagebalkenartigen Differentialhe-
bels Je eine Hubeinheit 1, 10 angreift. Im Mittel-
bereich des Differentialhebels ist bei 8 der
Schwinghebel 7 angelenkt, der schwenkbar auf der
starren Achse 9 gelagert ist. Am freien Ende des
Schwinghebels ist {iber einen Bolzen 11 eine Lasche
12 drehbar gelagert, dle iUber einen Bolzen 13 mit
dem auf der festen Achse 14 gelagerten Winkelhebel
15 verbunden ist und der, Uber das Zwischenglied

16, im Sinne einer gesteuerten Auf- und Abbewegung,
auf den Schaft 17 der nicht gezeichneten Webmaschine
wirkt. Mit der strichpunktierten Linie 18 ist die
vom Winkelhebel 15 gesteuerte Hoch- und mit der Li-
nie 19 die Tieffachstellung bezeichnet.

Die Fig. 1 - 3 zeigen drei mogliche Arbeitsstel-
lungen der Schaftmaschine, deren Charekteristik durch
die Lagen 26, 36, 46 des Differentialhebels 6 gekenn-
zeichnet ist, wobei sich die Antriebswellen der bei-
den Hubeinheiten abwechslungswelse um 180° drehen.

Gemdss Fig. 1 befinden sich die Pleuelstangen 4
der beiden Hubeinheiten 1, 10 in der Tiefstellung.
Der Differentialhebel 6 befindet sich ebenfalls in
der Tieflage 26 und steht parallel zu den Antriebs-
wellen 2, Der Bolzen 11 der Lasche 12 befindet sich
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schrdg unterhaldb des Bolzens 13, Der Schaft 17 weist
die Hochfachstellung 18 auf.

Durch Einrasten des Keils 5 der einen Hubein-
heit, im Beispiel 10, filihrt diese eine Arbeitslei-
stung im Sinne des Hochhebens ihres zugeordneten En-
des des Differentialhebels 6 aus, so dass dieser He-
bel - wie in Fig. 2 gezeigt - eine Schréglage 36
einnimmt. Der mittlere Bereich 8 des Differentialhe-
bels befindet sich in der Mittellage zwischen den
beiden extremen waagrechten Lagen. Dadurch wird der
Schwinghebel 7 und damit auch der Bolzen 1l der La-
sche 12 hochgehoben. Die Lasche liegt anndhernd ho-
rizontal. Dies bewirkt ein Verschwenken des Winkel-
hebels 15. Der Schaft gelangt in die Tieffachstel-
lung (Fig. 2). Wdhrend der Hebebewegung der Hubein-
heit 10 kann der Xeil 5 der zweiten Hubeinheit 1 ge-
steuert werden.

- Soll der Schaft gem#ss Musterkarte in der Tief-
fachstellung verbleiben, so wird der Keil 5 der Hub-
einheit 1 nicht zum Einrasten mit der Antriebswelle
2 gesteuert. Beli der nachfolgenden Rotation der An-
triebswelle 2 der Hubeinheit 1 filthrt diese keine
Arbeitsbewegung aus. Die Schaftmaschine verbleibt in
der in Fig. 2 dargestellten Stellung.

So0ll hingegen der Schaft mustergemidss in die
Hochfachstellung gelangen, so wird der Keil 5 der
Hubeinheit 1 zum Einrasten mit der Antriebswelle 2
gesteuert. Bei der Rotation dieser Welle bringt die
Hubeinheit das zweite Ende des Differentialhebels 6
in die Hochlage (Fig. 3). Der Differentialhebel 46
liegt nun wieder parallel zu den Antriebswellen 2,
Jjedoch auf einem héheren Niveau., Dadurch wird der
Schwinghebel 7 weiter hochgeschwenkt, bis zur Lage
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gem#dss Flg. 3. Auch die Lasche 12 wird hochge-
schwenkt, was ein Zurlickschwenken des Winkelhebels
15, aus der Lage gemdss Fig. 2 in die identische La-
ge gemdss den Fig. 1 und 3 entspricht. Der Schaft
gelangt wlederum in die Hochfachstellung 18. Der
Winkelhebel 15 nimmt, trotz der drei Steuerstel-
lungen des Differentialhebels 6, ohne Zwischenhalt,
nur noch zwel Endstellungen ein. Damit diese Um-
setzungsbewegungen tatsdchlich stattfinden, muss der
eine Anlenkbolzen 11 der Lasche 12 eine Bewegung 20,
in diesem Falle eine Auf- und Abbewegung, ausfithren, -
die annghernd lotrecht zur Bewegungsrichtung 21 des
zweiten Befestigungsbolzens 13 der Lasche 12, in die-
sem Fall horizontal, erfolgt.

Die Schaftmaschine gemdss Fig. 4 weist wiederum
zwei Hubeinheiten 1, 10 auf, deren Antriebswellen 2
abwechslungsweise je um eine halbe Drehung rotieren.
Der Differentialhebel 6 ist Jje mit seinen Enden an
den Pleuelstangen 4 angelenkt. Der Schwinghebel 70
grelft, wie in den Fig. 1 - 3, wiederum mittig bei 8
am Differentialhebel an und ist an seinem freien Ende

‘mit einer Kurve 22 versehen, die ungef&hr in ihrem

Mittelbereich einen Nocken 220 aufweist. Gegen diese
offene Nockenkurve 22, 220 liegt das freie Ende 130
des Winkelhebels 150 unter der Kraft der Feder 24 an.

Beli der dargestellten Schaftmaschine befinden
sich die Hubeinheiten 1, 10 in der Tiefstellung der
Pleuelstangen 4. Das mit einer Rolle 23 versehene
freie Ende 130 des Winkelhebels liegt oberhalb des
Nockens 220 an der Nockenkurve 22 an. Der Schaft 17
wird Uber das Hubgestdnge 150, 16 in die Hochfach-
stellung 18 gehoben.

S50ll nun der Schaft 17 in die Tieffachstellung
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gelangen, wird der Keil 5 der einen der beiden Hub-
einheiten 1, 10, 2.B, Hubeinheit 10, zum Einrasten
mit seiner zugeordneten Antriebswelle 2 gesteuert.
Bei der Rotation dieser Welle - wdhrend die andere
Welle fUr die ndchste Steuerung still steht - hebt
die Hubeinheit die Pleuelstange 4 Uber ihre Exzen-
terscheibe 3 in die Hochstellung. Die Hubeinheiten
und der Differentialhebel 6 nehmen die Stellung ge-
m&ss Fig. 2 ein. Die Nockenkurve 22 gleitet unter
der Rolle 23 hoch, bis die Rolle auf der Nocke
liegt. Der Winkelhebel 150 schwenkt, entgegen der
Kraft der Zugfeder 24, um die feste Achse 14, Der
Schaft 17 gelangt in die Tieffachstellung 19.

Die weitere Arbeitsweise der Schaftmaschine,
die von der Bewegung der gesteuerten Hubeinheiten
abhingt, entspricht den anhand der Fig. 1 - 3 be=-
schriebenen Stellungen. Befindet sich der Differen-
tialhebel 6, entsprechend der Fig. 3, in der Hoch~
stellung, so liegt die Rolle 23 em unteren Teil, d.h.
unterhalb der Nocke 220, an der Kurve 22 an. Der '
Schaft 17 wird damit wiederum in die Hochfachstellung

'gesteuert.

Die in Fig. 5 gezeigte Ausfiihrungsvariante
stimmt mit dem Beispiel gem#ss Fig. 4, bis auf die
offene Nockenkurve, die durch eine als Nut ausgebil-
dete Nockenkurve 222 ersetzt ist, lberein. In diese
Nut greift eine Rolle 23 des freien Endes 135 eines
linearbeweglichen, einarmigen Zweistellungshebels 155
gleitend ein. Dieser Hebel ist direkt mit dem Schaft
17 verbunden. Eine Feder an diesem Einarmhebel ist
nicht mehr notwendig, da der Hebel durch die Kurve als
Nut zwangsliufig gefiihrt ist.

Arbeiten die Webmaschinen chne Fachstillstand,
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steht flur die mustergemisse Steuerung Jjedes Keils,
wie bereits erwdhnt, Je die Dauer eines Schusses
bzw. eine volle Umdrehung der Hauptwelle der Webma-
schine zur Verfligung. Findet ein Fachstillstand
statt, erhdht sich selbstverstidndlich die Steuerzeit
und die Gesamtarbeitsgeschwindigkeit kann entspre-
chend erhdht werden.

Der Unterschied zwischen einer konventionellen
Schaftmaschine mit z.B. einem Fachstillstand von
T = 60° bei einer Dauer von Z = 180° fiir einen
Schuss und der beispielsweise beschriebenen erfin-
dungsgem&dssen Maschine liegt darin, dass bel erste-
rer wihrend T 60° und bei letzterer wihrend
Z + T = 240° der Keil gesteuert werden kann. Die
neuartige Maschine kann also bei gleicher Steuerge-.
schwindigkeit mit 240 : 60 = 4-facher Drehzahl
arbeiten.

19281H
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Patentanspriiche:

l. Als Zweistellungs-Schaftmaschine arbeitende,
schnellaufende Dreistellungs-Schaftmaschine mit
Hubgestinge flir Webmaschinen, wobel Jje an den
Enden eines waagebalkenfdrmigen Differentialhe-
bels Je ein sbwechslungsweise zwel Stellungen
einnehmendes Hubgesténge angreift, wodurch sich
fir den Mittelbereich des Differentialhebels
drei Arbeitsstellungen ergeben, und an diesem
Mittelbereich dieses Differentialhebels ein
einseitig auf einer festen Welle gelagerter -
Schwinghebel des Hubgestinges zum Schaft einer
Webmaschine angelenkt ist, dadurch gekennzeich-
net, dass in diesem Hubgestinge (7, 11-16) ein
Kniegelenk- (11, 12, 13) oder ein Kurvengetrie-
be (22, 130) angeordnet ist, das den Schaft (17)
in jeder dusseren Arbeitsstellung (26, 46) des
Differentialhebels (6) in eine und dieselbe
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Stellung (Hoch- (18) oder Tieffach (19)) bringt,
wdhrend sich der Schaft in der mittleren Arbeits-
stellung (36) des Differentialhebels (6) in der
anderen Schaftstellung (Tief- (19) oder Hochfach
(18)) befindet.

Schaftmaschine mit Hubgestdnge nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass das Kniegelenkge-
triebe aus einer Lasche (12) besteht, die einer-
seits an einem freien Ende (11) des Schwinghebels
(7) und anderseits an einem Hebel (15) des zwei
Stellungen einnehmenden Hubgestinges (15, 16)

zum Schaft (17) frei schwenkbar, angeordnet ist.

Schaftmaschine mit Hubgestinge nach Anspruch 2,
dadurch gekennzeichnet, dass das Kniegelenkge- .
triebe mit der Lasche (12) derart angeordnet

" ist, dass der Bewegungsweg (20).der einen An-

lenkstelle (11) der Lasche annihernd lotrecht zum

Bewegungsweg (21) der anderen Anlenkstelle (13)
der Lasche verlduft.

Schaftmaschine mit Hubgesténge nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet, dass beim Kurvengetriebe . -
das freie Ende des schwenkbaren Schwinghebels (70)
eine Kurve (22) mit einem amndhernd mittig ange-
ordneten Nocken (220) aufweist, welche Kurve das
freie Ende (130) eines zwei Stellungen einnehmen-
den Hebels (150) des Hubgestinges (150, 16) zum
Schaft (17) fihrt.

Schaftmaschine mit Hubgestinge nach Anspruch &4,
dadurch gekennzeichnet, dass die Kurve eine of-

fene Nockenkurve (22) ist, auf der das freie Ende
(130, 23%) des Zweistellungshebels (150) des Hub-
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gesténges unter der Wirkung einer Feder (24)
anliegt. '

Schaftmaschine mit Hubgesténge nach Anspruch 4,
dadurch gekennzeichnet, dass die Kurve eine Nut
(222) mit einer Nockenausbuchtung (202) ist,

in welcher Nut das freie Ende (135, 23) des Zwei-
stellungshebels (155) des Hubgestinges gleitend
gelagert ist.

Schaftmaschine mit Hubgestinge nach Anspruch 4,
dadurch gekemnzeichnet, dass die Nockenkurve
(22, 222) anndhernd tangential zum Bewegungsweg
des Schwinghebels (70) verliuft.

Schaftmaschine mit Hubgestinge nach einem der
Anspriche 4 - 7, dadurch gekennzeichnet, dass

.das freie Ende (130, 135) des Zweistellungshe-

bels (150, 155) eine Rolle (23) aufweist, die
gegen die offene Nockenkurve (22) anliegt bzw.
in die nutartige Nockenkurve (222) eingreift.

Schaftmaschine mit Hubgesténge mach einem der
Anspriche 2 - 8, dadurch gekennzeichnet, dass

der an der Lasche (12) angelenkte Zweistellungs-
hebel bzw. der mit der Nockenkurve (22, 222) zu-~
sammenwirkende, ein freies Ende aufweisende Zwei-
stellungshebel ein in seinem Scheitelpunkt auf
einer festen Achse (14) schwenkbar gelagerter
Winkelhebel (15, 150) bzw. ein linear bewegli-
cher Zweistellungshebel (155) ist.

Schaftmaschine mit Hubgesté&nge nach einem der
Anspriiche 1 - 9, dadurch gekennzeichnet, dass
die beiden Hubeinheiten (1, 10) an sich bekannte
Antriebsteile (2 - 5) von sogenannten Rotations-
schaftmaschinen sind.
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Schaftmaschine mit Hubgestinge nach Anspruch 10,
dadurch gekennzelchnet, dass die beiden Hubein-
heiten (1, 10) Jje von einer Welle (2) angetrie-
ben sind, wobei bei Drehen der einen Welle die
andere Welle still steht und umgekehrt.

Schaftmaschine mit Hubgesté@nge nach. Anspruch 11,
dadurch gekennzeichnet, dass die Steuerung Jeder
einzelnen Hubeinheit (1, 10) widhrend der ganzen
Dauer des Stillstandes der zugeordneten Welle
erfolgen kann.

Schaftmaschine mit Hubgestinge nach einem der
Anspriche 1 - 9, dadurch gekennzeichnet, dass
die beiden Hubeinheiten an sich bekannte An-
triebstelile von Hattersley-Schaftmaschinen mit
kombinierten Waagebalken sind.

19281H
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Patentanspriiche:

1. Schnellaufende Schaftmaschine mit einem waage-
5 balkenf8rmigen Differentialhebel (6), an dessen
Mittenbereich ein einseitig gelagerter Schwing-
hebel (70) eines Hubgestlnges, zur Bewegung der
Schifte (17) einer Webmaschine in zweli Stellun-
gen angelenkt ist, wobei der mittige Anlenk-

10 punkt (8) des Differentialhebels drei Arbeits-
stellungen (26, 36, 46) einnehmen kann und an
den belden Enden des.Differentialhebels Je eine
in zwei Stellungen zu steuernde Hubeinheit (1,
10) angreift, dadurch gekennzeichnet, dass in

15 diesem Hubgestdnge (7, 11-16) ein Kniegelenk-
(11, 12, 13) oder ein Kurvengetriebe (22, 130)
angeordnet ist, das den Schaft (17) in Jjeder
dusseren Arbeitsstellung (26, 46) des Diffe-
rentialhebels (6) in eine und dieselbe
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