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54)  Pièce  d'horlogerie  à  mécanisme  de  déclenchement  modulaire. 

La  présente  invention  concerne  une  pièce  d'horlogerie  à 
mécanisme  de  déclenchement  destinée  à  produire  la  ferme- 
ture  d'un  contact  électrique  à  une  heure  réglable  à  l'avance. 

Le  mécanisme  est  réalisé  sous  la  forme  d'un  module 
(100)  qui  comprend  un  assemblage  mécaniquement  unitaire 
formé  de  deux  roues  co-axiales  (6  et  8)  dont  l'une  port  un 
élément  de  contact  (9).  Cet  assemblage  unitaire  est  monté 
sur  le  bâti  du  mouvement  à  position  angulaire  manuellement 
réglable  autour  d'un  axe  (101),  et  il  porte  une  roue  (5) 
engrenant  avec  la  roue  des  heures  (3)  et  comportant  un 
bossage  (5a)  susceptible  d'entrer  en  contact  avec  l'élément 
de  contact  (9). 

L'invention  s'applique  notamment  aux  montres-réveils. 



La  p r é s e n t e   i nven t ion   a  pour  ob je t   une  p ièce   d ' h o r l o g e r i e   com- 

p o r t a n t   des  organes  mobiles  t e l s   que  des  a i g u i l l e s ,   pour  a f f i c h e r  

l ' h e u r e ,   et  un  mécanisme  de  déclenchement   de s t i né   à  p r o d u i r e   la  f e rme-  

ture  d 'un  c o n t a c t   é l e c t r i q u e   à  une  heure  r é g l a b l e   à  l ' a v a n c e .  

On  conna î t   (brevet   su isse   526.154)  une  m o n t r e - r é v e i l   de  ce  t y p e  

ayant  un  mécanisme  de  déclenchement   d'un  con tac t   é l e c t r i q u e .   L'un  des  

éléments  du  con tac t   é l e c t r i q u e   est   une  s a i l l i e   d 'un  bras  m é t a l l i q u e  

venu  d 'une  p ièce   avec  un  manchon  chassé  sur  le  canon  de  la  roue  des  

heures  de  la  montre.  L ' a u t r e   élément  de  con tac t   est   por té   par  une  r o u e  

é l e c t r i q u e m e n t   i s o l a n t e   coaxia le   aux  a i g u i l l e s   d ' a f f i c h a g e   de  l ' h e u r e .  

Un  r e s s o r t   s o l l i c i t e   l a d i t e   roue  i s o l a n t e   contre   l a d i t e   s a i l l i e   d u d i t  

bras  m é t a l l i q u e .  

Cette  c o n s t r u c t i o n   connue  a  notamment  pour  i n c o n v é n i e n t   d ' ê t r e   de 

montage  c o m p l i q u é .  

L ' i n v e n t i o n   a  pour  obje t   de  remédier   à  cet  i n c o n v é n i e n t .  

Conformément  à  l ' i n v e n t i o n ,   l ' u n   des  é l émen t s  de   con t ac t   est   monté 

sur  un  premier   support   qui  est  lui-même  monté  r o t a t i v e m e n t   sur  un  s e -  

cond  suppor t   p o r t a n t   l ' a u t r e   élément  de  contac t   é l e c t r i q u e .  

Le  second  support   est  monté  sur  le  bâ t i   à  p o s i t i o n   r é g l a b l e   en 

r o t a t i o n   autour   d'un  axe  c o ï n c i d a n t   avec  l ' axe   de  r o t a t i o n   du  p r e m i e r  

s u p p o r t .  
Les  deux  supports   peuvent  a i n s i   c o n s t i t u e r   un  ensemble  m o d u l a i r e ,  

ce  qui  f a c i l i t e   le  montage  de  la  p ièce   d ' h o r l o g e r i e .  

Avantageusement ,   le  second  suppor t   comporte  des  moyens  pour  a r r ê -  

te r   ax ia l emen t   le  premier   suppor t .   Ceci  permet  d ' é v i t e r   un  démontage 

i n t e m p e s t i f   du  premier   support   lors   de  la  m a n i p u l a t i o n   de  l ' e n s e m b l e  

modulaire   formé  par  les  premier  et  second  s u p p o r t s .  

Avantageusement ,   l e d i t   axe  de  r o t a t i o n   des  suppor t s   est   espacé  de 

l ' axe   de  r o t a t i o n   des  a i g u i l l e s   d ' a f f i c h a g e   de  l ' h e u r e .   Ceci  permet  de 

r é a l i s e r   une  pièce  d ' h o r l o g e r i e   de  f a i b l e   é p a i s s e u r   en  j u x t a p o s a n t  -   au 

l i eu   de  les  s u p e r p o s e r  -   l e d i t   ensemble  modulai re   et  le  mouvement 

d ' e n t r a î n e m e n t   des  a i g u i l l e s .  

Selon  un  mode  de  r é a l i s a t i o n   p r é f é r é ,   l e d i t   second  suppor t   com- 



prend  deux  roues  c o a x i a l e s   et  s o l i d a i r e s   l ' une   de  l ' a u t r e   et  le  p r e m i e r  

support   est  une  t r o i s i è m e   roue  montée  avec  jeu  ax ia l   ent re   l e s d i t e s  

roues  du  second  suppor t .   L'une  de  ces  d e r n i è r e s   roues  est   r é a l i s é e   e n  

matér iau   é l e c t r i q u e m e n t   i s o l a n t ,   e l l e   por te   l ' un   des  éléments  de  c o n -  

t a c t ,   e l l e   est   montée  r o t a t i v e m e n t   dans  un  p a l i e r   du  b â t i ,   et  e l l e   e s t  

r e l i é e   à  des  moyens  de  mise  à  l ' h e u r e .   L ' a u t r e   roue  engrène  avec  u n e  

roue  ayant  un  canon  p o r t a n t   une  a i g u i l l e   d ' a f f i c h a g e   de  l ' h e u r e   de 

d é c l e n c h e m e n t .  

Les  dess ins   annexés  r e p r é s e n t e n t   à  t i t r e   d ' exemple ,   deux  fo rmes  

d ' e x é c u t i o n   de  l ' o b j e t   de  l ' i n v e n t i o n .  

La  f igure   1  es t   une  coupe  a x i a l e   d 'une  p a r t i e   d 'une  m o n t r e - r é v e i l  

é l e c t r o n i q u e   se lon   un  premier   mode  de  r é a l i s a t i o n   et  dans  l a q u e l l e  

seuls   les  éléments  n é c e s s a i r e s   à  la  compréhension  de  l ' i n v e n t i o n   o n t  

été  r e p r é s e n t é s .  

La  f igure   2  est   une  vue  p a r t i e l l e   en  p lan ,   à  é c h e l l e   ag r and i e ,   à  

p a r t i r   du  plan  I I - I I   de  la  f i gu re   1. 

La  f igure   3  es t   une  vue  en  coupe  v e r t i c a l e   su ivan t   la  l igne  I I I -  

III   de  la  f igure   2,  e t  

La  f igure   4  est   une  vue  analogue  à  la  f igure   1,  montrant   un  s e c o n d  

mode  de  r é a l i s a t i o n   de  l ' i n v e n t i o n .  

La  montre  r e p r é s e n t é e   sur  les  f i gu re s   1  à  3  est   du  type  é l e c -  

t ro -mécan ique ,   les  i n d i c a t e u r s   du  temps  é t an t   c o n s t i t u é s   par  des  a i -  

g u i l l e s   o r d i n a i r e s   d ' h e u r e s   1  et  de  minutes  2  mobiles  devant  un  c a d r a n  

non  r e p r é s e n t é .   Les  a i g u i l l e s   1  et  2  sont  p o r t é e s ,   la  p remière ,   par  l e  

canon  3a  de  la  roue  à  canon  des  heures ,   d é s i g n é e  p a r   3  et,   la  s e c o n d e  

par  la  chaussée ,   dés ignée   par  4.  Le  mécanisme  moteur,   é l e c t r i q u e   n ' a  

pas  été  r e p r é s e n t é ,   é t a n t   connu  en  soi .   Il   pourra  ê t re   c o n s t i t u é   par  un  

moteur  pas  à  pas  p i l o t é   par  un  r é s o n a t e u r   à  quar tz   par  l ' i n t e r m é d i a i r e  

d'une  chaîne  de  d i v i s i o n   adéquate .   L ' é n e r g i e   sera  fou rn ie   par  une  p i l e  

é l e c t r i q u e .  

La  roue  à  canon  des  heures  3  est   en  p r i s e   avec  une  roue  de  r é v e i l  

5,  en  a c i e r ,   i n t e r p o s é e ,   avec  jeu  a x i a l ,   ent re   une  roue  dentée  6,  e n  

mat iè re   é l e c t r i q u e m e n t   i s o l a n t e ,   montée  r o t a t i v e m e n t   dans  la  p l a t i n e   du 

mouvement,  dés ignée   par  7,  et  une  roue  m é t a l l i q u e   8,  coax ia l e   à  l a d i t e  

roue  i s o l a n t e   6.  Selon  l ' exemple   r e p r é s e n t é   sur  la  f i gu re   1,  le  r a p p o r t  

d ' engrenage   en t re   la  roue  à  canon  des  heures  3  et  la  roue  de  r é v e i l   5 

est  de  1:1;  cependant ,   ce  r appor t   peut ,   avan tageusement ,   ê t re   de  1 : 2 ,  

af in   que  la  roue  de  r é v e i l   fasse   un  tour  par  v i n g t - q u a t r e   heures ,   dans  



le  cas  d'une  montre  douze  heures   dont  la  roue  des  heures  f a i t   deux 

tours   par  j o u r .  

La  roue  5  est  mise  à  la  masse  notamment  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   de  l a  

roue  3  avec  l a q u e l l e   e l l e   demeure  en  c o n t a c t .  

La  roue  i s o l a n t e   6  por te   un  élément  de  con tac t   é l e c t r i q u e m e n t  

conducteur   9,  en  forme  de  b a r r e a u ,   dont  l ' a x e   est  p a r a l l è l e   à  ce lu i   de 

l a d i t e   roue  6,  et  dont  la  d i s t a n c e   au  cen t re   correspond  à  la  d i s t a n c e  

au  cen t re   d'un  bossage  5a,  d i r i g é   vers  la  roue  i s o l a n t e   6,  que  p r é s e n t e  

la  roue  5.  Cette  d e r n i è r e   es t   engagée  l ib rement   sur  un  canon  Sa  que 
p r é s e n t e   la  roue  8,  canon  t r a v e r s é   par  un  t o u r i l l o n   6a  de  la  roue  6 .  

Cette  de rn i è r e   p r é s e n t e   en  outre   un  e rgo t   6b  engagé  dans  une  encoche  du 

canon  8a  de  manière  que  les  roues  6  et  8  so ien t   s o l i d a i r e s   a n g u l a i r e -  

ment.  E l les   sont  maintenues  assemblées   par  un  r i v e t a g e   6c  de  l ' e x t r é m i -  

té  du  t o u r i l l o n   6a .  

La  roue  6  por te   sur  sa  face  opposée  à  ce l l e   tournée   vers  la  r o u e  

5,  une  r onde l l e   m é t a l l i q u e   mince  10,  en  forme  de  couronne  qui  es t   f i x é e  

à  l a d i t e   roue  6  au  moyen  de  deux  t é tons   6d  d iamét ra lement   opposés  ( f i g .  

2  et  3 ) .  

La  r o n d e l l e   10  p r é s e n t e   un  bras  r a d i a l   10a,  d i r i g é   vers  l ' i n t é -  

r i e u r   et  s ' é c a r t a n t   obl iquement   du  plan  général   de  l a d i t e   r o n d e l l e   10. 

Le  bras  10a  prend  appui  é l a s t i q u e m e n t   sur  l ' e x t r é m i t é   d'une  c h e v i l l e  

11,  qui  est   coax ia le   à  la  roue  6,  et  qui  est  portée  par  un  s u b s t r a t   de 

c i r c u i t   imprimé  12  de  la  montre.  La  c h e v i l l e   11  est  en  con tac t   é l e c t r i -  

que  avec  une  des  p i s t e s   c o n d u c t r i c e s ,   désignée  par  13,  dudi t   s u b s t r a t  

de  c i r c u i t   12.  Le  bras  é l a s t i q u e   10a  de  la  couronne  10,  formant  r e s -  

s o r t ,   s o l l i c i t e   l ' ensemble   formé  par  la  roue  6  et  la  roue  8  contre   un 

pont  14  du  b â t i   du  mouvement  de  la  montre.  La  roue  8  est   garn ie   d ' u n e  

couronne  15  de  mat ière   p l a s t i q u e   a n t i f r i c t i o n   par  l ' i n t e r m é d i a i r e   de 

l a q u e l l e   e l l e   prend  appui  sur  le  pont  14.  Ce  de rn ie r   sub i t   de  ce  f a i t  

une  légère   déformat ion   é l a s t i q u e ;   i l   c o n s t i t u e   donc  un  r e s s o r t   s o l l i c i -  

t an t   l ' en semble   mécaniquement  u n i t a i r e   formé  par  les  roues  6  et  8 

contre   la  p l a t i n e   7. 

La  roue  6  p r é sen t e   du  côté  p o r t a n t   la  ronde l l e   10  une  p a r t i e  

c y l i n d r i q u e   6e  engagée  s e n s i b l e m e n t   sans  jeu  dans  une  ouve r tu re   c i r c u -  

l a i r e   de  diamètre  co r re spondan t   7a  ménagée  dans  la  p l a t i n e   7.  La  p a r t i e  

c y l i n d r i q u e   6e  est  su iv ie   d 'une  p a r t i e   de  plus  grand  d iamèt re   6f  q u i  

est  dentée  sur  son  pour tour   et  qui  s e r t   de  butée  ax ia le   coopérant   avec  

la  p l a t i n e   7.  



Ains i ,   la  roue  5  et  les  roues  6  et  8  munies  des  é léments   6a,  8a  e t  

10  c o n s t i t u e n t   un  sous-ensemble   ou  module  100.  Le  module  100  comprend 

un  assemblage  mécaniquement  u n i t a i r e   formé  des  é léments   6,  8,  6a  et  8 a ,  

qui  es t   monté  r o t a t i f   autour   d 'un  axe  101  dans  le  b â t i   7,14  de  l a  

montre.  L 'axe  101  co ïnc ide   avec  ce lu i   des  roues  5,6  et  8.  La  roue  5  e s t  

montée  r o t a t i v e m e n t   et  avec  jeu  ax i a l   sur  l e d i t   assemblage   u n i t a i r e   6 ,  

8,  6a,  8 a .  

Lors  du  montage  de  la  montre,   le  module  100  es t   d ' a b o r d   mis  en  

place  avec  la  p a r t i e   6e  logée  dans  l ' o u v e r t u r e   7a  de  la  p l a t i n e   7.  P u i s  

le  pont  14  e s t   f ixé  dans  la  p o s i t i o n   r e p r é s e n t é e   sur  la  f i g u r e   1,  p o s i -  

t ion  pour  l a q u e l l e   il   s o l l i c i t e   la  p a r t i e   6f  contre   la  p l a t i n e   7  e t  

pour  l a q u e l l e   le  bras  10a  est  déformé  é l a s t i q u e m e n t .  

La  p a r t i e   dentée  6f  de  la  roue  6  est   en  p r i s e   avec  un  pignon  de 

commande  16,  a c t i o n n a b l e   manuel lement   à  l ' a i d e   d 'un  mécanisme  de  com- 

mande  connu  en  soi  102,  qui  permet  de  mod i f i e r   manuel lement   la  p o s i t i o n  

a n g u l a i r e   dud i t   assemblage  u n i t a i r e   6,  8,  6a,  8a.  La  roue  8,  e s t ,   e l l e ,  

en  p r i s e   avec  une  roue  à  canon  s u p p l é m e n t a i r e   17,  qui  es t   engagée  s u r  

le  canon  3a  de  la  roue  à  canon  3.  La  roue  17  qui  est   c o a x i a l e   à  la  r o u e  

3  comporte  un  canon  17a  sur  l eque l   es t   montée  une  a i g u i l l e   18  d i te   de 

r é v e i l ,   s e r v a n t   à  l ' a f f i c h a g e   ana log ique   de  l ' h e u r e   de  r é v e i l .  

La  roue  i s o l a n t e   6  comporte,  sur  sa  face  tournée   vers  la  roue  de 

r é v e i l   5,  une  nervure   a n n u l a i r e   6g  coax i a l e   à  l a d i t e   roue  6,  et  dont  l a  

d i s t a n c e   au  cen t r e   est   s u p é r i e u r e   à  c e l l e   de  l ' é l é m e n t   9.  Un  dégagement  

c i r c u l a i r e   19  est   ménagé  dans  l a d i t e   face  de  la  roue  6,  et  i l   et  conve-  

nablement  d imensionné  de  façon  que  le  bossage  5a  de  la  roue  5  n ' e n t r e  

pas  en  c o n t a c t   avec  la  roue  6  pour  tou tes   les  p o s i t i o n s   a n g u l a i r e s  

r e l a t i v e s   des  roues  5  et  6  pour  l e s q u e l l e s   le  bossage  5a  n ' e s t   p a s  
s i tué   en  r ega rd   de  l ' é l é m e n t   9.  Ce  dégagement  se  r a c c o r d e ,   par  deux 

plans  i n c l i n é s   non  r e p r é s e n t é s ,   avec  la  face  plane  d ' e x t r é m i t é   9a  que 
p r é s e n t e   l ' é l é m e n t   9  du  côté  d i r i g é   vers  la  roue  5.  Cet te   face  d ' e x t r é -  

mité  9a  est   en  r e t r a i t   par  r appor t   au  bord  l i b r e   de  la  ne rvure   6g,  a f i n  

que  la  roue  5  n ' e n t r e   pas  en  c o n t a c t   avec  l ' é l é m e n t   9  lo r sque   ce  d e r -  

nier   n ' e s t   pas  en  face  du  bossage  5a.  Cependant  le  r e t r a i t   de  la  f a c e  

d ' e x t r é m i t é   9a  par  r appor t   au  bord  l i b r e   de  la  nervure   6g  est   s u f f i s a m -  

ment  f a i b l e   pour  que  le  bossage  5a  en t re   en  contac t   avec  l a d i t e   face  9a 

lorsque  ces  deux  éléments   5a,  9a  sont  en  face  l ' un   de  l ' a u t r e .  

Dans  l ' exemple   r e p r é s e n t é   sur  les  f igures   1  à  3,  l ' é l é m e n t   de  con-  

t ac t   9  est   un  aimant  permanent  du  type  b a r r e a u .  



Selon  la  f igure   4,  dans  l a q u e l l e   les  é léments   i d e n t i q u e s   ou  a n a l o -  

gues  à  ceux  de  la  f igure   1  p o r t e n t   les  mêmes  r é f é r e n c e s ,   l ' é l é m e n t   de 

con t ac t   9  est  un  simple  élément  m é t a l l i q u e   en  cu ivre .   Dans  ce  cas,  un 

r e s s o r t   en  forme  de  r o n d e l l e   non  plane  103  est  i n t e r p o s é   e n t r e  -   e t  

prend  appui,   d'une  p a r t ,   sur  la  roue  8  et ,   d ' a u t r e   p a r t ,   sur  la  roue  5 .  

Le  con tac t   ent re   le  bossage  5a  et  l ' é l é m e n t   9  met  ce  d e r n i e r   à  l a  

masse,  puisque  la  roue  5  est   elle-même  à  la  masse,  ce  qui,  par  l ' i n t e r -  

méd ia i re   de  la  couronne  10  et  de  la  c h e v i l l e   11,  met  à  la  masse  l a  

p i s t e   conduc t r i ce   13.  Un  c i r c u i t   é l e c t r i q u e   a i n s i   fermé commande  l a  

mise  en  marche  de  la  sonner ie   du  r é v e i l .  

Il  est  à  noter   que  dans  les  exemples  d é c r i t s   c i - d e s s u s ,   le  module 

100  est   j ux taposé   et  non  superposé ,   avec  l ' e n s e m b l e   formé  par  les  r o u e s  

3  et  7  et  leur   canon  3a  et  7a.  L'axe  101  est   espacé  de  l ' a x e   des  r o u e s  

3  et  7,  qui  est  l ' a x e   de  r o t a t i o n   des  a i g u i l l e s   1,2  et  18.  Ainsi ,   l a  

p résence   du  module  100  dans  la  montre  n ' e n t r a î n e   pas  une  a u g m e n t a t i o n  

de  l ' é p a i s s e u r   de  ce t t e   d e r n i è r e .  



1.  Pièce  d ' h o r l o g e r i e   comprenant  un  mouvement  pour  l ' e n t r a î n e m e n t  

d ' o rganes   mobiles  (1,2)  d ' a f f i c h a g e   de  l ' h e u r e   et  un  mécanisme  de 

déclenchement   r e l i é   f o n c t i o n n e l l e m e n t   aud i t   mouvement  pour  p r o d u i r e ,   à 

une  heure  de  déclenchement   r ég l ab l e   à  l ' a v a n c e ,   la  f e rmeture   d ' u n  

con tac t   é l e c t r i q u e ,   l a d i t e   pièce  d ' h o r l o g e r i e   c o m p r e n a n t  :  

-  un  bâ t i   ( 7 , 1 4 ) ,  

-  un  premier   élément  de  contac t   ( 5 a ) ,  

-  un  premier   suppor t   (5)  monté  r o t a t i v e m e n t   au tour   d'un  axe  (101)  

sur  l e d i t   bâ t i   et  r e l i é   en  r o t a t i o n   aud i t   mouvement,  pour  p o r t e r   l e d i t  

premier   élément  de  c o n t a c t ,  
-  un  second  élément  de  contac t   ( 9 ) ,  

-  un  second  suppor t   ( 6 , 8 , 6 a , 8 a )   monté  sur  l e d i t   b â t i   à  p o s i t i o n  

r é g l a b l e   en  r o t a t i o n   autour   dudit   axe  (101),   pour  p o r t e r   l e d i t   s e c o n d  

élément  de  c o n t a c t ,   ce  de rn ie r   é t an t   s i t u é   s ens ib l emen t   à  une  même 

d i s t a n c e   dudi t   axe  de  r o t a t i o n   que  l e d i t   p remier   élément  de  c o n t a c t ,   e t  

-  des  moyens  pour  app l ique r   l ' un   sur  l ' a u t r e   l e s d i t s   é léments   de 

con tac t   l o r s q u ' i l s   se  t rouven t   en  face  l ' u n   de  l ' a u t r e ,  

c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  l e d i t   premier  suppor t   (5)  est   monté  r o t a t i v e m e n t  

sur  l e d i t   second  suppor t   ( 6 , 8 , 6 a , 8 a )   au tour   dudi t   axe  de  r o t a t i o n  

( 1 0 1 ) .  

2.  Pièce  d ' h o r l o g e r i e   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  

que  l e d i t   second  suppor t   est   muni  de  moyens  (8)  pour  a r r ê t e r   a x i a l e m e n t  

l e d i t   premier   suppor t   ( 5 ) .  

3.  Pièce  d ' h o r l o g e r i e   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  

que  l e d i t   second  suppor t   ( 6 , 8 , 6 a , 8 a )   comprend  une  première   p a r t i e   (6 )  

p o r t a n t   l e d i t   second  élément  de  con tac t   (9)  et  une  seconde  p a r t i e   (8)  

espacée  de  l a d i t e   première   p a r t i e   dans  la  d i r e c t i o n   dudi t   axe  de  r o t a -  

t ion   ( 1 0 1 ) .  

4.  Pièce  d ' h o r l o g e r i e   selon  la  r e v e n d i c a t i o n s   3,  c a r a c t é r i s é e   en  

ce  que  l e d i t   premier   suppor t   est  d isposé  en t re   l e s d i t e s   première   (6)  e t  

seconde  p a r t i e s   ( 8 ) .  

5.  Pièce  d ' h o r l o g e r i e   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é e   en  ce 

que  l e d i t   premier   suppor t   (15)  est  monté  sur  l e d i t   second  suppor t   ( 6 , 8 ,  

6a ,8a)   avec  un  c e r t a i n   jeu  a x i a l .  

6.  Pièce  d ' h o r l o g e r i e   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   3,  c a r a c t é r i s é e   en  ce 

que  l e s d i t s   moyens  d ' a p p l i c a t i o n   comprennent  des  moyens  é l a s t i q u e s  

(103)  p renant   appui ,   d'une  p a r t ,   sur  l a d i t e   première   p a r t i e   (8)  d u d i t  



second  support   ( 6 , 8 , 6 a , 8 a )   et,   d ' a u t r e   p a r t ,   sur  l e d i t   p remier   s u p p o r t  

( 5 ) .  

7.  Pièce  d ' h o r l o g e r i e   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1  et  dans  l a q u e l l e  

l e s d i t s   moyens  d ' a f f i c h a g e   de  l ' h e u r e   (1,2)   sont  montés  sur  le  b â t i  

(7,14)  mobiles  en  r o t a t i o n   autour   d 'un  axe,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  que 
l e d i t   axe  de  r o t a t i o n   (101)  des  premier   et  second  supports   est   e s p a c é  

dudit   axe  de  r o t a t i o n   d e s d i t s   organes  d ' a f f i c h a g e   ( 1 , 2 ) .  

8.  Pièce  d ' h o r l o g e r i e   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1  et  comportant   en  

outre  une  roue  des  heures  (3)  montée  sur  le  bâ t i   (7)  et  f a i s a n t   p a r t i e  

dudit   mouvement,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  l e d i t   premier   suppor t   comprend 

une  roue  (5)  engrenant   avec  l a d i t e   roue  des  h e u r e s .  

9.  Pièce  d ' h o r l o g e r i e   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   3  et  comportant   e n  

outre  une  deuxième  roue  (17,  17a)  montée  sur  l e d i t   bâ t i   (7 ,14)   p o u r  

po r t e r   un  organe  mobile  (18)  d ' a f f i c h a g e   ana logique   d e  l a d i t e   heure  de 

déclenchement ,   c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  l a d i t e   seconde  p a r t i e   du  s econd  

support   ( 6 , 8 , 6 a , 8 a )   comprend  une  roue  (8)  engrenant   avec  l a d i t e   d e u x i è -  

me  roue .  

10.  Pièce  d ' h o r l o g e r i e   selon  l ' u n e   des  r e v e n d i c a t i o n s   3  à  9 ,  

c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  l a d i t e   première   p a r t i e   dudit   second  s u p p o r t  

(6,8,  6a,8a)  comprend  une  t r o i s i è m e   roue  (6)  qui  engrène  avec  une 

quatrième  roue  (16)  r e l i é e   en  r o t a t i o n   à  des  moyens  de  rég lage   manuel  

(102)  de  l a d i t e   heure  de  d é c l e n c h e m e n t .  

11.  Pièce  d ' h o r l o g e r i e   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   3,  c a r a c t é r i s é e   en  ce 

que  l a d i t e   p remière   p a r t i e   (6)  dudi t   second  support   ( 6 , 8 , 6 a , 8 a )   e s t  

r é a l i s é e   en  ma té r i au   é l e c t r i q u e m e n t   i s o l a n t   et  e l l e   est  logée  dans  un 

p a l i e r   (7a)  dudi t   b â t i   ( 7 , 1 4 ) .  
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