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€9 Dispositif de réception de sacs.

€) Dispositif de réception de sacs 1 pourvus d’un crochet
4 comprenant une tige fixe 7, orientée vers le bas, disposée
sur le trajet du sac 1 expulsé & la sortie 6 d’une machine et
aune distance telle de cette derniére que la tige 7 s’introduit
dans I'ouverture 5 du crochet 4 du sac lorsque le sac est en
mouvement, la section de la tige 7 étant inférieure 4 la
section interne du crochet pour que les crochets enfilés sur
la tige glissent le long de cette derniere afin que les sacs
s’'empilent par gravité sur la tige 7.
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"Dispositif de réception de sacs"

La présente invention a pour objet un dispo-
sitif de réception de sacs destiné & &tre associé a
une machine a fabriquer ou & remplir un a3 un des sacs,
en particulier en matiére plastique, pourvus chacun,
le long d'un de leurs bords paralléles & la direction
de déplacement des sacs dans la machine, d'un crochet
faisant saillie par rapport au sac et dont 1l'ouvertu-
re est dirigée vers le dispositif de réception,

Les dispositifs de réception connus pour la
fabrication de sacs & crochet sont constitués par une
table sur laquelle s'empilent les sacs éjectés de la
machine. Ces dispositifs présentent le trés grand in-
convénient que les sacs, 3 cause des crochets, ne
s'empilent pas correctement. Comme ces sacs sont es- .
sentiellement destinés a l'emballage automatique ou
semi-automatique de produits, il est absolument néces-
saire de reconstituer manuellement des piles correctes
en vue de les emballer et les transférer sur les di-
vers lieux d'utilisation. Vu la consistance de la ma-
tiere plastique constituant les sacs, le mangue d‘adhé-
rence de cette matiére et 1l'enchev&trement fréquent des
crochets des sacs, la reconstitution de piles de sacs
est trés malaisée et il est extrémement pénible et
souvent impossible, pour des machines a cadence de
production élevée,qu'une Seule personne puisse, a lon-
gueur de journée, mettre en piles correctes des sacs
fabriqués par une machine.

L'inventibn a pour but de remédier a cet in-
convénient et de procurer un dispositif de réception de
sacs permettant de former automatiquement et sans au-
cune intervention manuelle des piles de sacs parfaite-

ment rangées et ce, quelle que soit la cadence de pro-
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duction de la machine, Ce dispositif de réception per-
met non seulenient d'améliorer les conditions de tra-
vail & la personne emballant les piles de sacs, mais
permet également & une seule personne d'emballer, dans
de bonnes conditions, la production de plusieurs machi-
nes..'

On rencontre pour la manutention et l'embal-
lage de sacs a crochet, dans lesquels des produits ont
été emballés, les mémes inconvénients que pour la ma-
nutention et l'emballage des sacs vides. Le dispositif
de réception de sacs suivant 1l'invention peut égale-
ment, lorsqu'il est associé & une machine de remplis-
sage de sacs, remédier auxdits inconvénients et per-
mettre la mise en pilé correcte des sacs,

A cet effet, suivant 1l'invention, ledit dis-
positif de réception comprend une tige fixe, orientée
vers le bas, qui est disposée sur le trajet du sac
expulsé a la sortie de la machine et a une distance
telle de cette derniére que la tige s'introduit dans
l'duverture du crochet du sac lorsque le sac est en
mouvement, la section de la tige étant inférieure a
la section interne du crochet pour qﬁe les crochets
enfilés sur la tige glissent le long de cette derniére

afin que les sacs s'empilent par gravité sur la tige,

des moyens étant prévus sur la tige et agencés pour

empé€cher les crochets 4 des sacs de s'échapper, par
gravité, de l'extrémité libre inférieure de la tige.
Suivant une forme de réalisation avanta-
geuse de l'invention, la distance qui sépare la sortie
de la machine de la zone de la tige coopérant avec le
crochet du sac en mouvement est inférieure & la dis-
tance séparant l'ouverture du crochet du bord du sac,

perpendiculaire & la direction.de déplacement des sacs



10

15

20

25

30

0060351

dans la machine, sortant en dernier lieu de la machi-
ne afin que le sac gqui vient d'@tre fabriqué soit en-
core guidé dans la machine lorsque la tige pénétre
dans l'ouverture du crochet. 7

Suivant un mode de réalisation avantageux
de l;invention, la tige susdite est montée sur un sup-
port agencé pour gue la position de la tige soit ré-
glable suivant deux directions, une direction parallé-
le & la direction de déplacement des sacs dans la ma-
chine, pour permettre d'adapter la position de la tige
en fonction de la dimension des sacs prise paralléle-
ment & la direction de déplacement susdite, et une di-
rection perpendiculaire a cette direction de déplace-
ment, pour permettre d'aligner la tige et les ouvertu-
res des crochets des sacs sortant de la machine.

Suivant une forme de réalisation particulie-
rement avantageuse de 1'invention, ledit dispositif de
réception comprend un arrét contre lequel le bord du
sac, perpendiculaire & la direction de déplacement
susdite et sortant en premier lieu de la machine, bute
lorsque le sac est éjecté de cette derniére, la dis-
tance séparant l'arrét de la sortie de la machine
étant supérieure a la dimension du sac prise paralle-
lement & la direction de déplacement précitée.

D'autres détails et particularités de 1'in-
vention ressortiront de la description des dessins
annexés au présent mémoire et qui représentent, a ti-
tre d'exemples non limitatifs, trois formes de réali-
sation particuliéres du dispositif de réception sui-
vant l'invention.

La figure 1 est une vue en perspective, avec
brisures partielles, montrant le dispositif de récep-

tion de sacs et la sortie de la machine a fabrigquer
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les sacs a laquelle il est associé.

Les figures 2, 3 et 4 sont des vues en coupe,
suivant les lignes II-II, III-III et IV-IV de la figu-
re 1 et & plus grande échelle que celle de la figure
1, montrant la section de la premiére portion de la
tige.en trois endroits différents, le crochet d'un sac
étant représenté, en traits interrompus, dans la posi-
tion qu'il occupe lorsqu'il coopére avec la section de
tige considérée.

La figure 5 est une vue analogue a la figure
1 et illustre une variante du dispositif de réception
montré a ladite figure 1.

La figure 6 est une vue en perspective, avec
brisures partielles, montrant un dispositif de récep-
tion de sacs suivant 1l'invention associé & une ma-
chine de remplissage de sacs a crochet.

Dans les différentes figures, les mémes chif-
fres de référence désignent des &léments identiques ou
analogues.

Le dispositif de réception de sacs suivant
1l'invention et représenté aux dessins est destiné a
Etre associé soit 3 une machine a fabriquer (figures
1 et 5), soit une machine & remplir (figure 6), un a
un, des sacs 1 en matiére plastique munis, le long de
leurs bords 2, paralldles & la direction de déplacement
des sacs dans la machine schématisée par la fléche 3,
d'un crochet 4 faisant saillie par rapport au sac et
dont l'ouverture 5 est dirigée vers le dispositif de
réception, la sortie 6 de la machine é&tant esquissée
aux figures 1, 5 et 6. Le disfositif de réception,
montré aux figures 1 & 5, comprend une tige fixe 7
constituée d'une premiére portion 8 sensiblement ver-

ticale, disposée sur le trajet-du crochet 4 du sac 1
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expulsé de la machine afin que cette portion 8 de tige
s'introduise dans l'ouverture 5 du crochet du sac ex-
pulsé de la machine gquand celui-ci est en mouvement,
et une ‘seconde portion 9 sensiblement rectiligne, gui
est raccordée a la portion 8 et qui fait avec cette
derniére un angle 10 supérieur a 90° afin gue les sacs
1l 1libérés de la machine et enfilés par leurs crochets
4 sur la tige 7, descendent le long de la portion 8
pour venir se ranger et s'aligner par gravité sur la
portion 9 de la tige. L'angle 1O susdit est choisi de
telle sorte que les sacs 1 sz rangent et s'empilent
sur la portion 9 de la tige sans s'échapper de cette
dernieére. Il suffit donc, pour dégager de la tige 7
une pile de sacs parfaitement rangée, de faire glisser
les crochets 4 des sacs 1 de la pile sur la portion 9

[

de tige jusqu'a l'extrémité libre 11 de cette dernie-
re, La zone 12 de la portion 8 de la tige 7, destinée
a s'introduire dans le crochet 4 du sac éjecté de la
machine dont l'ouverture 5 est de faible dimension,

a avantageusement, comme montré a la figure 2, une
section sensiblement elliptique dont le petit axe 13,
perpendiculaire & la direction de déplacement 3, est
inférieur a la dimension 14 de l'ouverture 5 du cro-
chet prise perpendiculairement a la direction 3, le
grand axe 15 de l'ellipse étant sensiblement égal au
diamétre de la tige 7, ce diamétre étant supérieur &
la dimension 14 tandis que la section de la tige 7
est, en dehors de la zone 12, au moins lég&rement in-
férieure & la section interne du crochet 4. La dis-
tance 16,qui sépare la sortie 6 de la machine de 1la
zone 12 de la portion 8 de la tige 7, est avantageu-

sement, comme montré a la figure 1, inférieure a la

distance qui sépare 1l'ouverture 5 du crochet 4 du
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bord 17 du sac, perpendiculaire & la direction 3, sor-
tant en dernier lieu de la machine de manidre & ce que
le sac qui vient d'étre fabriqué soit encore guidé
dans la machine guand la zone 12 de la portion 8 de la
tige 7 pénétre dans 1l'ouverture du crochet 4 du sac.

On constate, au vu des figures 1 a 4, gu'une
fois engagé sur la portion 8 de la tige 7 le crochet
d'un sac éjecté de la machine ne peut plus se dégager
de la tige 7 lorsqu'il coulisse sur cette derniére pour
venir se ranger, en position alignée, contre les sacs
fabriqués précédemment. En effet, la zone 12, grice
a sa section elliptique, s'engage facilement dans 1°
ouverture 5 du crochet 4, lorsque le sac sort de la
machine, et pénétre dans le crochet pour prendre appui
sur la face interne 18 de celui-ci (figure 2). Le sac,
toujours guidé dans la machine et propulsé par cette
derniere pivote éutour de la zone 12 de la tige 7
jusqgu'a son éjection. Dé&s son éjection de la machine,
le sac coulisse par gravité sur la portion 8 de la ti-
ge 7, comme montré a la figure 3, et son crochet 4 est
dans une position telle par rapport'é la tige gue les
dimensions de l'ouverture 5 du crochet et de la tige 7
3 l'endroit considéré ne permettent pas un désengage-
ment du crochet par passage de la tige a travers 1l'ou-
verture de ce dernier. Par gravité, le sac poursuit son
mouvement de descente le long de la portion 8 de la tige
et atteint, comme montré a la figure 4, une zone ou
la section de la tige est circulaire, le diamétre de
cette zone étant supérieur a la dimension 14 de 1l'ou-
verture du crochet. La section de la tige est a l'ex-
ception de sa zone 12, de section circulaire constante.
Trés rapidement, le sac, suspendu & son crochet, prend

une position verticale de sorté que c'est en position
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verticale que les sacs se rangent et s'alignent sur
la portion 9 de 1la tige 7.

La position de la tige 7 est réglable par
rapport & la sortie 6 de la machine. Pour ce faire,
cette tige 7 est montée sur un support 19 agencé pour
permettre de déplacer la tige suivant deux directions,
une premiere direction paralléle a la direction 3 pré-
citée, pour permettre d'adapter la position de la tige
en fonction de la dimension des sacs prise paralléle-
ment & cette direction 3, et une seconde direction,
perpendiculaire a la direction 3, pour permettre 4°
aligner la zone 12 de la portion 8 de la tige et les
ouvertures 5 des crochets 4 des sacs sortant de la ma-
chine. Le support 19 présente, pour permettre le dépla-
cement de la tige 7 susdite suivant la premiére direc-
tion susdite, une série de trous 20 alignés suivant la
direction 3 et réguliérement espacés dans lesquels la
tige peut Etre introduite et blogquée en position sou-
haitée, pour régler la hauteur de la zone 12 de la
tige par rapport au trajet des crochets 4 des sacs,
par une vis de serrage 21. Le support 19 peut, pour
permettre le déplacement de la tige 7 suivant la se-
conde direction susdite, coulisser sur une barre 22
s'étendant parallélement & la sortie 6 de la machine,
une vis de serrage 23 étant prévue pour immobiliser,
en position choisie, le support 19 sur la barre 22,

Il est intéressant, surtout pour des sacs
de petites dimensions,de limiter le pivotement des
sacs autour de la tige 7, quand celle-ci est introdui-
te dans le crochet et que le sac est &éjecté de la ma-
chine, afin d'éviter que le sac éjecté prenne une po-
sition telle qu'il ne puisse plus, lorsgu'il descend

par gravité le long de la portion 8 de la tige, repren-



10

15

20

25

30

0060351

dre une position verticale correcte de rangement., Pour
ce faire, le dispositif suivant 1'invention comprend
comme montré a la figure 5, un arrét 24 contre lequel
le bord 25 du sac bute lorsque le sac est éjecté de la
machine. Cet arrét est avantageusement constitué par
une tige 26 s'étendant sensiblement parallélement &
la portion 8 de la tige 7 et étant située 3 une distan-—
ce de la sortie 6 de la machine qui est supérieure a
la dimension des sacs prise parallélement & la direc-
tion 3 susdite. Cette distance est choisie de mani&re
a ce que le bord précité du sac entre en contact avec
la tige 26 apreés que le sac ait quitté la sortie de 1la
machine et qu'il ait pivoté autour de la portion 8
de la tige 7 d'un angle inférieur & 90°, La position
de la tige 26 est également choisie pour qu'elle soit,
par rapport au sac éjecté de la machine, plus éloignée
du bord 2 du sac auquel est associé le crochet 4 que
du bord 27 qui lui est paralléle. La tige 26 est de
position réglable et est montée sur un support 28°
agencé, sur la barre 22, comme le support 19 afin de
permettre le réglage de la position de la tige 26
suivant les deux directions précitées afin d'adapter
la position de ladite tige, d'une part, en fonction de
la dimension des sacs prise parallélement & la direc-
tion 3 et, d'autre part, en fonction de la distance
séparant la tige 26 du bord 2 des sacs,

Comme montré a la figure 6, l'axe de la tige
7 peut Etre rectiligne et la section de celle-ci peut
€tre constante. Cette tige, orientée obliquement vers
le bas permet la réception de crochets 4 dont 1'ouver-
ture 5 est largement supérieure au diamétfe de la tige
et dont la section interne est largement supérieure a

celle de la tige. Pour immobiliser les sacs 1 & 1'ex-
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trémité inférieure libre 11 de la tige, cette derniére
présente des moyens 28 constitués paf deux organes 29
montés sur la tige par 1l'intermédiaire d'un ressort
30 amenant lesdits organes dans deux positions extré-
mes par rapport & la tige. Une position dans laquelle
les organes 29 font saillie par rapport a la tige pbur
former un arrét des crochets 4 et une position effacée
gquli permet de dégager lesdits crochets de l'extrémité
11 de la tige en les faisant coulisser suivant 1l'axe
de cette derniére.

I1 doit étre entendu que l'invention n'est
nullement limitée aux formes de réalisation décrites .
et que bien des modifications peuvent &tre apportées
a ces derniéres sans sortir du cadre du présent brevet.

C'est ainsi que la tige 7 (figure 6) ou la
portion 8 de la tige 7 (figures 1 et 5) pourrait &tre
située & une distance 16 de la sortie 6 de la machine
gui est supérieure a la distance qui sépare 1l'ouvertu-
re 5 du crochet 4 du bord 17 du sac. C'est-a-dire que
le sac qui vient d'étre fabrigué par la machine serait
entiérement expulsé de la machine avant que la zone 12
de la portion 8 s'introduise dans l1l'ouverture 5 du cro-
chet 4 du sac., Cette facon de faire permettrait, sans
réglage de la position de la tige 7, de réceptionner
des sacs dont les dimensions, prises parallélement &

la direction 3, différent.
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REVENDICATIONS

1, Dispositif de réception de sacs 1 destiné

a 8tre associé a une machine a fabriquer ou & remplir
un a un des sacs, en particulier en matiére plastique,
pourvus chacun, le long d'un de leurs bords 2 parallé-
les & la direction de déplacement 3 des sacs dans la
machine, d'un crochet 4 faisant saillie par rapport

au sac et dont l'ouverture 5 est dirigée vers le dispo-
sitif de réception, ce dernier étant caractérisé en ce
gu'il comprend une tige fixe 7, orientée vers le bas,
gul est disposée sur le trajet du sac 1 expulsé 3 la
sortie 6 de la machine et & une distance telle de cet-
te dernidre que la tige 7 s'introduit dans 1'ouverture
5 du crochet 4 du sac lorsgue le sac est en mouvement,
la section de la tige 7 étant inférieure a la section
interne du crochet pour que les crochets enfilés sur

la tige glissent le long de cette derniére afin que

les sacs s'empilent par gravité sur la tige, des moyens
28 étant prévus sur la tige et agencés pour emp&cher
les crochets 4 des sacs de s'échapper, par gravité, de
l'extrémité libre inférieure 11 de la tige.

2. Dispositif suivant la revendication 1,
caractérisé en ce que la distance 16 qui sépare la
sortie 6 de la machine de la zone 12 de la tige coo-
pérant avec le crochet 4 du sac en mouvement est in-
férieure a la distance séparant 1l'ouverture 5 du cro-
chet du bord 17 du sac, perpendiculaire a la direction
de déplacement 3 des sacs dans la machine, sortant en
dernier lieu de la machine afin que le sac qui vient
d'8tre fabriqué soit encore guidé dans la machine
lorsgue la tige pénétre dans l'ouverture 5 du crochet.

3. Dispositif suivant l'une ou l'autre des

revendications 1 et 2, caractérisé en ce que la tige
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7 susdite est montée sur un support 19 agencé pour que
la position de la tige soit réglable suivant deux di-
rections, une direction paralléle a la direction de
déplacement 3 des sacs dans la machine, pour permettre
d'adapter la position de la tige en fonction de la di-
mension des sacs prise parallélement a la direction de
déplacement susdite, et une direction perpendiculaire
a cette direction de déplacement, pour permettre d'a-
ligner la tige 7 et les ouvertures 5 des crochets 4
des sacs sortant de la machine.

4, Dispositif suivant l'une quelconque des
revendications 1 & 3, caractérisé en ce gqu'il comprend
un arrét 24 contre lequel le bord 25 du sac, perpendi-
culaire a la direction de déplacement susdite et sor-
tant en premier lieu de la machine, bute lorsque le
sac est éjecté de cette derniére, la distance sépa-
rant l'arrét de la sortie 6 de la machine étant supé-
rieure & la dimension du sac prise parallélement a la
direction de déplacement 3 précitée.

5. Dispositif suivant la revendication 4,
caractérisé en ce que l'arrét 24 susdit est, par rap-
port au sac éjecté de la machine,plus éloigné du bord
2 du sac auquel est associé le crochet 4 que du bord
27 qui lui est parallele.

6. Dispositif suivant la revendication 5,
caractérisé en ce que l'arrét 24 est monté sur un
support 28' agencé pour que la position de 1l'arrét
soit réglable suivant deux directions, une direction
paralléle a la direction de déplacement 3 des sacs
dans la machine, pour permettre de régler la position
de l'arrét en fonction de la dimension des sacs prise
parallélement a la direction de déplacement susdite,

et une direction perpendiculaire a cette direction de
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déplacement, pour régler la distance de l'arrét par
rapport au bérd 2 du sac présentant le crochet 4.

7. Dispositif suivant 1l'une guelcongue des
revendications 1 a 6, caractérisé en ce gue les
moyens 28 susdits emp&chant les crochets 4 des sacs de
s'échapper de l'extrémité libre inférieure 11 de la
tige 7 sont constitués par au moins un organe 29 monté
sur la tige,par l'intermédiaire d'un ressort 30,afin
d'occuper deux positions extrémes par rapport a la ti-
ge, une position en saillie par rapport & la tige pour
constituer un arrét des crochets et une position effa-
cée permettant aux crochets de coulisser suivant 1'axe
de la tige pour les dégager de l'extrémité inférieure
libre de cette dernieére.

8. Dispositif suivant l'une quelcongque des
revendications 1 & 6, caractérisé en ce que les moyens
28 emp&chant les crochets 4 des sacs de s'échapper de
l'extrémité libre inférieure 11 de la tige sont cons-
titués par une portion 9 de la tige 7, située & un
niveau inférieur a celui de la zone 12 de la tige coo-
pérant avec le crochet du sac en mouvement, dont 1l'axe
s'étend sensiblement dans un plan horizontal, les sacs
enfilés par leurs crochets sur la tige se rengeant,
en position alignée, par gravité sur cette portion
9 de tige sans s'en échapper.

9. Dispositif suivant 1l'une quelcongue des
revendications 1 & 8, caractérisé en ce que la zone
12 de la tige destinée & s'introduire dans 1'ouverture
5 du crochet 4 du sac, éjecté de la machine, a une
section sensiblement elliptique dont le petit axe, per-
pendiculaire & la direction de déplacement 3 susdite
des sacs, est inférieure a la dimension de l'ouverture

5 du crochet 4 prise perpendiculairement & cette di-
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rection, le grand axe de l'ellipse étant sensiblement
égal au diamétre de la tige , ce dernier étant supé-

rieur a la dimension précitée de 1l'ouverture, la sec~-
tion de la tige étant, en dehors de la zoﬁe précitée,
au moins légérement inférieure a la section interne

du crochet.
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