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62 Vorrichtung zum Einstellen einer Frankiermaschine und Verfahren zum Betreiben der Vorrichtung.

€) Die Vorrichtung zum Einstellen einer elektromecha-
nischen Frankiermaschine (11) umfasst einen Motor (21),
der eine Antriebsachse (23) antreibt. Auf der Achse (23)
sind voneinander unabhingige Antriebsgruppen (28) an-
geordnet, von denen jede einer anderen Dekade (43)
eines elekironischen Eingaberegisters (42) zugeordnet
ist und {iber ein Getriebe (16) mit einer Ziffernrolle (13)
im Rotorstempel (12} und mit einem Eingang {14} eines
Saldierwerks (15) mechanisch verbunden ist. Zu jeder
Antriebsgruppe (28) gehdhrt eine Kupplung (29) zum
Herstellen oder Lésen einer kraftschliissigen Verbindung
zwischen der Antriebsgruppe und der Antriebsachse (23).
Weiter gehort dazu ein Blockierrad (30}, welches durch
eine elektromagnetische Arretierung (56) blockierbar ist.
Jede Arretierung (56) wird gesteuert durch die Stellung
«Null» eines Riickwértszdhlers (51), der zu Beginn des
Einstellvorgangs von der zugeordneten Dekade (43) den
Eingabewert Gbernimmt und im Takt eines auf der An-
triebsachse (23) angebrachten Taktgenerators (35) riick-
wiérts zahlt.

Zum Zyklus eines Einstellvorgangs gehort der Riick-
wartslauf des Motors (21) zur Nullstellung der Ziffern-
rollen (13) und ein Vorwiértslauf zur Einstellung der Zif-
fernrollen (13} auf die gewiinschten Eingabewerte. Hier-
bei blockieren die Arretierungen (56) die Blockierréder
(30} entsprechend den Eingabewerten und die Kupplun-

gen (29) losen hierauf die kraftschliissige Verbindung
zur Antriebsachse (23).
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Vorrichtung zum Einsgftellen einer Frankiermsschine und Verfahren
zum Betreiben der Vorricntung.

o~

Die Eriindung vetriffi{ eine Vorrichtung zun zutomatischen Ein-

stellen einer elektromechanischen Frankiermaschine entsprechend

LxJ

oy

en Bingabewerten eines elekironischen Eingaberegisters, wobel
die TFrankiermaschine einen dem Oberbegriff wvon Anspruch 1 eni-
sprechenden Aufbau aufweist. Die Erfindung oe rifft weiter ein

Terfahren zum 3etreiven der genannten Vorrichiung.

Zlektromechanische FTrankiermaschinen heutiger RBauart besitzen zum

Einstellen der Frankaturwerte im allgemeinen ZEinstellhebel oder
-rdder, die manuell in zehn verschiedene, den Einstellwerten "O"
bis "9" entsprechende Rastpositionen einstellbar gind. Die Ein-

stellhebel oder -rZder sind jeweils mit einem mechanischen Zin-

stellgetriebe, welches sich aus Zahnridern und/oder Zahnstangen

zusammensetzt, gekoppelt. Ueber jedes dieser Getriebe wizrd in
jeweils einem Arbeitsschritt eine Zahlenrolle im Rotorstempel

auf den gewlinschien Wer:d eingestellt, sowie eine Anzeige und das
Bingabewerk wenigstens einer Saldiervorrichiung zum Summieren der

Trankaturbeirige betdtigi. Das Saldierwerk izt dabei im alige-

sz

meinen geschltzt gegen unerlaubies Manipuliersn.
m Postversandwesen Ttestent heute ein zunshmendes Bediirfnis Sir

eine weitergenende iutomaitisierung, 2ls sie bishermit den manuell

3 —n Al 3 : p o - an P =
grngtel iaren el siLuromechanischen Franikliermasciinen ol

PERRERA X )
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So so0ll bei grossen Pastkunden filr jedes Poststilck automatisech
der Frankasturweri ermitielt und dieser Wert sel
rankierwyeriz einer Frankiermaschine ilitersragen werden. Disse
Aufgabenstellung bedingt entweder vollkommen neue Frankierma-
schinen oder bei Weiterverwendung der bhewdhriten elektromechani-
schen Frankiermaschinen ein automatisch wirkendes Eingabewerk

fir die Frankiermaschine.

Aus den deusschen Offenlegungsschriften 25 33 374 und 27 2; 257
ind Veorrichitungen zum Einstellen giner Frankiermaschine bvekannt,

bei denen anstelle dexr Einstellhebel Motorbetidtigungen itreten.

Iz einen Fall handelt es sich um einen einzigen Schrittmetor,

der in serieller Arbeitsweise nacheinander die verschiedenen

Zinstellgetriebe um jeweils eine variierende Zahl von Schritten

<

rerscniebt. Im anderen Fall ist jedem Einstellgetriebe esin ei
Schrittmotor zugeordnet. In beiden FZllen sind die Schrisimotoren
relativ gross und verhindern damié eine kompakte Bauweise. Is
lisst sich damit sagen, dass die Aufgabe zwar funkitionsmissig

vefriedigend geldst ist, jedoch aicht irbezug auf Paugrisse und

-

Preis. Weiter erfolgt die Einstellung bei serieller Arbeitsweilse

Aus der schweizerischen Patentschrift 521 295 ist eine weitere

3

automatische Zinstellvorrichtung zum Iinstellen von Frankierma-

schinen bvekannt. Hierbel weist jedes Zinstellzsiriebe eine Zahn-

-~ = = 3¢ ji WIS -
sTansge anl, Cdle 11T ZLle von

eweils vier ibtastdetekioren
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beziigiicn ihrer Lage avgetastet wird.

die Detektoren codeartiz angestisuert werden. Ihre Ausgangssignzle
entsprechen der Lage oder Position der Zahnstange. Auch diese
Einrichtung erfiilllt sicherlich ihren Zweck, erscheint aber hin-

sicatiich Preis und CGebrauchstlichtigkeit kaum optimal.

Bs ist nun die Aufgabe der Erfindung, eine einfache, kompakzTe
und betriebssichere Zinstellvorrichtung fiir die automatische Ein-
stellung einer elektromechanischen Frankiermaschine anzugesben.

Diese Aufgzbe wird geldst durch eine Vorrichitung, wie sie durch

den kxennzeichnenden Teil von Anspruch 1 definiert ist. Speziellie

Ausfihrungen der Vorrichiung sind in den anschliessenden Ansprii-
1

chen angegeben. Die heiden letzten Anspriiche gesben schliegslicha

Terfahren zum Betreiben der Vorrichitung an.

In folgenden wird die Erfindung anhand von zwei Figuren beispiels-

weise niher beschrieben.

Fig. 1 zelgtv ein kombiniertes elektrisches und mechanisches

<

Blockschaltbild der Einstellvorrichtung und der Frankiermaschine.

fig. 2 zeligs eine Antriebsachse und eize Xupplung in explosions-

artiger Darsiellung.

‘L-_c
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Pig. 1 zeigt ein xombinisertes elekirisgches und nmecharnisches

=2
Blocksecnaltbild der Torrichtung. Die elekitrischen Wirkverbin-
dungen sind dabei durch EinfachsSrichpfeile und die mecihanischen

Wirkverbindungen durch Doppelstrichpieile dargestells.

11 stellt eine elektromechanische Frankiermseschine koaventio-

neller Bauart dar. Sie unfasst unter anderem wenigstens ein

Saldierwerk 15 zum Aufsummieren der auflaufenden Frankaturbe-

I\)
)

trige und einen Rotorsitempel 1 etzterer vedruckt die zu fran-

ierenden Poststilicke, belspielsweise Briefe, bel -ihrem Durchlauf
durch die Frankiermaschine il mi% einem Frankaturabdruck. In
dieser erscheint dabei jeweils der Frankaturbetrag, der vorgingiz
veim Einstellen der Maschine 11 durch Verdrehen von Zifferrnrollen
13 im Rotorstempel 12 eirgestellt wurde. Je nach Frankiermaschi-

nentyp knnen drei, vier oder mehr derartige Ziffernvrollen 13

vorhanden sein.

o

ie Ziffernrollen 13 sind voneinander unathingig. Sie sin

£,
[ ]
[

weils Uber ein selbstindiges Getriete 16 aus Zahnriddern und Zahn-
stangen mit einer noch zu beschreibenden Eingabeeinrichitung und
mit einem der Zinginge 14, beispielsweise einem verstellbaren

Planetengetriebe, desg Saldierwerkes 15 wverbunden.

e
7oy

Die Gesrisbe 15 sind, evenso wie die Ziffernroilen 13 und

e oy . . s
ingBnge 14, weitgsrend identisch und voneinander unabaingiz.
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kdnnten abver auch jeweils menr oder weniger Einheiten vorhanden

sein.

Zum Antrieb der Getriebe 16 der Frankiermagchine 11 dient (anstats

konventioneller, manuell zu betidtigender Hebel oder Einstellrider
die nachfolgend beschriebene Einrichtung. Ein durch eine Motor-
steuerungz 26 gesiteuerter Elektromotor 21 dreht iber ein Unter-
setzungsgetriebe 22, das eine Rutschkupplung umfassen kann, eine
Antrisbsachse 23. Auf dieser Antriebsachse 23 ist fir jeles Ge-
triebe 16 eine separate Antriébsgruppe 28 angeordnet, die sich
jeweils aus einer Kupplung 29, eirem Blockierrad 30, einem Trieb-
rad 31 und einer Takischeibe 32 zusammensetzt. Auf der Antriebs-
achse 23 ist zus#tzlich ein Takigenerator 35 angebracai, der inm
wesenitlichen aus einer Takischeibe und zugeordnetern Abtastern
besteht, die Takisignale auf die Leitungen 36 und 37 abgeben,

und zwar so, dass jeder Einstellposition der Ziffernrollen 13

jeweils ein Taktsignel bzw. ein Impuls auf Leitung 30 entspricht.

=

Die Kupplungen 29 dienen zum Bewirken und zum Ldsen einer kraft-
schilissigen Verbindung zZwischen der Antrisbsachse 23 uand den ver-

schiedenen Antriebsgrupven 28. Die Triebrdder 31, beispielsweise

Zannrdder, sind

[

eweils direkt mit den zZugeordneter Setrieben 15

gekopoelt.

)
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42 is% ein elextroniscrnes Zingaberegister. Seine Anzahl Texszlen
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Das Eingaberegister 42 ibernimmt zuf elekirornischem Wege die
gewlinschten Frankaturvesrige als Eingabewerte. Die Uebernahne
erfolgt entweder seriell von einer manuell betdtigen, elektro—
nischen Tastatur 45 oder parallel von einer Frankaturermivitlungs-
einrichtung 41, die beispielsweise aus einer Posigutwazge und

einem zugeordneten Rechner vestent.

-

Als Inhalt des Eingaberegisters 42 wird in Fig. 1 beispielsweise
(=3 -

der Frankaturbeirag 0165 gezeiz:, welcher Betrag durch eine Sichi-

anzeige angezeigt werden kann. Zur Speicherung empfiehlt sich die

Verwendung eines BCD-Ccdes (binidr codiert dezimal).

Mig jeder Dekade 43 des Eingaberegisiers 42 sird Uber eine Iei-
tung 52 zwei Rickwirtszinler 51 und 60 verbunden. Diese ZZEhler iibexr-
nehmen auigrund eines Befehlssignals auf einer Leitung 48 den-
jeweiligen Inhalt der zugeordneten Dekade 43. Angchiiessend
hieran zdhlen sie riickwidrits, und zwar im Takt noch zu beschrei-
tender Takisignale. Jeder Z8hler gibt bei der ZZhlstellung "Null"
ein Signal ab. Die liusgangsschaliungen der RickwHrsszdhier 1
erregen vei allen Z#hlstellungen ungleich "Null" zugsordrete
elektromagretische Arretierungen 56. In der Siellung "Null®
gchalten sie diese agb. 2ie Arretierungen 56 sind beispielaweise
elektromagnetisch tetdvigte Xlinkern, die =it den zugeordreTen

=~ T - =3 -nl : - v Fee v manA At S
Slockierrddern 30 zusammenwirken. Iz stromliosen Zussend vel dex
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Zdnlstellung "Null" fallen die Kiinken in die Zdnne der Blcocikier-

rédder 30 ein und blockieren diese und die damit gekopvelien

Triebridder 31 und Getriebe 16.

Die Ausginge der RilckwHrisziZhler 60 sind an die Einginge einer
UND-Logik 53 angeschlossen, deren Ausgang 55 mit der Motor-
gteuerung 25 verbunden ist. Ein weiterer Eingang der UND-Logik
53 ist mit dem Ausgeng eines Vorwdriszidhlers 57 verbunden, der

.bei der Z&dhlstellung "Neun" ein Signal abgibt.

Der Ausgang des Takigenerators 35 ist iber eine Leitung 36 mit
den Z&hleingingen aller Rilckwirtszihler 51 und des Vorwirts-
z8hlers 57 verbunden. Eine Leitung 37 verbindet den Taktgene-
ator 35 mit der Motorsteuerung 26. Der Zdkleingang jedes Riick-
wirtszdhlers 60 ist schliesslich mit dem Signaiausgang eines
Abtasters verbunden. Dieser Abtaster gehdrt jewells zu der
Tektscheibe 32, die dem Riickwirtszdhler zugeordnet ist. Hier-

durch erzeugt diese Scheibe beim Drehen der ZEinstellpositionen

der Ziffernrollen 135 entisprechende Takisignale oder Impulse.
Die Vorrichtung nach Fig. 1 funktioniert wie folgi. Ueber die

Tastatur 45 wird ein Zingabewert, beispielsweise die Zahl 153,

seriell in das Zingateregister 42 eingegeben. Durch Driicksn der

LT dL

~

Taste 3 der Tastatur 45 erfolgt der Start des Zingabevorganges.

Jieser veginnt, zusgelist Uber dis TLeitung 43, mis der parallie’

2.8
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ingabewerse vor den Texaden 43 des Eingabere-
gisters 42 in die zugeordneten Rickwdrtszihler 51 und 60. Alle
Arretierungen 56, deren zugeordnete Riickwiriszidhler 51 damis
niciat menr auf "Null" stehen, ziehern nun an und ldsen damit inhre
Klinke von den zZugeordneten Blocxierridern 30. Gleichzeitig mis
diesen Vorgingen liuft der Motor 21, ausgeltst durch das Start-
signal auf Leitung 49, in Rickwdris-Drehrichtung an und- setzi

iiber das Cetri eve 22 die Antriebsachse 23 in Bewegung.

Je rach dem, oob die Xupplungen 29 eine krafischliissiges Verbiandung
cwischen der Antriebsachse 235 und den Abiriebsridern 31 und damit
mit den Getrieben 16 aufweisen oder nichi, werden die Getriebe

bewegt cder nicht bewegt. Irgendwann wihrend des Rilickwirtslaufs
rfolgs jedock fiir jedes Geiriebe 16 die Hersiellung einer

kxraftschiissigen Verbindurg derart, dass jedes Jetriebe

16 in seine Ausgangsstellung gelangt, welche der Ziffermrollen-

einstellung "Null" enispricht. Da die Ziffernrollen 13 im 2ll-

l‘—l

-

gemeinen auf verschiedenen Eingabewerten stehen, erfolgt die Her-
stellung bzw. das Lisen des Xrafischlusses vei den verschiedenen
Kupplungen 29 zu verschiedenen Zeitpunkten. Ties wird weite

unten niher beschrieben.

Die Rupplungen 29 sind in jedem Fall so ausgebvildes, dass durch

sie beim Rilckstellvorgzang die intriebsachse 23 nizht blockiert

-~ - < -1 > ] - p - IS - TP = - -— 3 d 3
sz verhindert die Iutschicuprlung inm Unterseszungzgesriebe 22 ein

= . - .- A s s . .
3lockieren des MoTors 2L und damii seine Zeschidizung.
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Der Motor 21 1iduft so lange rilckwiris, bis sichergestellt ist,
dass alle Getriebe 16 vollst&Endig zuriickgestellt sind uvnd damis
in der Ausgangssteliung steren. Dies wird durch ein Signal des
Taktgenerators 35 iber die Leitung 37 der Motorsteuerung 26 ge-
meldet. Hierdurch wird die Laufrichtung des Motors 21 umgekehrt.
Ueber die Antriebsachse 23, die Xupplungen 29 und die Trieb-
rider 31 werden nun die Getriebe 16 in Einstellrichitung vorwirts

vewegt. Gleichzeitig beginnt der Taktgenerator 35 Takisignale

auf die Leitung 36 abzugeben und die Taktscheiben 32 je nach

-ihrer Bewegung Impulse an die zugsordneten Riickwidriszdnler 60.

Hierdurch zdnlen alle Rickwirbtszihler 51 und 60 schriisitweise

-

rickwdrts und der Vorwdrtszihler 57 vorwidris.

Sobtald einer der Zahler 51 die Zdhlstellung "Null" erreicht,

.

1it die

o

oder wenn exr vereits von Anfang an auf "Null" steht, £
Klinke der zugesordneten Arretierung 56 in Ruheposition. Damit
blockiert sie das zugeordnete Blockierrad 30 und das damis ge-
koppelte Getriebe 15. Die Drehung der Antriebsachse 23 wird
hierdurca jedoch nicht unterbrochen. Vielmehr 13st sich die te-
troffene Xupplung 29, wodurch ihr nichtkraftschlissiger Zustand
erreicht und die Drenung der Antriebsachse 23 nicht behinderst

wird. Der HMoTor 21 lduft so lange, bis sichergestellt ist, dass

auch der hdchste Einstellwert "Neun" hiatte erreich® werden kin-

3

nen. Zierzu dient der Vorwdriszidhler 57, der bei seiner ZZhlistel-

lung "HNeun" ein Stopo-Signal auf die Leitung 54 abgibi. Aus

)

Grinden der Sicherkeit und der Jeberwachung wird daszs Jtoppsiznal

o
b

s d_ev- TN el i ] miLs den Aussangossigzrale Aan
—rt - [UEX gy _Jog...-- - -— W Taa I Ss LI DD et T = -

~ > -
ov Zusammengerassv.

] -
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Die Ruckwirizzihler 60 zZhlen bei ordnungs

o
A

3

[ah}

Gesamtvorrichiung vollstindig parallel

3

1 sie am Bnde

3

wHrisziniern 51. Damit stehs
auf "Null" und das Stoppsignzl von Leitung
Logik 53 iber die Leitung 55 weitergegeben
26, die hierauf den Motor 21 anhilt. Damit

gang beendet.

0062376

germdgssem Arbeiser der
en zugeordneten RUck-
de

-
o

Motorsteuerung

Steht aus irgendeinem Grund einer der Rickwiritszihier 60 nichi

aut "Null", wenn auf Leitung 54 das Sioppsignal erschein®, bei-

spielsweise well ein Getriebe 16 kiemmt und demit die zugeord-

nete Taktscheibe 32 nicht die richtige Ans
gibt, dann 18st dieses Stoppsignal die
Wiederholung des
kolungen zu keiner ordnungsgemiésen Zinste
AuslSsung des Druckvorgangs der Frankierma

und Alarm gegeben.

Die Kupplungen 29 zum Bewirken und Lisen e

v

Verbindung zwischen der Antriebsachse 23 und jeweils

ahl von Impulsen ab-

ein- oder menrmalige

Binstellvorgangs aus. rFihren auch die Wieder-

liung, dann wird die

schine 11 blockiers

iner krafischliissigen

ginem Trien-

rad 31 ktnnen im einfachsten Fall Rutschkuppliungen sein, deren

- =

Haltemomens grisser ist als die zum Bewegs

zuwendenden Dreshmcmente.

Fig. 2 zeigt in Arv einer Zxplosionsdarsie
inng, die zegenliter einer ncrmalen

Zetriebe 18 au-

-
n aer

aine weisers

Zapp-

utschkupplung vertesserse



Triebrad 31 und Taktscheibe 32 weist die Antriebsachse 23 zwel
Ringnuten 72 und 73 auf, durch die die Lage der Gruppe 23 auf
der Achse 23 bestimmbt wird. 76 ist ein erster Sperring, der in
die Ringnut 72 eingesteckt wird. Hieran anschliessend wird eine
Schrauvenfeder 77 auf die Antriebsachse 23 gesteck:, die in

-

montierten Zustand die Kupplung unter Spannung hilt. Es folgt
eine Mitnehmerscheibe 79, die in ihrer Bohrung eine Nase 80 auf-
.weist, mit der die Scheibe 79 winkels®tabil in der Lingsnut 71

der Antriebsachse 23 gehalten wird. 8l und 82 sind zweil Nocken,
die radial einander gegenﬁbefliegend auf einer Seite der Scheibe
79 angeordnet sind. Ihre Absténde vom Mittelpunkt der Scheibe 79
sind verschieden gross. Gesehen in eirheitlicher Drehrichiung
weist jede Nocke auf ihrer einen Seite eine schwarz angedeutete
Rampe 83 auf. Auf der anderen Seite besitzt jede Nocke sine
scharfe Kante 84. Dies verdeutlicht Fig. 22 mittels einer Ansicht

durch die Mitnehmerscheibe 79 lEngs eines durch den Pfeil 4 an-

gedeuteten Schnittes.
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85 ist eine Mitnahmescheibe,’ die starr mit dem Triebrad 31,
sowie dem Blockierrad 30 und der Taktscheibe 32 werbunden
ist, die in der Explosionsdarstellung durch das Triebrad 31
verdeckt sind. Diese Verbindung besteht beispielsweise darin,
dass die aus Metall gefertigte Mitnahmescheibe 85 an ihrem
Aussenrand eine Nase aufweist, mit der sie in einer Aus~
sparung des beispielsweise aus Kunststoff gefertigten Trieb-
rades 31 eingelegt und gegen Verdrehung gesichert ist. Fig. 2b
zeigt die Mitnahmescheibe 85 und die starr miteinander ver-
bundenen Elemente 31, 30 und 32 im Schnitt, wobei sie und

die Mitnehmerscheibe 79 die gleiche Achsline 86 aufweisen.
Die Mitnahmescheibe 85 weist Vertiefungen 87 und 88 auf, die
den Nocken 81 bzw. 82 der Mitnehmerscheibe 79 basreliefartig
nachgebildet sind und mit diesen Nocken zusammenspielen. Das
letzte Teil der Kupplung besteht wiederum aus einem Sperring
90, der in die Ringnut 73 eingeéteckt wird, nachdem vorgéngig

die Feder 77 zusammengedriickt wurde.
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Durch die Schraubenizisr TV werden die Mitnghmzrzchaite 79 umid

-

die Mitnanmescheibe 35 gegeneinander gepresst. Die Nocker 21 und

82 liegen in den einender zugeordneten Verftiefungen 27 bzw. 8§,

nge
wodurch eine Rasitverbindung bvesteht, die in der einen Drehrich-

5 tung aufgrund der Kanten 84 der Nocken 81, 82 und der Vertie-~
fungen 87, 88 kraftschliissig ist. In der umgekenrten Drenricntung
ist die krafitschlissige Verbindung aufgrund der Rampean 83 schwi-
cher. Wird daher in dieser VorwdHrisdrehrichtung die Mitnaame-
scheibe 85 Uber das damit verbundene Blockierrad 30 blockiers,

10 wdhrend die Mitnehmerscheibe 79 welterdreht, so kommen hierdurch
die HRempen 83 aufeinander zum Gleiten, die qchra"be;‘eder 77 wird
etwas stirker zusammengedriickt und die Rastverbindung der Scheiben
79 und 85 10st sich. Am Ende des Vorgangs gleiten die Nocken 81
und 82 mi% relativ niedriger Reibungskraft auf der Mitnahmescheibe

15 85. Dieser Zustand entspricht der nichtkrafischilissigen Verbin-

dung.

Zs kBnnern folgende Varianten fir die Vorrichitung zum Zinstellen

einer Frankierwaschine genannt werden, wobei diese Aufzihlung
nur beisplelsweise und nlcht avschliessend ist

~

20 -~ Der Binstellzyklus xann - anstast wie beschrieven mit der Null-

L‘J

stellung der Ziffernrolien 13 zu teginnen - ausgshend von der

Y

Ziffernrollen-Einstellung begianen und
nach erfolgtenm TFrankiervorgang nit der Nullsitellung der Ziffern-
rollen 13 enden. Dies kann vorseilnaft sein, wenn es suf rasches

25 Arbeiven ankommt.

- Zie T g 20 Iinnen lektromaznetische Rupvlurnger
ie FZuppliungen 29 kinnen als elekd azne che Tupplurgen
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14

ausgebildet sein, dle in geeigneier Weise angesteuert werden.

L

Als rein mechanische Kupplung ist auch eine Xugelrast-Kupplan

]

(

denkbar.

- Mit dem Triebrad 31 muss nicht unbedingt ein Blockierrad 30
starr gekoppelt sein. Bs ist ohne weiteres miglich, die Getrie
16 dadurch zu blockieren, dass eine Arretierung auf ein anderes

Rad oder eine Zahnstange des Getriebes einwirkt.

Um sicherzustellen, dass die Getrigbe 16 nicht veschidigt werden,
kbnnen an den Antriebsgruppen 28 Anschifge vorgesehen sein, die
die Drehung der Antriebsgrupve in beiden Drehrichiungen begrenzen
und beispielsweise zur Aufnahme der LxEiffte dienen, die bei rut-

schender Rutschkupplung auftreten.

- Der Movor 21 solilte ein in der Drehrichtung reversierbarer
Elekiromotor sein, beispielsweise ein Gleichstrommotor. Ist der
¥Motor in der Drehrichiung nichi reversiervar, so kann der Motor
durca ein geeignetes Umkehrgeitriebe mit der Antriedsachse 23 ver-
bunden werden, wodurch ebenfalls abwechselnde Drehrichiungen fir

iese Achse resuliieren.

fia

- Die ibtaster der Takischeiben 32 und/oder des Ta

35 kxtnnen als Lichischranken ausgedbildet sein. Es ist jedoch még-
lich, beliebige andere Abtaster sinzusetzen.

- Dle bpeschriebene Elekironik 1lisst sich auf mannigfaitige irt
variieren. HEine wesentliche Variation besteh’t darin, dass

statt der genannten diskresen Baugrup

iy
(%
o
£
)]
|J
Is

programngesteuerier
Mikroprozessor eingsseizs wird, der mit Speichern zur Aulnanme

3 $ ooy 3 QAL . R S
cer,;:nsaoewerte und des SUSUEerDIrogramms Iusanieny oy,

-..'/ -
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1. Vorrichtung zum autcmetischen Zinstellen ein
nischen Frankiermaschine {(11) entsprechend den Eingabewerten
eines elekironischen Eingaberegisters (42),

- wobei die Frankiermaschine (11) in ihrem Rotorstempel (12)
mehrere voneinander unabdhingige Ziffernrollen (13) als einstell-
baren Frankaturangabestempel aufweist,

- wobei jede dieser Ziffernrollen (13) einer Dekade (43) des
Eingaberegisters (42) zugeordnet is%,

- wobei jede Zifferurolie (13) mit einem unabhingigen Getriebe
(16) aus Zahnridern und Zshnstangen zu ihrer Einstellunz ge-
koppelt ist und

-~ wobel Antriebsmittel und diesen zugeordnete Steuerungen vor-
gesehen sind zum Betdtigen der Getriebe (16),

dadurch gekennzeichnet,

- dass die Aniriebsmittel aus einem Motor (21) und eiper durch
diesen angsitrietenen Anirievsachse (23) bestshen, welche Achse
allen Getrieben {(16) gemeinsam zugeordéne: und deren Drenrichiung
reversierend is%t,

- dass jedes Getriebe (16) iber sine Xupplung (29) zum Bewirken

und Losen einer kxrafischliissigen Verbindung mit der Antriebs-

|
[o))
Q©
[0}
n
&4
(4]
[oH
[0)]
B
[op]
0]
<k
[»]
3
(6]
o
[}
—~~
)
[9)
-
g
B
3
(0]
ot
e
:
E
[$.8]
4]
B
'J'
ct
ot
(o]
o]
N
o
[o]
=
(o1}
3
[0}
-
n
+
>

il y

,

Dekade (43) das Getriebe (15) in einer diesem Zingabewerh ent-—

sprechenden 3Iinstellposition zZu blockierern gestaiten.
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2. Vorrichtung naca Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
dass als Antriebsmittel ein in der Drexrichiung reversierbarer

Blektromotor (21) dient, der iiver ein Untersetzungsgeirieve (22

5 mit der Antriebsachse (23) verbunden ist.

10

15

20

3. Vorrichiung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,

dass als Antriebsmitiel ein in der Drehrichtung nicht rever-
mT

sierbarer Elektromotor dient, der iber ein Umkehrgeiriebe nit

der Antriebsachse (23) verbunden ist

4. Vorrichtung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,

dass die Xupvlungen (29) Ruischkupplungen sind.
=1 -

5. Vorricantung nach Anspruch 1,
dadurch gekennzelicaned,
- dass die Aniriebsachse (23) eine Lingsnut (71) aufweist,
- dass jede Xupvlung {29) wenigstens eine Miitnehmerscheibe
(79), eine Mi<snpahmescheibe (85} nit anzeflanschiem Triebrad
(31) und eine vorgesvannie Feder (77) zum Zusammendriicken
der Mitrehmer- und der Mitnanmescheibe umiasst,
- dass die Mitnehmerscheile [79) eine Nase ‘80) und zwei Nocken

{3~ s re Do S y [H=To 3 T8 cq e 70 R
(31, 22; auiweist, welche Yase {3C)} in der Lingsnu®t (7 liegt

=/
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einander gegeniiterliegend, jedoch mi{ unterschiedlicren ib-
stdnden von der Schelbtenmitte angeordnet sind,

~ dass die Mitnahmescheibe (85) suf ihrer der Mitnehmerscheibe
(79) zugekshrten Seite zwei den Nocken (81, 82) basreliefartig
entsprechende Vertiefungen (87, 88) aufweist, und

- dass die Nocken (81, 82) und die Veriiefungen (87, 88), g=-
sehen in einbeitlicher Drehrichtung, auf ihrer einen Seite je

eine Rampe (83) und auf der anderen Seite je eine Kante (84)

aufweisen (Fig. 2).

6. Vorrichtung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

dass die jedem Getriebe (16) zugeordneten Arrstierungsmittel
sich zusammensetzen aus einem die jeweilige Antriebsacnsen-
stellung angebenden Positionsindikator, aus einem Koinzidenz-

indikator zum Festssellen der Uebereinstimmung zwischen dem

3

3ingabewers der zugeordneten Dekade (43) und der Positionsin-

dikator-Angate und aus einer elektrisch betdiigten Arretierurg

zum Blockieren und Deblockieren des Getrietes (16) aufgrund der

Signale des Xoinzidenzindikators.
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zur Abgabe von Takisignalen, die den Einstellpositionen des
= 2 By

Getriebes (16) entsprechen,

zihler (51) zum Uevernehmen des jeweiligen ZBingabewerses wvon
der zugeordneten Dekade (43), zum Rickwirtszdhlen mit den Taki-
signalen des Taktgenerators (35) und zum Abgeben eines Signals,
welches beim ZZhlerstand "Null" abweicht von demjenigen bei
allen anderen ZHhlerstinden,

- uné dass ﬁie Arretierungsmitiel gebildet sind aus einer
elektromagnetischen, durcn das Signal des zugeordnetien Riick-
wirtszdhlers (51) betidtigten Klinke (56) und aus sinem mi%

der Mitnahmescheibe (85) verbundenen Blockierrad (30), in das

die Xlinke (56) blockierend eingreifen kann.

8. Vorrichitung nach Anspruch 6,

dadurchh gekennzeichnet,

dass der Positionsindikator ein takischeibenbetvdtigter
Indikator ist, der zusammen mit dem Koinzidenzindikator als

nikroprozessorgesieuerte Binheit ausgebildet ist.

9. Vorrichtung nach den Anspriichen 1 bis 7,

-

dadurch geksnnzeichnes,

dass jede Mitnanmescheibe (85) verbunden ist mi% einer Taksi-

-

. 4 > - . 1l
scheibe {32} und einem damit zekovpeliem Generator zur Abgabe

ron Takiinpulsen, die den Binstellpositioner des Zeirisves (18

- p 4 - o 2ht A { =i
enisprechen, an elnen zugeordineten Iiuckwirtszihler {50},
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- dass jeder Rickwirtczinler (AQ) ausgerildet iet zum Teher-

nehmen des jeweiligen Zingabewertes von der zusgecrdnelen
Dekade (43), zum Ilckwirtszdhlen mit den Tak*imovulsen der
Takitscheibe (32) und zum Abgeben eines Signals, welches beim
Zdhlerstand "Null" abweicht von demjenigen bei allien anderen
Zdnlerstidnden,

ck

- dass ein Vorwidriszihler (57) vorgesehen ist, der die Tak
=) ’

signale des Takigenerators (35) z&hlt und bei der Zzhlstellung

"Meun" ein Signal z2bgibs,

- dass die Einginge einer UiD-Logik (53) mi%t den Ausgingen
der Rickwirtszidnler (60) und des Vorwdrtszihlers (57) wver-
ounden sind

- und dass die UND-Logik (53) so ausgebildet ist, dass sie
beim Signal "Neun" des Torwidritszdhlers (57) und Ubereinstim-

renden Signalen "Null" aller Rilckwdrtszihler (60) ein ersies

und bei nicht Ubereinstizmenden Signalen "Null" ein zweltes

Ausgangssignal abgibt.

10. Verfahren zum Betreiben der Vorrichiung rnach Anspruch

dadurch gekennzeichnet,

dass jeder Zinstellvorgang wenigstens drei Teilvorginge

umfasst, und zwar

-—

- die Uebernanme der Eingabewerie aus dem Eingaberegisier

PN

In die Arrevisrungsmitiel,
- eirnen Rickwirtslauf der Anitriebsachse (22) zum Riickshtellsn

aller Ziffernrollen (1%) in sine dem Eingabewers "Null" eni-

- -
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tierungsmittel jedes Getriebes (16) in derjenigen Zinstellposiiion

blockieren, die den jeweiligen zugeorinefen I

dadurch gexennzeichnet,

inE

dass die Drehung der Antriebsachse (23) in beiden

o

rearichiungen grisser ist als die Drehung,
ist, um die Getrieve (15) um neun Finsiellpos

verschiebven.

ia
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