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@ Procédé pour contréler la marche d'une piéce d’horlogerie et piéce d’horlogerie adaptée a ce procédé.

@ Pour procéder au contrble de la précision d'ajustement
AT d’'une montre munie d’un oscillateur (1} et d'une chaine
de diviseurs de fréquence (3 & 11, 18 a 20) ajustable sur
laguelle agit un bloc d’ajustement (15}, on mesure d'abord Ia
période réelle TQ de I'oscillateur, ledit bloc d’ajustement
étant mis hors circuit a la suite d'une premiére action exercée
sur le circuit de mise & I'heure {21). Ensuite, par une seconde
action exercée sur ledit circuit, on stimule I'affichage & une
cadence n fois supérieure & 1a normaile et on met en circuit
ledit bloc d’'ajustament. Aprés un temps T/N représentant le
cycle d'asjustement, on mesure la période TQ corrigée par la
grandeur n AT, soit TQ + n AT. On soustrait la premiére
valeur obtenue de la seconde, ce qui donne n AT que 'on
divise par n pour obtenir la précision d'ajustement AT.
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Procédé pour contrdler la marche d'une piéce d'horlogerie et piéce

d'horlogerie adaptée & ce procédé

La présente invention concerne un procédé pour contrbler la pré-
cision d'ajustement d'une piéce d'horlogerie pourvue d'un oscillateur
et d'un bloc d'ajustement du rapport de division de sa chaine de di-
viseurs de fréquence et une piéce d'horlogerie adaptée & ce procédé.

On rappellera tout d'abord ici que des piéces d'horlogerie exis-
tent aujourd'hui qui utilisent, pour ajuster la fréquence de leur os-
cillateur & quartz stable mais peu précise, un bloc d'ajustement du
rapport de division de leur chaine de diviseurs se substituant au
trimmer qui a &té utilisé pendant de nombreuses années. Cette substi-
tution a entrainé un progés par la diminution de la consommation d'é-
nergie et du prix de revient et par 1'augmentation de la stabilité de
marche de 1a montre. Des exemples de cette technique sont donnés dans
plusieurs exposés d'invention. Le brevet CH 534 913 décrit un bloc
d'ajustement destiné & inhiber un certain nombre d'impulsions parmi
celles qui sont fournies par 1'oscillateur, pendant une période pré-
déterminée. Dans ce cas, la fréquence réelle de 1'oscillateur est
choisie plus élevée que la fréquence nominale. Le brevet CH 558 559
décrit un systéme analogue ol le bloc d'ajustement ajoute un certain
nombre d'impulsions & celles dé]ivrées‘par 1'oscillateur dont la fré-
quence réelle est alors choisie plus basse que la fréquence nominale.
Dans 1'un et 1'autre systémes, le bloc d'ajustement est associé & une
mémoire dont 1'état est représentatif de la grandeur de 1'ajustement
a réaliser.

La mémoire dont i1 vient d'étre question peut se présenter sous
la forme d'interrupteurs, comme c'est le cas dans le brevet citeé
CH 534 913, ou encore étre constituée d'éléments &lectroniques alté-
rables, comme cela est décrit dans le brevet CH 570 651. Dans un cas
comme dans 1'autre, ladite mémoire retient sous forme codée 1'infor-
mation déterminant le rapport de division.

Ceci étant, i1 se pose alors la question de savoir comment me-
surer la marche du garde-temps pour introduire, en cours de fabrica-
tion par exemple, 1'information codée nécessaire a sa bonne marche.
La méme question se pose al'horloger rhabilleur qui doit étre enmesu-
re derégier lamarche d'une montre qui ferait de1'avance oudu retard.
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Pour ce faire, on dispose généralement d'appareils permettant de dé-
tecter le signal émis par le systéme d'affichage de 1a montre ou de
compteurs installés dans la chaine de fabrication pour mesurer direc-
tement le signal présent & la sortie des diviseurs de fréguence.

Cependant comme la piéce d'horlogerie dont i1 est question ici
est munie d'un bloc d'ajustement destiné & inhiber ou & ajouter un
certain nombre d'impulsions pendant une période prédéterminée, ou cy-
cle d'ajustement, 1a mesure de la marche peut prendre beaucoup trop
de temps. En effet, le signal de correction qui est introduit dans la
chaine des diviseurs pour en modifier son rapport de division est es-
sentiellement apériodique et i1 faudra attendre la fin d'une période
de réglage pour obtenir une mesure correcte de 1a marche moyenne de
la montre. Dans un exemple qui sera donné plus loin et pour la préci-
sion & atteindre de 3 ppm, on verra que cette période s'étend jusqu'a
10 secondes, ce qui est incompatible avec une fabrication en grandes
séries.

Des solutions ont &té apportées pour remédier & 1'inconvénient
cité et pour raccourcir le temps de mesure. C'est ainsi que la deman-
de brevet FR 2 442 467 propose un circuit logique pour produire un
signal de mesure comportant des impulsions dont la répartition est
représentative du taux de division et de la fréquence de 1'oscilla-
teur. Dans cet arrangement, on accélére la marche de la montre et on
mesure la période P d'un train d'impulsions non corrigé et le nombre
N d'impulsions supprimées pendant cette période (ou, en d'autres ter-
mes, 1'état de la mémoire). On en dé&duit ensuite par calcul 1'effet
produit sur la marche de 1a montre. L'exposé d'invention GB 2 043 967
décrit pour sa part un systémé de contrdle d'état d'une mémoire for-
mée d'interrupteurs. Lorsqu'on actionne un commutateur, 1'affichage
est entrainé & une vitesse accélérée qui est représentative du copte-
nu de cette mémoire. i

Les solutions évoquées ci-dessus présentent au moins deux incon-
vénients. D'abord elles ne résolvent qu'une partie du probléme posé.
En effet, si les deux méthodes proposéespermettent bien un contrdle
rapide de 1'é&tat dans lequel se trouve réglée la mémoire, on ne sait
rien par contre du résultat ou de 1'effet que peut avoir cet &tat sur
la marche réelle de la montre. Ceci est dii au fait que, pour ce con-
trole, on supprime le réglage exercé par la mémoire sur la chaine de
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diviseurs. On en est donc réduit @ déduire que, parce que la mémoire
se trouve dans un état convenable, la marche de la montre sera cor-
recte une fois ce réglage rétabli. Or, rien ne prouve que, par exem-
ple, Te circuit d'inhibition fonctionne correctement, condition sine
qua non pour une bonne marche de la montre, comme cela serait le cas
si une mesure €tait faite avec ce circuit en fonction. Ensuite, les
solutions proposées exigent toutes des circuits spéciaux qui s'ajou-
tent aux circuits ordinaires de la montre ainsi qu'une commande par-
ticuliére, circuits et commande n'étant utiltisés que trés rarement
lorsqu'il s'agit de contrdler la marche.

La présente invention se propose de remédier aux inconvénients
cités ci-dessus grdce & un procédé et a une piéce d'horlogerie exé-
cutée selon ce procédé tels qu'ils sont définis dans les revendica-
tions.

L'invention sera comprise maintenant & 1a Tumiére de la descrip-
tion qui va suivre et en s'aidant de la figure unique qui représente,
a titre d'exemple, une de ses formes d'exécution.

La figure est un schéma de principe du garde-temps selon 1'in-
vention. Ce garde-temps est équipé d'un oscillateur 1 piloté par un
quartz 2 dont la fréquence est choisie supérieure @ la fréquence no-
minale (idéale) de 32'768 Hz. Le signal délivré par 1'oscillateur
est introduit dans une chaine de quinze diviseurs par deux 3 a 11 -qui
n'ont été représentés que partiellement sur la figure. Ainsi @ la
sortie du diviseur 11, la fréquence nominale se trouve étre de
32'768 : 215 = 1 Hz. Le signal & 1 Hz attaque le circuit de mise en
fdrme 12 de sorte que le moteur pas & pas entrainant 1'affichage 13
progresse de un pas par seconde. Interposé entre 1'oscillateur 1 et

“le premier diviseur de fréquence 3 se trouve un circuit d'inhibition

14 dont le rdle est de supprimer les impulsions en excés en provenan-
ce de 1'oscillateur. Le circuit d'inhibition est commandé par le si-.
gnal de sortie d'un bloc d'ajustement 15 du rapport de division a
travers une porte ET 16. Le bloc d'ajustement recoit a ses entrées,
d'une part, 1'information déterminant le rapport de division contenue
dans la mémoire 17 et, d'autre part, les signaux en provenance des
sorties des derniers étages de 1a chaine de diviseurs 8 & 11 de méme
que des signaux issus de trois diviseurs supplémentaires 18 & 20. Le
circuit d'inhibition 14, le bloc 15 et 1a mémoire 17 ne seront pas
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décrits ici car i1 font 1'objet d'une description détaillée qu'on
peut lire dans le brevet CH 534 913 déja cite.

Le garde-temps comprend encore un circuit de mise & 1'heure 21.
Ce circuit peut &tre commandé par un poussoir unique & programme ou
par plusieurs poussoirs distincs pour, par exemple, ajouter une unité
au nombre de secondes affiché, bloguer 1'avance de 1'affichage ou en-
core activer 1'affichage @ une cadence supérieure 3 la cadence norma-
le. Dans la version préférée de 1'invention illustrée par la figure,
1a commande du circuit de mise & 1'heure est réalisée au moyen d'une
couronne 22 qui, lorsqu'elle est tirée dans une certaine position
axiale, active 1'affichage dans le sens horaire (+) quand elle est
tournée dans un sens et dans le sens anti-horaire (-) quand elle est
tournée dans 1'autre sens, 1'avance ou le recul des aiguilles se fai-
sant @ une vitesse supérieure a la normale, par exemple 3@ une vitesse
seize fois plus rapide. Quand la couronne est tournée dans un sens,
c'est 1'interrupteur 23 qui est fermée alors que, lorsqu'elle est
tournée dans le sens inverse, c'est 1'interrupteur 24 qui est fermé.

Dans la figure, on voit que la cadence rapide est obtenue en
court-circuitant certains diviseurs par deux de la chaine, soit les
diviseurs 3, 4, 5 et 6. Le fonctionnement du circuit est le suivant :
Le circuit de mise a 1'heure est arrangée pour présenter un état 1
sur sa premiére sortie 25 quand 1'un ou 1'autre des interfupteurs 23
ou 24 est fermé. La sortie 25 est connectée a 1'entrée d'un circuit
ET 26 qui recoit sur son autre entrée les impulsions & 32 kHz en pro-
venance de 1'oscillateur. Si la ligne 25 est 3 1'état 1, on retrouve
donc a 1a sortie 27 du circuit ET 26 les mémes impulsions a 32 kHz
qui, a travers la porte OU 28, attaquent le diviseur 7. En méme temps,
Ta ligne 25 est connectée & 1'entrée d'un inverseur 29 dont la sortie
31 est reliée & 1'entrée-d'une porte ET 30. Si 1a ligne 25 se trouve
a 1'état 1, on comprendra que la porte 30 est bloquée, ce qui empéche
le passage des impulsions en provenance du diviseur 6. Ainsi, dans
1'exemple montré sur la figure, lorsque 1'un des interrupteurs 23 ou
24 est fermé, le moteur sera stimulé & une cadence seize fois plus
rapide, due au pontage des quatre premiers diviseurs par deux de la
chaine de division. On notera que dans le mode normal de fonctionne-
ment de 1a montre la ligne 25 est a 1'état 0, ce qui blogue la porte
ET 26 et ouvre la porte ET 30 pour remettre en circuit les quatre
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premiers diviseurs 3 @ 6 de la chaine et pour délivrer ainsi une fré-
quence de 1 Hz & la bobine du moteur 13.

Le circuit de mise & 1'heure 21 comporte encore une seconde sor-
tie 32 qui peut prendre deux états : 1'état 0 quand 1'interrupteur 23
est fermé et 1'état 1 quand 1'interrupteur 24 est fermé. Cette sortie
est connectée, d'une part, au circuit de mise en forme 12 pour faire
progresser le moteur en marche avant (état 0) ou en marche arriére

(état 1) et, d'autre part, a 1a porte ET 16. Ainsi dans 1'arrangement

de la figure, @ 1'interrupteur 23 fermé correspond la marche avant

rapide du moteur ainsi que le blocage de la porte ET 16 et par voie
de conséquence 1'interruption de la commande du circuit d'inhibition
14 par le signal de sortie 33 du bloc d'ajustement 15. Dans cette si-
tuation, le moteur regoit ses impulsions de 1'oscillateur dont 1la
fréquence n'est pas corrigée. De méme, a 1'interrupteur 24 fermé cor-
respond la marche arriére rapide du moteur ainsi que 1'ouverture de
la porte ET 16 et conséquemment le rétablissement de la commande du
circuit d'inhibition 14 par le signal 33. Dans cette situation, le
moteur recoit ses impulsions de 1'oscillateur dont la fréquence est
corrigée par suppression des impulsions en excés.

On verra maintenant comment on procéde pour contrbdler la préci-
sion d'ajustement du garde-temps en s'aidant de 1'arrangement qui
vient d'étre décrit.

Si 1'on désigne par TQ 1a période réelle délivrée par 1'oscilla-
teur sans réglage et par Ti la période nominale (idéale) a atteindre,
on a dans le cas du réglage par suppression d'impulsions en excés :

TQ <Ti oubien TQ+ AT' =Ti
ce qui revient & dire qu'a la période réelle TQ i1 faut ajouter une
période nominale (idéale) AT' pour obtenir la période nominale a
atteindre Ti.

Dans un premier temps, on mesure la période réelle TQ sans ré-
glage accélérée & une cadence n fois supérieure & la cadence normale.
Pour cette mesure, qui va s'é@tendre sur un temps prédéterming, on
ferme 1'interrupteur 23.

Dans un second temps, on mesure la période réelle TQ accélérée
également a une cadence n fois supérieure @ la cadence normale mais
corrigée par la valeur réelle de réglage A T, valeur qui est multi-
pliée par le facteur d'accélération n. Pour cette mesure,qui va s'é-



10

15

20

25

30

35

0069372

tendre sur le méme temps prédéterminé, on ferme 1'interrupteur 24.
On obtient ainsi la valeur TQ + n AT.

En soustrayant la premiére valeur ob”enue TQ de la seconde
TQ + n AT, on obtient n AT qu'il suffit alors de diviser par le
facteur n pour obtenir la valeur de réglage A T représentative de la
précision d'ajustement.

On remarquera ici que la période TQ pourrait &tre mesurée sans
accélération de la cadence pourvu qu'ensuite, lorsqu'elle doit étre
soustraite & 1a valeur TQ + n AT, on 1a multiplie par le facteur
1/ n.

La période prédéterminéde T pendant laquelle s'&tend 1a mesure de
TQ et de TQ + n AT correspond 3 1a durée qui est nécessaire pour
qu'un cycle d'ajustement complet soit parcouru. Dans le cas oli la
fréquence de 1'oscillateur est de 32 kHz, ce cycle d'ajustement va
durer 10 secondes si 1'on désire avoir une précision de réglage de
3 ppm. En effet, si on supprime une alternance de 32 kHz toutes les
10 secondes, on raccourcit le temps d'oscillation de 1 : 32,768 - 103 =
30‘ys par ]07‘PS’ c'est-a-dire qu'on peut atteindre une précision
d'gjustement de 30‘Ps : 107‘Fs = 3 ppm. Cette derniére valeur permet
d*obtenir la précision demarche souhaitable de 86'400 s/jour - 3 - 1070 =
0,259 s/jour ou encore 7,77 s/mois. On pourrait naturellement désirer
une précision de marche qui soit meilleure encore, par exemple 2,6
secondes par mois, correspondant 3 une résolution de 1 ppm. Dans ce
cas, la période de réglage T s‘étendrait sur 30 secondes.

Quoiqu'il en soit, comme cela a déja &€té dit plus haut, ces pé-
riodes T sont trop longues pour s'accorder avec une fabrication ra-
tionnelle du garde-temps et c'est la raison pour laquelle en stimu-
t1ant 1a marche @ une cadence plus rapide, on gagne sur le temps qu'il
faut passer au contrdle de cette marche.

Le schéma proposé au dessin permet, lorsque 1'un des interrup-
teurs 23 ou 24 est fermé, d'accélérer la vitesse d'affichage de seize
fois. Dans ces conditions, la durée T du cycle d'ajustement est rame-
née de 10 secondes a T / n, soit 10 / 16 = 625 ms. Si 1'on désire
raccourcir encore cette durée, surtout dans le cas ol une haute réso-
Tution est exigée, on pourra stimuler 1'affichage & une cadence enco-
re plus rapide en court-circuitant par exemple cing (accélération de
32 x) ou six diviseurs (accélération de 64 x).
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On va donner maintenant un exemple numérique pratique. On suppo-
sera qu'on a affaire & une montre qui bat la seconde en marche norma-
le et qui est arrangée selon le schéma de 1a figure. A la fermeture
de 1'interrupteur 23, on met hors circuit le bloc d'ajustement 15 et
on stimule 1a marche de 1'affichage & une cadence seize fois plus ra-
pide, ce qui raméne un signal & 16 Hz aux bornes de 1a bobine du mo-
teur. Comme le cycle d'ajustement dure 10 secondes, on mesure la pé-
riode TQ délivrée par 1'oscillateur sur 1'équivalent accéléré T / n =
T/ 16, c'est-a-dire sur dix périodes de 16 Hz dont la durée vaudrait
si la période délivrée par 1'oscillateur était idéale 10-0,0625 s =
625'000,0‘fs. La mesure de la période réelle donne en réalite
624'997,2.fs, ce qui signifie une précision d'ajustement de 2,8‘Ps :
625'000‘fs = 4,81 ppm. A 1a fermeture de 1'interrupteur 24, on met en
circuit Te bloc d'ajustement 15 qui agit via 1a porte ET 16 sur le
circuit d'inhibition 14. On mesure alors la valeur TQ + n A T qui
donne 625'027’2‘PS' On soustrait alors la valeur obtenue lors de la
premiére mesure de celle obtenue lors de la seconde mesure, soit
625'027,2 )JS - 624'997,2 )IS = 30 )JS. On divise ce résultat par le
facteur d'accélération 16, soit 30{»5 : 16 = 1,87‘ys, ce qui exprime
une précision d'ajustement de 1,87 / 625'000 = 3 ppnm.

On notera qu'en chaine de fabrication, c'est un appareil spécia-
lement développé pour ces mesures qui sera utilisé. En particulier i1
sera doté d'une base de temps délivrant le cycle d'ajustement T / n
ainsi que de circuits permettant d'exécuter les diverses opérations
arithmétiques nécessaires.

A la place de la couronne, on pourrait avoir une tige ou un
poussoir accessible @ 1'extérieur de la montre. Si une tige est pré-
vue, on peut imaginer qu'elle peut étre disposée dans au moins deux
positions axiales pour réaliser les premiére et seconde actions. Ces
derniéres pourraient également étre effectudes par un poussoir & pro-
gramme séquentiel. I1 est évidemment possible de prévoir un organe
intérieur accessible seulement en chaine de fabrication et réservé au
seul but de contrdler et de régler la précision de marche. Cependant,
on observera dans un cas comme dans 1'autre que le procédé met & pro-
fit un circuit déja présent dans la montre - celui de la mise &
1'heure - pour réaliser une fonction toute différente.

On vient de le voir, le procédé est basé sur le résultat donné
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par la différence de deux mesures : la premiére effectuée sans régla-
ge, la seconde avec réglage du rapport de division. I1 en résulte
donc immédiatement une valeur qui est représentative de la précision
d'ajustement et non pas seulement une valeur qui indique 1'état de la
mémoire qui agit sur le bloc d'ajustement, comme c'est le cas des
deux documents cités plus haut.

L*invention pourrait s'appliquer aussi & un garde-temps ne pos-
sédant qu'un sens de marche @ cadence rapide pourvu qu'a une premiére
action sur 1'organe de commande corresponde la mise en circuit du
bloc d'ajustement et qu'a une seconde action sur le méme organe cor-
responde la mise hors circuit dudit bloc (ou inversement). De méme,
1'invention peut s'appliquer quel gque soit le genre d'affichage prévu
analogique ou numérique. I1 suffira de choisir les appareils de mesu-
re adaptés & 1'un ou 1'autre cas.

Tout au long de la description ci-dessus, i1 a &té question d'un
oscillateur dont 1a fréquence choisie est plus &levée que la fréquence
nominale le réglage s'effectuant donc pas suppression d'impuisions en
excés. Il est clair que le procédé décrit conviendrait tout aussi
bien dans le cas ol 1a fréquence de 1'oscillateur serait choisie
moins élevée que la fréquence nominale auquel cas le réglage serait
effectué par addition d'impulisions manquantes.

I1 est clair que le procédé de contrdle n'est pas limité & la
succession des actions selon 1'ordre décrit. On obtiendrait le méme
résultat en procédant d'abord & la mesure de TQ + n A T puis & la me-
sure de TQ.
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Revendications

1. Procédé pour contrdler la précision d'ajustement A T d'une
piéce d'horlogerie électronique pourvue d'un oscillateur (1) et d'un
bloc d'ajustement (15) du rapport de division de sa chaine de divi-
seurs de fréguence (3 & 11, 18 a 20), caractérisé par le fait qu'il
comporte les étapes suivantes :

- on stimule une premiére fois 1'affichage & une cadence n fois
supérieure a la cadence normale d'affichage et on met hors circuit le
bloc d'ajustement (15),

- on mesure @ la sorite de la chaine de diviseurs, aprés une
période prédéterminée T / n définissant un cycle d'ajustement, la pé-
riode réelle TQ délivrée par 1'oscillateur,

- on stimule une seconde fois 1'affichage & une cadence n fois

supérieure @ 1a normale et on met en circuit le bloc d'ajustement
(15),

- on mesure @ la sortie de la chaine de diviseurs, aprés la mé-
me période prédéterminée T / n, la période réelle TQ délivrée par
1'oscillateur corrigée par la grandeur n § T délivrée par le bloc
d'ajustement (15), soit TQ + n ]\T,

- on calcule la différence des valeurs issues des deux mesures,
soit TQ+nAT-TQ=npAT et

- on divise la différence obtenue n A T par le facteur n pour
obtenir la précision d'ajustement J T.

2. Piéce d'horlogerie électronique adaptée au procédé décrit en
revendication 1 et combrenant un oscillateur (1) comme base de temps
alimentant une chaine de diviseurs de fréquence & rapport de divi-
sion ajustable (3 & 11, 18 & 20), un systéme d'affichage du temps
(13) répondant au signal issu de ladite chaine et un bloc d'ajuste-
ment (15) dudit rapport de division auquel est associ&une mémoire
(17) dont 1'état est représentatif de l1a grandeur de 1'ajustement,
caractérisée par le fait qu'elle comporte en outre un circuit de mise
& 1'heure (21) susceptible notamment de stimuler 1'affichage & une
cadence n fois supérieure a la cadence normale quand une premiére ac-
tion est exercée sur un organe de commande manuel (22), ladite pre-
miére action mettant &galement hors circuit le bloc d'ajustement {15)
pour permettre la mesure de la période réelle TQ de 1'oscillateur et



10

15

20

25

30

35

. 0069372

quand une seconde action est exercée sur ledit organe de commande
(22), ladite seconde action mettant également en circuit le bloc d'a-
Jjustement (15) pour permettre la mesure de la période réelle TQ de
1'oscillateur corrigée par la grandeur n AT délivrée par ledit bloc
d'ajustement.

3. Piéce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée par
le fait que 1'organe de commande est un commutateur interne & la pié-
ce d'horlogerie.

4. Pigéce d'horlogerie selon 1la revendication 2, caractérisée par
le fait qu'une desdites actions exercée sur 1'organe de commande ac-
tive 1'affichage & cadence rapide dans le sens croissant des indica-
tions affichées et que 1'autre desdites actions active 1'affichage &
cadence rapide dans 1e sens décroissant des indications affichées
pour permettre soit 1a mise & 1'heure, soit le contrble rapide de la
précision d'ajustement de 1a piéce d'horlogerie.

5. Piéce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée par
le fait que 1'organe de commande (22) est une couronne accessible 3
1'usager et que lesdites premiére et seconde actions sont exercées
quand ladite couronne est tournée dans un sens ou dans le sens inver-
se respectivement. '

6. Piéce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée par
Te fait que 1'organe de commande est une tige accessible & 1'usage
qui, disposée dans une premiére position axiale, réalise la premiére
action et qui, disposée dans une seconde position enfoncée ou tirée
par rapport &8 la premiére, réalise la seconde action.

7. Piéce d'hof]ogerie selon la revendication 2, caractérisée par
le fait que 1'organe de commande est un poussoir & programme séquen-
tiel qui, pressé une premiére fois, réalise la premiére action et qui,
pressé une seconde fois, réalise la seconde action.

8. Piéce d'horlogerie selon la revendication 2, caractérisée par
le fait qu'a la premiére action exercée sur 1'organe de commande (22)
correspond la fermeture d'un premier contact (23) et qu'd la seconde
action exercée sur ledit organe de commande correspond la fermeture
d'un second contact (24), lesdits premier et second contacts agissant
sur le circuit de mise a 1'heure (21) pour mettre respectivement hors
circuit et en circuit le bloc d'ajustement.
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