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@ Dispositif de déclenchement d’un interrupteur ou commutateur.

@ Dispositif de déclenchement d’un interrupteur ou com-
mutateur avec un organe actuateur (9) déclenchant l'inter-
rupteur (8), ce dispositif présentant des moyens d'actionne-
ment (14) mobiles dans un sens aller et dans un sens retour
par rapport audit organe actuateur selon une amplitude 0 9 N _—
quelconque ou variable. L'organe actuateur (9) et les moyens

d’actionnement (14) sont reliés par des moyens de friction FIC.6 '
(11) provoguant |'entrainement de l'organe actuateur au —_—
début d’'un mouvement et donc le déclenchement quelle que
soit la position initiale de I'organe d'actionnement (14).
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DISPOSITIF DE DECLENCHEMENT D'UN INTERRUPTEUR OU COMMUTATEUR.
La présente invention a trait a un dispositif de déclen-
chement d'un interrupteur ou commutateur permettant de déclen-
cher 1'interrupteur ou commutateur sous l'influence d'un mou-
vement de déplacement mécanique de fagon & provoquer le déclen-
chement de l'interrupteur o1 commutateur d'un premier état vers
son second état au début d'un mouvement aller et d'effectuer le
déclenchement inverse du second état vers le premier état au
début d'un mouvement retour en sens inverse du mouvement aller.

Plus particulierement, la présente invention se propose

~de fournir un tel dispositif, appliéable notamment a un bof-

tier de commande de condamnation centralisée, par exemple,

dans un véhicule aﬁtomobile, dispositif dans lequel le mouve-
ment mécaniqie aller et/ou retour peut présenter une amplitude
variable ou quelconque, le déclenchement dans un sens ou dans
1'autre de l'interrupteur ou du commutateur étant néanmoins
effectué 3 chaque changement de sens di mouvement quelle que
soit 1'amplitude de celui-ci dans la limite de la course de
basculement de 1'interrupteur.

La société demanderesse a déja proposé dans une demande
de brevet frangais n° 2 457 366 et une demande de certificat
d'addition n°® 2 459 346 un dispositif de condamnation centra-
lisée utilisable pour la condamnation des serrures de portie-
res d'un véhicule automobile ; ce dispositif électro-mécanique
était de réalisation relativement compliquée et, par consé-
quent, relativement onéreuse. La demanderesse a également pro-
posé dans ses demandes de brevet frangais n°® 79 24957 et
80 13642 des dispositifs de condamnation centralisée de réali-
sation simplifiée. La présente invention a pour but de décrire
une autre réalisation intéressante des dispositifs de condam-
nation centralisée de ce type mettant en oeuvre un dispositif
de déclenchement d'interrupteur particuliérement original.

L'invention a donc pour objet un dispositif de déclen-
chement d'un interrupteur ou commutateur dans lequel 1l'inter-
rupteur ou commutateur présente un organe actuateur, tel que
par exemple un poussoir susceptible, lorsqu'il est déplacé dans
un premier sens, de déclencher 1l'interripteur ou commutateur
d'un premier état vers un second état, et lorsqu'il est actionné en

sens contraire, de déclencher 1l'interrupteur ou commutateur du
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second état vers le premier état, ledit dispositif présentant
des moyens d'actionnement dudit organe actuateur, caractérisé
par le fait que lesdits moyens d'actionnement sont mobiles,

d'une part, dans un sens aller, d'autre part, dans un sens re-
tour, par rapport audit organe actuateur, l'amplitude dudit
mouvement aller et/ou retour pouvant &tre variable ou quelconque,
lesdits moyens d'actionnement coopérant avec ledit organe actua-
teur de facon, lorsqu'ils se déplacent dans un premier sens
aller, 2 entrainer 1l'organe actuateur au début de ce mouvement
pour déclencher 1l'interrupteur ou commutateur d'un premier état
vers le secornd état, ledit organe actuateur demeurant immobile
dens la position correspendante & ce second état lors de la pour-
suite de ce premier mouvement, et & entrainer en sens contraire
ledit organe actuateur au c¢¢but d'un mouvement retour en sens ’
contraire pour faire déclencher ledit interrupteur commutateur
d'un second état vers le premier état puis 2 laisser 1'organe
actuateur immobile dans la position correspondant audit premier
état pendant la suite de ce second mouvement retour.

Dans une forme de réalisation particuliérement préfé-
rée de 1l'invention, lesdits moyens d'actionnement agissent sur
1'organe actuateur par l'intermédiesire de moyens de friction,
1'effort de friction étant suffisant pour rendre cinématiquement
solidaires l'organe actuateur et les moyens d'actionnement pen-
dant le mouvement dudit orgsne actuateur entre ses deux positions
de déclenchement, 1l'organe actuateur étant au contraire désoli-
dorisé d'avec l'orgene des moyens d'actionnement lorsque ceux-ci
poursuivent leur mouvement aprés le déclenchement provoqué par
1'orgene actuateur, le mouvement relatif entre euxs'effectuant
alors en présence d'une friction.

Ainsi, par exemple, dans une forme de réalisation par-
ticulidrement simplifiée, 1 organe actuateur, tel que par exemple
un poussoir ou un bras ou levier de manoeuvre d'un interrupteur
ou commutateur est monté & friction dans un moyen d'actionnement
susceptible par exemple de coulisser ou de basculer autour d'un
axe, les movens de frictiorn étant tels que le contact de friction
entre l'organe d'actionnement et l'organe actuateur reste main-
tenu quelle que soit 1'amplitude du mouvement, dans un sens ou
dans 1l'autre, des moyené d'actionnement par rapport 3 1l'organe

actuateur.
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L'organe actuateur, --- par exemple un poussoir d'in-
terrupteur, peut étre solidaire d'une piéce intermédiaire dont
le mouvement commande le mouvement du poussoir, ladite pitce
intermédinire étant montée 2 friction dans ou sur une piéce
mobile d'actionnement, la force de friction entre ces deux piéces
étant supérieure 3 l'effort nécessaire pour déclencher 1'organe
actuateur d'une position vers l'autre, et le contact de friction
entre les deux piéces étant maintenu quelle que soit la position
relative de 1l'organe mobile d'actionnement par rapport a 1l'in-
terrupteur.

De fagon avantageuse, la picéce de friction peut &tre
montée coulissante dans ou sur la piéce d'actionnement, 1la
piéce de friction pouvant par exemple présenter une forme tubu-
laire avec un passage central dans lequel pénétre a friction une
tige solidaire de la piéce d'actionnement.

Dans une variante de cette forme de réalisation uti-
lisable notamment avec des interrupteurs du genre microrupteur,
on peut prévoir une piéce intermédiaire analogue munie, au re-
gard du poussoir du microrupteur ou de 1'interrupteur, d'une
surface de came, ladite piéce intermédiaire présentant en outre
au moins une surface de butée disposée de fagon que dés que le
déclenchement est obtenu par un mouvement relatif de la surface
de came par rapport au poussoir actuateur du microrupteur, 1la
pieéce intermédiaire, initialement entrainée a friction par la
pigce d'actionnement, se trouve bloquée, de sorte que la piece
d'actionnement poursuit sa course avec un coulissement de fric-
tion par rapport & la piéce intermédiaire qui reste immobile.

Ainsi, conformément & 1'invention, il est possible de
maintenir la piéce intermédiaire immobile soit par 1l'effet de
1'organe actuateur lui-m@me mobile entre deux butées dans 1'in-
terrupteur et solidaire de la piece intermédiaire, soit au moyen
d'une ou plusieurs surfaces de butée extérieures 2 1l'interrup-
teur, l'organe actuateur de ce dernier coopérant alors avec la
piéce intermédiaire par un effet de came ou de rampe.

La liaison & friction permettant, dans un premier
temps, la solidarisation cinématique et, dans un second temps,
la désolidarisation a friction, peut comprendre différents

moyens connus. De préférence, cependant, cette liaison & fric-

tion peut etre obtenue entre les deux piéces a réunir tempo-
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rairement, en montant sur l'une des pitces un élément élastique
susceptible de provoquer une friction de grandeur déterminée
sur une surface de friction de 1'autre piéce. De fagon particu-
liérement simple, on peut prevoir, conformément a 1'invention,
de réaliser 1'une des pitces sous forme d'une tige coulissante
dans un évidement de 1l'autre piéce, ladite tige présentant une
gorge transversale dans laquelle est logé un ressort incurvé,
par exemple, un ressort torique ayant tendance 2 s'expanser ra-
dialement hors de 1la g¢rge pour frotter contre la surface du
passage dans lequel coulisse la tige.

D'autres avantages et caractéristiques de 1l'invention
apparaitront a la lecture de la description suivante, faited
titre d'exemple non limitatif et se référant au dessin annexé
dans lequel :

- la figure 1 représente de facon schématique une vue
d'un dispositif selon une premiére forme de réalisation de 1'in-
vention ; ,

- la figure 2 représente une vue de dessus de ce dis-
positif ;

- la figure 3 représente une vue de dessus de ce dis-
positif aprés un début de déplacement d'un mouvement aller

- la figure 4 représente une vue de dessus de ce dis-
positif & la fin de ce premier mouvement ;

- la figure 5 représente une vue de dessus de ce dis-
positif aprés le début d'un mouvement retour ;

- 1a figure 6 représente une vue schématique en coupe
transversale d'un dispesitif selon une autre forme de réalisa-
tion de 1l'invention ;

- la figure 7 représente une vue de ce dispositif a-
prés le début d'un mouvement aller

“e

- la figure 8 représente une vue de ce dispositif 2 1la
fin de ce mouvement ;

- la figure 9 représente une vue de dessus de ce dis-
positif au début d'un mouvement retour ;

- 1la figure 10 représente une vue en coupe d'un dis-
positif selon une autre variante de 1'inventipn 5

- la figure 11 représente une vue & une échelle agran-
die et en coupe transversale de ce dispositif au niveau des

moyens de friction ;
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- la figure 12 représente une vue agrandie en coupe
selon la figure 10 au niveau de ce moyen de friction.

On se réfeére tout d'abor- aux figures 1 a 5.

Le dispositif décrit présente un interrupteur fixe 1
dont on voit le boitier, cet interrupteur 1 présentant une tige
de commande verticale 2 émergeant d sa partie supérieure. La
tige de commande 2 est mobile, & partir de sa position représen-
tée sur la figure 1, vers une deuxiéme position dans le sens de
la fléche F1l correspondant 3 un état déclenché de 1'interrupteur.

Comme on le voit sur le dessin, la tige 2 est insérée
entre deux garnitures de friction 3 paralléles bordant les deux
bords d'une fente longitudinale 4, traversée par la tige 2, pra-
tiquée dans une piéce d'actionnement longiligne 5 présentant par
exemple un passage 6 & une de ses extrémités pour étre rendue
solidaire d'un moyen de commande. Les garnitures 3 s'appliquent
contre la tige 2 de fagon a réaliser un contact de friction
avec celle-ci. Ce contact de friction peut €tre obtenu soit en
raison de 1'élasticité propre des garnitures 3, soit en pré-
voyant des moyens élastiques tendant & repousser ces garnitures
quelque peu l'une vers 1l'autre en direction de la tige 2 placée
entre elles.

En admettant que l'interrupteur soit, avec sa tige,
dans la position représentée sur la figure 1 correspondant 2
un premier état, on voit que si, conformément & la figure 3, on
anime la pieéce 5 d'un mouvement de translation dans le sens de
la fleche F1l, c'est-a-dire d'un mouvement aller, la friction
entre les garnitures 3 et la tige 2 fait en sorte que la tige
2 est amenée de sa position représentée sur la figure 2 vers
sa seconde position 2' représentée sur la figure 3, provoquant
le déclenchement de 1'interrupteur 1. Dans cette position 2'
la tige 2 est bloquée et ne peut plus continuer 2 se déplacer
dans le sens de la fléche Fl du fait qu'elle vient dans sa posi-
tion de fin de course de butée dans le boitier de 1l'interrup-
teur 1. Si le mouvement aller se poursuit, comme on le voit sur
la figure 4, dans le sens de la fléche F1l, la tige dans sa po-
sition 2' reste alors immobile, les garnitures 3 glissant avec
friction par rapport 3 la tige 2 en position 2°'.

On comprend donc que le mouvement aller dans le sens

de la fléche F1 a provoqué le déclenchement de 1'interrupteur
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dés le début du mouvement mais que ce mouvement peut ensuite
se poursuivre sur une amplitude quelconque, inférieure bien en-
tendu 2 la longueur de la fente 4, étant géné par la nouvelle
position de 1'organe actuateur tel que représenté en 2',

On voit plus particuliérement sur la figure 4 la fin du
mouvement aller dans le sens de la fléche Fl. Si maintenant,
comme on le voit sur la figure 5, 1'on déplace dans le sens de
la fléche F2 la piéce 5, la friction entre les garnitures 3 et
la tige dans sa position 2' provoque l'entrainement immédiat
de la tige par les garnitures jusqu'a la position 2, 3 la sui-
te de quoi la tige du commutateur reste maintenue dans sa po-
sition 2 pendant que le mouvement retour peut se poursuivre
jusque par exemple dans la position représentée sur la figure
1.

En conséquence, quel que soit le sens du mouvement, aller
ou retour, du moyen d'actionnement constitué par la piéce 5,
et quelle que soit 1'amplitude du moivement de celle-ci, on
obtient dans tous les cas, au début d'un mouvement, le déclen-
chement dans un sens ou, suivant le cas, dans 1l'autre de 1l'or-
gane actuateur 2. La course de la piéce 5 doit €tre au moins
égale A& la course entre la position 2 et la position 2' de la
tige d'interrupteur.

On comprend par ailleurs qu'au lieu d'@tre coulissante
par rappoft au boftier 1 dans le sens des fléches F1l et F2,
la tige ou le téton actuateur 2 pourrait au contraire bascu-
ler, 2 la fagon d'un bouton basculant ordinaire d'interrupteur
autour d'ua axe situé dans le boftier 1 et s'étendant perpen-
diculairement au plan de la figure. L'effet serait bien erten-
du le méme,

De méme, au lieu d'€tre animé d'un mouvement de coulisse-
ment dans le sens de la fléeche Fl ou F2, on comprend que la
piéce 5 pourrait étre mue selon un mouvement de basculement,
par exemple autour d'un axe fixe traversant le passage trans-
versal 6, Dans ce cas, l'organe actuateur 2 serait alors une
tige ou un poussoir se déplagant le long de son propre axe
géométrique, c'est-a-dire vers le haut et vers le bas, si on
regarde la figure 1, entre deux positions extrémes,

On se référe maintenant aux figures 6 a 9.

Dans cette forme de réalisation le dispositif selon 1l'in-
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vention comporte, & l'intérieur d'un boftier 7 un interrup-
teur bi-stable 2 double inverseur schématiquement représenté
en 8 et fixe par rapport au boftier 7. Cet interrupteur 8
présente un poussoir 9 rendu solidaire, par un élément de
liaison 10 d'un coulisseau en forme de manchon 11 présentant
un passage int érieur cylindrique 12. La partie postérieure du
manchon 11 peut par exemple comporter une patte de position-
nement 13 coopérant avec la face inférieure du boftier 7.
Dans le boftier 7 peut également coulisser, parallélement
au mouvement de coulissement du poussoir 9 et du manchon 11,
une piéce d'actionnement 14 présentant des moyens de fixation
15 2 un organe de commande & l'extérieur du boftier 7 et, 2

- 1'intérieur de celui-ci, d'une part, un patin de guidage 16

coopérant avec le fond du boftier 7, d'autre part, une tige
de friction 17 pénétrant entiérement dans le passage 12 du
manchon 11 lorsque le dispositif se trouve dans la position
représentée sur la figure 6 dans laquelle la piéce 14 est
rentrée au maximum 3 1'intérieur du boftier 7.

Si 1'on se référe plus particuliérement aux figures 11 et
12, on voit que la tige 17 présente, vers son extrémité libre,
une gorge circulaire 18 3 1'intérieur de laquelle est disposé
un ressort torique 19 qui a tendance, spontanément, & augmen-
ter de diamétre. De ce fait, le ressort 19 vient en contact
de friction avec la surface intérieure du passage 12 de sorte
que les pieéces 16 et 11 restent cinématiquement solidaires
tant que 1'effort tendant a les séparer n'a pas surmonté la
force de friction du ressort 19 contre la paroi du passage 12,

Si partant de la position représentée sur la figure 6,
on entrafne la piéce 14, selon un mouvement aller, dans le
sens de la fleche F1l, on voit qu'au début du mouvement les
pléces 11 et 14 restent solidaires, l'effort de friction de
ressort 19 étant supérieur 3 1l'effort nécessaire pour entraf-
ner le poussoir 9 dans le sens de la fléche Fl et basculer
1'interrupteur 8.

Si le mouvement dans le sens de la fléche Fl se poursuit
ensuite, le poussoir 9 est arrivé & fond de course et ne peut
plus continuer, immobilisant alors la piéce intermédiaire 11,
ce qui n'empéche pas la piéce d'actionnement 14 de poursuivre
sa course comme on le voit sur la figure 8, la tige 17 cou-
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lissant 2 1l'intérieur de la piéce ou manchon 11.

Si, ensuite, partant de la position extréme représentée
sur la figure 8, on anime la piadce d'actionnement 14 d'un
mouvement retour dans le sens de la fléche F2, comme on le
voit sur la figure 9, le début du mouvement provoque 1l'en-
trafnement par la tige 17 du manchon 11 puisque le poussoir
d'interrupteur 9 n'offre plus, dans ce sens, qu'une résistan-
ce réduite nettement inférieure 2 la force de friction. L'in-
terrupteur est alors basculé a nouveau dans sa position ini-
tiale et aprés cela le mouvement dans le sens de la fléche F2
de la piéce 14 peut se poursuivre jusqu'a une position quel-
conque, au maximum la position représentée sur la figure 6.

On se référe.maintenant a la figure 10.

Dans cette forme de réalisation, la piéce d'actionnement
14 reste identique 2 la forme de réalisation précédente et
coulisse de la méme manieére dans le boftier 7. La piéce 11
présente pour sa part, sur sa face supérieure, une double
surface de came destiné a coopérer avec deux microrupteurs
inverseurs 20, 21 fixes par rapport au boftier, ces microrup-
teurs étant actionnés par les petits poussoirs 22, 23 verti-
calement mobiles situés 2 leurs faces inférieures. On voit
que pour le microrupteur 20, la piéce 11 présente, au niveau
de la surface de came, une premiére surface é&levée 24 suivie
d'une seconde surface abaissée 25, les surfaces 24, 25 étant
réunies par un pan incliné. , 7

De méme, au niveau du second microrupteur, la piéce 11
présente une premiére surface 26 analogue 2 la surface 24 et
une seconde surface plus basse 27 analogue & la surface 25,
les surfaces 26 et 27 étant de méme séparées par un pan in-
cliné.

Le fonctionnement est le suivant : partant de la posi-
tion représentée sur la figure 10, si 1'on déplace la piéce
14 dans le sens de la fléche F1l, la tige 17 de celle-ci, par
son ressort 19, entraine initialement avec elle la piéce 11.
Rapidement, dés le début de ce mouvement, les surfaces 24 et
26 abandonnent les poussoirs 22, 23 des microrupteurs, et
aprés défilement devant ces poussoirs des surfaces inclinées,
les poussoirs 22, 23 qui sont maintenant libres de descendre

vers le bas pour basculer les microrupteurs, se trouvent au
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regard des surfaces abaissées 25, 27. Au bout d'un certain
temps, la surface 28 du manchon 11 vient buter contre la sur-
face 29 du boftier 7 et la piéce 11 est alors empé&chée de
suivre le mouvement de la piéce 14 et s'immobilise. La piéce
14 peut poursuivre son mouvement jusqu'a une position quel-
conque. Au retour, le mouvement de la piéce 14 entrafne la
pigce 11 qui n'est plus bloquée et les surfaces inclinées
puis les .surfaces 24, 26 raménent les poussoirs de microrup-
teurs dans leur position élevée provoquant le déclenchement
en sens inverse,

Bien que l'invention ait été décrite & propos d'une forme
de réalisation particuliére, il est bien entendu qu'elle n'y
est nullement limitée et qu'on peut lui apporter diverses mo-

difications de forme ou de matériau sans pour cela s'éloigner
ni de son cadre ni de son esprit.
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REVENDICATIONS

1 - Dispositif de déclenchement d'un interrupteur ou

commutateur dans lequel l'interrupteur ou commutateur présen-
te un organe actuateur susceptible, lorsqu'il est déplacé
dans un sens aller de déclencher 1'interrupteur ou commutateur
d'un premier état vers un second état, et lorsqu'il est ac-
tionné en sens retour, de déclencher 1l'interrupteur ou commu-
tateur du second état vers le premier état, ledit dispositif
préscntant des moyens d'actionnement dudit organe actuateur,
caractérisé par le fait que lesdits moyens d'actionnement

(5, 14) sont mobiles, d'une part dans un sens aller, d'autre
part, dans un sens retour, par rapport audit organe actuateur
(2, 9, 22, 23), 1'amplitude dudit mouvement aller et/ou re-
tour pouvant &tre variable ou quelconque jusqu'd concurrence
de la course de fonctionnement de 1'interrupteur, lesdits
moyens d'actionnement (5, 14) coopérant avec ledit organe ac-
tuateur de fagon, lorsqu'ils se déplacent dans le sens aller,
a entrafner l'organe actuateur au début de ce mouvement,
1'organe actuateur demeurant ensuite immobile lors de la pour-
suite de ce mouvement, et & entrainer en sens contraire ledit
organe actuateur au début du mouvement retour, l'organe ac-
tuateur demeurant ensuite immobile lors de la poursuite de ce
mouvement retour,

2 - Dispositif selon la revendication 1, caractérisé par
le fait que lesdits moyens d'actionnement (5, 14) agissent
sur l'organe actuateur (2, 9, 22, 23) par l'intermédiaire de
moyens de friction (3, 17, 19), l'effort de friction étant
suffisant pour rendre cinématiquement solidaire l'organe ac-
tuateur (2, 9, 22, 23) et les moyens d'actionnement (5, 14)
pendant le mouvement dudit organe actuateur entre ses deux
positions de déclenchement, ledit organe actuateur étant au
contraire désolidarisé desdits moyens d'actionnement pendant
la poursuite du mouvement.

3 - Dispositif selon la revendication 2, caractérisé par
le fait que 1l'organe actuateur (2) est monté a friction entre
deux garnitures de friction (3) des moyens d'actionnement
(5).

4 - Dispositif selon la revendication 3, caractérisé par
le fait que lesdits moyens d'actionnement (5) sont déplaga-
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bles de fagon coulissante par rapport audit organe actuateur,

5 - Dispositif selon la revendication 3, caractérisé par
le fait que lesdits moyens d'actionnement (5) sont pivotants
par rapport audit organe actuateur (2).

6 - Dispositif selon la revendication 2, caractérisé par
le fait que 1'organe actuateur (9) est solidaire d'une piéce
intermédiaire (11) montée 3 friction dans ou sur une piéce
mobile d'actionnement (14), la force de friction entre ces
deux piéces étant supérieure 3 l'effort nécessaire pour dé-
clencher 1'organe actuateur d'une position vers l'autre.

7 - Dispositif selon la revendication 2, caractérisé par

" le fait que ledit organe actuateur (22, 23) coopére avec une

surface de came (24-25, 26-27) d'une piéce intermédiaire (11)
dont le mouvement commande le mouvement de l'organe actuateur
(22, 23), ladite piéce intermédiaire étant montée a friction
dans ou sur une piéce mobile d'actionnement (14), la force de
friction entre ces deux piéces étant supérieure 3 l'effort
nécessaire pour déclencher 1'organe actuateur d'une position
vers l'autre.

8 - Dispositif selon 1l'une quelconque des revendications
1 & 6, caractérisé par le fait que l'immobilisation de 1'or-
gane actuateur (2, 9) par rapport au moyen d'actionnement (5)
ol la piéce intermédiaire (1l1) est obtenue par effet de butée
de 1l'organe actuateur (2, 9) dans l'interrupteur ou commuta-
teur (1, 8).

9 - Dispositif selon l'une des revendications 6 et 7,
caractérisé par le fait que l'immobilisation de la piéce in-
termédiaire (11) par rapport a la piéce d'actionnement (14)
est obtenue par une ou plusieurs surfaces de butée (28).

10 - Dispositif selon l'une quelconque des revendications
2 3 9, caractérisé en ce que la piéce intermédiaire coopére
avec les moyens d'actionnement (14) par deux parties coulis-
santes l'une dans 1l'autre (12, 17), des moyens de friction
(19) étant prévus au niveau de ces parties.

11 - Dispositif selon la revendication 10, caractérisé
par le fait que lesdits moyens de friction comportent un res-
sort (19) susceptible d'augmenter de diamétre et se débattant

dans une gorge (18) d'une tige (17) se déplagant dans un pas-
sage cylindrique (12).
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