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§)  Procédé  et  appareil  pour  envelopper  en  continu  une  charge  palettisée  avec  un  film  étirable  et  autocollant. 

Pour  envelopper  une  charge  palettisée  avec  un  film 
étirable  autocollant, la  charge  palettisée  (PZ)  est  placée 
sur  le  sol,  approximativement  au  centre  d'un  chemin 
de  guidage  circulaire  lui  aussi  posé  au  sol,  de  telle 
sorte  que  le  centre  de  la  charge  soit  approximativement 
situé  sur  l'axe  vertical  passant  par  le  centre  du  chemin 
de  guidage,  chemin  sur  lequel  se  déplace  suivant  une 
trajectoire  circulaire  un  chariot  actionné  par  des  mo- 
teurs  et  portant  une  bobine  de  film  étirable. 

On  déroule  de  celle-ci  une  certaine  quantité  de  film 
du  fait  de  la  rotation  autour  de  la  charge  à  envelopper. 

Le  chariot  est  avantageusement  guidé  dans  son 
mouvement  circulaire  par  un  ensemble  (AC)  qui  com- 
prend  une  base  (25)  et  un  rail  (26)  formés  en  cercle  et 
qui  sont  d'une  hauteur  au-dessus  du  sol  suffisamment 
faible  pour  être  facilement  franchis  par  un  moyen  élé- 
vateur  de  type  connu. 



La  p r é s e n t e   i n v e n t i o n   a  pour  ob j e t   un  procédé  pour  enve loppe r   en 

con t inu   une  charge  p a l e t t i s é e   avec  un  f i lm  é t i r a b l e   et  a u t o c o l l a n t .  

L ' i n v e n t i o n   se  r a p p o r t e   en  ou t re   à  un  a p p a r e i l   pour  la  r é a l i s a t i o n  

du  p r o c é d é .  

Il  e s t   connu  que  de  nombreux  types  de  marchand i se s   sont  e x p é d i é e s  

après  avo i r   été  d i s p o s é e s   sur  des  p a l e t t e s .   Dans  la  m a j o r i t é  

des  cas ,   c e t t e   méthode  d ' e x p é d i t i o n   exige  que  la  marchand i se   s o i t  

complè tement   enve lopée   t a n t   pour  la  p r o t é g e r   con t re   les  i n t e m p é r i e s  

que  p o u r ' e m p ê c h e r   l eur   d i s p e r s i o n .  



On  conna î t   un  type  d ' a p p a r e i l l a g e   pour  e v e l o p p e r   des  c h a r g e s  

p a l e t t i s é e s   ou  également   des  groupements  de  marchand i ses   mis  en 

oeuvre  manue l l emen t ,   avec  des  p e r t e s   de  temps  n o t a b l e s .  

On  c o n n a î t   également   une  machine  à   e n v e l o p p e r ,   qui  comprend  une 

base  s o l i d e   sur  l a q u e l l e   peut  t o u r n e r   une  t ab l e   dont  le  plan  de 

chargement   es t   à  f a i b l e   d i s t a n c e   du  so l .   Sur  le  bâti   f ixe   de  l a  

machine  s ' é l è v e   une  s t r u c t u r e   dans  l a q u e l l e   peut  se  d é p l a c e r  

v e r t i c a l e m e n t   une  bobine  de  f i lm  de  type  é t i r a b l e   et  a u t o - c o l l a n t .  

Dans  c e t t e   machine,   la  charge  p a l e t t i s é e   es t   donc  d i s p o s é e  

au  dessus  du  sol  et  peut  e n s u i t e   t o u r n e r   au tour   de  son  p r o p r e  

axe  v e r t i c a l   t ou t   en  d é r o u l a n t   comme  un  ruban  le  f i lm  de  l a  

bobine  l a q u e l l e   p r é s e n t e   un  axe  de  r o t a t i o n   f i x e .  

Ce  d e r n i e r   type  d ' i n s t a l l a t i o n   a  donné  de  bons  r é s u l t a t s   à  l ' u s a g e ,  

en  p a r t i c u l i e r   q u a n d  e l l e   es t   i n s é r é e   dans  une  chaîne  de  

c o n d i t i o n n e m e n t .   El le   es t   par  con t re   d i f f i c i l e   à  d é p l a c e r   du  f a i t   de 

son  poids  é l evé ;   et  son  coût  e s t   assez   c o n s i d é r a b l e .  

Selon  une  u l t é r i e u r e   i n s t a l l a t i o n   déjà  connue,  une  un i té   m o t r i c e  

dép lace   l ' e n s e m b l e   qui  en rou le   le  f i lm  au tour   du  m a t é r i e l   à 

e n v e l o p p e r .   Dans  c e t t e   i n s t a l l a t i o n ,   l ' u n i t é   mo t r i ce   es t   g u i d é e  

an  moyen  d 'un  t r a s s é   sous  forme  d 'une  bande  p e i n t e   e t ,   au  l i m i t e ,  

e l l e   es t   auss i   guidée  à  la  main.  Le  moyen  de  guidage  op t ique   a i n s i  

q u ' i l   a  é té   prévu  n 'empêche  cependant   pas  à  l ' u n i t é   de  s o r t i r  

a c c i d e n t e l l e m e n t   du  d i t   t r a s s é ;   en  p lus ,   dans  son  en semb le  

l ' i n s t a l l a t i o n   es t   t r e s   cher ,   s o i t   à  la  commande  que  pour  son 

e n t r e t i e n .  

Enf in ,   la  fo rce   de  t r a c t i o n   à  l a q u e l l e   e s t   soumis  le  f i lm ,   p o u r  



é v i t e r   son  dép lacemen t   du  d i t   t r a c é ,   est   s t r i c t e m e n t   l i m i t é   au 

poids  même  de  l ' u n i t é ,   a ins i   qu'à  l ' a d h é r e n c e   des  roues  au  s o l .  

Auss i ,   le  systeme  de  guidage  mécanique  prevu  pour  la  même  i n s t a -  

l l a t i o n   r e q u i e r t   la  p r é sence   d 'une  gorge,   qui  es t   exécu tée   dans  

le  sol  ou  bien  une  guide  mécanique  qui  est   i n s t a l l é e   au  d e s s u s  

du  sol  et  e n t r e   l a q u e l l e   penê t r e   un  axe  qui ,   sous  forme  de 

t â t e u r ,   commande  l ' o r i e n t a t i o n   des  roues  de  l ' u n i t é   dans  l e  

but  que  la  même  suive  le  t r a s s é   p r e v u .  

Outre  son  soût   t r è s   é l e v é ,   il  en  s u i t   que  avec  l ' i n s t a l l a t i o n   en 

q u e s t i o n   il  f au t   e f f e c t u e r   l ' o p é r a t i o n   d ' e n v e l o p p e m e n t   du  f i l m  

t o u j o u r s  d a n s   le  même  p o i n t .  

Le  but  de  la  p r é s e n t e   i n v e n t i o n   es t   de  f o u r n i r   un  procédé  et  un 

a p p a r e i l ,   qui  s o i t   autonome,  e f f i c a c e   et  l ége r   dans  sa  c o n s t r u c t i o n ,  

et  qui  se  p r ê t e   bien  à  l ' e m p l o i ,   aussi   bien  dans  la  grande  que  dans  

la  p e t i t e   i n d u s t r i e ,   du  f a i t   da  sa  s i m p l i c i t é ,   de  son  f a i b l e   c o û t  

et  de  sa  grande  s o u p l e s s e   d ' e m p l o i .  

Selon  l ' i n v e n t i o n ,   ce  but  e s t   r é a l i s é   du  f a i t   que  le  c h a r i o t ,  

a c t i o n n é   par  un  moteur  et  p o r t a n t   la  bobine  de  f i lm  é t i r a b l e   e s t  

gu idé ,   dans  son  dép lacemen t   c i r c u l a i r e   au  moyen  d'un  e n s e m b l e  

de  guidage  qui  s ' a p p u i t   sur  le  sol  même,  l ' e n s e m b l e   de  g u i d a g e  

ayant   en  ou t re   une  c o n f o r m a t i o n   plane  et  t e l l e   pour  ê t r e   f a c i l e m e n t  

f r a n c h i s s a b l e   par  un  moyen  é l e v a t e u r   de  t r a n s p o r t .  

Avan tageusemen t ,   c e t t e   bobine  e f f e c t u e   un  dép lacement   v e r t i c a l ,  

a s c e n d a n t   et  d e s c e n d a n t   en  synchronisme  avec  l ' a v a n c e   du  c h a r i o t  

a c t i o n n é   par  un  m o t e u r .  



L ' a p p a r e i l   pour  la  r é a l i s a t i o n   du  procédé  e s t   c a r a c t é r i s é   en  ce  

que  a  p a r t i r   de  la  base  du  c h a r i o t   s ' é l è v e   une  p remière   c o l o n n e  

pour  le  dép l acemen t   c y c l i q u e   en  d i r e c t i o n   v e r t i c a l e   de  la  b o b i n e ,  

le  long  de  la  d i t e   colonne  la  bobine  é t a n t   d é p l a ç a b l e   au  moyen 

d'un  s u p p o r t ,   monté  à  po r t e   à  faux  par  r a p p o r t   a  la  d i t e   c o l o n n e ;  

la  bobine  é t a n t   o r i e n t é e   p r é f é r a b l e m e n t   r a d i a l e m e n t   par  r a p p o r t  

à  la  co lonne ,   et  en  d i r e c t i o n   de  la  charge  p a l e t t i s é e ,   et  que  l e  

d i t   dép lacement   v e r t i c a l   de  la  bobine  et  le  dép lacement   s u i v a n t  

une  t r a j e c t o i r e   c i r c u l a i r e   du  c h a r i o t   sout   r é g l a b l e s   indépendamment  

l ' un   de  l ' a u t r e   et  a c t i o n n é e s   par  des  groupes  de  moteurs  s é p a r é s  

et  d i s p o s é s   sur  la  base  même  du  c h a r i o t .  

Pour  plus  de  c l a r t é ,   les  d e s s i n s   en  annexe  r e p r é s e n t e n t   une  fo rme  

p r é f é r é e   de  r é a l i s a t i o n   non  l i m i t a t i v e   de  l ' o b j e t   de  l ' i n v e n t i o n .  

De  façon  plus   p r é c i s e :  

la  f i g .   1  e s t   une  vue  s chémat ique   en  p lan ,   mont ran t   la  d i s p o s i t i o n  

de  l ' e n s e m b l e   de  l ' a p p a r e i l l a g e   vis  à  vis  de  la  c h a r g e  

p a l e t t i s é e ,  

la  f ig .   2  r e p r é s e n t e   s chéma t iquemen t   une  vue  en  plan  de  l ' a p p a r e i l  

t o u r n a n t   a u t o n o m e ,  

la  f i g .   3  e s t   une  é l é v a t i o n   fron  xale  p a r t i e l l e   de  l ' a p p a r e i l  

t o u r n a n t ,  

la  f i g .   4  e s t   la  s e c t i o n   I-I   i nd iquée   sur  la  f i g .   1 ,  

la  f i g .   5  r e p r é s e n t e   s chémat iquemen t   une  p o r t i o n   de  coupe  r a d i a l e  

d 'un  a p p a r e i l   s u i v a n t   l ' i n v e n t i o n ,   avec  p r i s e   de  couran t   e t  

guidage  axia l   d e  l ' a p p a r e i l   en  p o s i t i o n   s u p é r i e u r e .  

L ' a p p a r e i l   r e p r é s e n t é   sur  les  f i g u r e s   comprend  un  c h a r i o t   c o n s t i t u é  

d 'une  base  1,  pourvue ,   par  de s sous ,   d'un  p remier   t r a i n   de  roues  T1 



dans  la  p a r t i e   a n t é r i e u r e ,   à  d r o i t e   sur  la  f i g u r e   2,  et  d'un  s e c o n d  

t r a i n   de  roues  T2  dans  la  p a r t i e   p o s t é r i e u r e .  

Dans  la  bande  de  rou lemen t   des  roues  i n t e r n e s   2,  3  on  a  creusé   une 

r a i n u r e   2 ' ,   3'  t a n d i s   que  la  bande  de  roulement   des  roues  e x t e r n e s  

4,  5  est   c y l i n d r i q u e   et  l i s s e .   En  o u t r e ,   les  roues  3,  4  et  5  s o n t  

montées  f o l l e s   t a n d i s   que  la  roue  i n t e r n e   et  p o s t é r i e u r e   2  e s t  

c l a v e t é e   sur  son  a rbre   6  qui  es t   moteur.   Les  roues  sont  r é a l i s é e s   de 

p r é f é r e n c e   en  m a t i è r e   p l a s t i q u e   s y n t h é t i q u e ,   connue  dans  le  commerce 

sous  le  nom  de  " V u l k o l l a n " .  

A v a n t a g e u s e m e n t , . l e s   p r o l o n g e m e n t s   des  deux  e s s i e u x   T1  et  T2  s e  

r e c o u p e n t   au  po in t   C,  ce  po in t   c o i n c i d a n t   avec  le  c en t r e   d 'une  b a s e  

a n n u l a i r e   AC  mieux  d é c r i t e ,   par  la  s u i t e .   Le  d i t   po in t   C  est   en 

ou t re   à  l ' i n t e r s e c t i o n   avec  le  sol  d 'un  axe  v e r t i c a l   p a s s a n t  

a p p r o x i m a t i v e m e n t   au  c e n t r e   d 'une   charge  p a l e t t i s é e   PZ. 

En  plus  de  la  roue  m o t r i c e   2  e s t   c l a v e t é   sur  l ' a r b r e   6  un  pignon  7 

a c t i o n n é   par  un  groupe  m o t o r é d u c t e u r   é l e c t r i q u e   8  (300  Watts ,   24 

v o l t s )   p a r  l ' i n t e r m é d i a i r e   d'un  pignon  9  et  d 'une  chaine  10.  

Du  côté  du  t r a i n   des  roues  avant   Tl,   sur  la  base  1  du  c h a r i o t  

es t   f i xée   une  s é r i e   de  deux  b a t t e r i e s   11,  s u p e r p o s é e s ,   de  12  v o l t s  

chacune,   pour  a l i m e n t e r   le  d i t   groupe  m o t o r é d u c t e u r   8  et  un  a u t r e  

groupe  m o t o r é d u c t e u r   12  ce  d e r n i e r   doté  d 'une   p o s s i b i l i t é   d ' i n v e r s e r  

son  mouvement .  

Toujours   dans  la  p o r t i o n   a n t é r i e u r e ,   assez  lo in   du  t r a i n   de  r o u e s  

p o s t é r i e u r   T2  es t   d i s p o s é e   une  p remiè re   colonne  13,  le  long  de  

l a q u e l l e   e s t   mobi le ,   dans  un  dép lacemen t   ax ia l   a s c e n d a n t   ou 



d e s c e n d a n t ,   un  e n s e m b l e - f o u r r e a u   14  muni  d'un  suppor t   15  p e r m e t t a n t  

de  monter  sur  lui  une  bobine  16  dont  l ' a x e   v e r t i c a l   16'  e s t  

p a r a l l è l e   à  l ' a x e   de  la  colonne  13.  

De  p r é f é r e n c e   la  bobine  16  es t   o r i e n t é e   r a d i a l e m e n t   vers  l ' i n t é r i e u r ,  

par  r a p p o r t   à  la  colonne  13,  de  t e l l e   so r t e   que  l ' a n g l e   @   que  f a i t  

le  f i lm  en  cours  de  dé rou lemen t   avec  la  charge  p a l e t t i s é e   s o i t  

t o u j o u r s   le  plus  p e t i t   p a s s i b l e .  

Du  f a i t   de  la  t e n s i o n   F  du  f i lm  en  cours  de  dé rou lement   avec  l a  

bobine ,   ou  r e l a t i v e m e n t   en  cours  d ' e n r o u l e m e n t   sur  la  c h a r g e  

p a l e t t i s é e ,   il  s ' e n s u i t   un  couple  de  r o t a t i o n   sur  la  bobine  e l l e -  

même,  par  r a p p o r t   à  la  colonne  13.  Ce  couple  de  r o t a t i o n   e s t  

é q u i l i b r é   par  une  seconde  colonne  17,  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d ' u n  

s u p p o r t   15  s o l i d a i r e   du  suppor t   de  bobine  16  déjà  c i t é .  

Le  mouvement  p é r i o d i q u e   a s c e n d a n t   et  de scendan t   de  la  b o b i n e ,  

et  ce la   de  p r é f é r e n c e   en  synchronisme  avec  l ' a v a n c e   de  l ' a p p a r e i l  

sur  la  base  a n n u l a i r e   AC,  es t   commandé  par  le  groupe  m o t o r é d u c t e u r  

é l e c t r i q u e   12  dont  le  f o n c t i o n n e m e n t   es t   r é v e r s i b l e .   Sur  son  a r b r e  

moteur  e s t   montée  une  pou l i e   à  gorge  19  pour  l ' e n r o u l e m e n t   et  l e  

d é r o u l e m e n t   d'un  é lément   de  t r a c t i o n   20,  par  exemple  une  c o u r r o i e  

ou  c h a i n e .  

Par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d 'une   pou l i e   de  renvoi  21  montée  au  somment 

de  la  p r emiè re   colonne  13,  l ' a u t r e   e x t r é m i t é   de  la  chaine  es t   r é u n i e  

avec  le  manchon  de  guidage  14,  ou  r e s p e c t i v e m e n t   avec  le  suppor t   15 

de  la  bobine  1 6 .  

L ' a m p l i t u d e   de  la  course   de  la  bobine  dans  le  sens  v e r t i c a l   e s t  



dé t e rminée   par  des  m i c r o r u p t e u r s   22,  23 .  

A  la  d i t e   s é r i e   de  b a t t e r i e s   11  est   superposé   un  c o f f r e t   24 ,  

c o n t e n a n t   tous  les  organes   de  commande  é l e c t r i q u e s   que  nous  ne 

d é c r i r o n s   pas  d a v a n t a g e .  

La  base  a n n u l a i r e   plane  AC  de  la  Fig.  1  peut  ê t r e   f r a n c h i e   p a r  

un  moyen  de  t r a n s p o r t   é l é v a t e u r   que lconque .   Elle  es t   c o n s t i t u é e   d ' u n  

anneau  25,  en  f e u i l l a r d   d ' a c i e r   et  d'un  r a i l   de  guidage  26  o b t e n u  

à  p a r t i r   d'un  p r o f i l é   de  fer   doux  de  s e c t i o n   de  p r é f é r e n c e   c i r c u l a i r e  

ou  r e c t a n g u l a i r e ,   conformé  lui-même  en  forme  d ' a n n e a u ,   et  qui  e s t  

f ixé   sur  la  base  p roprement   d i t e ,   par  exemple  par  soudure  é l e c t r i q u e .  

La  base  peut  ê t r e   r é a l i s é e   en  une  seule   p ièce   ou  bien  ê t r e   composée  

de  p l u s i e u r s   segments  a n n u l a i r e s .  

Selon  une  forme  p r é f é r é e   de  l ' i n v e n t i o n ,   les  moteurs  de  commande 

des  mouvements  de  r o t a t i o n   et  v e r t i c a u x   sont  des  moteurs   à  c o u r a n t  

c o n t i n u ,   a l i m e n t é s   par  b a t t e r i e ,   ce  qui  o f f r e   les  a v a n t a g e s  

s u i v a n t s :  

-  autonomie  des  mouvements,   l ' u n i t é  d ' e m b a l l a g e   pouvant   f o n c t i o n n e r  

hors  de  tou t   b â t i m e n t   et  de  son  système  d ' a l i m e n t a t i o n   é l e c t r i q u e .  

-  p o s s i b i l i t é   de  r e t i r e r   le  c h a r i o t   de  sa  base  a n n u l a i r e ,   a u c u n e  

l i a i s o n   é l e c t r i q u e   n ' e x i s t a n t   e n t r e   les  deux.  On  peut  p a r  

exemple  u t i l i s e r   le  même  c h a r i o t   sur  p l u s i e u r s   bases  s u c c e s s i v e s ,  

de  rayons  de  courbure   d i f f é r e n t s .   Un  simple  r é g l a g e   de  c o n v e r g e n c e  

des  e s s i e u x   non  r e p r é s e n t é   s u f f i s a n t   à  c e t t e   a d a p t a t i o n .  



-  s é c u r i t é   d ' e m p l o i ,   en  p a r t i c u l i e r   en  ce  qui  concerne  l ' é l e c t r o -  

cu t ion   du  p e r s o n n e l ,   é t a n t   donné  que  les  t e n s i o n s   employées  s o n t  

f a i b l e s .  

-  u t i l i s a t i o n   de  l ' é n e r g i e   avec  m e i l l e u r   rendement ,   ce  qui  es t   b i e n  

connu  en  ce  qui  concerne   les  p r o p r i é t é s   des  moteurs  de  t r a c t i o n  

à  cou ran t   c o n t i n u .  

-  f a i b l e   coût  de  r é a l i s a t i o n   d 'un  a p p a r e i l   s e l o n  l ' i n v e n t i o n .  

-  f a i b l e   coût  d ' e n t r e t i e n   du  m a t é r i e l ,   ceux-c i   e n t r a n t   dans  l ' o r d r e  

de  g randeur   des  f r a i s   d ' e n t r e t i e n   des  b a t t e r i e s   pour  les  c h a r i o t s  

é l é v a t e u r s   ou  v é h i c u l e s   au tomob i l e s   de  l ' e n t r e p i s e   (hors  l a  

p a r t i e   m é c a n i q u e ) .  

Par  a i l l e u r s   l ' a p p a r e i l l a g e   r é a l i s é   selon  l ' i n v e n t i o n   p r é s e n t e   une  

grande  s é c u r i t é   de  t r a j e c t o i r e ,   é t a n t   donné  que  le  guidage  par  l a  

base  a n n u l a i r e   AC  e s t   p o s i t i f   et  q u ' i l   n 'y  a  pas  de  r i sque   de  

vo i r   le  c h a r i o t   p a r t i r   dans  l ' a t e l i e r  d ' u n   mouvement  r e c t i l i g n e .  

Selon  une  a u t r e   forme  de  r é a l i s a t i o n ,   les  moteurs  é l e c t r i q u e s   s o n t  

a l i m e n t é s   par  le  r é s e a u .   Dans  ce  cas,   de  l ' e x t r é m i t é   s u p é r i e u r e  

des  co lonnes   13  ou  17  se  p ro longe   r a d i a l e m e n t   vers  l ' i n t é r i e u r ,  

c ' e s t   à  d i re   en  d i r e c t i o n   d'un  axe  v e r t i c a l   p a s s a n t   par  le  c e n t r e  

C,  un  b.ras  muni  d 'une   p r i s e   de  cou ran t   à  f r o t t e m e n t   ( f i g .   5)  q u i  

v i e n t   de  s ' a l i m e n t e r   au  c e n t r e   d e  l ' i n s t a l l a t i o n .  

Il  e s t   en  ou t r e   prévu  dans  c e t t e   forme  de  r é a l i s a t i o n   de  r e n o n c e r  

à  la  f o n c t i o n  d e   guidage   de  la  base  a n n u l a i r e   AC  en  r é a l i s a n t   un 

bras  AR  s e r v a n t   s i m u l t a n é m e n t   de  moyen  de  p r i s e   de  couran t   et  de  



moyen  de  guidage  en  r o t a t i o n   de  tou t   l ' a p p a r e i l ,   en  d é p l a ç a n t   dans  

ce  but  le  c e n t r e   de  r o t a t i o n   de  l ' e n s e m b l e   vers  le  haut  en  C'  e t  

en  le  f i x a n t   par  exemple  sur  une  paroi   ou  une  c o l o n n e .  

Enf in ,   il  e s t   prévu  de  r emp lace r   à  la  convenance  de  l ' u t i l i s a t e u r  

les  moteurs   é l e c t r i q u e s   par  des  moteurs  à  combustion  i n t e r n e .  

Il  es t   bien  entendu  qu 'on  peut  a p p o r t e r   des  m o d i f i c a t i o n s   d i v e r s e s  

à  l ' i n v e n t i o n   d é c r i t e   et  i l l u s t r é e   c i - d e s s u s   selon  un  mode 

p r é f é r é   de  r é a l i s a t i o n   sans  pour  a u t a n t   s o r t i r   du  domaine  de  c e t t e  

i n v e n t i o n .  



1.  Procédé  pour  e n v e l o p p e r   en  con t inu   une  charge  p a l e t t i s é e  

ou  un  ensemble  d ' o b j e t s   groupés  sous  un  f i lm  é t i r a b l e   e t  

a u t o c o l l a n t ,   charge  qui  e s t   posée  sur  le  sol  et  au  c e n t r e   d ' u n  

chemin  de  guidage  c i r c u l a i r e   sur  lequel   se  dép l ace ,   s u i v a n t   une 

t r a j e c t o i r e   c i r c u l a i r e ,   un  c h a r i o t   a c t i o n n é   par  des  moteurs  e t  

p o r t a n t   une  bobine  de  f i lm  é t i r a b l e ,   le  d i t   f i lm  se  d é r o u l a n t   dans  

un  sens  te l   q u ' i l   enve loppe   de  façon  c o n t i n u e   la  charge  p a l e t t i s é e ,  

c a r a c t é r i s é   en  ce  que  le  c h a r i o t ,   a c t i o n n é   par  un  moteur  (8)  e t  

p o r t a n t   la  bobine  (16)  de  f i lm  é t i r a b l e   es t   guidé ,   dans  son 

dép lacemen t   c i r c u l a i r e   au  moyen  d 'un   ensemble  de  guidage  (25,  26) 

qui  s ' a p p u i t   sur  le  sol  même,  l ' e n s e m b l e   de  guidage  ayant   en  o u t r e  

une  c o n f o r m a t i o n   p lane   et  t e l l e   pour  ê t r é   f a c i l e m e n t   f r a n c h i s s a b l e  

par  un  moyen  é l e v a t e u r   de  t r a n s p o r t   de  type  connu .  

2.  A p p a r e i l l a g e p o u r   l ' e x é c u t i o n   du  procédé  selon  l a  

r e v e n d i c a t i o n   1,  comprenant   un  c h a r i o t   avec  une  base  qui  e s t  

s u p p o r t é e   par  deux  t r a i n s   de  roues  dant  les  axes  conve rgen t   en  

d i r e c t i o n   du  c e n t r e   de  l ' e n s e m b l e   de  guidage  (25,  26),  c a r a c t é r i s é  

en  ce  que  a  p a r t i r   de  la  base  (1)  du  c h a r i o t   s ' é l e v é   une 



premierè   colonne  (13)  pour  le  dép lacement   c y c l i q u e   en  d i r e c t i o n  

v e r t i c a l e   de  la  bobine  (16),   le  long  de  la  d i t e   colonne  la  b o b i n e  

é t a n t   d é p l a ç a b l e   au  moyen  d'un  suppor t   (15) ,   monté  à  p o r t e  

à  faux  par  r a p p o r t   a  la  d i te   colonne  (13);   la  bobine  (16)  é t a n t  

o r i e n t é e   p r é f é r a b l e m e n t   r a d i a l e m e n t   par  r a p p o r t   à  la  colonne  (13)  

et  en  d i r e c t i o n   de  la  charge  p a l e t t i s é e ,   et  que  le  d i t  

dép lacement   v e r t i c a l   de  la  bobine  et  le  dép lacement   s u i v a n t   une 

t r a j e t t o r i e   c i r c u l a i r e   du  c h a r i o t   sont  r é g l a b l e s   indépendamment  

l ' u n e   de  l ' a u t r e   et  a c t i o n n é e s   par  des  groupes  de  moteurs  s é p a r é s  

(8,  12)  et  d i sposés   sur  la  base  même  du  c h a r i o t .  

3.  A p p a r e i l l a g e   selon  les  r e v e n d i c a t i o n s   1  et  2 ,  

c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  la  p r emiè re   co lonne   (13) ,   pour  le  d é p l a c e -  

ment  en  d i r e c t i o n   v e r t i c a l e   de  la  bobine  (16) ,   es t   s i t u é e   dans  l a  

p a r t i e   a n t é r i e u r e   du  c h a r i o t   et  en  même  temps  loin  du  t r a i n   de 

roues  p o s t é r i e u r   ( T 2 ) .  

4.  A p p a r e i l l a g e   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   2,  c a r a c t é r i s é e   en 

ce  que  les  roues  (2,  3)  du  c h a r i o t ,   s i t u é s   à  l ' i n t e r i e u r   ou  l e s  

plus  proches  au  c e n t r e   de  g i r a t i o n   C  du  c h a r i o t   sont   p o u r v u r e s  

de  gorges  ( 2 ' ,  3 ' )   dans  l e s q u e l l e s   p é n e t r e   une  guide  (26)  s o l i d a i r e  

à  la  base  p lane  (25) ,   pour  le  dép l acemen t   s u i v a n t   une  t r a j e c t o i r e  

c i r c u l a i r e   du  c h a r i o t .  

5.  A p p a r e i l l a g e   selon  les  r e v e n d i c a t i o n s   1  e  2,  c a r a c t é r i s é e  

e n  c e  q u e   p a r a l l e l e m e n t  à  l a   p r emiè re   colonne  (13) ,   de  g u i d a g e  

v e r t i c a l   du  suppor t   à  pa r t e   à  faux  (15)  de  la  bobine  (16) ,   sur  l e  

c h a r i o t   es t   prévu  une  deuxième  colonne  (17)  pour  a b s o r b e r   et  p o u r  

compenser  le  couple   de  r o t a t i o n   dû  au  dé rou lemen t   et  à  l ' a p p l i -  

c a t i o n   du  f i lm  à  la  c h a r g e .  



6.  A p p a r e i l l a g e   se lon   la  r e v e n d i c a t i o n   2,  c a r a c t é r i s é e   en 

ce  que   le  dép lacement   c y c l i q u e   en  haut  et  en  bas  de  la  bobine  (16)  

es t   commandé  par  un  ensemble  m o t o r i d u c t e u r   (12)  ayant  un  mouve- 

ment  r é v e r s i b l e ;   sur  l ' a r b r e   moteur  du  d i t   ensemble  é t an t   f i x é e  

une  pou l i e   (19)  pour  e n r o u l e r   et  pour  d é r o u l e r   un  élément  de 

t r a c t i o n   (20)  pour  h a u s s e r   la  bobine  (16) ,   é t a n t   en  outre   p r é e v u  

une  pou l ie   de  renvoi   (21) ,   a p p l i q u é e   sur  la  p remière   colonne  ( 1 3 ) .  

7.  A p p a r e i l l a g e   se lon   la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é   en 

ce  que  l ' é t e n d u e   du  dép lacement   de  la  bobine  (16)  en  d i r e c t i o n  

v e r t i c a l e   e s t   r é g l a b l e   au  moyen  de  m i c r o i n t e r r u p t e u r s   (22,  2 3 ) .  

8.  A p p a r e i l l a g e   se lon  l a  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é   en 

ce  que  l ' e n s e m b l e   pour  le  guidage  du  c h a r i o t   es t   c o n s t i t u é   p a r  

un  anneau  qui  se  p r é s e n t e   sous  forme  plane  et  c i r c u l a i r e   (25),   s u r  

la  façe  s u p é r i e u r e   du  d i t   anneau  é t a n t   s o l i d a i r e   un  p r o f i l e   (26)  

pour  le  guidage  s u i v a n t   une  t r a j e c t o r i e   c i r c u l a i r e   du  d i t   c h a r i o t .  

9.  A p p a r e i l l a g e   se lon   les  r e v e n d i c a t i o n s   1  et  7 ,  

c a r a c t é r i s é   en  ce  que  l ' e n s e m b l e   de  dép lacement   et  de  g u i d a g e  

plane  (AC)  e s t   composé  d 'une   p l u r a l i t é   de  s e g m e n t s .  

10.  A p p a r e i l l a g e   se lon   les  r e v e n d i c a t i o n s   4,  7  et  8 ,  

c a r a c t é r i s é  e n  c e   que  au  moins  les  roues  i n t e r n e s   (2,  3)  du 

c h a r i o t   sont   pourvues  de  gorges  ( 2 ' ,  3 ' )   sur  l eur   c i r c o n f é r e n c e ,  

et  que  les  r oues ,   gu idées   par  les  d i t s   p r o f i l é s   (6)  et  au  moyen 

des  gorges  ( 2 ' ,  3 ' )   en  même  temps  a d h é r e n t   con t r e   la  base  plane  ( 2 5 ) .  
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