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69 Mécanlsme de déclenchement d’un disjoncteur.

6) Une lame bimétallique (4), montée en série avec
I'installation & protéger est solidaire d'un bras d'inertie
(5) pivoté autour d'un axe (6) et porteur d'une masse
{5a). L'extrémité libre de cette lame (4) est reliée a un
disque d'échappement bistable (8) par une tige d'ac-
tionnement (10). Ce disque (8) est serré radialement
a l'intérieur du bord élastique d'une cuvette (7) qui le
maintient dans lI'une ou 'autre de ses positions stables.
Une butée réglable (13) sert & limiter le déplacement
¥ du bras d'inertie (5), consécutivement & la déformation
de la lame (4). En cas d'accroissement brusque du cou-
rant, l'inertie de la masse (5a) empéche le pivotement
o du bras (5) avant que la lame (4) ne déplace le centre
du disque (8) au-dela de sa position critique.
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MECANISME DE DECLENCHEMENT D'UN DISJONCTEUR

Ia présente invention se rapporte & un mécanisme de déclenche-
ment d'un disjoncteur capable d'assurer le déclenchement en fonction
des échauffements permissibles de 1'installation & protéger ainsi
qu'en cas de courtcircuit.

La plupart des disjoncteurs connus de ce type comportent deux

‘dispositifs distincts, 1l'un a bilame pour assurer le déclenchement

en fonction des échauffements permissibles de 1l'installation, l'au-
tre électromagnétique pour actionner un mécanisme d'échappement en
cas de court-circuit.

Cette double commande de déclenchement permet de satisfaire aux
exigences de déclenchements lent et rapide qui permettent de proté-
ger 1l'installation contr8lée par le disjoncteur aussi bien vis-a-vis
d'un échauffement exagéré qu'en présence de courants trés élevés ré-
sultant d'un courtcircuit. Par contre, le nombre de piéces cdrposant
un tel disjoncteur est élevé, ce qui entralne des opérations de mon-
tage relativement complexes, outre le colit de fabrication de chaque
piece.

11 a déja été proposé de simplifier la construction des disjonc—
teurs en faisant remplir les deux foictions de décl-nchement susmen—
tionnées par un seul et méme dispositif. C'est ainsi que l'on a pro-
posé d'utiliser des alliages A mémoire basés sur 1'hystérése d'un
changement de phase, en vue de réaliser un déclencheur thermique ca—
pable de réagir rapidement en cas de court—circuit. Ces alliages sont
capables de libérer brusquement une énergie mécanique élevée 3 la
transition, qui peut directement &tre utilisée pour ouvrir le con-
tact du disjoncteur en cas de court-circuit. ILes avantages pratiques
de cette solution ne sont pas évidents. La composition de 1l'alliage
utilisé a une grande influence sur le domaine 4' hysterese et, par
conséquent, sur les valeurs d'echauffement" provoquant 1a transrclon.-
Il en résulte des problémes de précision et de reproductibilité de
la caractéristique de déclenchement lent consécutif a 1'échauffement.
En outre, cette solution n'entraine pas une simplification notable
du disjoncteur.

Les disjoncteurs a double mécanisme de déclencﬁement, thermi~
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“que et magnétique, utilisent un type de déclencheur formé par un mé-

canisme d'échappement a friction repris des mécanismes d'horlogerie,
dans lequel le cliguet de déclenchement est maintenu contre un er—
got de verrouillage d'un levier d‘échappemenﬁ avec une force supé-
rieure a la force de pression des contacts. Si 1l'on voulait utili-
ser seulement le déclencheur thermique & bilame pour libérer le le-
vier d'échappement, en conservant une marge de sécurité suffisante
vis-a~vis d'un déclenchement accidentel engendré par des vibrations
parasites extérieures au disjoncteur, il serait impossible d'obte—
nir un déclenchement rapide en cas de court-circuit, du fait que l'ou-
verture du contact est précédée d'une période d'échappement impli-
quant un déplacement de 1l'extrémité du bimétal avec départ & vites—
se nulle suivie d'un déplacement cliquet/levier d'échappement éga-
lement avec départ a vitesse nulle. Etant donné que dans un tel dé-
clencheur, la coupure dépend de 1'intégrale S i2dt correspondant aux
échauffements permissibles de 1l'installation & protéger, dans ce cas
particulier, et pour un courant nominal de 10 A, il a été calculé
dans "Leitungsschutz durch strombegrenzende LS-Schalter, J. Kirch-
dorfer, Sonderdruck aus Electro-Revue" que cette période d'échappe-
ment est de l'ordre de Jfi%gt = 10% a%s correspondant & un déplace-
ment de 2 mm de l'extrémité du bimétal. De ce fait, il est exclu d'en—
visager la seule utilisation d'un bimétal associé 3 un échappemsnt
a friction pour commander les déclenchements lent et rapide.

On connait des déclencheurs & disgue bimétallique sphérique bis~
table dont le bord périphérique est serré a 1'intérieur d'une paroi
latérale élastique d'une cuvette. Cependant ce dispositif, dont la
conception convient aux déplacements faibles et aux efforts élevés,
n'a pas de performances trés précises et reproductibles en raison
des phénoménes de flambage qui se produisent durant la transition
entre les deux états stables.

La présente invention a pour but de remédier au moins en par-
tie aux inconvénients des solutions susmentionnées, en proposant un
mécanisme de déclenchement, sﬁsceptible a lui seul, de fonctionner
selon le mode de déclenchement rapide consécutif & une brusque aug-
mentation de courant et selon le mode de déclenchement lent consé~
cutif & un échauffement supérieur & 1'échauffement permissible de
1'installation.
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A cet effet, la présente invention a pour objet un mécanisme
de déclenchement d'un disjoncteur, capable d'assurer le déclenche-
ment en fonction des échauffements permissibles de 1'installation
a protéger ainsi qu'en cas de court-circuit, caractérisé par le fait
qu'il comprend un élément bistable relié & un contact électrique et
dont les positions respectives déterminent la fermeture, respecti-
vement l'ouverture de ce contact, un organe d'actionnement pour con-
duire cet élément bistable de l'une & l'autre de ses positions, as-—
socié a l'une des extrémités d'une lame bimétallique, des moyens de
chauffage par effet Joule de cette lame, montés en série avec 1l'ins-—
tallation & protéger, l'autre extrémité de cette lame bimétallique
étant fixée & un bras dont 1l'extrémité libre porte une masse d'iner—
tie, le tout formant un équipage articulé autour d'un axe parallé-
le au plan du bilame, une butée étant placée dans la trajectoire de
cet équipage pour limiter 1'amplitude de son déplacement consécutif
a la déformation du bilame.

L'avantage essentiel de ce mécanisme est d'apporter une solu-
tion au probleéme du déclenchement rapide par un élément purement ther-—
mique. La réunion de deux fonctions dans le méme mécanisme entrai-
ne une simplification notable du disjoncteur qui entralne une autre
simplification tout aussi remarquable du mécanisme d'échappement.

Le dessin annexé illustre, trés schématiquement et & titre d'ex-—
emple, une forme d'exécution et une variante de disjoncteur muni du
mécanisme de déclenchement objet de la présente invention.

La fig. 1 est une vue en élévation de ce disjoncteur en posi-
tion enclenchée. .

La fig. 2 est une vue partielle de la fig. 1l . illustrant le dis—
joncteur en position déclenchée.

La fig. 3 est la méme vue partielle illustrant le disjoncteur
en position d'armement.

La fig. 4 est une autre vue partielle d'une variante du méca-
nisme de déclenchement. ' s S

La fig. 5 illustre la caractéristique rapide de déclenchement

du disjoncteur selon 1'invention comparée a celle des disjoncteurs
connus.

Le disjoncteur illustré par la fig. 1 comporte deux bornes de

raccordement 1 et 2 & l'installation & protéger entre lesquelles sont
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montés en série un contact mobile 3 et une lame bimétallique 4. Une
extrémité de cette lame bimétallique 4 est fixée & un bras d'iner—
tie 5 porteur d'une masse 5a articulé autour d'un axe 6 paralléle
au plan de la lame bimétallique 4 et solidaire du fond d'un étrier
7 fixé au carter du disjoncteur. Le fond de cet étrier est nervuré
pour le rendre rigide alors que ses deux bras ne le sont pas et jouent
le r8le de ressorts. Etant donné que la masse 5a sert & équilibrer
sta{:iqﬁement le bras d'inertie 5 tout en créant un moment autour de
l'axe 6 en régime dynamique, cette masse 5a est choisie plus impor—
tante que celle du bras d'inertie 5 seul. Une lame d'échappement bis-
table 8 est comprimée entre les extrémités libres des bras de 1'étri-
er 7 dans des encoches 9 ménagées a ces extrémités. Cette comres-
sion de la lame d'échappement 8 a pour effet de la maintenir cons—
tamment dans l'une ou l'autre de ses positions &'équilibre. L'extré~
mité libre de la lame bimétallique 4 et le milieu de la lame d'échap—-
pement 8 sont reliés par une tige d'actionnement 10 montée coulis—
sante a travers un support 11 solidaire de 1'étrier 7. L'ensemble
de 1'équipage formé de la lame bimétallique et du bras d'inertie 5
articulé autour de 1l'axe 6 est sollicité par un ressort de rappel
élastique 12 a tension réglable par une vis 12a, solidaire du sup-
port 11 qui appuie contre l'extrémité libre de la lame bimétallique
4. De ce fait, cette extrémité libre de la lame bimétzllique pres-
se la tige d'actionnement 10 contre le milieu de la lame d'échappé—-
ment bistable 8, avec une pression sensiblement inférieure a celle
qui est nécessaire pour faire basculer le milieu de cette lame d'é-
chappement dans sa deuxiéme position stable. Une butée réglable de
calibration 13 constituée par une vis fixée dans le fond de 1l'étrier
7 est disposée vis-&-vis de 1l'une des extrémités du bras d'inertie
5 et sert & limiter le déplacement de 1'équipage mobile formé de ce
bras 5 et de la lame bimétallique 4 autour de 1l'axe 6.

La lame d'échappement bistable 8 et la partie mobile 3a du con—
tact 3 sont reliés par une seconde tige 14 montée coulissante dans
un support fixe 15. L'extrémité de la partie mobile 3a de ce contact
3, opposée & 1l'extrémité adjacente & la partie fixe 3b de ce contact
est montée coulissante dans une glissiére 16 et cette partie mobi-
le est sollicitée par un ressort de rappel 17 qui tend constamment
a maintenir ce contact 3 fermé. Une chambre d'extinction a souffla-
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ge magnétique de l'arc 18 est adjacente & ce contact 3. Cette cham-
bre contient un paquet de lamelles 19 destinées a diviser 1l'arc de
fagon a augmenter la tension globale d'arc, aux tensions moyennes
et aux pouvoirs de coupure élevés.

La. partie mobile 3a du contact 3 porte une came 20 en prise avec
l'extrémité d'un levier d'armement 21 articulé autour d'un axe 22.
Ce levier 21 est solidaire d'un bras coudé 23 concentrigue a son
axe d’articulation 22. Ie coude et 1l'extrémité libre de ce bras cou-
dé 23 présentent deux saillies latérales destindes a venir en pri-
se avec la lame d'échappement bistable 8 et situées de part et d'au-
tre de cette lame. Un ressort de rappel de déclenchement 24 exerce
sur ce levier d'armement une pression qui tend a le faire tourner
dans le sens contraire & celui des aiguilles d'une montre.

Ie mécanisme de déclenchement du disjoncteur que 1l'on vient de
décrire est congu pour permettre le déclenchement rapide en cas d'u-
ne brusque augmentation de l'intensité du courant consécutive notam-
ment & un court-circuit et pour permettre un déclenchement lent con—
sécutif & un échauffement des lignes ou appareils a proté'ger dépas—
sant une valeur admise et correspondant a 1'intégrale [ i23t. Dans
le premier cas, la masse associée au bras d'inertie 5 n'aura pas le
temps de se déplacer et le déclenchement aura lieu pour de faibles
valeurs de li2dt. Le réglage de cekte valeur a lzguelle a lieu le
déclenchement peut étre obtenu en ajustant la tension du ressort de
rappel 12 a 1l'aide de la vis de réglage 12a.

Il est également possible de remplacer ce réglage en modifiant
la masse 5a du bras d'inertie soit en l'allégeant soit en lui ajou
tant une masse additionnelle. On pourrait prévoir & cet effet que
la masse 5a soit interchangeable. L'‘avantage du réglage par la va-
riation de la masse au lieu de varier la tension du ressort 12, ré-
side dans le fait que cette variation de masse n'a aucune répercus-
sion sur la durée de déclenchement contrairement au réglage de la
tension du ressort 12.

En régime de surintensité modérée, 1'équipage mobile formé de
la lame bimétallique 4 et du bras d'inertie 5 porteur de la masse
5a pivotera autour de l'axe 6 dans le sens contraire & celui des ai-
guilles de la montre jusgu'a ce qu'il soit arréte par la butée 13.

-On constate en outre, que cette solution inertielle permet de
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résoudre le probléme des variations de la température ambiante qui,
étant lentes, sont absorbées par un déplacement de la masse d'iner-
tie.

Avant de revenir plus en détail sur les deux comportements du
mécanisme de dJdéclenchement objet de 1'invention, nous voulons ter—
miner la description du fonctionnement du disjoncteur.

Donc, dans 1'un ou llautre cas de déclenchement lent ou rapi-
de, 1'extrémité libre de la lame bimétallique 4 commumnique au milieu
de la lame d'échappement bistable 8, un effort par 1'intermédiaire
de la tige d'actiomnement 10, jusqu'a ce que cette lame d'échappe—

~ment 8 passe par son état critique. A partir de cet état critique,

la compression exercée sur la lame d'échappement 8 par les bras é-
lastiques de l'étrier 7 assisté au début par l'effort du ressort 12,
amene le milieu de cette lame d'échappement 8 dans sa seconde posi-
tion illustrée par la fig. 2. Au cours de ce déplacement, le milieu
de la lame d'échappement 8 rencontre la tige 14 et le déplacement
de cette derniére provogue l'ouverture du contact 3 par le bascule-
ment de‘ sa partie mobile 3a. Au cours de ce basculement, la came 20
libdre 1l'extrémité du levier d'armement 21 qui bascule sous 1'action
du ressort de rappel de déclenchement 24 dans la pdsition illustrée
par la fig. 2.

Le réarmement du mécanisme de dJ&éclenchement s'effectue en ma-
noeuvrant le levier d'armement 21 pour le faire basculer dans le sens
des aiguilles de la montre mais en dépassant sa position enclenchée,
de maniére que le coude du bras coudé 23 fasse passer la lame d'é-
chappement bistable 8 awdeld de sa position critique, jusque dans
sa position initiale. Cette position d'armement est illustrée par
la fig. 3. Il est a relever que, grice & la came 20, la Ffermeture
du contact 3 ne peut se produire qu'aprés l'armement de la lame
d'échappement bistable 8 et qu'une fois le levier d'armement 21 re-
venu dans sa position stable "enclenchée" définie par la came 20.
Corollairement, le levier d'armement ne peut sSe maintenir en posi-
tion "enclenché" qu'aprés avoir armé la lame d'échappement bistable
8 et une fois le contact 3 fermé. '

Lors du déclenchement manuel, la glissidre 16 permet un pivo-
tement sans ouverture de la partie mobile 3a du contact 3 jusqu'a

ce que la lame d'échappement bistable 8 soit déclenchée par la sail-
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lie latérale de 1l'extrémité libre du bras coudé 23.

L'opération de déclenchement se déroule en deux phases, la pre—
miére phase allant de 1'état de repos de la position 1, illustrée
par la fig. 1, de la lame d'échappement 8 a un état critique 0 de
cette lame, la seconde phase allant de cette position 0 a une posi-
tion 2, illustrée par la fig. 2. La lame bimétallique 4 est essen-

tiellement concernée par la phase 1 de cette opération de déclenche-
ment. On peut raisonnablement admettre de régler la force de déclen—

chement & 10 p, ce qui correspondrait & environ 0,05 mm de déplace-
ment en mode d'extension libre de la lame bimétallique. L'échauffe-
ment de la lame bimétallique est alors trés réduit, admettons un é-
chauffement correspondant a s i2dt = 200 A%s.

La seconde phase de cette opération de déclenchement est assu-
rée par les bras élastiques de 1'étrier 7 entre lesquels la lame
d'échappement 8 est serrée. ILe disque d'échappement de la position
0 a la position 2 est propulsé avec une force croissante, par exem—
ple de 0 & 1500 p pour un déplacement de 2 mm.

En faisant tout d'abord abstraction du recul de la masse 5a,
nous allons calculer les temps d'échappement correspondant au pas-—
sage de la position 1 "enclenchée" de son état de repos a son état
critique 0. Pour simplifier le calcul et compte tenu des temps trés
faibles considérés, il.est admissible de remplacer la variation si-
nusoidale du courant par une montée lindaire de méme pente.

ai _ w ¥z Toep = 4441 oo (1)

dt

ol W est la fréquence angulaire (W = 314 1/s a 50Hz)

La valeur de Jidt vaut alors:
.2 T 2.2 2 _ 2 3

En tenant compte d'une intégrale J i%dt de 200a2s pour un dépla-
cement de 0,05 mm d'une lame bimétallique de type 155 TB 1577 de 40

mm de longueur, 5 mm de largeur et 1 mm d‘'épaisseur, nous obtenons
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environs:

3 2

-3,2
t]_o = 200/66000 Iger ¥ 3.10 /I er (3)

t,_o correspondant au temps nécessaire a la lame d'échappement
8 pour passer de 1'état de repos a 1'état critique 0.

Pour évaluer le temps nécessaire au passage du point critique
0 & la position "déclenchée" 2 illustrée par la fig. 2, nous admet-—
trons une accélération moyenne égale a la moitié de 1l'accélération
finale et une course e du milieu de la lame d'échappement 8 égale
3 2 mm, sa masse équivalente m étant de 0,5 g; %n = 1500 p/2 = 750
p = 7,5 N (force moyenne appliquée).

L'accélération moyenne a, vaut donc:

fm 7,5 N

2
a =—= —3— = 15000 m/s (4)
m m 0,5.10 kg '

Le temps de passage to—2 de la position 0 a la position 2 est
donnée par:

- 4 -4
oy = V273, = Vbx2.10 31,5.100 =5.10%=0,5ms (5)

ILe temps d'ouverture total correspond donc a tl_ o + t0-2'

En présence de la masse d'inertie 5a, pour que 1'échappement
de la lame d'échappement 8 puisse se produire en régime de déclen—
chement rapide, il faut que le recul de cette masse d'inertie, alors
que la lame bimétallique se trouve soumise a la contrainte consécu-
tive & 1'échauffement, soit d'amplitude trés inférieure au recul cor-
respondant au méme échauffement, mais sous une contrainte mécanique
nulle (extension libre).

Avec la méme lame bimétallique que précédemment, la force de
déclenchement sera réglée 10 p et 1l'accélération maximale a, de la
masse d'inertie égale & 20 g sera donc de 0,5 "g", ou 5 m/sz_

Fn supposant le recul de la masse 5a négligeable par rapport
& 1l'extension libre de la lame bimétallique 4, 1l'accélération de re-

- . 3
cul sera proportionnelle a 12e £ ft selon la formule (2) ou encore
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foild

3,3
a=ast/tho (6)

ol a est 1'accélération du temps t
a, est 1'accélération maximale de recul de la masse d'inertie
au passage au point critique 0, au temps o

Par intégration, on obtient la distance de recul e,

3

e, = ag t5/20 tio (7)

Ie recul de la masse 5a au mament de 1'échappement de la lame
8 vaut donc:

: . 2 . k2
er = ao t%—o/20 = t%_o /4 (si ap = 5m/s” comme indique
précédemment)

En reprenant les formules (3) et (5) nous pouvons dresser le
tableau I suivant:

TABLEAU I

extension libre

Bl [ [e) W) )

(lo0) (6,7) (7,2) (11,2) 50
300 2,2 2,7 1,2

1000 1,4 1,9 0,5

3000 0,7 1,2 0,1

10000 0,3 0,8 0,02

D'aprés ce tableau, on voit que la condition 4'échappement ra-
pide est réalisée pour tous les courants 3007, c'est-a-dire que pour
e r<<50 /.
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Les valeurs correspondant a I.pe = 100 A sont indiquées entre
parenthéses, l'approximation de la montée linéaire du courant n'étant
plus valable pour un temps de 6,7 ms. La distance de recul e  est
donc en réalité sensiblement plus élevée que les 11 um indiqués. On
peut estimer que la transition entre les régimes d'échappement lent
et rapide se produit aux environs de 100 A. Selon les normes officiel-
les cette transition correspond & un disjoncteur nominal 10 A.

I1 faut encore remarquer 'que le bras de .evier entre l'axe de
pivotement 6 du bras d'inertie et la masse 5a a une grande importan-
ce en ce qui concerne le probléme de l'insensibilité du disjoncteur
vis-a-vis des vibrations. En effet, il existe une norme DIN 57641
(0641/6.78) réglementant la tenue aux vibrations des disjoncteurs.
Selon cette norme, le disjoncteur doit tenir en étant disposé sur
une plateforme oscillante soumise a des accélérations d'environs 10
"g" & une distance de 400 mm de l'axe de rotation. Le disjoncteur
est situé a une distance moyenne de 300 rm de l'axe et se trouve donc
soumis & des accélérations pouvant atteindre 7 & 8 "g", susceptible
de provoquer un déclenchement inoportun.

Dans le cas du mécanisme de déclenchement décrit, si le centre
de gravité de 1'équipage mobile est confondu avec l'axe 6 et si un
bras de levier de 10 mm sépare l'axe 6 de la masse 5a, nous pouvons
calculer 1l'accélération équivalente de la masse soumise aux vibra-
tions du test officiel en multipliant 1'accélération & 400 mm par .
le rapport des bras de levier soit 10 "g" x 10/400 = 0,25 "g" seu-
lement. Ainsi, la solution décrite réglée pour une force de déclen—
chement de 10 p pourrait recevoir une masse allant jusgu'a 40 g.

Le déclencheur thermique inertiel objet de 1'invention s'appli~
que en principe au déclenchement rapide pour tous les disjoncteurs
calibrés audessus de 2 ou 3A en adaptant les dimensions et les con-
nexions de la lame bimétallique.

Si le déclenchement rapide peut &tre considéré camme inutile
dans le cas de courants inférieurs & 0,23, il n'en est cependant pas
de méme pour les courants intermédiaires compris entre 0,2 et 2A pour
lesquels une interruption de quelgues ms est nécessaire, qui ne peut
pas étre assurée par le déclencheur thermique & chauffage indirect
par un ruban résistif enroulé autour de la lame bimétallique.

Pour résoudre ce probléme sans introduire de déclencheur magné-—
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tique séparé comme le font les solutions conventionnelles, il est
possible de déposer une couche résistive mince a la surface de la
lame bimétallique de manidre & provoquer son chauffage rapide. Une
telle couche mince peut &tre déposée sur la lame bimétallique par
n'importe quelle technique connue telle que dépdt sous vide ou CVD.

Un modéle de laboratoire a été réalisé conformément au mécanis~
me de déclenchement décrit pour vérifier son comportement en régi-
me de déclenchement rapide (éourant moyen, basse tension). Les ré-
sultats mesurés sont tout & fait comparables & ceux des calculs pré-
cédents dont les résultats se trouvent dans le tableau I.

Ies caractéristiques mesurdes sur ce prototype ont été repor-
tées sur le diagramme I/t de la fig. 5 sous la forme d'une courbe
en traits mixtes comparée aux caractéristiques d'un disjoncteur con-
ventionnel de 10A nominal & déclencheur thermique (courbe 2) et &
déclencheur magnétique (courbe 3). Il ressort de cette comparaison
que la caractéristique du modele est beaucoup plus rapide que la par-
tie thermique de la caractéristique du déclencheur conventionnel et
peut se comparer a la partie magrétique.

Ces essais confirment donc 1'intérét technique de la solution
proposée et la possibilité d'obtenir un déclenchement rapide ou lent
avec un mécanisme de déclenchement unique susceptible de fonction-
ner selon deux modes suivant la valeur de la surintensité de courant
a interrompre. I1 s'ensuit une simplification considérable du dis-
joncteur et par conséquent un abaissement de son colit de production,
sans que les performances en souffrent. Ceci est dl au déclencheur
a lame bimétallique associé a une masse d'inertie, combiné avec un
organe d'échappement bistable & course de dJdéclenchement nulle qui
permet d'utiliser la lame bimétallique pour de faibles valeurs de
J izdt, c'est-a-dire pour de faibles forces de déclenchement. A titre
indicatif le disjoncteur objet de la présente invention peut &tre
fabriqué avec une quarantaine de pidces 3 assembler alors que les
disjoncteurs comparables vendus actuellement se composent de 50 &
70 piéces.

La fig. 4 illustre une variante de la vis de calibration 13 dis-
posée sur une lame élastique 25 dont la déformation est réglable au
moyen d'une seconde vis de calibrage 26. Cette variante est notam—

ment utile pour la protection des moteurs. La premiere vis de cali-
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bration 13 enfermée dans le boitier B du disjoncteur sert & la ca—
libration d'usine, tandis que la seconde vis de calibration 26 qui
peut étre marnmuvrée de 1'extérieur du boltier B sert a effectuer un
ajustement adapté & la puissance du moteur & protéger.
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REVENDICATIONS

1. Mécanisme de déclenchement d'un disjoncteur capable d'assu-
rer le déclenchement en fonction des échauffements permissibles de
l'installation a protéger ainsi qu'en cas de court-circuit, carac-
térisé par le fait qu'il comprend un élément bistable relié a un con-
tact électrique et dont les positions respectives déterminent la fer-
meture, respectivement 1'ouverture de ce contact, un organe d'action-
nement pour conduire cet élément bistable de 1l'une & 1l'autre de ses
positions, associé a l1l'une des extrémités d'une lame bimétallique,
des moyens de chauffage par effet Joule de cette lame, montés en sé-
rie avec 1l'installation & protéger, 1l'autre extrémité de cette la-
me bimétallique étant fixée & un bras dont 1'extrémité libre porte
une masse d'inertie, le tout formant un équipage articulé autour d'un
axe paralléle au plan du bilame, une butée étant placée dans la tra—
jectoire de cet équipage pour limiter l'amplitude de son déplacement
consécutif & la déformation du bilame.

2. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé par le fait
que ledit équipage est articulé le long dudit bras & proximité de
son centre de gravité et que la distance du centre de gravité de la-
dite masse ainsi que la valeur de celle-ci sont choisies en fonction
du moment d'inertie désiré.

3. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé par le fait
que ledit élément bistable est une lame flexible dont les extrémi-~
tés sont comprimées par des organes élastiques, le milieu de cette
lame étant appliqué, dans une de ses positions bistables, contre une
butée située & une distance déterminde de la position critique de

cette lame au-delda de laquelle il bascule dans sa seconde position
bistable.

4. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé par le fait
que ladite lame bimétallique est directement connectée en série avec
l'installation & protéger.
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5. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé par le fait
" que ladite lame bimétallique est recouverte d'une couche résistive
mince montée en série avec l'installation & protéger.

6. Mécanisme selon la revendication 1, caractérisé par le fait
que ladite butée placée dans la trajectoire dudit équipage est ré&-

glable pour permettre la calibration des caractéristiques de déclen-
chement.
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