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@ Schwenktiranordnung fiir Durchgangsanlagen.

@ Die Erfindung befafdt sich mit der Gestaltung einer
Schwenktar (1) fir Personendurchgangsanlagen, die mit
einem elektromotorischen Schwenkantrieb (15, 16) in Ab-
héngigkeit von der Steuerung durch eine Lichtschranke (2)
betétigt wird. Um bei Verwendung runder Rohre fur die
Ttirpfosten (10, 11) keine Schraubstellen von aufen sichtbar
werden zu lassen und SchweiRarbeiten maglichst zu vermei-
den, sieht die Erfindung vor, in einem mit dem Boden
verankerten Gehduse (12) eine Flanschplatte (22) Giber ange-
schweifte Flanschansétze (39) zu fihren und zu verschrau-
ben. Die Flanschplatte (22) tragt untenseitig den Elektromo-
tor (16) und obenseitig eine Lagerung (31) fir eine vom
Schwenkgetriebe (15) angetriebene Welle (27). Auf die
Antriebswelle (27) wird ein mit dem TarflGge! (5) verbunde-
nes Rohr (13) aufgeschoben und Gber eine Paniksicherung
(36) drehschliissig verbunden. Die Lagerung {31} ist mit einer
den Tarpfosten (10, 11} oben abschiieRenden Gehdusekappe
(9) Gber einen internen Steg (32) verflanscht, der von auBen
erreichbar ist, wenn eine AbschluBhaube {40} der Gehause-
kappe (9) entfernt wird.
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Schwenktiiranordnung fir Durchgangsanlagen

Die Erfindung bezieht sich auf eine Schwenktiranordnung fiir Durch-
gangsanlagen mit einer beriihrungslos wirkenden Personenabtasteinrichtung
zur Betdtigung eines elektromotorischen Schwenktiirantriebes, bei der
innerhalb eines am Boden verankerten, aufrecht stehenden rohrformigen

5 Gehduses die Logérung des Turfligels, seine Antriebswelle mit einem
Schwenkgetriebe sowie der drehrichtungsumkehrbare Elektromotor mit
einer Uberlastsicherung angeordnet sind sowie ein unter Federdruck
stehendes, bei einem bestimmten Drehmoment sich l6sendes Gesperre

zwischen einem mit dem Turfligel und einem mit dem Gehduse verbunde-
10 nen Teil vorgesehen ist.

Eine solche Anordnung ist beispielsweise durch das DE-GM 81 07 649
bekannt geworden. Sie wird vorwiegend in Selbstbedienungsgeschiften
oder anderen, der Offentlichkeit zugdnglichen Einrichtungen eingesetzt
15und dient zur Lenkung von Besucherstrdmen. Die Schwenktiren geben den
Durchgang dann frei, wenn durch einen Impuls, der von einer Person,
etwa bei Durchschreiten eines Lichtstrohles oder beim Betreten einer
Kontoktmatte ausgeldst wird, der Elektromotor und daomit der Antriebs-
mechanismus in Bewegung gesetzt wird. Nach einer bestimmten Zeit

20 schlieBt dann die Schwenktire selbsttdtig wieder den Durchgang.

Bei der bekannten Schwenktiire hat sich gezeigt, daBl die relativ vielen

SchweiBlverbindungen insgesamt zu einem enormen SchweiBlverzug fihren,

was sich auf die zur einwandfreien Funktion der Schwenktire notwen-
25dige parallele Lage der einzelnen Bauteile zueinander nachteilig aus-

wirkt, insbesondere was das Fluchten der einzelnen Achsen fiir Motor-
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abtriebswelle, Getriebeantriebs- und Getriebeabtriebswelle betrifft.
Durch das Befestigen des Elektromotors an einer am Gehduse ange-
schweiBlten Platte kdnnen sich Differenzen in der Lage von Motor-
abtriebswelle und Getriebeantriebswelle ergeben, die sich schddigend

5> auf die Lager der genannten Wellen auswirken. Ahnliches trifft zu bei
dem im schwenkbaren Rohr befindlichen Getriebe und bei der Lagerung
im oberen GehduseabschluB. Auftretende Schiden kdnnen nur nach vél-
liger Demontage der gesamten Sdule behoben werden. Dariber hinaus
erschwert diese Verbindungsweise den Zusammenbau solcher Schwenktiiren.

10
Es hat sich ferner als nachteilig erwiesen, daB, um die Menge der
SchweiBlverbindungen einzusparen, gewisse, die beweglichen Bauele-
mente tragendenTeile von auBen her mit dem AuBenmantel von unterem
Gehduse und/oder des Schwenkteiles durch Verschrauben gesichert wer-

15 den miissen. Handelsibliche Linsensenkkopfschrauben sind aufgrund
ihrer Formgebung nicht in der Lage, die Senkbohrungen an den zylindri-
schen AuBenmdnteln Ubergangsfrei zu schlieBen. Entwéder ergeben sich
kleine Offnungen zwischen dem Schraubenkopf und dem AuBenmantel,
oder Bereiche der Schraubenkdpfe stehen Uber die Begrenzung der

20 puBenmintel hinaus. In beiden Fillen erschwert dies das Reinigen der
in verchromter, also hochgldnzender Ausfihrung gestalteten Schwenk-

tiren. Zudem leidet die dsthetische Wirkung.

‘Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, die Anordnung der Bau-
25 teile im Innenraum der Schwenktiirsdule so zu veréndern und zu verein-
fachen, daB unter weitgehender Meidung von SchweiBstellen eine rasche
Montage und Demontage moglich ist, wobei von auBen her zumindest am
Gehduse sowie am dazuqcxialen Rohr des Turfliigels keine Befestigungs-
elemente sichtbar sein sollen.

30 :

Diese Aufgabe wird durch die kennzeichnenden Merkmale des Anspruches 1

gelost.
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Wesentlicher Vorteil der erfindungsgemdBen Anordnung ist die Vormontage
der Antriebs- und Cetriebeteile in einem sdulenformigen Block, der
zentrierend in dem Gehduse der Schwenk-
tlrsdule angeflanscht werden kann, wozu lediglich kleine Flanschansitze
5 an der Gehaqseinnenseite augeschweiflt zv werden brauchen, die keinen
SchweiBverzug zu Lasten der Genauigkeit und Gdngigkeit des Antriebes
verursachen. Ein weiterer wesentlicher Vorteil der Erfindung besteht
in der erheblichen Montageerleichterung beim Anordnen der Turfligel
ouf dem Gehduse, weil das Rohr des Tirfligels lediglich a-uf die An-
10triebswelle aufgeschoben zu werden braucht und dabei gleichzeitig in
die drehschliissige Verbindung mit der Antriebswelle iber die Panik-
sicherung gelangt, die damit auf einfache Weise eine Doppelfunktion
Ubernimmt. Mit der erfindungsgemdBen Konzeption gelingt es, die Be-
festigungselemente innerhalb der Tirsdule anzuordnen und damit deren

15 AuBenfldche frei von Bohrungen, Schrauben und dgl. zu halten.

Mit den Merkmalen dér Unteranspriiche 2 bis 6 gelingt es, die Befestigung
der die Tursdule nach oben abschlieBenden Gehdusekappe intern am Ge-
hiduse zu verbessern, so daB aon die Gehdusekappe Holme zur Bildung

20 eines Geldnders angeschlossen werden kdnnen, was die Standsicherheit
wesentlich verbessert.
Das Schwenkgetriebe nach den Unteranspriichen 7 bis 11 zeichnet sich durch
Einfachheit der Bouteile, leichte Montagefdhigkeit und durch Selbst-
blockierung in den Endstellungen des Tiirfligels aus, wodurch das

25 Nachschwingen der Tirfliigel verhindert, aber eine Offnung Uber die
Paniksicherung nicht ausgeschlossen wird. Diese in den Unteranspriichen
13 bis 16 offenbarte Paniksicherung vermittelt sowohl die Drehschlus-
sigkeit von Antrieb und TiUrfligel .im normalen Betriebsfall als auch
die gewaltsome Tiroffnung im Notfall, ohne Antrieb und Getriebe in

30 Mi tleidenschaft zu ziehen. Ihr Vorteil liegt cuch dorin, auf einfachste
Weise beim Aufsetzen des Tirfligelrohres in Wirkungsbereitschaft ge-

setzt zu werden.
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Weil fiir Durchgangsanlagen die Verwendung zylinderférmiger Rohre am
ansprechendsten ist, bietet die Erfindung mit der Lehre des Unteran-
spruches 17 auch die Lésung, die in diesem Falle besonders sichere
Erkennung der Passanten bzw. der Einkaufswagen mit Hilfe der Personen-

5 dabtasteinrichtung trotz der ungiinstigeren Reflektionsmdglichkeiten des

Lichtstrahles zu gewdhrleisten.

Einzelheiten der Exrfindung sind in der Zeichnung schematisch und
beispielsweise dorgestellt. Es zeigen:
10

Fig. 1: eine perspektivische Ansicht einer mit Schwenktiiren versehenen

Durchgangsanlage,

Fig. 2: einen Vertikalschnitt durch einen Tirpfosten einer Schwenktire,
15

Fig. 3: einen Horizontalschnitt nach der Linie III - III durch den
Tirpfosten gem. Fig. 2,

Fig. 4: eine Schaltung fur eine elektrische Steuerung des Schwenk-

20 antiebes,

Fig. 5 und 6: Vorderansicht und Draufsicht einer Personenabtastein-

richtung,
25Fig. 7 bis 9: Ldngsschnitt und Querschnitte durch eine Paniksicherung und

Fig. 10und 11: Teilldngsschnitte durch verschiedene Flanschverbindungen

fir die Gehdusekappe gem. Fig. 2.

30
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In Fig. 1 erkennt man eine Durchgangsanlage, bestehend aus zwei sich
gegeniber stehenden Schwenktiren 1, deren Tirfligel 5 in geschlos-
senem Zustand auf einer gemeinsamen vertikalen Ebene angeordnet sind.
Mit den Schwenktiren 1 ist eine berihrungslos wirkende Personenebtast-
5 einrichtung in Form einer Lichtschronk:egg%ggfﬂﬁersonenfUhrungsonloge
kann auch so ausgebildet sein, daB nur eine Schwenktire 1 vorgesehen
ist und sich anstelle der zweiten Schwenktire ein Pfosten befindet,
an welchem die Lichtschranke 2 ebenfalls befestigbar ist. Schreitet
eine Person in Pfeilrichtung durch den Lichtstrohl der Lichtschranke 2,
106ffnen sich die Turfligel 5 in Durchgangsrichtung und schlieBen auto-
matisch naoch Ablauf einer bestimmten Zeit. Die Schwenktﬁren]kﬁnnen
ferner je eine "Paniksicherung" aufweisen, die es erlaubt, im Panik-
falle die TUrflUgel-5 entgegengesetzt zur Durchgangsrichtung unter
Aufbietung einer bestimmten Kraft zu 8ffnen. Lage und Anordnung der

15 "Paniksicherung" sind spidter beschrieben.

Im einen Pfosten 3 ist eine spdter beschriebene Sendediode 6 ange-
ordnet, die mit einem im gegeniberliegenden Pfosten 4 befindlichen
Reflektor 7 zusammenwirkt. Uber Holme 8 sind die Pfosten 3, 4 mit
20 Gehdusekappen 9 der beiden Turpfosten 10 11 fest verbunden, die ein
om Boden fest verankertes Gehduse 12 und ein daran drehbor gelagertes
Rohr 13 aufweisen, an dem die Turfligel 5 befestigt sind. Die Gehduse-
kappe 9 und das Gehduse 12 weisen eine durch das Rohr 13 verlaufende
losbare Flanschverbindung auf. Ein Elektromotor mit Schwenkgetriebe
25 sowie die Lagerung fir die Turfligel 5 sind innerhalb des Gehduses

12 bzw. des Rohres 13 vorgesehen.

Die Pfosten 3, 4 sowie 10, 11 bestehen aus im Querschnitt kreisformigen
Rohren, an deren AuBenmantelfldchen mdglichst keine Verbindungsmittel

30 fr die innerhalb der Rohre angeordneten Bauteile erkennbar sein sollen.
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Figur 2 zeigt die einzelne Schwenktire 1 gemdB Fig. 1 im Schnitt.

Sie besteht im wesentlichen ocus einem am Boden verankerten, zylinder-
formigen unteren -Gehduse 12, einem auf gleicher Achse 14 nach oben
sich anschlieBenden, Uber ein Schwenkgetriebe 15 bewegbares, zylinder- -
formiges Rohr 13 mit daran befestigtem Tirfliigel 5 und cus einer
Uber dem Rohr 13 angeordneten Gehdusekappe 9. Innen- und AuBendurch-
messer des Gehduses 12, des Rohres 13 und der Gehdusekappe 9 sind .
dabei gleich groB. Im unteren Bereich des Gehduses 12 befindet sich

ein Elektrogetriebemotor 16, dessen Abtriebswelle 17 drehschlissig,

10 beispielsweise mittels einer Steckverbindung 18, mit einer Welle 19

15

20

25

30

gekuppelt ist.

Eine Lagerhilse 20 trdgt eine mit dem Getriebemotor 16 verbundene

Schale 21, die einseitig ausgespart ist, damit die Steckverbindung 18

gegen axiale Bewegung gesichert werden kann.

Die Welle 19 ist in einem Abstand zur Schwenkachse 14 in einer mit
einer Flanschplatte 22 verbundenen Lagerhiilse 20 gefihrt. Ein an der
Welle 19 auBermittig angeordneter nach oben strebender Zapfen 23
trdgt ein Rillenkugellager 24, das in einer waagerecht angeordneten,
gabelartigen Kulisse 25 so bewegbar ist, daB die Kulisse 25 oszillie-
rend schwenkt, wenn der Zapfen 23 und domit das Rillenkugellager 24
eine Kreisbaohn beschreiben. Die Kulisse 25 ist mittels einer waage-
recht angeordneten Innensechskantschraube 26, welche in eine von vier
in einer Antriebswelle 27 auf gleicher Ebene angeordnete Gewinde-
bohrungen 28 fihrt, befestigt. Je nach Waohl der Gewindebohrungen 28,
kann bei gleichbleibender Ausgangslage der Kulisse 25 der Schwenk-
bereich oder die Schwenkrichtung des Tirfliigels 5 gedndert werden.
Dies ist bei Personenfihrungsanlagen mit zwei Schwenktiren 1 von Vor-
teil, da sich in diesem Falle die Tirfligel 5 gegenldufig offnen und

schlieBen. Die Schwenktiiren 1 unterscheiden sich nur in montierter,
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nicht jedoch in bauteilemdBiger Hinsicht. Die Kulisse 25 sitzt also
verdrehsicher am unteren Ende der Antriebswelle 27, so da3 diese die
gleiche Schwenkbewegung wie die Kulisse 25 ausfithrt. Diese Schwenkbe-
wegung wird auf das Rohr 13 und auf den am Rohr 13 angeordneten Tir-

5 fligel 5 in spdter beschriebener Weise iUbertragen. Die Antriebswelle 27

 ist auf zwei Kugellagern 29 gelagert. Ein weiteres Lager 30 fir das
obere Ende der Antriebswelle 27 befindt sich in der Gehdusekappe 9,
wobei das Lager 30 und die Lagerung 31 der Antriebswelle 27 durch
einen Steg 32 ldsbar miteinander verschraubt sind. Die Gehdusekappe 9

10bleibt somit beim Schwenken des Tiurflugels 5 in ihrer vorgesehenen

starren Lage, sie kann nicht mitschwenken.

Von der Wandung des Rohres 13 ragt ein Steg 33 nach innen vor, in
dessen Bohrung 34 die Antriebswelle 27 gefihrt ist. AuBerdem ist auf

15der Antriebswelle 27 eine fest mit dem Rohr 13 verbundene, beispiels-
weise angeschweiBlte Nobe 35 gefilhrt, die eine spdter beschriebene Pa-
‘niksicherung 36 enthdlt. Diese greift mit einem Rastelement 37 in eine
ldngs einer Montellinie verlaufende Vertiefung 38 der Antriebswelle 27
ein und fUhrt somit zu einer drehschliissigen Verbindung des Tiurflu-

20 gels 5 und seinem Rohr 13 mit der Antriebswelle 27.
Die gesamten Antriebsteile 16, 19, 21 mit ihren Lagerungen 20, 21 und
31 sind somit als s@ulenfdrmige Baveinheit an der Flanschplatte 22
angeordnet bzw. befestigt, so daB diese Baveinheit auBerhalb des
Gehduses 12 vormontiert werden kann. Die Flanschplatte 22 ist an der

25 Gehduseinnenwand zentriert gefithrt und wird an Flanschansidtzen 39
festgeschraubt, die mit dem Gehduse 12 stellenweise verschweiBt sind.
In Fig. 2 ist nur ein Flanschansatz 39 dargestellt. Andere Flanschan-

sttze sind in Distanz zur Lagerhilse 20 vorgesehen.

30 Auf diese nunmehr mit dem Gehduse 12 fest verbundene Baueinheit 1ldBt

sich das Rohr 13 mit den daran befestigten Turfligeln 5 von oben her
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aufsetzen, wobei der Steg 33 und die Nabe 35 sich an der Antriebs-
welle 27 fihren. Daraufhin wird die Gehdusekappe 9 mit ihrem Lager 30
auf den stirnseitigen Zapfen der Antriebswelle 27 aufgeschoben und
Uber den Steg 32 mit der Lagerung 31 verschraubt. Die Gehdusekappe 9
weist stirnseitig eine von ihr abnehmbare AbschluBhaube 40 auf, die
bei Abnchme freien Zugaong zu der Stegverflanschung 32 zulaBt.

Man erkennt also, daB der gesamte Tirpfosten 10, 11 keine von auBlen
sichtbaren Befestigungselemente aufzuweisen braucht und damit keine -

Angriffsfldchen fir Korrosion oder Staubablagerungen und dgl. bietet.

Die Bewegung des Turfliugels 5 erfolgt so lange, bis das auf dem
Zapfen 23 angeordnete Rillenkugellager 24, gemdB Fig. 3, an einem
Anschlag 41, welcher zweckmiBigerweise durch einen von der Antriebs-
welle 27 mittig nach unten strebenden Ansatz gebildet ist, auvflduft.
In dieser Lage bildet die Verbindungslinie A - B, welche durch die
Mittelachsen von Zapfen 23 und Antriebswelle 27 fihrt und die Ver_
bindungslinie zwischen B und C, die die Mittelachse der Kulisse 25
bildet, einen rechten Winkel. In dieser Anordnung liegt bekanntlich
eine sog. Totpunktlage vor, welche verhindert, daB8 die Kulisse 25
Uber den Tirfliigel 5 und die Getriebeabtriebswelle 27 bewegt werden
kann. Der Turfligel 5 ist somit in dieser Lage festgelegt. Es ist
zweckmiBig, durch Ausniitzen der Totpunktlagen den Turfligel 5 in
beiden Endlagen, also in Offnungs- und SchlieBstellung zu verriegeln.
Es ist jedoch auch denkbar, die Kinemétik der betreffenden Teile so
auszubilden, doBl der Tirfligel 5 nur in SchlieBstellung von selbst
verriegelt ist. Zv diesem Zweck ist in der Kulisse 25 eine Arretier-
kugel 42 gefilhrt und von einer Blattfeder 43 angedriickt, welche in
Distanz zur Achse A - B auf den Umfang des Rillenkugellagers 24

schnappverschluBartig einwirkt. Der beim Auftreffen des Kugellagers 24
auf den Anschlag 41 entstehende RickstoB wird somit von diesem Ge-

sperre 42, 43 aufgefangen. Der Turfligel 5 kann demnach nicht nach-

schwingen.
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Die Form der Kulisse 25 und die Kreisbahn des Zaopfens 23 mit Rillen-
kugellager 24 sind im Ausfihrungsbeispiel konstruktiv so aufeinander
abgestimmt, daB der Zapfen 23 eine Kreisbogenbohn von 270 ° durch-
miBt, um damit einen Schwenkbereich der Kulisse 25 und des Turfli-
gels 5 um 90 ° 2u veranlassen. Dabei ist die Laufzeit eines gemaB
Fig. 1 im Pfosten 3 untergebrachten Zeitrelais fir die Steuverung
des Elektromotors 16 etwas ldnger als die Zeit in der sich die Ku-
lisse 25 um 90 © dreht. Dies hat den Vorteil, daB die Kulisse 25
beim AnstoBen des Kugellagers 24 an den Anschlag 41 nicht zurickfe-
dert, also nicht nachschlagt, weil durch das begrenzte Weiterdrehen
.der Abtriebswelle 1/ des Elektromotors 16 eine Kraft auf die Kulis-
se 25 einwirkt, welche bestrebt ist, die Drehung der Kulisse 25 in
der vergesehenen Richtung weiterzufilhren. Die beim AnstoBen des Kugel-
lagers 24 an den Anschlag 41 vom Elektromotor 16 fir die erwghnte be-
grenzte Zeit abgegebene Energie wird in unschddlicher Weise in Wdrme
umgewandelt.
Wird der Turfligel 5 wihrend des Schwenkvorganges angehalten oder
entgegen der vorgesehenen Schwenkrichtung gedriickt, dreht sich der
Elektromotor 16 ebenfalls bis zu seinem automatisch gesteuverten Still-

stand weiter. Es empfiehlt sich, einen kurzschluBfesten Elektromo-

tor 16 einzusetzen.

Fig. 4 zeig in vereinfachter Weise ein Blockschaltbild eines Zeit-
relais 44 mit daran angeschlossener Lichitschranke 2. Die Lichtschran-
ke 2 weist in bekaﬁnter Weise eine Steuverungseinheit 45, eine Sende-
diode 46, einen Fototransistor 47 sowie eine Optik 48 und einen Spie-
gel 49 auf, der die von der Optik 48 ausgesandten Lichtstrahlen re-
flektiert., Mit der Lichtschranke 2 ist auf elektrischem Wege und in

digitaler Weise das Zeitrelais 44 verbunden. Dieses besteht aus einem

ersten Zeitglied 50, welches nach Erhalt eines von der Lichtschronke 2

ousgesandten elektrischen Impulses den eigentlichen Steuerungsvorgang

P A Y R
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einleitet. An das Zeitglied 50 schlieBt sich sowohl ein zweites Zeit-
glied 51, welches die Laufzeiten des Elektromotors 16 bestimmt, als
auch eine Auswahl-Elektronik 52 mit einer Triac-Steuerung 53 an,
welche die Drehrichtung des Elektromotors 16 festlegt. Uber die

5 Triac-Steverung 53 sind die Wicklungen54 fir Rechts- und Linkslauf
des Elektromotors 16 mit der Auswahl-Elektronik 52 verbunden. Sdmt-
liche elektronischen Bauteile, die zur Bildung der Lichtschranke 2
und des Zeitrelais 44 erforderlich sind, gehdren zum Stand der Technik.
Sie sind deshalb in ihrer Ausfithrung und schalttechnischen Anordnung,

10die ja viele Varianten zuléBt, nicht niher beschrieben und dirfen als
bekannt vorausgesetzt werden.
In unbenutztem Zustand der Schwenktire 1 ist der Lichtstrahl der
Lichtschranke 2 nicht unterbrochen. Der im elektronischen Sinne sog.
Ausgang 55 der Lichtschranke 2 befindet sich dabei im Zustand "lo-
15gisch 1". Wird jedoch der Lichtstrchl unterbrochen, so geht der Aus-
gang 55 auf "logisch 0" und startet das erste Zeitglied 50, wobei
der Ausgang 55 des Zeitgliedes 50 sowohl mit seiner positiven wie
auch negativen Flanke das zweite Zeitglied 51, welches die Laufzeiten

des Elektromotors 16 bestimmt, startet. Zugleich stevert das Zeitglied 50
20statisch die-Auswahl-Elektronik 52 an, welche die jeweilige Lauf-

richtung des Elektromotors 16 bestimmt. Der Ausgang 56 des Zeitglie-
des 50 und der Ausgang 54 des Zeitgliedes 51 sind mit einer "Und-
Funktion" verknipft, so daB die Laufzeit des Elektromotors 16 durch
den Ausgang 54 des Zeitgliedes 51 und die jeweilige Drehrichtung durch
25den Ausgang 56 des Zeitgliedes 50 bestimmt wird. Diese Ansteuerung
des Elektromotors 16 erfolgt dabei mittels Triacs 53. Die Zeitglie-
der 50, 51 sind so aufgebaut, daB sie jederzeit "retriggerbuff sind,
d.h., auch wenn beispielsweise die Funktionszeit einer der beiden
Zeitglieder 50, 51 schon zur Hdlfte abgelaufen ist, kann dieses neu
30gestartet werden, ohne daB.sich der logische Zustand an dessen Aus-

gang 56 oder 54 dndert, bis wieder die ganze Laufzeit der Zeitglieder

50, 51 verstrichen ist.
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Anhand eines zeitlichen Ablaufes ldBt sich die Wirkungsweise des
Zeitrelais 44 beschreiben. Das Zeitglied 51 soll beispielsweise
eine Laufzeit von 4 Sekunden cufweisen. Wenn nach Ablauf der dem
Zeitglied 50 vorgegebenen Zeit iUiber die Flanke am Ausgang 56 das

5 Zeitglied 51 gestartet wird, schlieBt die Schwenktiire 1. Unterbricht
jetzt eine Person nach 3 Sekunden den Lichtstrchl der Lichtschranke 2,
so startet das Zeitglied 50 Uber seinen Ausgang 56 das Zeitglied 51
von neuvem, d.h., es laufen noch zusdtzlich 4 Sekunden (insgesamt
also 7 Sekunden) ab, bevor sich der Ausgang 54 des Zeitgliedes 51

10 @ndert. Nur so wird die Schwenktire wieder ganz ge6ffnet. Die Rest-
laufzeit = Motorlaufzeit von Zeitglied 51 von 1 Sekunde wiirde dazu

nicht geniigen.

Es bleibt zu erwihnen, daoBl die Loge des Zeitrelais 44 in der Per-
15 sonenfihrungsanlage von sekunddrer Bedeutung ist. Man kann das Zeit-
relais 44, sofern es die Platzverhdltnisse erlauben, auch an anderen
statischen Teilen als im Ausfﬁhrungsbeispiel vorgesehen, anordnen.
Ebenso kann das Zeitrelais 44 in Personenfiihrungsanlagen vorgesehen
werden, deren Schwenktiiren 1 beispielsweise rechteckigen oder qua-
20 dratischen Querschnitt aufweisen, da die Gehdusequerschnittsform der
Schwenktiren 1 keinen EinfluB auf die Lage oder konstruktive Gestaltung

des Zeitrelais 44 ausiiben.

Eine vorteilhafte Ausgestaltung der in den Fig. 1 und 4 beschriebenen
25 ichtschranke 2 ergibt sich aus Fig. 5 und 6. Fig. 5 zeigt die beiden

Rohrpfosten 3,4 und einen Einkaufswagen 59, der sich gerade zwischen

den beiden Rohrpfosten 3,4 befindet. Im links gezeigten Rohrpfosten

3 ist eine Offnung 57 vorgesehen, durch die der von einer im Inneren

des Rohrpfostens 3 angeordneten Sende- und Empfangseinheit 6 Sende-
30 diode erzeugte Lichtstrahl 58 hindurchfUhrt. Am rechts im Bild ge-

zeigten Rohrpfosten 4 ist ein Reflektor 7 angeordnet, der einen Teil

. e

- v .
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des von der Sende- und Empfangseinheit 6 ausgestrahlten Lichtes

reflektiert.

Ebenso wie in Fig. 5 erkennbar, veranschaulicht,Fig. 6 daB der

5 wvon der Sende- und Empfangseinheit 6 ausgestrahlte Lichtstrahl 58
kegelformig ist und im Bereich des Reflektors 7 eine wesentlich
groBere Fldche bildet als die Spiegelfldche des Reflektors 7. Es
ist anhand der Zeichnung sehr gut vorstellbar, daB Ubliche mon-
tagebedingte Abweichungen der Rohrpfosten 3,4 der Sende- und Emp-

10 fangseinheit 6 oder des Reflektors 7 sich.in keiner Weise auf die
Funktionsfdhigkeit der Lichtschranke 2 auswirken. Der Reflektor 7 be-
findet sich im Normalfalle immer im ausgestrahlten Lichtkegel 58.

Der Lichtkegel 58 selbst erfafBlt beim Durchfahren eines Einkaufs-
wagens 59 durch den von den Rohrpfosten 3,4 gebildeten Durchgang

15 einen der am Drahtkorb 60 in bekannter Weise befindlichen vertikalen
Stdbe, so daB auf dem Reflektor 7 eine Abschattung erfolgt. Diese
.Abschuttung bewirkt in bekannter Weise das Auslbsen eines elektrischen

Impulses in der Sende- und Empfangseinheit 6 zum Zwecke des automatischen

Offnens einer TUre oder zum Betdtigen eines Zhlwerks.
20
Im AusfUhrungsbeispiel wird der kegelfdrmige Lichtstrohl 58 durch
eine Sendediode mit einem Lichtaustrittswinkel von etwa 10 bis 15 Grad
erzeugt. Als Lichtempfdnger ist eine Fotodiode oder ein Fototransistor
vorgeseheJ?eSendediode und die Fotodiode bzw. der Fototronsistor bil-
25 den im wesentlichen zusammen die Sende- und Empfangseinheit 6. Als
Reflektor 7 ist eine stark rUckstrahlende Kunststoff-Folie vorgesehen.
Die Rohrpfosten 3,4 weisen gewdhnlich einen Durchmesser von 60 mm
auf, widhrend der Reflektor 7 etwa eine Abmessung von 16 x 100 mm be-
sitzt. Der Abstand der beiden Rohrpfosten 3,4 betrdgt im Normalfalle
30700 bis 1000 mm. Dabei ist der Durchmesser D des Lichtkegels 58 in einem
Abstand von 700 mm von der Lichtquelle bereits wenigstens 120 mm grof.

in
Die Fig. 2/nur angedeutete Paniksicherung 36 ist 'in den Fig. 7 bis 9
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in einem konkreten AusfUhrungsbeispiel beschrieben. In dem Teil-

_schnitt des Rohres 13, an dem sich der Tiurfligel 5 befindet, ist

der obere Teil der Antriebswelle 27 erkennbar, die in der mit dem

Rohr 27 fest verbundenen Nabe 35 gefiUhrt ist.

Die Nabe 35 besteht aus einem vertikal angeordneten zylinderischen
Abschnitt 61, welcher auf der Antriebswelle 27 gelagert und durch

zwei Sicherungsringe 62 gegen axiale Bewegung gesichert ist, und

einem rohrfdrmigen horizontal angeordneten Abschnitt 63, welcher

mit seinem von der Achse der Antriebswelle 27 wegstrebenden Ende an
die Innenwand des Rohres 13 angeschweiBit ist. Auf gleicher waagrechter
Achse wie der Abschnitt 63, jedoch von auBen an das Rohr 13 angeschweiBt,
befindet sich ein Bolzen 64. Unterhalb des Bolzens 64 ist ein zweiter
Bolzen 65 am Rohr 13 befestigt. Das Rohr 13 kann mit seinen beiden
waagrechten Endabschnitten 66 auf die beiden Bolzen 64,65 aufgesteckt
und in bekannter Weise mit 16sbaren Sicherungsmitteln befestigt werden.
Durch den oberen Bolzen 64 und durch die Wand des Rohres 13 fUhrt
mittig und horizontal verlaufend eine Stellschraube 67, die zu einem
im horizontalen Abschnitt 63 der Nabe 35 befindlichen Schubteil 68
weist und an dieses anstoBt.Im Schubteil 68 befindet sich mittig eine
Bohrung 69, in welche ein Zapfen 70 des Rastelementes 37 ragt. An den
Zapfen 70 des Rastelementes 37 schlieBt sich ein Eingriffsabschnitt 71
an, dJ??Hn gle an der Mantelflédche der Antriebswelle 27 vorgesehene

Vertiefung 38 eingreift, wobei die Vertiefung 38 mit ihrer Léngsachse

25 72 parallel zur Achse der Antriebswelle 27 verlduft. Das Raostelement 37

wird Uber seinen Eingriffsabschnitt 71 mittels Federelemente in Form
von Tellerfedern 73, die zwischen dem Schubstiick 68 und dem Eingriffs-
abschnitt 71 entlang des Zapfens 70 gelagert sind, unter Vorspannung
in die Vertiefung 38 gedrlUckt. Anstelle der Tellerfedern 73 kann auch

30 eine Druckfeder vorgesehen sein.

Wird nun der TiUrfliUgel 5 bei geschlossenem und verriegeltem Zustand

et —
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der Schwenktire 1 unter Aufbietung der eingangs erwdhnten Kraft ent-
gegen der Of fnungsrichtung gedriickt, so gleitet das mittels eines
Stiftes 74 gegen Verdrehen gesicherte Rastelement 37 aufgrund der durch
den Turfligel 5 gebildeten Hebelwirkung aus der Vertiefung 38 heraus,
wird dodurch in Richtung zum Schubteil 68 versetzt, wobei die Teller-
federn 73 etwas zusammengepref3it werden, und kann mit dem Rohr 13 um die
in diesem Zustand feststehende Antriebswelle 27 geschwenkt werden. Dreht
man den TUrfligel 5 zurlck in die urspriingliche Position, so schnappt

das Rastelement 37 cufgrund der von den Tellerfedern 73 erzeugten

10 Vorspannung wieder selbsttdtig in die Vertiefung 38 zurlick, so daB

15

20

in dieser Lage das Rohr 13 mit dem TuUrfligel 5 wieder Uber die An-
triebswelle 27 angetrieben werden kann. Durch Drehen der Stellschraube
67 konnen die Tellerfedern 73 durch das Schubteil 68 mehr oder weniger
zusammengedrickt und dadurch die auf das Rastelement 37 einwirkende
Kraft oder Vorspannung veridndert werden. Zu diesem Zweck braucht nur der

Turfligel 5 von den Bolzen 64,65 abgenommen zu werden.

In Fig. 8 erkennt man in einer Draufsicht eine bevorzugte Ausbildungs-
form der Vertiefung 38 mit dem Eingriffsabschnitt 71 des Rastelementes
37. Die Vertiefung 38 weist einen trapezfdrmigen Querschnitt ebenso auf
wie der Eingriffabschnitt 71. Dabei liegen die schrdgen Fldchen 75 der

Vertiefung 38 und des Eingriffsabschnittes 71 aneinander. Die Vertiefung

“38 ist im Beispiel entlang der Ldngsachse 76 etwa 40 mm lang, so daB die

jeweils beiden schrdgen Fldchen 75 eine genligend groBle Auflage fir das

25 Rastelement 37 in der Vertiefung 38 bilden. Die auftretende Fléchen-

pressung beim ZurUcﬁﬁ%rgung bleibt somit in vertretbaren Grenzen.

Eine weitere Variante zu Fig. 8 zeigt Fig. 9. Der Querschnitt der

Vertiefung 38 und des Eingriffsabschnittes 71 braucht nicht unbedingt

30 trapezfdrmig zu sein. Es kdnnen verschiedene ebene, entlang der Achse

der Antriebswelle 27 verlaufende Profilfléchen vorgesehen sein, die nur

so ausgebildet sein miUssen, doB zwischen der Vertiefung 38 und dem Ein-
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griffsabschnitt 71 des Rastelements 37, was auch fir den trapez-
formigen Querschnitt zutrifft, keine Selbsthemmung eintritt. Im
Beispiel sind die beiden seitlichen Fldchen 77 der Vertiefung 38

und des Eingriffsabschnittes 71 bogenférmig gestaltet und durch einen

5 ebenen Abschnitt 78 miteinander verbunden.

In den Fig. 10 und 11 sind schlieBlich noch Varianten zu Fig. 2 ge-
zeigt, wonach der Stdnder zur Bildung der in das Gehause 12 einsetz-
baren Baueinheit in Verbindung mit der Gehdusekappe 9 auf verschie-
10 dene Weise ausgeflihrt werden kann. GemdB Fig. 10 besteht der Stdnder
avs einem GuBblock 79, der die Lagerung 31 umfaBt und einen davon aus-
gehenden Ansatz 80 aufweist, an dessen oberer Seite ein Flansch 81
zur Befestigung des Lagers 30 fiUr die Antriebswelle 27 sowie der
Gehaugekappe 9 vorgesehen ist. Der nicht dargestellte untere Teil des

15 GuBblocks 79 kann die in Fig. 2 gezeigte Raumform aufweisen.

Die4Geh6usekappe 9 kann tbrigens eine Fassung fUr eine elektrische
Beleuchtung aufnehmen, wobei mindestens die AbschluBhaube 40 (Fig. 2)
transparent ausgebildet sein kann.

20
Beim Beispiel der Fig. 11 sind die Flanschplatte 22 und die das Lager
30 aufnehmende Platte der Gehdusekappe 9 Uber ein Flanschrohr 82
miteinander verbunden, das an beiden Enden Flansche 81 aufweist. Die
Fagerung 31 ist in diesem Falle unmittelbar an der Flanschplatte 22

25 befestigt, beispielsweise angeschweiB}t.

30
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Patentanspriche

1) Schwenktiiranordnung fiir Durchgangsanlagen mit einer berihrungslos
wirkenden Personenabtasteinrichtung zur Betdtigung eines elektro-
motorischen Schwenktirantriebes, bei der innerhalb eines am Boden
verankerten, aufrecht stehenden rohrfdrmigen Gehduses (12) die La-
gerung (31) des Tirfligels (5), seine Antriebswelle (27) mit einem
Schwenkgetriebe (15) sowie der drehrichtungsumkehrbare Elektromotor
(16) mit einer Uberlastsicherung angeordnet sind sowie ein unter
Federdruck (73) stehendes, bei einem bestimmten Drehmoment sich ldsen-
des Gesperre (36) zwischen einem mit dem Tirfligel (5) und einem mit
dem Gehduse (12) verbundenen Teil vorgesehen ist, daodurch ge k e n n -
zeichnet , daB die Lagerung (31) des Turfligels (5), seine
Antriebswelle (27) mit dem Schwenkantrieb (15) sowie der Elektro-
motor (16) als sdulenformige Bauveinheit an beiden Seiten einer Flansch-
platte (22) angeordnet sind, die im ortsfesten, mit dem Boden ver-
bundenen Gehduse (12) gefiilhrt und an Flanschansdtzen (39) verschraubt
ist, und daB ein die Baveinheit umgreifendes, mit dem Tirfligel (5)
verbundenes und das Gesperre (36) enthaltendes Rohr (13), dessen
Durchmesser demjenigen des Gehduses (12) entspricht, axial Gber die das
Gehduse (12) Uberragende Baveinheit unter Fihrung auf der Antriebs-
welle (27) aufsetzbar ist und daB die Lagerung (31) des Tirfliigels (5)
mit einer die Gehdusesdule (12, 13) nach oben abschlieBenden Gehduse-

kappe (9) Uber eine innenliegende Flanschverbindung (32) verschraub-

bar ist.

2) Anordnung nach Anspruch 1, dadurch ge kennzeichnet ,

daB die Lagerung (31) des Turflugels (5) eine dem exzentrischen
Schwenkantrieb (15) gegenilberliegende begrenzte Flanschanordnung (81)
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zZur Befestiguné an der Flanschplatte (22) aufweist.

3) Anordnung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeich-
n e t, daB das Rohr (13) des Turfligels (5 ) mittels eines das Rohr (13)
5 teilweise durchsetzenden, eine Bohrung (34) aufweisenden Steges (33)

sowie mittels einer das Gesperre (36) aufnehmenden Nabe (35) auf der

Antriebswelle (27) gefihrt ist.

4) Anordnung nach Anspruch 1 oder folgenden, dadurch gek e nn -
110 zeichnet, doB die Lagerung (31) des Tirfliugels (5 ) mit
einem den Zwischenraoum zwischen dem Steg (33) und dem Rohr (13)

durchsetzenden Flanschbigel (32) mit der Gehdusekappe (9 ) verbunden

ist.

155) Anordnung nach Anspruch 1 oder folgenden, dadurch ge ke nn -

zeichnet, daB die Gehtusekappe (9 ) eine mit ihr verbindbare

AbschluBhaube (40) aufweist.

6) Anordnung nach Anspruch 5, dadurch g e kennzeichnet,
20  doB die AbschluBhaube (40) aus einem transparenten Material, z.B.
Kunststoff, besteht und die Gehdusekappe (9 ) eine Fassung fir eine

elektrische Beleuchtung cufweist.

7) Anordnung nach Anspruch 1 oder einem der folgenden, dadurch g e -

25 kennzeichnet, doB der Schwenkantrieb (15) fir den Tir-
fligel ( 5) aus einer mit der Antriebswelle (27) drehstarr verbun-
denen, gabelartigen sowie radial vorstehenden Kulisse (25) und aus
einer vom Elektromotor (16) angetriebenen, exzentrisch zu seiner

Antriebswelle (27) gelagerten, in die Kulisse (25) eingreifenden
30 Rolle (24) besteht. .
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Anordnung nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet,
daB die Antriebswelle (27) einen die Nabe der Kulisse (25) Uberra-

genden, den Bewegungsbereich der Rolle (24) begrenzenden zapfenar-

tigen Ansatz (41) aufweist.

Anordnung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, diBl
der Durchmesser des zapfenartigen Ansatzes (41) so bemessen ist,

daB die Anschlagstellungen der Rolle (24) bei beiden Drehrichtungen
des Elektromotors (16) in einem Winkel von 90 °©, bezogen auf die
Drehstellung der Kulisse (25), zueinander stehen, und in den beiden
Totpunktlagen eine Blockierung bilden.

Anordnung nach Anspruch 7 oder folgenden, dadurch ge ke nn -
zeichnet, daB die Kulisse (25) auf der Antriebswelle (27)

in verschiedenen Winkelstellungen, insbesondere in einer Teilung

von 90 o' befestigbar ist.

Anordnung nach Anspruch 7 oder folgenden, dadurch ge k e nn -
zeichnet, dil die Rolle (24) in ihrer Anschlagstellung
schnappverschluBartig (42 mit der Kulisse (25) zur Bildung einer

Ruckschlagsperre verbunden ist.

Anordnung nach Anspruch 1 oder einem der folgenden, dadurch g e -
kennzeichnet, doB der Elektromotor (16) als kurzschluB-

fester Getriebemotor ausgebildet und mit einem elektronischen Zeit-

relais zur Steuverung der Loufzeit und der Laufrichtung versehen ist.

Anordnung nach Anspruch 1 oder einem der folgenden, dadurch g e -
kennzeichnet, doB das Gesperre (36) aus einer entlang
einer Montellinie der Antriebswelle (27) verlaufenden, im Querschnitt
etwcrkeilfarmigen Vertiefung (38) sowie aus einem passenden, im

Rohr (13) des Tiirfliigels (5 ) gefiihrten, federbelasteten Rastele-
ment (37) besteht.
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Anordnung nach Anspruch 13, dadurch gekennzeichnet,
daB im Rohr (13) des Tirfligels (5 ) eine radial nach innen ra-
gende Nabe (35) starr angeordnet ist, die eine Bohrung (61) zur
Filhrung der Antriebswelle (27) sowie eine quer hierzu verlaufende

Bohrung (63) zur Filhrung des Rastelementes (37) mit seiner An-
driickfeder (73) aufweist.

Anordnung nach Anspruch 14, dadurch gekennzeichnet,
daB die Nabe (35) einen iiber das Rohr (13) nach auBen vorstehenden

Ansatz (64) aufweist, auf dem der Rahmen (66) des Turflugels (5 )
gefihrt und befestigt ist.

Anordnung nach Anspruch 13 oder folgenden, dadurch ge k e nn -
zeichnet, doB in der Querbohrung (63) der Nabe (35) ein auf

~ die Andriickfeder (73) einwirkendes Schubteil (68) gefihrt ist,

17)

das von auBen her mittels einer Schraube (67) verstellbar und diese

vom Rahmen (64) des Turfligels (5 ) Uberdeckt ist.

Anordnung nach Anspruch 1 oder einem der folgenden, dadurch g e -

kennzeichne t,daB die Personenabtasteinrichtung aus
einer in eige? Pfosten (3 ) angeordneten, einen kegelformigen

8
Lichtstroh& erzeugenden Sendediode (6 ) und aus einem, im gegen-

Uberliegenden Pfosten (4 ) angeordneten gekrimmten Reflektor ( 7)
besteht.

Dipl.-Ing. H.-D. Ernicke

Patentanwalt



Stiickliste

1 Schwenktiir

2 Lichtschranke
3 Pfosten

4 Pfosten

5 Turflugel

6 Sendediode

7 Reflektor

8 Holm

9 Gehdusekappe

10 Turpfosten

11 Turpfosten

12 Gehduse

13 Rohr

14 Achse

15 Schwenkgetriebe
16 Elektromotor

17 Abtriebswelle
18 Steckverbindung
19 Welle
20 Lagerhilse
21 Schale
22 Flanschplatte
23 Zapfen
24 Rillenkugellager
25 Kulisse

26 Innensubstantschraube

27 Antriebswelle
28 Gewindebohrung

29
30
31
32
33
34
35
36
37

38

39
40
41
42
43
44
45
46
47
48
49
50
51
52
53
54
55
56

-.20—

Kugellager
Lager
Lagerung

Steg

Steg

Bohrung

Nabe
Paniksicherung
Rastelement
Vertiefung
Flanschansatz
AbschluBBhaube
Anschlag
Arretierkugel
Blattfeder
Zeitrelais
Steverungseinheit
Sendediode
Fototrun#istor
Optik

Spiegel

erstes Zeitglied

zweites Zeitglied

Auswahlelektronik
Triac-Steverung
Wicklung

Ausgang

Ausgang
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57 Offnung

58 Lichtkegel

59 Einkaufswagen

60 Drahtkorb

61 zylindrischer Abschnitt
62 Sicherungsring

63 horizontaler Abschnitt
64 Bolzen

65 Bolzen

66 Endabschnitt

67 Stellschraube

68 Schubteil

69 Bohrung

70 Zapfen

71 Eingriffsabschnitt
72 Lidngsachse |
73 Tellerfeder

74 Stift

75-schrége Fléche

76 Léngsachse

77 seitliche Fldche
78 ebener Abschnitt
79 GuBblock

80 Ansatz

81 Flansch

82 Flanschrohr
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