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@ Dispositif compacteur-collecteur, destiné a collecter et compacter des déchets ou ordures.

@ L'invention concerne un dispositif du type compacteur-
collecteur pour la collecte et le compactage des déchets ou
ordures, Ce dispositif comprend une benne 1, une trémie de
réception 2 articulée a I'arriére de la benne et un sabot de
refoulement 7 mobile d'avant en arriére dans ia trémie. Il est
caractérigé en ce qu'un vérin ou systéme de vérins synchro-
nes 10 est attelé entre la benne et le sabot 7 de fagon &
pouvoir soit entrainer le sabot pour le compactage des
déchets déversés dans la trémie, soit, lorsque le sabot est
bloqué par rapport & la trémie par un organe de blocage 11,
permettre de soulever la trémie pour dégager la face arriére
de fa benne en vue de son vidage.
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DISPOSITIF COMPACTEUR-COLLECTEUR, DESTINE
A COLLECTER ET COMPACTER DES DECHETS OU
ORDURES.

L'invention concerne un dispositif
du type compacteur-collecteur pour ia collecte et le compac-~
tage des déchets ou ordures de tout type, en particulier or-
dures ménagéres.

Il existe de nombreux modéles de com-
pacteur-collecteur qui peuvent étre classés en deux grandes
catégories.

La premiére catégorie vise les com-
pacteurs-collecteurs qui possédent un fonctionnement disconti-
nu. Les brevets FR 1.437.507, FR 1.520.713 ou FR 2.298.493 dé-
crivent des dispositifs qui illustrent cette catégorie : le
compactage est effectué par une lame de tassement, une herse,
une guillotine ou un moyen analogue, qui est caractérisé en
ce qu'il se referme de haut en bas dans une trémie arriére en
vue de comprimer et repousser les déchets vers une benne avant.
L'inconvénient essentiel de ces dispositifs provient de leur
fonctionnement discontinu du fait que l'acces a la trémie
n'est pas possible pendant les séquences de fermeture de la
lame, herse, guillotine ou autre moyen de tassement ; les
temps morts ainsi occasionnés constituent en pratique un grave
inconvénient. De plus, de tels dispositifs se sont avérés en
pratigque dangereux puisqu'une personne peut étre accrochée et
gravement blessée lorsque la lame, herse ou guillotine se re-
ferme.

L'autre catégorie de dispositif, a
fonctionnement continu, remédie en partie 2 ces inconvénients.
Trois types essentiels de dispositifs son£ connus dans cette
catégorie.

Un premier type de dispositif fonc-
tionne au moyen d'ume ou de deux vis sans fin, qui tournent en
continu et autorisent en continu l'accés a la benne, les or-
dures pouvant &tre introduites dans celle-ci a tout moment du
cycle. Toutefois, ce type de dispositif exige la présence d'un
complexe hydraulique trés puissant pour entrainer les vis sans

fin, et de vérins auxiliaires supplémentaires pour vider la
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benne ; en outre, de tels dispositifs se sont avérés en pra-.
tigque trés dangereux, comme les dispositifs de la catégorie
précédente : dans le cas ol un vétement ou une partie de
vétement se trouve happé, il existe des risques d'entraine-
ment de la personne avec possibilité de blessures trés graves
voire mortelles de celle-ci.

Un deuxiéme type de dispositifs &
fonctionnement continu comprend une benne équipée d'un bras
de refoulement qui balaie celle-ci d'un cdté & 1'autre pour
repousser et tasser les ordures sur les cdtés. Toutefois, la
structure d'un tel dispositif est complexe et, comme précédem-
ment, il nécessite la présence d'un complexe hydraulique im-
portant, d'appareillages de sécurité et de vérins auxiliaires
supplémentaires pour soulever la partie arriére de la benne
afin de vider celle-ci. 7 '

Enfin, un troisiéme type de disposi-
tif & fonctionnement continu comprend un sabot de rgfoulément
qui se déplace d'avant en arriére en partie basse d'une trémie
disposée a l'arriére d'une benne. Ce type de dispositifs peut
étre illustré par les brevets FR 2.373.462, CH 474.429 et
FR 2.235.066.

Ce dernier type de dispositif prééen—
te l'avantage d'associer a un fonctionnement en continu, un
caractére peu dangereux pour les personnes et un systéme hy-
draulique plus simple gue dans les cas précédenfs.

La présente invention vise un dispo-
sitf perfectionné de ce type.

Les dispositifs de ce type existant
actuellement cumulent deux défauts pratiques essentiels qui,
pour plusieurs d'entre eux, ont conduit a leur abandon malgré
les avantages de leur principe de fonctionnement. En premier
lieu, ces dispositifs sont trés sensibles & l'effet abrasif
des ordures ou déchets ; on sait en effet,que généralement
les ordures ou déchets ont un pouvoir d'abrasion trés élevé
et 1'usure des dispositifs existant ci-dessus évoqués est tres
rapide au niveau des organes d'entrainement (vérins, piéces de
transmission, roulements, axes,...) du fait que ces organes
ou certains d'entre-eux se trouvent au contact direct desdits

ordures ou déchets.
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En outre, il n'a pas été jusqu'a
présent possible de réaliser avec un seul systéme de vérins
synchrones, a la fois, l'entrainement du sabot de refoule-
ment et l'entrainement de la trémie vers l'arriére pour son
vidage. Les essais effectués dans ce sens se sont soldés par
un échec (en particulier dispositif du brevet FR 2.373.462

gqui a la connaissance de l'inventeur n'a jamais pu étre ex-

ploité industriellement) car l'on obtient alors, d'une part,

une action treés peu efficace du systeme de vérins synchrones,
aussi bien pour entrainer le sabot que pour entrainer 1la
benne ce gui oblige & surdimensionner ces vérins, d'autre
part, des réactions importantes sur les axes d'articulation,
conduisant a une usure prématurée de ceux-ci. Dans ces con-
ditions, la plupart des dispositifs comporte deux systémes

de vérins indépendants, 1l'un pour entrainer le sabot de re-
foulement en vue des compactages, 1l'autre pour entrainer

la trémie en vue du vidage de celle-ci (cf par exemple brevet
CH 474.429, brevet FR 2.235.066).

Or la simplicité du systeéme hydrau-
ligque des compacteurs-collecteurs est une qualité essentiel-
le pour ces dispositifs car elle en conditionne le coiit et
la facilité de commande.

La présente invention se propose
de fournir un dispositif compacteur-collecteur perfectionné,
du type a fonctionnement continu, doté d‘'un sabot de refoule-
ment mobile d'avant en arriére a la base d'une trémie (dis-
positif de la 2éme catégorie et du 3éme type ci-dessus évo-
qué) .

L'invention vise, a la fois, a ré-
duire considérablement la sensibilité & l'abrasion de ces
dispositifs et a simplifier leur systéme hydraulique tout en
préservant une bonne efficacité d'action de celui-ci avec
des réactions faibles sur les axes, compatibles avec une durée
de vie normale de ceux-ci.

L'objectif de l1l'invention est ainsi
d'écarter les défauts principaux des dispositifs de ce type
afin de les rendre industriellement exploitables et de profi-
ter pleinement des avantages qu'offre, par ailleurs, leur

principe de fonctionnement (fonctionnement continu, pas de
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danger pour les personnes, simplicité de structure).
En d'autres termes, lt'invention a

pour but de fournir un dispositif compactéur—collecteur, qui

bénéficie a2 la fois de l'ensemble des avantages suivants :

. accés libre de la trémie pendant
tout le cycle de compactage,

. risque réduit pour les personnes,

. simplicité remarquable du systéme
hydraulique qui peut se réduire a un seul systéme de vérins
de puissance synchrone, -sans besoin de surdimensionner ceux-
ci,

. grande simplicité de structure,
conditionnant, en liaison avec l'avantage précédent un cofit
réduit du dispositif,

. longévité exceptionnelle du dispo-
sitif,

. trés grande facilité de manoeuvre
avec suppression des risques de fausses manoeuvres.

i "Il est bien entendu, que tel ou tel
avantage peut étre obtenu avec tel ou tel dispositif, mais
jamais la totalité de ceux-ci n'a pu &tre réuni dans un com-
pacteur-collecteur, malgré le nombre élevé de dispositifs
qui ont été congus dans ce domaine.

deyour simplifier la description, on
désignera par “"arriére/la benne" l'extrémité de celle-ci ol
sont introduits les déchets, la méme convention d'orientation
étant appliquée aux divers organes du dispositif.

Le dispositif compacteur-collecteur
visé par l'invention est du type a fonctionnement continu,
comprenant une benne ouverte a sa partie arriére, une trémie
de réception dotée d'une ouverture d'introduction des ordures
dans la benne et articulée a l'arriére de la ladite benne en
partie haute de celle-ci pour pouvoir pivoter entre une posi-
tion basse ou elle s'appuie contre l'arriére de la benne et
une position haute ou elle dégage la partie arriére ouverte
de ladite benne, un sabot de refoulement agencé au voisina-
ge du fond de ladite trémie pour pouvoir &tre déplacé entre
une position arriére ol il se trouve escamoté a 1l'arriére de

ladite trémie et une position avant ou il est apte a compri-
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mer les ordures & travers l'ouverture d'introduction, et un
systéme de vérins synchrones & double effet, attelé sur

la benne par 1'avant desdits vérins et, a l'arriére, sur le
sabot de refoulement par l'entremise de flasques liés audit
sabot, en vue d'é&tre apte & mouvoir ce dernier entre sa po-
sition arriére escamotée et sa position avant de compacta-
ge ; le dispositif conforme a la présente invention se carac-
térise par la combinaison des caractéristiques suivantes :

. un organe de blocage et de ver-
rouillage est agencé sur la trémie de f;gon é'pouvoir étre
déplacé entre deux positions, une position ou il s'accroche
sur un élément conjugué de la benne en vue de verrouiller la
trémie en position basse a l'arriére de la benne, en préser-
vant la liberté de mouvement du sabot de refoulement, et une
position opposée ou il est dégagé de 1'élément de la benne
et coopére avec le sabot de refoulement pour bloquer celui-
ci par rapport a la trémie,

. les vérins synchrones sont situés
de chaque cdté de la trémie a l'extérieur des deux parois la-
térales de celle-ci (qui délimitent latéralement son volume
interne), chacune desdites parois comprenant une plaque dotée
d'une ouverture et une plaque de recouvrement laquelle est
décalée transversalement par rapport a la premiére plaque et
est située au niveau de ladite ouverture en vue de masquer
entiérement celle-ci et de préserver un passage pour un des
flasgues 1lié au sabot,

. chaque vérin est articulé par
son extrémité arriére en un point du flasque, situé au partie
basse de la trémie au voisinage du niveau du sabot de refou-
lement,

. chaque vérin est articulé par son
extrémité avant & une hauteur intermédiaire de la benne de
fagon a pouvoir faire pivoter la trémie entre sa position
basse et sa position haute en agissant sur le sabot de re-
foulement lorsque celui-ci se trouve blogqué par rapport a
ladite trémie par l'organe de blocage et de verrouillage.

Ainsi, un seul jeu de vérins syn-
chrones (de préférence au nombre de 2, attelés de part et

d'autre de la benne) permet d'assurer, a la fois, le compac-
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tage des ordures par déplacement du sabot de refoulement
lorsque celui-ci est libre de se déplacer dans la trémie, et
le soulévement de la trémie en vue du vidage de la benne
dans le cas contraire. Ce soulévement de la trémie s'opére
donc par l'entremise du sabot de refoulement qui posséde ain-
si deux fonctions : a 1‘'état non blogué, la fonction classi-
que de compactage, et a 1'état bloqué, celle de transmettre
les efforts de soulévement ou d'abaissement a la trémie.

Dans une position, l‘organe de blo-
cage et de verrouillage verrouille la trémie & l'arriére de
la benne de sorte que, celle-ci étant immobilisée, l'action
des vérins engendre le mouvement de va-et-vient du sabot :
dans la position opposée, cet organe libére la trémie et blo-
gue le sabot dans celle-ci, de sorte que l'action des vérins
engendre les mouvements de soulévement ou d'abaissement de
la trémie. Aucune fausse manoeuvre ne peut étre faite
qui pourrait endommager les divers organes (en particulier,
il n'est pas possible d'avoir a la fois le sabot blogué et
la trémie verrouillée, ce qui, en cas de mise en fonctionne-
ment des vérins, entrainerait une rupture d'organes).

En outre, grice a l'agencement des
parois latérales de la trém}gigf a celuéigffagérig; par rap-

eurs ar 1ons
port auxdites parois ,; ces derniers /ne sont jamais en con-

tact avec les ordures ou déchets et sont donc a l1l'abri des
risques d'usure prématurée par abrasion :; cet agencement a
une autre conségquence : il permet d'abaisser les vérins

(sans géner l'accés de la trémie) de sorte que, comme on le
comprendra mieux plus loin, ceux-ci posséde une bonne effica-
cité dt'action, aussi bien pour l'entrainement du sabot gue
pour celui de la benne et ce, sans réactions exagérées au ni-
veau des aXes d'articulation.

L'invention ayant été exposée dans sa
forme générale, d'autres caractéristiques, buts et avantages
de celle-ci se dégageront de la description qui suit en réfé-
rence aux dessins annexés, lesquels en présentent, a titre
d'exemplecs non limitatifs, des modes de réalisation ; sur ces
dessins qui font partie intégrante de la présente description

. la figure 1 est une vue d'ensemble

montrant un véhicule équipé d'un dispositif conforme a 1l'in-
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vention,

. la figure 2 est une coupe axiale
par un plan longitudinal AA, montrant le dispositif conforme
a4 l'invention en position de collecte des ordures, l'organe
de refoulement étant en position arriére escamotée,

. la figure 3 est une coupe analo-
gue par un plan longitudinal BB, passant par l'axe d'un vé-
rin,

. la figure 4 en est une coupe sché-
matique transversale par un plan CC situé vers l'arriére du
dispositif, cependant gque la figure 5 est une vue de détail
coupée dans les mémes conditions,

. la figures 6a est une vue trans-
versale de détail selon D, montrant un exemple de commande
de l'organe de blocage et de verrouillage et la figure 6b
une vue analogue montrant un autre exemple de commande,

. la figure 7 est un schéma illus-
trant le fonctionnement du dispositif et montrant le sabot
de refoulement dans sa position avant de compactage,

. la figure 8 est un schéma analogue
montrant le dispositif en position de vidage de la benne
(trémie en position intermédiaire),

. enfin, les figures 9a et 9b sont
des schémas partiels, montrant un dispositif dans lequel une

piéce auxiliaire de tassement est associée au sabot de refou-

lement.
Le dispositif compacteur-collecteur

représenté a titre d'exemple aux figures 1, 2, 3, 4 et 5
comprend une benne 1 de type classique que l'on apergoit mon-
tée sur un camion a la figure 1 et dont on apercoit la partie
arriére aux autres figures. De fagon traditionnelle, cette
benne 1 est formée par un chissis habillé par des parois en
tdle, l'ensemble étant désigné par simplification par le ter-
me "benne". Elle est intérieurement équipée d'un bouclier-
éjecteur classique avec des moyens d'entrainement (non repré-
sentés).

- La face arriére de la benne est ou-
verte et est dotée d'une trémie basculante 2 qui est articu-

lée en partie haute de celle-ci par des tourillons d‘'articu-
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lation 3.

La trémie 2 ouverte sur sa face
arriére est appelée a recevoir les ordures déversées par les
opérateurs. Elle comporte un fond 2a incurvé, concave, et
une courte paroi arriére 2b a sa partie basse formant avec
une paroi de protection 2c¢ située au-dessus et a proximité
de celle-ci, un logement de forme adaptée pour pouvoir con-
tenir un sabot de refoulement 7. La paroi de protection 2c
est fortement inclinée vers le bas et vers l'avant comme le
montre la figure 2, en vue de délimiter avec la paroi arriére
2b un logement s'étendant vers le haut et vers l'arriére.

7 De plus, a l'extérieur de la trémie
est prévu un marche-pied escamotable 4 sur lequel sont appe-
1és a se tenir les éboueurs. Il est a noter que ce marche-pied
est plus étroit que le gabarit du camion de facon a éviter
que les éboueurs se placent sur le cdté (ce qui pourrait étre
dangereux, notamment dans les virages) ; en 1'exemple, le
marche-pied 4 est bordé de chaque cdté par des parechocs cin-
trés tels que 5.

' Par ailleurs, la trémie 2 posséde
une paroil frontale avant 2d, s'interrompant en partie basse
poﬁr former une ouverture d'introduction des- ordures dans
la benne. A la base de cette paroi 2d est disposé un peigne
transversal 6 doté de dents pivotante 6a ; ce peigne est com-
posé d'une poutre transversale 6b soudée de part et d'autre
sur la trémie 2, d'un axe transversal 6¢c porté par ladite pou-
tre par l'entremise de pattes 6d et d'une pluralité de dents
6a ; chagque dent vient au repos dans l'ouverture d'introduc-
tion de la trémie (grice a une butée arriére qui la maintient
dans cette position) et est apte & pivoter vers l'avant et
vers le haut autour de l'axe transversal. Ces dents retiennent
ainsi les déchets contenus dans la benne, tout en autorisant
leur introduction dans celle-ci par le sabot 7 par pivotement
sous la poussée desdits déchets. '

Le sabot de refoulement 7 qui s'é-
tend transversalement & la base de la trémie est constitué
par une tdle pliée de fagon a former, d'une part, un flanc
avant de compactage 7a, d'autre part, une face inférieure 7b

incurvée, convexe, appelée a se déplacer a proximité du fond
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2a de la trémie, enfin une face supérieure incurvée concave
7c appelée a passer a proximité de la paroi de protection
2c de la trémie.

Ce sabot 7 est articulé latérale-
ment sur la trémie par deux flasques tels que 8, composés
chacun d'une joue 8a (en l'exemple de forme générale trian-
gulaire) sur laguelle est fixé le sabot 7, d'une autre joue
8b {en l'exemple de forme générale trapézoidale) située en
regard de lz premiere, de moyens d'entretoisement 8c reliant
lesdites joues et d'un retour 8d prolongeant la joue 8b a
sa partie basse.

Chaque paroi latérale de trémie com-
prend une plaque externe 20 dotée d'une ouverture 20a et une
plague de recouvrement 21 qui est décalée transversalement
vers l'intérieur par rapport a la plagque 20. Cette plague de
recouvrement 21 est située au niveau de ladite ouverture 20a
de fagon a dépasser des bords de celle-ci et & la masquer
entiérement ; elle est soudée en partie haute sur la plaque
externe 20 et préserve en partie basse un passage P pour la
joue 8a du flasque 8.

En outre, une plaque de maintien 22
est fixée extérieurement sur chague plaque 20 en vue de main-
tenir un axe 9 traversant les deux joues 8a et 8b en partie
haute ; les deux axes 9 situés de part et d'autre de la tré-
mie permettent aussi d'articuler les flasques 8 qui portent
le sabot 7, ces articulations étant situées 3 l'extérieur de
la trémie.

Comme le montrent les figures, les
axes 9 sont positionnés a faible hauteur au-dessus du niveau
du sabot de refoulement 7, en position avancée par rapport a
l'arriére de la trémie de fagon & se situer & peu preés dans
la zone médiane entre la partie avant et la partie arriére
de ladite trémie.

En l'exemple préférentiel représen-
té, les axes 9 sont situés, pour la position arrié;e/du sa-
bot 7, approximativement & l'aplomb du flanc avant de compac-
tage 7a de celui-ci et au niveau de la partie arriére de sa
face supérieure 7c.

Ainsi, le sabot 7 est apte a pivoter
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d'abord, vers le bas au début de son mouvement arriére, puis
vers le haut a la fin de ce mouvement pour s'escamoter dans

une position arriére inclinée dans le logement incliné déja

évoqué. Cette position inclinée du sabot escamotée est celle
qui conditionne un dégagement maximum de la trémie.

En outre, le flanc avant de compac-
tage 7a du sabot est orienté trés approximativement radiale-
ment par rapport au mouvement de rotation de celui-ci de fa-
con & pouvoir exercer une pression a peu prés perpendiculaire
sur la masse de déchets située a l'avant de celui-ci. De plus,
le fond 2a de la trémie est incurvée avec une courbure centrée
sur les axes 9 de fagon que la paroi 7b du sabot glisse en
permanence a proximité de celle-ci.

Par ailleurs, le sabot 7 est attelé
par l'entremise de ses flasques 8 aux extrémités arriére cCe
deux vérins hydrauliques synchrones a double effet, tels que
10. Ces vérins sont situés de chaque cdté de la trémie 2 a
l'extérieur des deux parois latérales (20, -21) de celle-ci et
sont chacun attelés sur le retour 8d prolongeant la joue 8b.
Les points d'attelage 10b des vérins sont ainsi situés en
partie basse de la trémie au voisinage du niveau du sabot de
refoulement.

En l'exemple préférentiel représenté,
chague point d'attelage 10b est situé a peu prés au niveau de
la partie avant de la face supérieure 7c du sabot ( a peu
prés au-dessus du flanc de compactage 7a) comme le montrent
lesfigures.

De plus, chaque vérin est articulé
par son extrémité avant 10a a une hauteur intermédiaire de la
benne 1, en un point situé nettement au-dessous du point d‘af—
ticulation 3 de la trémie. Les vérins 10 sont, en outre, agen-
cés de facon a se trouver a 1'état rétracté lorsque la trémie
se trouve en position basse et le sabot de refoulement 7 en
position avant dans celle-ci.

Ainsi, sans géner aucunement l'acces
arriére 3 la trémie, ni mettre les vérins ou leur articula-
tion au contact des ordures, l'agencement ci-dessus décrit
permet d'abaisser considérablement 1'emplacement desdits vé-

rins avec un point 10b d'application de la force trées proche
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du niveau du sabot. On obtien} ainsi une excellente effica-
cité de ces vérins aussi bien pour l'entrainement du sabot
gue pour l'entrainement de la trémie.

En outre, malgré la faible hauteur
de l'axe 9 autour duquel tourne le sabot 7, la distance entre
cet axe 9 et le point d'application 10 b est grande par
rapport a la distance séparant ce point d'application 10b et
la ligne moyenne L de poussée du sabot (figure 3) ; les réac-
tions au niveau de l'axe 9 sont ainsi modérées et celui-ci
subit une usure normale.

' Par ailleurs, le dispositif est équi-
pé d'un organe de blocage et de verrouillage 11 qui posséde
la double fonction, d'une part, de permettre de bloquer le
sabot 7 par rapport a la trémie, lorsque ledit sabot se trou-
ve dans sa position avant, d'autre part, de permettre de ver-
rouiller la trémie 2 dans sa position basse contre la benne.

A cet effet, cet organe 11

portée par la trémie est agencé au- dessous du fond
2a de celle-ci de facon a pouvoir étre déplacé entre deux
positions, l'une-oll il s'accroche sur un élément conjugué de
la benne (en l'exemple élément chindrique 12) en préservant
la liberté de mouvement du sabot, 1l'autre opposée ol il est
dégagé de 1'élément 12 et coopeére avec le sabot 7 pour blo-
quer celui-ci.

En l'exemple, l'organe 11 comprend
deux crochets tels que 1lla, qui sont portés par une tige
transversale de manoeuvre 1lb articulée sous le fond 2a :; cha-
que crochet 11lb comporte un bec d'accrochage orienté vers la
benne pour pouvoir s'accrocher sur 1'élément 12 de la benne,
et une face d'appui orientée vers le sabot de refoulement 7
pour venir en butée avec une joue 7d de forme conjuguée que
comporte ce sabot. Cette joue 7d est agencée de sorte que la
position de blocage du sabot par rapport a la trémie corres-
ponde sensiblement a la position avant dudit sabot.

L'organe 11 peut étre commandé par
un vérin hydraulique de faible puissance 13 -comme le montre
la figure 6a ; ce vérin est agencé pour permettre de faire
pivoter la tige 1llb, soit dans le sens de 1'accrochage des

crochets lla avec les éléments 12, soit dans le sens opposé,
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jusqu'a coopération desdits crochets avec les joues 7d du
sabot de refoulement.

L'organe 11 peut égale-
ment étre commandé par des moyens manuels de manoeuvre, tels
gue manivelle 14 fixée latéralement en bout de la tige 1llb,
comme le montre en variante la figure 6b.

La figure 7 illustre l'effet de
compactage produit par le sabot ; lorsque la trémie 2 est
verrouillée en position basse sur la benne, la rétraction des
vérins 10 exerce une traction directe sur le sabot 7 qui pi-
vote autour de ses axes d'articulation 9, et assure l'intro-
duction des déchets dans la benne et leur compactage.

Lorsque les vérins 10 se déploient,
ils exercent une poussée opposée sur le sabot 7, qui provogue
le recul de celui-ci vers sa position escamotée arriére.

La figure 8 illustre la séquence de
soulévement de la trémie 2 en vue du vidage de la benne 1.
Lorsgque le sabot de refoulement ‘7 se trouve en position avant,
1'opérateur manoeuvre l'organe de crochetage 11 pour bloguer
ledit sabot dans cette position. Le déploiement des vérins
engendre alors le soulévement de la trémie 2 sous l'effet de
la poussée qui est transmise a celle-ci par l‘eﬁtremise du
sabot 7, temporairement solidarisé a ladite trémie. La face
arriére ouverte de la benne peut ainsi étre entiérement déga-
gée, la trémie 2 venant se situer au-dessus de celle-ci en
fin de course des vérins.

Le dispositif de l'invention fonc-
tionne ainsi avec un systéme hydraulique trés simple, ne com-
portant que deux vérins de puissance synchrones + la trans-
mission directe des efforts développés par ceux-ci permet une
économie notable de puissance.

Bien entendu, lt'invention n'est pas
limitée aux termes de la présente description mais en comprend
toutes les variantes.

| Par exemple, selon la variante sché-
matisée aux figures 9a et 9b, le dispositif est équipé d'une
piéce auxiliaire de tassement 18 articulée sur la trémie et
reliée au sabot de refoulement par des biellettes 19, de fa_-

¢on a pivoter en méme temps que ledit sabot entre une position
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haute ol elle se trouve située 3 l'avant et au-dessus dudit
sabot, ce dernier étant en position avant de compactage (£i-
gure 9%9a), et une position basse de tassement ou elle est si-
tuée au-dessus et au centre du fond de la trémie, le sabot
étant en position arriére escamotée (figure 9b). Une telle
piéce 18 permet de réaliser un tassement complémentaire des
déchets et peut notamment étre prévue dans tous les cas ol

ces déchets ont une tendance au foisonnement.
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REVENDICATIONS

1/ - Dispositif compacteur-collec-
teur d'ordures ou déchets, du type a fonctionnement continu,
comprenant une benne (1) ouverte a sa partie arriére, une tré-
mie de réception (2) dotée d'une ouverture d'introduction
des ordures dans la benne et articulée a l'arriére de ladite
benne en partie haute de celle-ci pour pouvoir pivoter entre
une position basse ol elle s'appuie contre l'arriére de la
benne et une position haute ol elle dégage la partie arriére
ouverte de ladite benne, un sabot de refoulement (7), agencé
au voisinage du fond de ladite trémie pour pouvoir é&tre dépla-
cé entre une position arriére ou il se trouve escamoté a
l'arriére de ladite trémie et une position avant ol il est
apte a comprimer les ordures a travers l'ouverture d'introduc-
tion, et un systéme de vérins synchrones a double effet (10),
attelé sur la benne (1) par 1l'avant desdits vérins et, a
l'arriére, sur le sabot de refoulement (7) par l'entremise
de, flasques (8) liés audit sabot, en vue d'étre apte a mouvoir
ce dernier entre sa position arriere escamotée et sa position
avant de compactage, ledit dispositif étant caractérisé en
ce que :

. un organe (1ll) de blocage et de
verrouillage est agencé sur la trémie (2) de facon a pouvoir
étre déplacé entre deux positions, une position ou il s'accro-
che sur un élément conjugué (12) de la benne en vue de.ver-
rouiller la trémie en position basse a l'arriére de la benne,
en préservant la liberté de mouvement du sabot de refoulement
(7), et une position opposée ol il est dégagé de 1'élément
(12) de la benne et coopére avec le sabot de refoulement (7)
pouf bloquer celui-ci par rapport a la trémie (2),

. les vérins synchrones (10) sont
situés de chaque cbté de la trémie (2) a l'extérieur des deux
parois latérales de celle-ci (gui délimitent latéralement son
volume interne), chacune desdites parois comprenant une plaque
(20) dotée d'une ouverture (20a) et une plague de recouvre-
ment (21) laguelle est décalée transversalement par rapport
a la premiére plaque (20) et est située au niveau de ladite
ouverture (20a) en vue de masquer entierement celle-ci et de

préserver un passage (P) pour un des flasques (8) 1ié au sa-
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. chaque vérin (10) est articulé
par son extrémité arriere (10b) en un point du flasque (8),
situé en partie basse de la trémie (2) au voisinage du ni-
veau du sabot de refoulement (7),

. chaque vérin (10) est articulé
par son extrémité avant (10a) a une hauteur intermédiaire
de la benne (1) de facon a pouvoir faire pivoter la trémie
(2) entre sa position basse et sa position haute en agissant
sur le sabot de refoulement (7) lorsque celui-ci se trouve
blogqué par rapport a ladite trémie par l'organe (11) de blo-
cage et de verrouillage.

2/ - Dispositif selon la revendi-
cation 1, caractérisé en ce que les flasques (8) sont arti-
culés sur les parois latérales de la trémie autour d‘axes 9
positionnés a faible hauteur au-dessus du niveau du sabot de

refoulement (7) a peu prés dans la zone médiane entre la par-

‘tie avant et la partie arriére de ladite trémie, de facon a

permettre au sabot de pivoter vers l'arriére et vers le haut
a la fin de son mouvement d'escamotage en vue de pouvoir se
disposer dans une position arriére inclinée.

3/ - Disbositif selon la revendi-
cation 2, dans lequel la trémie (2) comprend a sa partie
basse arriére une courte paroi arriére (2b) et a l'avant de
celle-ci une paroi de protection (2c) formant un logement
adapté pour contenir au moins partiellement le sabot de re-
foulement (7) en position escamotée arriéere, caractérisé en
ce gque ladite paroi de protection (2c) est fortement incli-
née vers le bas et vers l‘'avant en vue de délimiter avec la
paroi arriére (2b) un logement s'étendant vers le haut et
vers l'arriére, adapté pour contenir le sabot (7) dans sa po-
sition inclinée arriére d'escamotage.

4/ - Dispositif selon la revendi-
cation 3, dans lequel le sabot de refoulement (7) présente
une forme comprenant, d'une part, un flanc avant de compac-
tage (7a) orienté trés approximativement radialement par rap-
port au mouvement de rotation dudit sabot, d'autre part, une
face inférieure incurvée convexe (7b) appelée & se déplacer

a proximité du fond (2a) de la trémie, lequel présente une
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forme incurvée concave conjuguée, enfin une face supérieure

incurvée concave (7a) appelée & passer & proximité de la pa-
roi de protection (2c) de la trémie, ledit dispositif étant

caractérisé en ce que :

. chaque vérin (10) est articulé
par son extrémité arriere (10b) en un point du flasque (8),
situé au niveau de la partie avant de la face supérieure (7a)
du sabot,

. les flasques (8) sont articulés
autout d'axes (9) situés, pour la position arriére du sabot
(7), approximativement & l'aplomb du flanc avant de compac-
tage (7a) et au niveau de la partie arriére de la face supé-
rieure (7a) du sabot.

5/ - Dispositif selon 1l'une des re-
vendications 2, 3 ou 4, caractérisé en ce que chaque flasque
(8) comprend une joue (8a) sur laquelle est fixé le sabot
(7) et qui passe dans le passage (P) préservé entre les deux
plaques (20,21) de la paroi latérale de la trémie, une au-
tre joue (8b) située en regard de la premiére du cdté exté-
rieur par rapport auxdeux plaques (20, 21) précitées, des
moyvens d'entretoisement (8c) reliant lesdites joues, et un
retour (8d) en U prolongeant la joue (8b) a sa partie basse,
l'axe (9) d'articulation dudit flasgque traversant les deux
joues (8a, 8b) & leur partie haute et étant porté du cdté
intérieur par la plagque de recouvrement (21) et du cdté ex-
terne par une plaque de maintien (22) fixée extérieurement
sur la plaque (20), cependant que le vérin (10) correspondant
est articulé dans le retour (8d) prolongeant la joue (8b)
précitée.

6/ - Dispositif selon l'une des re-
vendications 1, 2, 3, 4 ou 5, dans lequel le systéme de vé-
rins synchrones (10) est agencé pour se trouver a l'état sen-
siblement rétracté lorsque la trémie (2) se trouve en posi-
tion basse et le sabot de refoulement (7) en position avant
dans celle-ci, ledit dispositif étant caractérisé en ce que
l'organe (11) de blocage et de verrouillage est adapté pour
bloguer ledit sabot (7) lorsqu'il se trouve au voisinage de
sa position avant dans la trémie.

7/ -~ Dispositif selon l'une des re-
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vendications 1, 2, 3, 4, 5 ou 6, caractérisé en ce que l'or-
gane (11) de blocage et de verrouillage comprend au moins

un crochet (1lb) porté par une tige transversale de manceuvre
(1la) articulée sur la trémie, chaque crochet comprenant un
bec d'accrochage orienté vers la benne pour pouvoir s'accro-
cher sur 1'élément (12) de celle-ci et une face d'appui
orientée vers le sabot de refoulement (7) pour venir en butée
avec une joue de forme conjuguée (7d) que comporte ce sabot.

8/ - Dispositif selon l'une des re-
vendications précédentes, dans lequel la trémie (2) posséde
une paroi frontale avant (2d) s'interrompant en partie bas-
se pour former l'ouverture d'introduction des ordures, carac-
térisé en ce qu'il comprend a la base de cette paroi (24),
un peigne transversal (6) doté de dents pivotantes (6a), le-
dit peigne étant composé d'une poutre transversale porteuse
(6b), d'un axe transversal (6c¢c) porté par ladite poutre et
d'une pluralité de dents (6a), chacune disposée au repos
dans l'ouverture d'introduction et apte a pivoter vers 1l'a-
vant et vers le haut autour de 1'axe transversal (6c).

9/ - Dispositif selon l'une des re-
vendications précédentes, caractérisé en ce qu'il comprend
une piéce auxiliaire de tassement (18) articulée sur la tré-
mie et reliée au sabot de refoulement par des biellettes (19),
de facon a pivoter en méme temps que ledit sabot entre une
position haute ou elle se trouve située a l'avant et au-des-
sus dudit sabot, position correspondant a la position avant
de compactage de celui-ci, et une position basse de tasse-
ment ol elle est située au-dessus et au centre du fond de la

trémie, position correspondant & la position arriére escamo-
tée du sabot.
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Fig. 3
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