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€9 Verrou motorisé électroniquement dont I’axe du moteur est paralléle a 'axe longitudinal des pénes.

€ Linvention a pour objet un verrou motorisé électroni-
quement dont I'axe du moteur est paralléle a I'axe longitudi- S12
nal du ou des pénes.

Il comporte, intégrés dans le verrou (V) des moyens
mécaniques de sécurité, un moteur électrique (2), un mo-
dule de commande (1), un ou plusieurs minirupteurs (9)
pour communiquer la position des pénes (7), un ou plu-
sieurs détecteurs (10, 11) de I'état d’ouverture ou de ferme-
ture de la porte et du degré des chocs regus sur celle-ci,
I'axe du moteur (2) est paraliéle a I'axe longitudinal des
pénes (7), les pénes (7) sont guidés par des trous percés
dans les flancs du U (3) et entrainés en translation par la
ﬂ' pléce (6), mais sont libres en rotation autour de leurs axes.

L'invention s’applique aux verrous électroniques.
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Verrou motorisé &lectroniquement dont l'axe du
moteur est paralléle & 1l'axe longitudinal des pénes

L'invention a pour objet un verrou motorisé élec-
troniquement commandé par un signal codé dont l'axe du
moteur est paralléle d l'axe longitudinal du ou des
pénes.

Il existe d'autres verrous commandés électroni-
gquement. Ces verrous ou gidches électriques fonctionnent,
non pas avec des moteurs électriques intégrés, mais au
moyen d'électro-aimants. Ces verrous ne peuvent pas &tre
considérés comme des verrous de slireté. En effet, du
fait du mécanisme reposant sur des électro-aimants, ces
verrous sont facilement fracturés et neutralisés.

L'invention tend & é&viter ces inconvénients. Elle
permet d'obtenir un verrou motorisé& électroniquement
qui soit effectivement une fermeture de siireté, ledit
verrou n'est donc commandé que par un signal codé.

Bien entendu, la méme porte ou des portes diffé-
rentes peuvent &tre actionnées simultanément sans gqu'il
v ait de liaison mécaniques entre elles. A cet effet,
l'axe du moteur est parallé&le a l'axe longitudinal du
ou des pénes, les pénes sont cylindriques et montés
librement de maniére @ pouvoir tourner et n'offrir ainsi
aucune prise aux dents d'une scie, par exemple; un ou
plusieurs moyens indiquent en permanence la position du
ou des pénes, un ou plusieurs moyens indiquent si la
porte est ouverte ou fermée, un ou plusieurs moyens de
détection renseignent sur le degré du ou des chocs res-
sentis sur le verrou ou au niveau de la porte; enfin, des
moyens électroniques permettent de donner des ordres
d'ouverture par des signaux électroniques codés.

Les figures ci-jointes données & titre d'exemple
indicatif et non limitatif permettront aisément de com-
prendre l'invention. Elles représentent un mode de réa-

lisation préféré selon l'invention.
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La figure 1 est une vue schématique du verrou
motorisé, vue en plan.

La figure 2 est une vue schématique du verrou
motorisé&, vue-en plan selon une variante dans laquelle
un moyen anti-panique est combiné avec l'ensemble -du
verrou.

" Un module de commande 1 est constitué par un cir-
cuit imprimé& portant des composants é&lectroniques et un
bornier qui permet de raccorder les fils reliant le
verrou V & la centrale électronique.

Un ordre d'ouverture et de fermeture, venant de
la centrale, parvient au module sous la forme d'un
signal &lectrique. Si les caractéristiques du signal
sont conformes a celles exigées par la procédure définie
au préalable pour le verrou V, le module de commande
déclenchera l'exécution de l'ordre. Le verrou ne peut
étre commandé que par un signal.

Le signal exigé& peut &tre une simple tension
continu d'un niveau et d'un sens bien définis ou une
information codée complexe, exigeant un décodage &lec-
tronigque pour &tre reconnue. : .

Un moteur & courant continu basse tension 2 est
fixée sur la paroi interne d'un U 3 solidaire de la
platine 13 supportant l'ensemble des composants du
verrou. i

Sur l'axe de ce moteur est collé&e une vis sans
fin 4 sur laquelle se déplace un &crou 5 immobilisé en
rotation par une piéce d'entrainement 6. Cette piéce
comporte deux fourches semi-circulaires & ses extrémités
qui maintiennent les deux p&nes cylindriques 7 par des
gorges.

Les pénes 7 sont guidés par des trous percés dans
les flancs du U 3 et entrainés en translation par la
piéce 6, mais sont libres en rotation autour de leurs

axes. Ils n'offrent donc aucune prise aux dents d'une
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scie, par exemple.

Lorsque la vis sans fin 4, sous l'action du
moteur 2, tourne dans le sens "vissant", l'écrou 5 se
déplace de l'arrieére vers l'avant du verrou; les pénes
7 entrainés par la pi&ce 6 sortent vers 1l'extérieur et
pénétrent dans la géche 14. Lorsque la vis sans fin 4
tourne dans le sens "dévissant", 1l'écrou 5 se déplace
de l'avant vers l'arriére et les pénes 7 rentrent dans
le verrou, libé&rant la g&che 14.

Le mouvement est limité vers l'arriére par l'action
d'un doigt de la pié&ce 6 sur un minirupteur 8 qui agit
sur le module de commande l. Le mouvement est limité
vers l'avant par l'action du second doigt de la piéce 6
sur deux minirupteurs couplés 9 gqui agissent également
sur le module de commande, lesdits minirupteurs 8,9 peu-
vent &tre remplacés par des détecteurs.

Le verrou V contient, en plus des é&léments décrits
qui permettent son fonctionnement, deux détecteurs 10 et
11 utilisé&s pour des fonctions annexes, dans le but de
simplifier 1'équipement de la porte.

Un commutateur magnétique inverseur 10 permet
d'obtenir la fermeture automatique du verrou quand il est
en concordance avec l'aimant 15 contenu par la géche 14
et sert également & déclencher une alarme quand la porte
est ouverte par effraction, sans que le verrou soit
manoceuvré par l'intermé&diaire de son module de commande.

Un détecteur inertiel 11 génére un signal &lec-
trique lorsque la platine 13 du verrou V, sur laquelle
il est fix&, elle-méme solidaire de la porte ou de son
chambranle, regoit des vibrations venant des chocs subis
par l'ouverture. Ce signal électrique transmis & la
Centrale Electronique, va permettre, aprés analyse, de
déclencher une alarme dissuaéive.

Un inverseur 12 peut étre placé sur le capot, non
représenté, du verrou V. Cet inverseur 12 est raccordé

directement au module de commande, il permet d'ouvrir
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ou de fermer le verrou V de l'intérieur de la piéce
sans avoir besoin d'envoyer le signal codé nécessaire
au fonctionnement du module 1. ,

'~ pour l'utilisation du verrou sur les ouvertures
des établissements publics soumis aux régles de sécurité
"anti-panique", il est prévu un verrou W qui est une
variante selon 1'invention.

Le fonctionnement et les caractéristiques tech-
niques principales sont analogues mais des ressorts 16
sont rajoutés sur les pénes 7 pour exercer une force qui
tend & repouéser ceux-ci vers l'arriére. L'écrou 5 est

rendu solidaire en translation de la pi&ce 6 par une

goupille 17 qui est reliée par une chainette 18 3 un

anneau 19 accessible de 1'extérieur du verrou W, ladite

goupille 17 peut étre remplacée par un circlips,

Quand on tire sur l'anneau, la goupille 17 est
arrachée, les pénes 7 repoussés vers l'arriére par les
ressorts, entrainent la pi&ce 6 qui n'est plus solidaire
de l'écrou 5 et l'ensemble va se positionner & l'arriére
du verrou qui restera en position ouverte, mé€me si un
ordre inverse &tait envoyé sur le module de commande 1.

L'anneau de déverrouillage 19 peut &tre relié 3
la barre anti-panique, non représentée sur la figﬁre 2,

qui &quipe 1'ouverture.
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5
REVENDICATIONS

1. Verrou motorisé E&lectroniquement caractérisé
par le fait qu'il comporte, intégrés dans le verrou (V
ou W) des moyens mécaniques de sécurité, un moteur
électrique (2), un module de commande (1), un ou plusieurs
minirupteurs (9) pour communiquer la position des pénes
(7), un ou plusieurs détecteurs (10,11) de 1l'état d'ou-
verture ou de fermeture de la porte et du degré des
chocs regus sur celle-ci.

2. Verrou motorisé& é&électroniquement, selon la
revendication 1, caractérisé par le fait que les moyens
mécaniques de sécurité consistent & ce gque l'axe du
moteur (2) est paralléle & l'axe longitudinal des pénes
(7). .

3. Verrou motorisé& Eélectroniquement, selon l'une
quelconque des revendications 1 ou 2, caractérisé par
le fait que les moyens mécaniques de sécurité consistent
ad ce que les pénes (7) sont guidés par des trous percés
dans les flancs du U (3) et entrainés en translation par
la piéce 6, mais sont libres en rotation autour de leurs
axes.

4. Verrou motorisé électroniquement, selon l'une
quelconque des revendications 1,2 ou 3, caractérisé par
le fait que le moteur (2) & courant continu basse tension
est fixé sur la paroli interne d'un U (3) solidaire de
la platine (13) supportant l'ensemble des composants du
verrou (V,W); sur l'axe dudit moteur, est collé&e une vis
sans fin (4) vers laquelle se déplace un écrou (5)

immobilisé en rotation par une piéce d'entrainement (6).

5. Verrou motorisé électroniquement, selon l'une
quelconque des revendications 1,2,3 ou 4, caractérisé
par le fait que la piéce d'entrainement (6) comporte
deux fourches semi-circulaires, 3 ses extrémités, qui
maintiennent les deux pé&nes cylindriques (7) par desr

gorges.
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6. Verrou motorisé électroniquement, selon l'une
quelconque des revendications 1,2,3,4 ou 5, caractérisé
par le fait que le mouvement est limité vers l'arriére
par l'action d'un doigt de la pi&ce (6) sur un mini-
rupteur (8) qui agit sur le module de commande (1) et
que le mouvement est limité vers l'avant par 1l'action
du second doigt de la piéce (6) sur deux minirupteurs
couplés (9) qui agissent &galement sur le module de
commande.

7. Verrou motorisé électroniguement, selon l'une
guelconque des revendications 1,2,3,4,5 ou 6, caracté-
risé par le fait qu'il comporte un commutateur magné-

tigque inverseur (10) permettant d'obtenir la fermeture

automatique du verrou quand il est en concordance avec

1'aimant. (15) contenu par la gdche (14) et servant
&galement a3 déclencher une alarme quand la porte est
ouverte par effraction, sans que le verrou soit manoeuvré
par l'intermédiaire de son module de commande.

8. Verrou motorisé &lectroniquement, selon l'une
guelcongque des revendicationms 1,2,3,4,5,6 ou 7, carac-—
térisé par le fait qu'il comporte un déteCteur inertiel
(11) générant un signal &lectrique lorsque la platine
(13) du verrou (V), sur laquelle il est fix&, elle-mé&me
solidaire de la porte ou de son chambranle, recoit des
vibrations venant de chocs subis par l'ouverture.

9. Verrou motorisé électroniquement, selon la
revendication 1,caractérisé par le fait que des ressorts
(16) sont rajoutés sur les pénes (7) pour exercer une
force qui tend a'repousser ceux~-ci vers l'arriére et que
1*'écrou (5) est rendu solidaire en translation de la
piéce (6) par une goupille (17) ou un circlips qui est
reliée par une chainette (18) & un anneau (18) accessible
de l'extérieur du verrou (W) de manidre 3 ce que lorsque

1'on tire sur 1l'anneau, la goupille (17) soit arrachée
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et que les pénes (7), repoussés vers l'arriére par les
ressorts, entrainent la piéce (6) qui n'est plus
solidaire de 1'écrou (5) et que l'ensemble aille se
positionner & l'arriére du verrou qui restera en posi-
tion ouverte mé&me si un ordre inverse était envoyé sur

le module de commande (1).



0077254

172

FI1G -1



CA77254

512

2/2

P N " )

/L/l

13§

19

O'16

FIG -2



des brevets

Office européen
-0) RAPPORT DE RECHERCHE EUROPEENNE

DOCUMENTS CONSIDERES COMME PERTINENTS

0077254

Numéro de la demande

EP 82 40 1805

*En entier*

X Citation du document avec indication, en cas de besoin, Revendication CLASSEMENT DE LA
Catégorie des parties pertinentes concernée DEMANDE (int. C. 9)
- E 05 B 47/00
X | FR-A-2 280 773 (DUVAL) 1,2,4

Le présent rapport de recherche a été établi pour toutes les revendications

DOMAINES TECHNIQUES
RECHERCHES (int. Cl. 3)

E O5 B

VAN BOGAERT J.A.M.M.

Examinateur

: théorie ou principe a la base de I'invention

: document de brevet antérieur, mais publié a la
date de dépobt ou aprés cette date

: cité dans la demande

: cité pour d’autres raisons

OEB Form 1503.03.82

Lieu de la recherche Date d'achévement de la recherche
03-01-1983
CATEGORIE DES DOCUMENTS CITES T
E
X : particuliérement pertinent & lui seul
Y : particulid¢rement pertinent en combinaison avec un D
autre document de la méme catégorie L
A : arridre-plan technologique
O : divulgation non-écrite
P . document intercalaire &

: membredelamémefamille, documentcorrespondant




	bibliographie
	description
	revendications
	dessins
	rapport de recherche

