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@ Militransportfahrzeug.

@ Die Erfindung schlagt eine Vorrichtung zur Aufnahme
unt Entleerung von Millbehaitern {6) vor, bei dem eine an
dem Miilitransportfahrzeug (1) angeordnete Greifeinrichtung
(4) die eigentlichen Millbehadher ergreift, hochhebt und
entleert, ohne das menschliche Hilfskrafte erforderlich sind,
wobei ein selbsttatiges Ansteuern der Millbehaiter mdglich
ist und die Steuerung Ober Fernsehkameras (11, 12) und
Rechnereinheiten erfolgen kann.
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"MGlltransportfahrzeug"

Die Erfindung bezieht sich auf ein Milltransportfahr-
zeug zur Aufnahme und Entleerung von im Bereich

eines Transportweges angeordneten Millbehdltern mit
einer am MOlltransportfahrzeug angeordneten vom

Fahrzeugflihrer steuerbaren Greifeinrichtung.

Eine den Gattungsbegriff des Hauptanspruches bildende
Einrichtung wird in der DE-B-12 55 569 beschrieben, -
bei der eine Tonnengreifvorrichtung in Form von zwei
etwa im Abstand einer Tonnenbreite parallel ange-
ordneten Tragschienen vorgesehen ist, die durch ein
geeignetes hydraulisches oder pneumatisches Aggregat
hin- und herverschiebbar ist. Die bekannte Einrich-
tung macht es erforderlich, dafl die Milltonne stets
in einer genau korrekten Lage am StrafBlenrand steht,
um von der Tonnengreifeinrichtung Uberhaupt ergriffen
werden zu kodnnen. Weiterhin darf der StrafBenrand
nicht durch parkende Fahrzeuge besetzt sein, d.h.
also, daB das Millfahrzeug in einem vorbestimmten
Fahrweg fahren mufB. Ist dieser Fahrweg versperrt, ist

ein einwandfreies Ergreifen der Tonnen nicht moéglich.

Ein solches Fahrzeug ist in der Praxis nicht einsetz-

bar.
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Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein MilLL-
transportfahrzeug der den Gattungsbegriff bildenden
Art dahingehend zu verbessern, dafl ein problemloses
Ergreifen beliebig aufgestellter Milltonnen von
einem beliebigen Platz des Transportweges aus méglich
ist, wobei in weiterer Ausbildung dieser Aufgabe ein
méglichst selbsttitiges Hinflhren des Greiferkopfes
auf den MOllbeh&lter zu mdglich sein soll, so dafB
selbst bei schlechten Sichtverh&ltnissen durch
parkende Fahrzeuge ein sicheres Ergreifen des MGlL-

beh&lters durch den Greiferkopf moéglich wird.

Diese der Erfindung zugrundeliegende Aufgabe wird da-
durch geldst, dafl die Greifeinrichtung als an dem
MGlltransportfahrzeug schwenkbar angeordneter Teles-

koparm mit Greiferkopf ausgebildet ist.

Vorzugsweise wird dabei so vorgegangen, daB die Greif-
einrichtung im vorderen Bereich und oberhalb des
Fahrerhauses des MiUlltransportfahrzeuges angeordnet
ist und eine Entleerung des Mills im vorderen Bereich
des Laderaumes des Milltransportfahrzeuges méglich
macht, wdhrend das MiGlltransportfahrzeug an seiner
Rickseite in an sich bekannter Weise mit einer Ent-
leerungsklappe und in seinem Inneren in an sich be-
kannter Weise mit einer PreBvorrichtung ausgerilistet

ist.

Durch diese MaBnahmen wird erreicht, daB die Greif-
einrichtung eine groBe Reichweite aufweist und es ist
nunmehr nicht mehr erforderlich, daB das Mullfahrzeug
einen ganz bestimmten Fahrweg einh&lt, sondern das
Millfahrzeug kann sich durch parkende Autos schléngeln
und trotzdem ein sicheres Ergreifen der MiGlltonnen

Uber den langen teleskopartig ausgebildeten Greifer-
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arm moglich machen. Weiterhin kdénnen die Milltonnen
in beliebiger Stellung stehen. Trotzdem werden sie
vom Greiferkopf ergriffen, hochgehoben und zur MOLL-

einfilléffnung des Fahrzeuges geflhrt.

Sind gem3B einem bevorzugten Ausflhrungsbeispiel der
Erfindung Milltonnen oder Greiferkopf mit zusammen-
wirkenden Sensoren ausgerlistet, fUhrt sich der
Greiferkopf beispielsweise ab einer bestimmten Aus-
fahrstellung selbsttdtig auf die Milltonnen zu, so
daBB selbst dann, wenn der Fahrzeugfihrer des MUllL-
transportfahrzeuges die Tonnen nicht genau hinsicht-
Lich ihrer Lage erkennen kann, ein sicheres Ergreifen

durch den Greiferkopf mdéglich wird.

Gem3B der Erfindung ist weiterhin vorgesehen, dafB im
Bereich des Fahrzeugflihrers eine oder mehrere Fern-
sehkameras zur Kontrolle der Bewegung des Greifer-

kopfes vorgesehen sind.

In weiterer Entwicklung dieses Gedankens schligt die
Erfindung vor, mehrere Fernsehkameras einzusetzen und
die Greifeinrichtung rechnergesteuert zu bewegen, wo-
bei die Bewegung Uber die Fernsehkamera und den

Rechner kontrolliert werden kann.

Hierbei ist es auch méglich, die Fahrbewegung des
Milltransportfahrzeuges Uber Fernsehkameras und

rechnergesteuerte Hilfseinrichtungen zu steuern.

Im Sinne der Erfindung wird unter dem Begriff "Sen-
soren”" jedes Hilfsmittel verstanden, das Strahlen
oder Wellen aussendet oder erzeugt, die von ent-

sprechenden Aufnahmegerdten erfaflit und ausgewertet

werden kdnnen.
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Ausfihrungsbeispiele der Erfindung werden nachfolgend

anhand der Zeichnungen erlautert.

Die Zeichnungen zeigen dabei in den

Fig. 1 eine erste, einfache AusthrungSform der
und 2 Erfindung, in den

Fig. 3 eine zweite abgewandelte Ausflihrungsform
und 4 der Erfindung und in den

Fig. 5 eine weiterhin abgewandelte Ausflhrungs-
und 6

form der Erfindung.

In den Zeichnungen sind mit 1, 1a und 1b jeweils
Milltransportfahrzeuge bezeichnet, die ein Fahrer-
haus 2 aufweisen. Der Stauraum fir den MGlLl ist mit
3 bezeichnet und die Greifeinrichtung mit 4 bzw. &4a
bzw. 4b.

Mit 5, S5a bzw. 5b ist der jeweilige Greiferkopf be-

zeichnet und mit 6 die zu ergreifenden MiUlltonnen.

Mit 7 ist eine am Rlckende des Fahrzeuges angeordnete
bekannte Klappe bezeichnet, die éin Entleeren des
Mills an der Rickseite des Fahrzeuges ermoéglicht.
Innerhalb des Fahrzeuges ist in an sich bekannter

Weise eine PreBschnecke vorgesehen.

Gem3B den Fig. 1 und 2 besteht der Greifer aus Gelenk-
armen, die teleskopisch ausgebildet und an der Seite
des Fahrzeuges vorgesehen sein kdénnen und somit ein

Ergreifen der MGlltonnen ermdéglichen.

Gem3B den Fig. 3 und 4 ist die eigentliche Greifein-
richtung 4a als Teleskop-Greiferarm ausgebildet, der

die Teleskopteile 8 und 9 aufweist und schwenkbar bei
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10 an der Oberseite des Millfahrzeuges befestigt ist

und damit Uber das Fahrerhaus hinweg arbeiten kann.

Bei der AusflUhrungsform gemi&fl Fig. 5 und 6 ist der
Greiferarm ebenfalls als Teleskoparm ausgebildet ,und
zwar sind zwei Teleskoparme zusammengeschaltet, die
sowohl die vertikale Bewegung, wie auch die hori-
zontale Bewegung ausflihren kénnen. Zusdtzlich sind
bei der AusfUhrungsform gemi3B Fig. 5 und 6 Fernseh-
kameras 11 und 12 vorgesehen, deren Kontrollscheiben
im Inneren des Fahrerhauses 2 angeordnet sind und die
zur Kontrolle der Bewegung des Greiferkopfes und aber

auch zur Kontrolle der Fahrbewegung des Milltransport-

fahrzeuges dienen.

Natirlich ist es ohne weiteres mdéglich, weitere
Fernsehkameras zu installieren. Die Fernsehkameras
kénnen dabei Rechnereinheiten steuern, die selbst-
t8tig die Greifeinrichtung und/oder das Fahrzeug

steuern bzw. entsprechende Steuerimpulse geben.
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Patentanspriche:

1.

MOlltransportfahrzeug zur Aufnahme und Ent-
leerung von im Bereich eines Transport-
weges angeordneten Millbehiltern mit einer
am MilLltransportfahrzeug angeordneten vom
Fahrzeugfihrer steuerbaren Greifeinrichtung,

dadurch gekennzeichnet, daB die Greifein-

richtung (4, 4a, 4b) als an dem Milltrans-
portfahrzeug (1, 1a, 1b) schwenkbar ange-
ordneter Teleskoparm (8, 8b, 9) mit Greifer-

kopf (5a, 5b) ausgebildet ist.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch ge-

kennzeichnet, daBB die Greifeinrichtung

(4a, 4b) im vorderen Bereich und oberhalb
des Fahrerhauses des Milltransportfahr-
zeuges (1a, 1b) angeordnet ist und eine
Entleerung des Mills im vorderen Bereich

des Laderaumes des MUlltransportfahrzeuges
ermdglticht, wdhrend das Milltransportfahr-
zeug (1a, 1b) an seiner Rickseite in an sich
bekannter Weise mit einer Entleerungsklappe
(7) und in seinem Inneren in an sich be-
kannter Weise mit einer PreBvorrichtung aus-

gerlstet ist.

MGlltransportfahrzeug wenigstens nach An-

spruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB an den

Mililbehdltern (6) in Verbindung mit dem
Greiferkopf (5, 5a, 5b) der Greifeinrichtung
(4, 4a, 4b) =msammenwirkende Ansteuerungs-
hilfsmittel vorgesehen sind, die ein selbst-
tdtiges Ansteuern des Greiferkopfes (5, 5a,
5b) auf die Millbehdlter (6) zu ermdglichen.
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Milltransportfahrzeug nach einem oder
mehreren der vorhergehenden Anspriche, ge-

kennzeichnet durch eine im Bereich des

Fahrzeugfihrers angeordnete fernsehkamera
(11, 12) zur Kontrolle der Bewegung des
Greiferkopfes (5, 5a, 5b).

Milltransportfahrzeug wenigstens nach An-

spruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB

mehrere Fernsehkameras (11, 12) vorgesehen
sind und die Greifeinrichtung rechnerge-

steuert bewegbar ist.

Milltransportfahrzeug wenigstens nach An-

spruch 4, dadurch gekennzeichnet, daB auch

die Fahrbewegung des MOlltransportfahrzeuges
(1, 1a, 1b) Uber Fernsehkameras (11, 12)
und rechnergesteuerte Hilfseinrichtungen

erfolgt.

MiGliltransportfahrzeug nach einem oder
mehreren der vorhergehenden Anspriche,

dadurch gekennzeichnet, dafl die Greifein-

richtung (5, 5a, 5b) und die Millbeh&lter
(6) mit Sensoren ausgeristet sind, die ein
Aufeinanderhinflhren der Greifeinrichtung

auf den MUllbeh3lter 2u bewirken.
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