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Dispositif de sécurité pour ascenseur ou monte-charge.

@ Dispositif de sécurité pour ascenseur (1) limitant sa
descente, comprenant un élément formant butée (22) fixé au
guide (8} de V'ascenseur (1), un élément mobile (24) monté
sur |'étrier (3) de 'ascenseur et des moyens d'entrainement
(29) dudit élément mobile (24) entre une position active o il
s'étend au-dessus dudit élément formant butée (22) et une
position de retrait dans laquelle il ne rencontre pas ledit
élément formant butée (22) lors du mouvement de I'ascen-
seur, ce dispositif pouvant étre combiné avec un parachute
{10).

Application dudit dispositif de sécurité aux ascenseurs &
organes moteurs du type hydraulique.
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sécurité pour ascenseur ou monte-charge"

La présente invention concerne un dispositif de sécurité
pour les apparells de levage tels que les ascenseurs ou monte-charge.

Les principaux dispositifs de sécurité actuellement
utilisés dans les appareils de levage tels que les ascenseurs ou
monte-charge sont formés par des parachutes ‘qui sont des organes méca-
niques destinés 3 arréter et maintenir 3 1'§r?§tji§§-éscénseurs ou 7
monte—charge sur leur guide en cas

de survitesse 3 la descente ou de
rupture des organes de suspension.

Différents types de parachutes sont actuellement utili-
sés et notamment les parachutes 3 prise'iﬁstanﬁaﬁée, les parachutes
a prise instantanée avec effet amorti et les parachutes 3 prise
amortie.

Comme dispositifs de sé&curité, on connait également
des moyens d'isonivelage qui permettent une remise 3 niveau des ascen-
seurs ou des monte-charge au cours des opérations de chargement ou
de déchargement par actionnement des organes moteurs.

Un probléme de sécurité& se pose cependant dans les
appareils de levage dont les organes moteurs assurant le mouvement et
1'arrét de ces appareils sont du type hydraulique ou du type hydrau-
lique et c@bles, les moyens hydrauliques E&tant formés en général pari-
des vérins. En effet, lors d'une coupure de courant, les moyens
d'isonivelage ne peuvent pas fonctionner et, & cause de fuites
résiduelles, les appareils de levage faisant intervenir des moyens
hydrauliques peuvent descendre jusqu'Z un niveau situé loin du niveau
o ils se trouvaient avant la coupure du courant. Cette descente
intempestive représente un danger pour les personnes notamment si
une porte d'accés reste ouverte et perturbe considérablement les
organes moteurs et les syétémes de sécurité.

La présente invention a pour but de remédier & ces
inconvénients et propose un dispositif de sécurité particulig&rement
adapté pour les appareils de levage du type hydraulique tout en &tant
Egalement applicable aux appareils de levage du type a cable ou de
tout autre type.

Le dispositif de sécurité selon la présente invention
permet d'immobiliser & un niveau déterminé un ascenseur ou monte-—charge

mobile sensiblement verticalement le long d'au moins un gulde gr3ce 3
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des organes moteurs qui sont aptes 3 assurar le mouvemert =t 1'arrat dudit
ascenseur 3 un niveau correspondant 3 un seuil de palier, ledit niveay
déterminé &tant situ€ au niveau ou au-dessous dudit niveau correspondant
au seuil de palier. )

Le dispositif de sécurité selon la présente invention
comprend un élément fixe formant butée verticale indépendant de 1'ascen-
seur, un &lément mobile monté sur le chissis ou &trier de 1'ascerseur
et susceptible d'occuper une position active dans laquelle 11 s'&tend
au moins en partie au-dessus dudit &l&ment formant butée pour y venir
en appui en vue du maintien dudit ascenseur audit nivéau déterminé et
une position de retrait dans laquelle il ne rencontre pas ledit &lément
formant but&e lorsque l'ascenseur est entrainé par lesdits organes
moteurs, et des moyens d'entrainement dudit &l€ment mobile pour déplacer
ce dernier entre sa position active et sa position de retrait.

Bien qu'il puisse €tre complétement différent, ledit
€lément mobile comprend, de préférence, une tige sensiblement horizontale,
mobile au travers de moyens de support-guide fixés audit Etrier sensi-

blement perpendiculairement au déplacement dudit ascenseur.

Selon la présente invention, ladite tige est, de préfé-

‘rence, au moins en partie mobile - VeTrs le hautgans lesdits moyens de

support—guide de telle sorte que, lorsqu'elle est en appui sur ledit
g€lément formant butée, elle agit sur un contact de commande desdits

organes moteurs si l'ascenseur descend pour que ces organes moteurs
remontent ledit ascenseur audit niveau de seuil de palier. De cette maniére
ledit élément formant butée, ladite tige et ledit contact de commande
constituent avantageusement des moyens d'isonivelage.

Selon la présente invention, ladite tige et ledit
€1ément formant butée peuvent en soi constituer des moyens de maintien
3 niveau de 1'ascenseur. Cependant, dans une variante de réalisation
particulidrement intéressante, ladite tige peut, comme précédemment,
8tre prévue au moins en partie mobile vers le hautdans lesdits
movens de support—guide de telle sorte que, lorsqu'elle est en appul
sur ledit &lément formant butée, elle agit sur 1'élément Je blocage
d'un parachute associé audit guide de 1'ascenseur si ce dernier
descend, en vue d'un blocage mécanique de 1'ascenseur par ledit
parachute.

Selon la présente invention, le dispositif de sécurité
peut comprendre un contact de sécurité sur lequel agit ladite tige

lorsque ledit parachute est en prise. Ce contact de sécurité peut

BAD ORIGINAL
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avantageusement €tre monté en s@rie avec les &léments de commandes des
moyens d'isonivelage. En effet, d&s que le courant &lectrique sera réta-
bli, les organes moteurs remonteront 1'ascenseur au niveau de seuil de
palier.

Lorsque ledit &lément de blocage du parachute est
formé par un coin ou un galet porté par un levier qui est articulé
sur 1'étrier de 1'ascenseur, on peut prévoir que ladite tige §'&tende
au-dessous de ce levier et puisse agir sur celui-ci en vue de 1'action-
nement du parachute.

Le dispositif de sécurité& selon la présente invention
comprend, de préférence, un détecteur de position dudit &lément mobile,
ce détecteur de position n'autorisant 1'actionnement desdits organes
moteurs que lorsque ledit &lément mobile est 3 sa position de retrait.

Selon la présente invention, lesdits moyens d'entrainement
peuvent comprendre un moyen de rappel dudit &€lément mobile qui déplace
jusqu'd et maintient 3 sa position active cet &l&ment mobile lorsque
lesdits organes moteurs ne sont pas actionnés, ce moyen de rappel
pouvant 8tre avantageusement formé par un ressort.

Lesdits moyens d'entralnement dudit &l&ment mobile
peuvent Eégalement comprendre un &lectro-aimant qui se déplace jusqu'd
et maintient & sa position de retrait ledit &l&ment mobile lorsque
lesdits moyens moteurs sont actionnés.

La présente invention sera mieux comprise @ 1'Etude
d'un dispositif de sécurité pour ascenseur particulier, déerit & titre

d'exemple nen limitatif et illustré par le dessin sur lequel :

- la figure ] montre une vue frontale d'un ascenseur
représenté partiellement et muni du dispositif de sécurité selon

la présente invention ;

- la figure 2 représente une vue latérale partielle de

1'ascenseur représent& sur la figure 1 ;

- et les figures 3a, 3b et 3c montrent schématiquement
le fonctionnement du dispositif de sécurité représenté sur les figures
1 et 2.

Les figures montrent un ascenseur repéré d'une maniére
générale par la référence 1 qui a été représenté trés schématiquement
de manidre & ne pas surcharger le dessin et 3 mettre mieux en &vidence
le dispositif de sécurité repéré d'une maniére générale par la réfé-
rence 2. En outre, et dans les mémes buts, on n'a pas représenté les

organes moteurs destinés au mouvement et d l'arrét de 1'ascenseur 1.

9
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L'ascenseur 1 comprend un &trier repéré d'une maniére
générale par la référence 3 qui présente, selon 1l'usage, des traverses
et des montants qui forment un ch3@ssis capable de porter une cabine 4
présentant un plancher 5 de r&ception.

De manidre habituelle, 1'@trier 3 comprend dans 1'exemple
représenté, deux profilés latéraux 6 et 7 qui sont mont&s verticalement
et qui présentent une section en forme de U ouvert dans des sens‘opposés.
Ces profilés 6 et 7 sont destin@s au montage de coulisseaux de guidage
de 1'8trier 3 le long de guides ou rails verticaux 8 et 9 qui sont de
section en forme de T disposé@s en sens opposés et qui sont en général
fixés 8 la construction entourant la gaine d'ascenseur, ces coulisseaux
n'étant pas visibles sur les figures. Les profilés 6 et 7 servent
également au montage de parachutes 10 et 1].

Comme on le voit bien sur la figure 2, le parachute 10,
dans 1'exemple représenté&, comprend un bloc de parachute 12 qui est
disposé & cheval sur le profilé 8 et monté entre les aTlles du profilé 6
pour €tre fixé 3 1'3me de ce dernier par 1'intermédiaire de vis ou
boulons 13. Le bloc de parachute 10 comprend une rainure en forme de U 14
qui est traversée par 1'Zme 8a du guide 8, cette rainure verticale 14
présentant une face verticale 15 paralléle et 3 distance d'un cGté de
1'3me 8a et une face 16 située de 1'autre co6té de 1'8me 8a et inclinée
de telle sorte que les faces 15 et 16 sont en forme de cOne ouvert vers
le bas.

Le parachute 10 comprend &galement un galet 17 qui
est disposé entre la face inclinée 16 et la face de 1'3me 8a du guide 8
correspondant de mani&re 3@ pouvoir rouler sur ces faces. Le galet 17
est monté 3 1'une des extrémitds d'un levier horizontal 18 qui s'é&tend
sensiblement perpendiculairement au guide 8 et qui passe deyant
1'afle 6a du profilé 6 situé du méme cOté de 1'8me 8a du guide 8 que
1la face inclinée 16 du bloc de parachute 12, L'autre extrémité du
levier 18 est monté&e de manidre articul@e sur un axe 19 porté par
1'étrier 3.

Le parachute 11 est construit de la méme mani&re que
le parachute 10 et comprend un bloc de parachute 20 monté entre les
alles du profilé 7, un levier 21 et un galet disposé dans une rainure
du bloc de parachute 11, ce galet et cette rainure n'étant pas visibles

sur les figures.
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Dans 1'exemple représenté&, les leviers 18 et 21 des
parachutes 10 et 11 sont montés sur un méme axe 19 de telle sorte
qu'ils sont solidaires en rotation.

On va maintenant décrire le dispositif de sécurité 2
qui est associé aux parachutes 10 et 11.

.

Le dispositif de sécurité 2 comprend un élément formant
butée 22 qui est constitué par un tajuet qui est fix@ par exemplé par
soudage au dos du guide 8 et qui dépasse largement du coté du levier 18
de maniére & présenter une face supérieure 23 sensiblement horizontale.
On verra par la suite oli est située cette Butéé 22.

Le dispositif de sé@curité 2 comprend également un €l&-

ment mobile qui est formé par une tige 24.

La tige 24 s'étend sensiblement horizontalement. Elle est
donc sensiblement perpendiculaire au mouvement de 1l'ascenseur 1. La tige
24 s'étend au-dessous du levier 18 du parachute 10 et constitue une butée
vers le bas pour ce levier évitant normalement que le galet 17 ne soit
en contact avec la face inclinée 16 du bloc de parachute et 1'ame 8a

du guide 8. Elle s'étend en outre sensiblement perpendiculairement &
ce levier et & 1'élément formant butée 22.

La tige 24 est par ailleurs portée par des supports-
guides 25 et 26 qui sont fix&s sur 1'étrier 3 et qui se présentent sous
la forme de plaques sensiblement perpendiculaires 3 la tige 24,

Le support-guide 26 qui est situé du cBté de l'extrémité 24b de la

tige 24 opposEe & son extrémité 24a qui s'étend au-deld du levier 18 et du
cdté de la butée 22, présente un orifice circulaire 27 au travers duquel
s'étend la tige 24, cet orifice 27 présentant un diamétre supérieur

au diamgétre de la tige 24. Le support—gﬁide 25 qui est entre le

levier 18 et le support 26 présente un orifice 28 au travers duquel
s'étend la tige 24, cet orifice 28 ayant une forme oblongue verticale,
la partie basse de cet orifice 28 étant sensiblement au méme niveau que
la partie basse de l'orifice 27 du support-guide 26. Les supports-—
guides 25 et 26 sont destinds 3 porter la tige 24 et 2 guider cette
dernidre lors de ses mouvements sensiblement perpendiculairement au
mouvement de 1'ascenseur | comme il apparaitra plus loin.

Le dispositif de sBcurité@ 2 comprend également des
moyens d'entrainement de la tige 24 qui sont formés,dans 1'exemple
représenté&, par un &lectro-aimant 29 dont le noyau mobile est relié

ad la tige 24 par 1'intermédiaire d'une tige 30 et d'une chape 31,
g
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un ressort de rappel &tant prévu dans 1'électro-aimant 29. D'autres
moyens d'entralnement de la tige 24 peuvent @tre prévus. On peut par
exemple relier la tige 24 3 1'&lectro—aimant 29 par 1'intermédiaire de
leviers démultiplicateurs. En outre, on peut &galement prévoir des
moyens de réglage de la position et de la course de la tige 24, ces
moyens de réglage &tant par exemple du type vis-é&crou.

En référence aux figures 3a, 3b et 3c, on va maiﬂten;nt
décrire comment la tige 24 se déplace.

Lorsque 1'&lectro-aimant 29 n'est pas excit&, le ressort
de rappel qu'il comprend maintient la tige 24 dans une position active
dans laquelle son extrémité 24a s'@tend au-dessus de la butée 22 de
telle sorte que si 1'ascenseur 1 descend, 1'extrémité 24a de la tige 24
vient en appui sur la face supérieure 23 de la butée 22. Cette position
est représentée sur la figure 3b.

Lorsque 1'électro-aimant 29 est désexcité, son ressort
de rappel déplace la tige 24 de sa position de retrait jusqu'a sa
position active.

En référence auk figures 3a, 3b et 3c, on va décrire
compl2tement le fonctionnement du dispositif de sécurité 2 associé
au parachute 10.

Si 1'on désire que 1'ascenseur 1 atteigne un niveau A,
on appuie sur un bouton de commande des organes moteurs de 1'ascenseur.
Cependant, dans le cas présent, la mise en route des organes moteurs ne

se fait pas directement. En effet, la manoeuvre de ce bouton de commande

~ permet l'excitation de 1'électro-aimant 29 qui, & 1l'encontre de son

ressort de rappel, déplace la tige 24 de sa position active jusqu'a sa
position de retrait. Lorsque la tige 24 atteint sa position de retrait,
elle agit sur un détecteur de position 32 qui, lui, autorise la mise
en route des organes moteurs. Le dispositif de sécurité 2 se trouve
alors dans la position représentée sur la figure 3a et 1'ascemseur peut
se déplacer librement. I

Lorsque le plancher 5 de 1'ascenseur 1 atteint le

niveau A, les organes moteurs sont arrétés et maintiennent de manidre
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habituelle cet ascenseur en position fixe. D&s que l'ascenseur 1 s'est
arradté, 1l'électro-aimant 29 est désexcité et son ressort de rappel déplace
la tige 24 de sa position de retrait 2 sa position active de telle sorte que
son extrémité 24a s'étende au-dessus de la butée 22 qui est fixée au guide 8
de mani2re 2 &étre disposée juste en dessous ou 3 une distance convenable de
cette extrémité lorsque la tige 24 est dans cette position. Le dispositif de
sécurité 2 se trouve alors dans la position représentée sur la figuée 3b.

Si pour une raison quelconque et notamment & cause du
chargement de 1'ascenseur 1 ce dernier vient 2 descendre, 1'extrémité 24a
de la tige 24 vient en appui sur la face supérieure 23 de la butée 22 et
la tige 24 s'incline en pivotant dans l'orifice 27 du support-guide 26
et en se déplagant vers le haut dans 1'orifice oblong 28 du support-guide
25 (figure 3c). Aprés un déplacement vers le haut déterminé dams 1l'orifice
28 du support-guide 25, la tige 24 rencontre un détecteur de position 33
placé entre le profilé 6 et le support-guide 25, et qui sert de moyen de
commande d'isonivelage et qui met en route les organes moteurs afin que
ces derniers remontent 1l'ascenseur 2 pour que son plancher 5 revienne
au niveau A.

Si pour une raison quelconque et notamment & cause d'une
coupure de courant l'ascenseur descend, 1l'extrémité 24a de la tige 24 vient
en appui sur la face supérieure de la butée 22 et s'incline comme on 1l'a
vu précédemment. Lorsque la tige 24 agit sur le détecteur de position 33,

il ne se passe rien compte tenu de la coupure de cdurant. L'ascenseur con-
tinuant sa descente, la tige 24 continue & s'incliner tout en restant en
appui par son extrémité 24a sur la butée 22 et entraine le levier 18 en le
faisant pivoter vers le haut autour de son axe d'articulation 19. Aprés ume

course déterminée, le galet 17 se bloque entre la face 16 du bloc de para-

"chute 12 et 1'ame 8a du guide 8. Comme les leviers 18 et 21 sont solidaires,

les.parachutes 10 et 11 entrent en prise sensiblement en méme temps et 1l'ascen-

seur 1 est alors bloqué sur ses guides 8 et 9 et sa descente est stoppée.
Lorsque le courant est rétabli, un détecteur de position

34, placé entre les supports-guide 25 et 26, & proximité du support-guide 25,

entré en contact avec la tige 24 indique que les parachutes 10 et 11 sont en

prise et commande 1'actionnement des organes moteurs qui remontent 1l'ascen-

seur 1 jusqu au niveau A et, se faisant, les galets, les parachutes 10 et

11 roulent et se débloquent, la tige 24 reprenant sa position initiale

horizontale. Pour compléter le dispositif, on pourrait prévoir un ressort

de rappel vers le bas de la tige 24.
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I1 est &videmment préférable que le contact d'isonivelage
33 mette en route les organes moteurs avant que les parachutes 10 et 11
n'entrent en prise. Un réglage des rdétecteurs 33 et 34 ne peut 2tre fait
en conséquence. Les détecteurs 32, 33 et 34 sont fixés & 1'étrier 3.

Tel qu'il a &té décrit précédemment, le dispositif de
sécurité@ 2 est tel que le levier 18 du parachute 10 est en appui_sur,
la tige 24. On pourrait cependant le prévoir & distance pour diséoser
d'une garde augmentant le déplacement vertical possible de 1l'extrémité

24a de la tige 24 de manidre & effectuer plus facilement le réglage
des détecteurs de position 33 et 34.

Dans le mode de réalisation de la figure 1, 1'extrémité 24a
de la tige 24 est biseaut@e de maniére & &tre plus longue dans sa partie

inférieure et la partie basse de la butée 22 présente &galement un
biseau sensiblement paralléle au biseau pré&vu sur 1l'extrémité 24a de
la tige 24 de telle sorte que, si pour une raison quelconque les
organes moteurs sont mis en route et déplacent vers le haut l'ascenseur,
sans que 1'&lectro—aimant 29 soit excit&, la tige 24 lorsqu'elle atteint
la butée 22, glisse sur cette dernidre de manidre 3 1'éviter sans
déterioration d'aucune pi&ces et du dispositif de s&curité. Si les
organes moteurs sont par ailleurs mis en route et permettent la descente
de 1'ascenseur 1 sans que 1'€lectro-aimant 29 soit excité de manidre 3
provoquer le retrait de la tige 24, cette tige 24 lorsqu'elle va
atteindre la butée 22, actionne les parachufes 10 et 11 qui bloquent
1'ascenseur | sur les guides 8 et 9, le détecteur de position 34 coupant
alors le circuit @lectrique des organes moteurs lorsqu'il s'enclenche.

Il est bien &vident que si 1'ascenseur } est prévu pour
se déplacer entre plusieurs niveaux, on devra de préférence prévoir i
chaque niveau de palier un &lément formant but&e correspondant &
la butée 22.

Tel qu'il vient d'@tre décrit, le dispositif de
sécurité 2 est particuli@rement bien adapté pour les ascenseurs ou
monte—-charge dont les organes moteurs sont du type hydraulique.. En
effet, en cas de coupure de courant ou de défection du systéme, les
fuites résiduelles dans les circuits hydrauliques provoquent une
descente de 1l'ascenseur. Le dispositif de sé&curité 2 permet de stopper
mécaniquement la descente de cet ascenseur.

La présente invention ne se limite pas & 1'exemple

ci-dessus décrit. On peut en effet prévoir un dispositif de s8curité
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présentant une structure différente, on peut 1'associer 3 des parachutes
d'un type différent et on peut 1'utiliser sur les appareils de levage
présentant des organes moteurs quelconques. On peut &galement associer
un dispositif de s&curité semblable au deuxiéme parachute. On peut

en outre commander le blocage des parachutes 10 et 11 & 1'aide de moyens
réagissant & une survitesse de 1'ascenseur, le dispositif 2 &tant alors
un dispositif de sécurit@ auxiliaire. D'autres variantes de réalisation
et combinaisons sont &galement possil;les sans sortir dﬁ cadre de la

présente invention.
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de s@curité permettant d'immobiliser
& un niveau déterminé un appareil de levage tel qu'un ascenseur
ou un monte-charge mobile sensiblement verticalement le long d'au .
moins un guide gr8ce & des organes moteurs qui sont aptes 3 assurer
le mouvement et 1'arr&t de 1'ascenseur & un niveau correspondant, &
un seuil de palier ; ledit niveau déterminé &tant au niveau ou au-

descous dudit niveau correspondant au seuil de palier, caractérisé

par le fait qu'il comprend un &lément fixe (22) formant butée verticale

indépendant de 1'ascenseur (1), une tige (24) sensiblement horizontale

montée mobile sensiblement perpendiculairement au déplacement dudit

ascenseur

- " . -

et susceptible d'occuper une position active dans laquelle

elle se trouve au moins en partie au-dessus &? J’l;.élé‘aeﬂﬁintien de 1l'ascenseur

formant butée pour y venir en appui/gt une position de ret:rait:/‘a--u dit ni-
veau déterminé

dans laquelle ellne rencontre pas ledit &€lément formant butée lorsque
1'ascenseur est entrainé verticalement par lesdits organes moteurs,
et des moyens d'entrainement (29) de ladite tige (24) pour déplacer
cette derniére entre sa position active et sa position de retrait,
ladite tige (24) étant au moins en partie mobile verticalement

pour se déplacer Vvers. le haut
lorsqu'elle est en appui sur ledit &lément formant butée avant le
maintien dudit ascenseur audit niveau déterminé.

2, Dispositif de sécurité selon la revendication 1,
caractérisé par le fait qu'il comprend un contact de commande (33)
desdits organes moteurs sur lequel agit ladite tige (24) lors de son
déplacementﬂvers'le ?agg‘vue d'une remise audit niveau correspondant
3 un seuil de palier dudit ascenseur.

3. Dispositif de sécurité selon la revendication 1,
caractéris@ par le fait qu'il comprend un parachute (10) associé
audit guide (8) et muni d'un élément de blocage (17) sur lequel
agit ladite tige (24) lors de son déplacement vers le_P%ngue d'un

blocage de 1'ascenseur par ledit parachute.

4. Dispositif de sécurité selon la revendication 3,

caractérisé par le fait que ladite tige (24) agit sur 1'élément de

blocage (17) dudit parachute (10) par l'intermédiaire d'un levier (18)

qui porte 1'élément de blocage.
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5. Dispositif de sécurité selon 1'une des revendica-
tions 3 et 4, caractérisé par le fait qu'il comprend un contact de

sécurité (34) sur lequel agit ladite tige lorsque ledit parachute est
en prise.

6. Dispositif de sécurité selon 1l'une quelconque -
des revendications précédentes, caractérisé par le fait qu'il cémprend
un déflecteur de position (32) de ladite tige (24).

7. Dispositif de sécurité selon 1'une quelconque
des revendications précédentes, caractérisé par le fait que lesdits
moyens d'entraInement comprennent un moyen de rappel de ladite
tige qui déplace jusqu'a et maintient & sa position active cette
tige lorsque lesdits organes moteurs ne sont pas actionnés.

8. Dispositif de sécurité selon la revendication 6,
caractérisé par le fait que le moyen de rappel est un ressort.

9. Dispositif de sécurité selon 1'une quelconque des
revendications précédentes, caractérisé par le fait que lesdits moyens
d'entrainement de ladite tige compremment un électro-aimant (29)'qui
déplace jusqu'id et maintient & sa position de retrait ladite tige
lorsque lesdits organes moteurs sont actionnés.

10. Dispositif selon 1'une quelconque des revendica-
tions précédentes, caractérisé par le fait que ladite tige et/ou
ledit élément formant butée sont biseautés de telle sorte que, lors

de la montée de l'ascenseur, ladite tige peut glisser, sur ledit
élément formant butée pour 1'éviter.
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