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6) Machine automatique d’impression en sérigraphie, comportant un méchanisme a électro-aimant pour Pabaissement de la

raclette.

6 Machine automatique d’impression en sérigraphie,
.comportant des moyens de commande synchronisée de
‘mouvements comprenant une translation relative de I’écran
par rapport a une raclette, un abaissement de la raclette et
un relevage simultanés de la piéce porte-objet, caractéri-
sée par un mécanisme d’'abaissement et de relevage de la
piéce porte-raclette (14) comprenant un bras articulé (15) en
un point fixe (16) par rapport aux moyens de translation de
la raclette, des moyens (18) de rappel élastique dudit bras
en une position correspondant & la position relevée de la
raclette, un organe (17) présentant une surface de butée au-
dessus dudit bras, une biellette (19) ayant un axe (190)
solidaire dudit bras et portant & son extrémité I'axe d'une
roue (191) placée en appui contre ladite surface de butée,
une tige (20) liée & une extrémité a cette biellette de ma-
niére a !'entrainer en oscillation autour de son axe, un
électro-aimant (21) ayant une piéce mobile solidaire de
I'autre extrémité de ladite tige et des moyens de provoquer
I'excitation bréve de I'électro-aimant pour commander
'abaissement de la raclette.
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Machine automatique d'impression en sérigraphie, comportant

un mécanisme a électro-aimant pour 1'abaissement de 1la
raclette.

Les machines automatiques d'impression en sérigraphie
comportent des moyens généralement complexes de commande
synchronisée des mouvements relatifs de l'écran, de 1la
raclette et de 1l'objet & imprimer. Ces mouvements
comportent, dans un type connu de machines, une translation
relative de l'écran par rapport a la raclette (l'écran étant
fixe pour l'impression de surfaces planes, tandis que c'est
la raclette qui est fixe pour 1l'impression de surfaces
cylindriques), un abaissement de la raclette et un relevage
simultanés de la piéce porte-objet.

L'invention se propose de simplifier ces moyens de commande
de l'écran.

La machine suivant 1l'invention comprend un mécanisme
d'abaissement et de relevage de la piéce porte-raclette
comprenant un bras articulé en un point fixe par rapport aux
moyens de translation de la raclette, des moyens de rappel
élastique dudit bras en une position correspondant a la
position relevée de la raclette, un organe présentant une
surface de butée au-dessus dudit bras, une biellette ayant
un axe solidaire dudit bras et portant a son extrémité 1l'axe
d'une roue placée en appui contre ladite surface de butée,

une tige liée a une extrémité & cette biellette de maniére a
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l1'entrainer en oscillation autour de son axe, un
électro-aimant ayant une piéce mobile solidaire de l'autre
extrémité de ladite tige et des moyens de provogquer 1'exci-
tation bréve de 1'électro-aimant pour commander l'abaisse-
ment de la raclette.

D'autres particularités, ainsi que les avantages de l'inven-

tion apparaitront clairement & la lumiére de la description
ci-apres.

Au dessin annexé :

la figure 1 est une vue en élévation de la face avant
d'une machine conforme & un mode d'exécution préféré de
l'invention, dont le capot a été enlevé ;
la figure 2 est une vue en élévation de la face arriére

de ladite machine ;

la figure 3 est une coupe suivant III - III de 1la
figure 1 ;

la figure 4 représente, en position de repos, le bras

oscillant que comporte 1le dispositif porte-raclette
d'une telle machine ; et

la figure 5 est une vue dudit bras oscillant en position
abaissée de la raclette.

En se référant plus particuliérement aux figures 1, 2 et 3,
on voit que le chéssis la, 1b, 2, de la machine supporte au
voisinage de sa face arriére deux tubes horizontaux 3 - 4
sur lesquels coulissent respectivement une table 5 de
support du dispositif porte-raclette et une table 6 de
support du dispositif porte-écran. L'une ou l'autre des
tables (suivant la nature des surfaces a imprimer) est
entrainée, & partir d'un moteur non figuré, par 1l'un des

systémes bielle-manivelle 7 - 8 et 9 - 10 respectivement.
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La table 5 porte sur sa face inférieure des équerres 50 - 51
de support des axes de molettes centrales respectives
52 - 53. La molette 52 roule sur la face supérieure d'une
barre horizontale de guidage 11 liée aux montants la - 1lb du
chéssis, tandis que la molette 53 roule dans une rainure
ménagée dans une barre horizontale de guidage 12 également
liée aux montants la - 1lb. Ces deux molettes assurent un
guidage rigide du coulissement de la table 5, empéchant
ainsi tout fléchissement du tube 3.

De méme, la table 6 porte sur sa face supérieure deux
équerres 60 de support des axes de deux molettes 61 - 62 qui
roulent sur la face inférieure de la barre 11 et, sur sa
face inférieure, une équerre 63 de support de 1l'axe d'une
molette 64 qui roule sur la face supérieure d'une barre

horizontale de guidage 13 liée aux montants la - 1lb du
chidssis.

On va maintenant décrire, en se référant plus particuliére-
ment aux figures 4 et 5, le dispositif porte-raclette et son
mécanisme de relevage et d'abaissement de la raclette. Cette
derniére, non figurée, est portée par une piéce 14 - 1l4a,
fixée a un bras 15 articulé en un point 16 fixe par rapport a
la table 5 (voir aussi figures 1 et 3).

Les figures 4 et 5 montrent que le bras 15 est encastré
entre deux piéces 150 - 151 fixées au-dessus de la table 5
et auxquelles sont elles-mémes fixées deux colonnes 152 qui

supportent une plaque de butée 17, ainsi qu'un
électro—aimant 21.

A 1l'avant de la table 5 est montée la partie fixe (par
rapport a la table 5) dudit mécanisme de relevage et
d'abaissement, laquelle comprend au-dessus du bras 15, 1la
plaque horizontale de butée 17, au-dessous du bras 15 et
coopérant avec lui, un ressort de rappel 18 (fixé par une
vis 180). Une biellette 19 a son axe 190 solidaire du bras

15 et est entrainée en oscillation autour de cet axe par une
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tige 20 liée & la piéce mobile 210 de 1'électro-aimant 21.
La biellette 19 porte & son extrémité l'axe d'une molette
191 en butée sur la face inférieure de la plaque 17.

Lorsque 1l'électro-aimant est au repos, le bras 15 est
horizontal (figure 4). Lorsque l'électro-aimant est excité,
une traction (vers la gauche du dessin) est exercée sur la
tige 20, ce qui a pour effet de faire pivoter la biellette
qui roule sur la plaque de butée 17, et d'abaisser ainsi son
axe 190. Il en résulte que le bras 15 prend brusquement'la
position basse représentée a la figure 5. Deux ressorts Zﬁ
- 23 (figures 1 et 4) appuient sur la plaque 17 avec une
pression réglable au moyen d'écrous tels que 230.

On obtient ainsi un réglage de 1la raideur de la butée
élastique constituée par la plaque 17, donc de la rapidité
du mouvement d'abaissement. Lorsque l'électro-aimant cesse
d'étre excité, le ressort 18 rappelle le bras 15 en position
relevée. L'excitation de 1'électro-aimant est commandée par
un commutateur, non figuré, lui-méme commandé par une came
qui fait partie d'un mécanisme classique de synchronisation
des mouvements de translation de l'écran ou de la raclette

et du mouvement d'abaissement de la raclette.

On va maintenant décrire briévement le mécanisme d'entraine-
ment de la pieéce porte-écran 24. Cette derniére également
visible a la figure 3, est solidaire d'une piéce en matiere
plastique 240 qui repose sur la table 6 et est entrainée,
lorsque la table 6 se déplace en translation pour l'impres-
sion d'un objet cylindrique ou cénique, par un téton 600
solidaire de la table 6 et qui s'engage dans une lumiére 241
ménagée dans la piéce 240.

Pour l'impression d'objets cylindriques ou plans, il suffit
que la piéce 240 reste fixe, par rapport & la table 6 subis-
sant une translation et 1l'on solidarisera alors ces deux
organes au moyen de goupilles pénétrant dans des orifices,

les moyens décrits ci-aprés, qui matérialisent un axe de
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rotation de la piéce 240 ayant au préalable été enlevés.

Pour l'impression d'objets coniques, il faut par contre que
la piéce 240 subisse une rotation autour d'un axe fixe, dont
la position doit étre d'autant plus rapprochée de la piéce
24 que la conicité de l'objet est plus grande.

Une piéce métallique de forme générale triangulaire 242 est
superposée & la piéce 240. Cette piéce 242 est fixée, au
moyen d'un organe 243 (figure 3) a la barre 11 et au moyen
d'un organe 244 & la barre 12.

La table 6 subit donc une translation par rapport a elle
pendant l'impression des objets coniques.

Les piéces 240 et 242 sont liées entre elles au moyen d'une
piéce 245 qui autorise leur rotation relative (axe de
rotation de la piéce 240). Le point 245 restant fixe et
l'axe d'un téton ou d'un roulement 600, solidaire de 1la
table 6, qui se déplace dans une lumiére ménagée dans la
pieéce 240, subissant une translation, la piéce 240 subit
elle-méme une rotation autour de 1'axe 245.

Pour régler la position du centre de rotation, on engagera

l'organe dans l'un des orifices (non représentés) ménagés
dans la piéce 242.

La position de repos du téton 600 est elle-méme réglable,
pour assurer l'entrainement correct en rotation de la piéce

242 en fonction de la position de l'axe de rotation 245.

On va maintenant décrire briévement le mécanisme d'abaisse-
ment et de relevage de 1l'objet. Ces mouvements de
translation de l'objet sont commandés par une manivelle 25
liée en un point 260 & une barre horizontale 26 qui coulisse
sur deux tubes de guidage ou glissiéres 27 - 28 fixés, & une
extrémité, a la barre 13 et, a l'autre extrémité, a la base
2 du chéssis. La commande de la manivelle 25 a partir du
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moteur déja mentionné et la synchronisation des mouvements
de 1l'écran (ou de la raclette) avec ceux de l'ensemble
porte-objet, s'effectuent de maniére bien connue en soi dans
ce type de machines.

L'ensemble porte-objet comprend, outre la barre 26, une
barre 29 qui coulisse également sur les glissiéres 27 - 28
et est solidarisée a la barre 26 par des colonnes 30 - 31,
sur lesquelles est monté le porte-objet proprement dit 32.

Une vis 33 commandée par une molette 330 permet le réglage
du porte-objet 32 en hauteur.

Il va de soi que diverses modifications pourront é&tre
apportées & la machine décrite et représentée, sans
s'écarter de l'esprit de 1l'invention.
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Revendications de brevet.

1. Machine automatique d'impression en sérigraphie,
comportant des moyens de commande synchronisée de mouvements
comprenant une translation relative de 1'écran par rapport a
une raclette, un abaissement de la raclette et un relevage
simultanés de 1la piéce porte-objet, dans laquelle le
mécanisme d'abaissement et de relevage de la piéce
porte-raclette (14) comprend un électro-aimant commandant
l'abaissement de la raclette,
caractérisée en ce que ledit mécanisme comprend un bras
articulé (15) en un point fixe (16) par rapport aux moyens
de translation de la raclette, des moyens (12) de rappel
élastique dudit bras en une position correspondant a la
position relevée de la raclette, un organe (17) présentant
une surface de butée au-dessus dudit bras, des moyens (23)
d'exercer une pression verticale de haut en bas, sur ladite
surface de butée ; une biellette (19) ayant un axe (190)
solidaire dudit bras et portant a son extrémité l'axe d'une
roue (191) placée en appui contre ladite surface de butée,
une tige (20) liée a une extrémité 3 cette biellette de
maniére & l'entrailner en oscillation autour de son axe, et
ledit électro-aimant (21), lequel posséde une piéce mobile
solidaire de 1l'autre extrémité de ladite tige et des moyens
de provogquer l'excitation de 1l'électro-aimant pendant toute
la durée de l'impression.

2. Machine selon la revendication 1,
caractérisée par des moyens (22, 230) de régler la pression

exercée sur ledit organe (17) présentant une surface de
butée.
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