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69 Dispositif de contrdle de la surface mobile d’un transporteur continu.

@ Un transporteur continu peut devenir dangereux lorsque
sa surface mobile présente des défauts en creux. Le dispositif !
de contréle selon I'invention permet d'y remédier grace & des y
capteurs de proximité (4) actionnant un circuit logique (18}, . ®m§l | . 00— T o—=x ——

Mais un défaut en saillie ne doit pas venir détériorer ledit R
capteur (4), d’oti son montage a I'intérieur d"un support (5) lui-
méme monté sur une barre pivotante (6).

La présente invention est applicable & tout systéme de
transport & surface mobile continue, et notamment les esca-
liers mécaniques et les trottoirs roulants a plaqgues.
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Dispositif de controle de la surface mobile d'un transporteur continu.

Un transporteur continu de personnes, tel qu'un trottoir roulant
ou un escalier mécanique,est muni de nombreux dispositifs de sécurité
afin de limiter les risques de blessures sur les usagers.

Les plaques de débarquement constituent la zone ou les risques
d'accidents sont parmi les plus nombreux et les plus graves. Aussi ces
plaques sont-elles habituellement équipées d'un détecteur de soulévement
sensible & une déformation anormale de la surface mobile ou a la présence
d'un corps étranger solidaire de celle-ci.

Mais un tel détecteur n'est pas sensible a une déformation de la
surface mobile qui ne ferait apparaitre qu'un creux par rapport au niveau
normal. Or une telle configuration est trés dangeureuse car elle peut
permettre par exemple 1'engagenent d'un pied d'un usager, le détecteur
de soulévement n'agissant qu'aprés cet engagement donc trop tard pour
éviter une blessure.

Ie but de la présente invention est de détecter des déformations
en creux de la surface mobile.

Elle a pour objet un dispositif de controle de la surface mobile
d'un transporteur continu comportant au moins une zone ou ladite surface
mobile n'est pas utilisée pour le transport et ou la face utile des
éléments qui la composent se déplace dans son plan, camportant au moins
un capteur de proximité placé en un point de ladite zone en regard de
ladite surface mobile et un circuit logique qui déclenche un signal de
défaut sur commande dudit capteur. ’
Avantageusement, ledit circuit logique comporte un relais pour chaque
capteur, dont la bobine est alimentée par ledit capteur, et une tempori-
sation qui maintient 1'alimentation de ladite bobine pendant un temps
prédéterminé en 1'absence dfalimentation pour ledit capteur.

Selon un mode préféré de réalisation, lesdits capteurs sont portés
par une barre pivotante maintenue en équilibre instable dans la position
de travail desdits capteurs.

Avantageusement, un contacteur détecte le maintien de ladite barre
dans sa position d'équilibre instable.

Avantageusement, plusieurs capteurs sont placés cOte & cGte pour
ocouvrir toute la largeur de ladite surface nobile.

D'autres caractéristiques de la présente invention apparaitront a

1'étude de 1l'exemple de réalisation donné ci-aprés a titre illustratif
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et nullement limitatif en regard du dessin annexé dans lequel :

~ la figure 1 représente schématiquement la structure générale du
plancher d'un escalier mécanique ;

- la figure 2 représente la partie mécanique du dispositif de controle ;
- la figure 3 représente schémtiquement le circuit logique de déclen-—
chement.

Comme le montre schématiquement la figure 1, le plancher d'un escalier
mécanique est composé d'une succession de marches 1 relides entre elles.
Lorsqu'elles se trouvent sur une partie inclinée elles se déploient et
forment 1'escalier, tandis qu'aux paliers d'embarquement ou de débarque-
ment 2 elles forment une surface horizontale. Le retour des marches se
fait par le dessous aprés un retournement suivi d'un palier horizontal.
C'est au droit de ce palier horizontal que se situe le dispositif de
controle 3 selon 1 ‘inventioh, car la face supérieure des marches, alors
retournées, n'est pas utilisée pour le transport et défile & un niveau
constant, donc dans son propre plan, sur une longueur au moins égale a sa
dimension dans le sens du déplacement.

Ce dispositif de controle, détaillé a la figure 2, comporte essentiellement
m ou plusieurs capteurs de proximité 4 maintenus 3 une distance déterminde
de la face supérieure des marches 1 lorsque celle-ci est dans sa position
normale. Un support 5 permet le réglage de cette distance pour chaque
capteur 4.

le dispositif de controle est destiné & détecter des creux dans la face
supérieure de la marche 1. Néanmoins il peut se faire que ce soit un
défaut en surépaisseur qui apparaisse. Par exemple lorsque 1'élément qui
constitue cette face supérieure, est partiellement désolidarisé de
1'ossature de la marche et s'affaisse sous l'action de la pesanteur. Cet
élément risquerait alors de heurter le capteur 4 et de le détruire.

C'est pourquoi chagque support 5 a une hauteur qui permet d'égaler ou de
dépasser le niveau supérieur du capteur 4 qu'il contient. Ceci constitue
une protection mécanique qui évite toute détérioration. De plus, chaque
support 5 est monté sur une barre 6 qui peut pivoter a l'intérieur d'un
palier 7 fixé a la charpente 8 de l'escalier mécanique, de chaque coté de
celui-ci. Chaque support 5 se trouvant au-dessus de 1'axe de rotation
défini par les paliers 7, 1l'équilibre de 1'ensemble est instable. Pour
renforcer le maintien dans cette position instable, la barre 6 est
terminée a au moins une de ses extrémités par un disque 9 comportant une
encoche dans laquelle s'engage une roulette 10 (ou une bille) poussée par
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un ressort 1l.

Ainsi, en cas de présence d'une partie saillante de la marche 1, celle-ci
heurte le support 5, et non le capteur 4, ce qui provoque le basculement
de 1l'ensemble.

Par mesure de sécurité, un moyen détecte ce basculement et signale la
mise hors service du dispositif de contrdle. Ia roulette 10 peut assurer
cette détection du fait de son soulévement hors de 1'encoche correspon—
dante, lorsgue l'ensemble bascule. |

Selon son étendue, la face supérieure de la marche 1 peut etre controlée
par un seul détecteur ponctuel, ou plusieurs disposés cote i cote sur la
barre 6, ou un seul en forme de réglette.

Le signal émis par le capteur 4 est traité par un circuit logique 15
représenté schématiquement & la figure 3. Le capteur de proximité 4 est
alimenté en courant par une source repérée + et -. I1 délivre un signal
de sortie qui permet d'alimenter la bobine 12 d'un relais. Pour obtenir
un fonctionnement en sécurité, le signal de sortie du capteur 4 est tel
que la bobine 12 est alimentée en courant lorsque la plagque 1 est a une
distance convenable du capteur 4. lLorsque cette distance dépasse une
limite prédéterminée le capteur 4 cesse d'alimenter la bobine 12, ce qui
provoque 1'actionnement d'un contact du relais correspondant et le
déclenchement d'un signal de défaut qui peut par exemple provoquer l'arret
de l'installation controlée.

Un tel circuit est insuffisant lorsque la surface formée par les plaques 1
successives présente des discontinuités ; ce qui est le cas pour un
trottoir roulant a plagues ou un escalier mecanique ou deux plaques
successives laissent apparaitre un espace de quelques millimétres qui
serait assimilé a un creux de plaque et provoquerait un déclenchement. De
méme, la surface d'une plagque peut présenter de menues imperfections qui
provoqueraient un déclenchement alors qu'elles sont sans danger. Pour
palier ces causes de déclenchement non souhaitable, le circuit logique
comporte en outre une temporisation, constituée par un condensateur 13

et une résistance 14, montée en paralléle avec la bobine 12 du relais.
Ainsi, lorsque la position de la marche 1 est normale, le courant fourni
par le capteur 4 charge le condensateur 13 en néme temps qu'il alimente
la bobine 12. Par contre, en cas de détection d'anomalie, c'est-a-dire
en cas de plague trop éloignée ou absente, le courant de sortie du
capteur 4 s'annule, mais la bobine 12 reste alimentée par le condensateur

13 qui s'y décharge, le courant de décharge étant controlé par la
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résistance 14. Le temps de décharge jusqu'au seuil & partir duquel le
maintien du relais correspondant a la bobine 12 n'est plus assuré,
correspond au tenps que met un défaut considéré acceptable pour franchir
la zone de détection. Si le temps de franchissement du défaut détecté est
supérieur au temps de décharge, la bobine 12 n'est plus alimentée et le
relais correspondant produit un signal de défaut.

Le circuit logique représenté a la figure 3 correspond au cas oll un
seul capteur 4 est utilisé. Dans le cas de plusieurs capteurs 4, le '
circuit logique correspondant comporte autant de fois le circuit précédem-
ment décrit ; les contacts des relais 12 étant alors regroupés, en série
ou en paralléle selon qu'ils travaillent & 1l'ouverture ou a la fermeture,
pour produire un signal unique de défaut.

On peut, sans sortir du cadre de la présente invention, remplacer
tout moyen décrit par un moyen équivalent. Par exemple, les capteurs de
proximité 4 peuvent etre a induction électromagnétique ou a effet capacité
ou tout autre. De méme, le relais & bobine 12 peut étre remplacé par des
composants électroniques assurant la meme fonction.

Ie dispositif de contrdle selon la présente invention est applicable

"dans tous les domaines techniques ol il importe de s'assurer de la

présence en bonne place d'un organe. Elle est particuliérement avantageuse
dans le cas d'un systéme de transport de voyageurs en raison de la gravité
du risque qu'il permet d'éviter. C'est le cas, par exemple, pour les
escaliers mécaniques dont la face supérieure des marches est constituée
par une plaque métallique rapportée sur une ossature, ou pour les trot-
toirs roulants dont le plancher est constitué d'une succession de plagues

métalliques.
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REVENDICATIONS

1 - Dispositif de controle de la surface mobile d'un transporteur continu
camportant au moins une zone ol ladite surface nobile n'est pas utilisée
pour le transport et ot la face utile des éléments qui la composent se
déplace dans son plan, caractérisé par le fait qu'il comporte au moins un
capteur de proximité (4) placé en un point de ladite zone en regard de
ladite surface mobile (1) et un circuit logique (15) qui déclenche un

signal de défaut sur commande dudit capteur (4).

2 - Dispositif de contrdle selon la revendication 1, caractérisé par le
fait que ledit circuit logique comporte un relais pour chaque capteur (4),
dont la bobine (12) est alimentée par ledit capteur (4), et une temporisa-
tion (13- 14) qui maintient 1'alimentation de ladite bobine (12) pendant
un temps prédéterminé en 1'absence d'alimentation par ledit capteur (4).

3 - Dispositif de controle selon l'une des revendications 1 et 2, caracté-
risé par le fait que lesdits capteurs (4) sont portés par une barre
pivotante (6) maintenue en équilibre instable dans la position de travail
desdits capteurs (4).

4 - Dispositif de controle selon la revendication 3, caractérisé par le
fait qu'un contacteur (10) détecte le maintien de ladite barre (6) dans
sa position d'équilibre instable.

5 - Dispositif de contrdle selon l'une des revendications 1 & 4, caracté-
risé par le fait que plusieurs capteurs (4) sont placés cOte & cOte pour

couvrir toute la largeur de ladite surface mobile (1).

6 — Escalier mécanique caractérisé par le fait qu'il comporte un disposi-
tif de contrdle selon l'une des revendications 1 & 5.

7 - Trottoir roulant a daques métalliques caractérisé par le fait qu'il
comporte un dispositif de contrdole selon 1'une des revendications 1 a 5.
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