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@ Vorrichtung zum Fithren des Faltmessers und zum Betétigen des Kipparmes des Messerbalkens einer Plissiermaschine.

@ Bei einer Vorrichtung zum Fithren der Faltmesser (3,5)
und zum Betétigen des Kipparmes (24) eines schwenkbar am
Ausleger (10) einer Messerwelle (11) gelagerten Messerbal-
kens (4) dient zum Betdtigen des Kipparmes (24) ein
reversierbarer Einzelantrieb (23) mit einem Schwenkorgan
(21), das eine Schwinge (16) zwischen zwei Stellungen hin-
und herbewegen kann. An der Schwinge (16) ist schwenkbar
ein Zwischenglied (14) gelagert, an dem im Abstand von der
Anlenkstelle des Zwischengliedes {14) an der Schwinge (16)
auf einer Achse (13) der Kipparm (24) angelenkt ist. Die
Geometrie der vom Ausleger (10), dem Schwenkorgan (21),
der Schwinge (16), dem Zwischenglied {14) und dem Kip-
parm (24) gebildeten Gelenkkette ist dabei so gewihlt, daB
die Spitze des jeweiligen Faltmessers (3) in Abhangigkeit von
der Stellung des Schwenkorgans (21) am oberen oder
unteren Streifblech (7,8) der Plissiermaschine entlanggefiihrt
wird
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Vorrichtung zum Fihren des Faltmessers und zum

Betdtigen des Kipparmes des Messerbalkens einer
Plissiermaschine.

Die Erfindung betrifft eine Vorrichtung zum Fiihren
des Faltmessers und zum Betdtigen des Kipparmes

eines schwenkbar an Auslegern einer Messerwelle gela-
gerten Messerbalkens einer Plissiermaschine.

Bekannt sind Vorrichtungen der vorstehenden Art, bei
denen die Kippbewegungen flir den Messerbalken mittels
einer Rollenfilhrung in den Kipparm eingeleitet wer-
den. Der Kipparm ist in diesem Fall mit einem Bolzen
versehen, der eine Rolle trdgt, die an der Rollenfiih-
rung abrollt. Die Rollenfilhrung ist dabei an einem
Schieber befestigt, der ein Kugellager und einen Tast-
stift trdgt und der liber einen Hebel durch eine Feder
nach unten gezogen wird. Das Kugellager und mit ihm
der Schieber und die Rollenfithrung wird von einer
Kurvenscheibe bei jedem Riickhub des Faltmessers gegen
die Wirkung einer Feder angehoben und gleichzeitig
wird durch eine Klinke ein Musterrad um einen Bruch-
teil gedreht. Das Musterrad ist mit sogenannten Steuer-
stiften versehen, die mit dem Taststift zusammenwirken,
um das Faltmesser entweder an einem oberen oder einem
unteren Streifblech entlangzufiihren.

Die bekannte Vorrichtung vermag insofern nicht voll
zu befriedigen, als sie einerseits kompliziert auf-
gebaut ist und zum anderen nur mit erheblichem Zeit-
aufwand umristbar ist.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Vor-
richtung der in Betracht gezogenen Art zu schaffen, die
sich durch besondere Einfachheit auszeichnet und die
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dem Benutzer einer mit der Vorrichtung ausgestatte-
ten Maschine die Mdglichkeit einer grtBeren Frei-
ziigigkeit hinsichtlich des gewlinschten Musters er-
offnet. Diese Aufgabe wird erfindungsgemdB durch

eine Vorrichtung geltst, die einen reversierbaren
Einzelantrieb fiir ein Schwenkorgan zum Hin- und Her-
schwenken mindestens einer Schwinge zwischen zwei
Endstellungen aufweist, daBl schwenkbar an der Schwinge
ein Zwischenglied gelagert ist, an das im Abstand von
seiner Anlenkstelle an der Schwinge der Kipparm ange-
lenkt ist.

Die erfindungsgemdsse Vorrichtung, bei der der Schalt-
mechanismus flir den Messerbalken durch eine Viergelenk-
kette gebildet wird, ist auBerordentlich einfach auf-
gebaut. Da ihr ein eigener Antrieb zugeordnet ist, er-
ibrigt sich ein mechanisches Ein- bzw. Umriisten der
Maschine beim Wechsel von Faltenmustern. Der Einzelan-
trieb 1#8t sich vielmehr durch eine Programmsteuerung
steuern. Vorteilhaft ist auch, daB8 durch die neue Vor-
richtung eine Zwangsfithrung der Messer erreicht wird,
die das Einhalten eines bestimmten AnpreBdruckes der
Messerspitzen gegen die Streifbleche ermdglicht, wobei
die Geometrie der vom Schwenkorgan, der Schwinge, dem
Zwischenglied, dem Kipparm und dem Ausleger gebildeten
Gelenkkette so gewdZhlt ist, daB die Spitze des Falt-
messers in Abhéngigkeit von der Stellung des Schwenk-
organs am oberen oder unteren Streifblech der Plissier-
maschine entlang gefiihrt wird.

Weitere Einzelheiten und Merkmale der Erfindung er-
geben sich aus den Unteranspriichen und der nachstehen-
den Beschreibung mehrerer in der beigefiigten Zeichnung
dargestellter Ausfilhrungsbeispiele. Es zeigen:

Figur 1 eine Vorrichtung zum Betitigen des unteren
Messerbalkens einer Plissiermaschine,
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Figur 2 eine Vorrichtung zum Betdtigen des oberen
Messerbalkens einer Plissiermaschine,

Figur 3 die wesentlichen Teile der Vorrichtung
gemiB Figur 1 am Ende des Vorlaufens der Falt-
messer zur Bildung einer Riickwdrtsfalte,

Figur 4 das Offnen der Faltmesser,

Figur 5 eine Zwischenposition der Faltmesser beim
Riicklauf,

Figur 6 die getffneten Faltmesser am Ende des Rick-
laufes,

Figur 7 das Schliessen der Faltmesser zu Beginn

eines neuen Vorlaufes zur Bildung einer Riickwidrts-
falte,

Figur 8 eine Zwischenposition der Faltmesser beim
Vorlauf wdhrend einer Riickwdrtsfaltenbildung,

Figur 9 die wesentlichen Teile der Vorrichtung ge-
midf Figur 2 in einer Position, in der sich die Teile

der Vorrichtung gem#dfl Figur 1 in der Position gemiB
Figur 6 befinden,

Figur 10 das Schliessen der Faltmesser zu Beginn
eines Vorlaufes zur Bildung von Vorwdrtsfalten,

Figur 11 eine Zwischenposition der Faltmesser beim
Vorlauf wdhrend einer Vorwdrtsfaltenbildung,

Figur 12 die wesentlichen Teile der Vorrichtung ge-

mdB Figur 2 am Ende des Vorlaufs der Faltmesser zur
Bildung einer Vorwidrtsfalte,
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Figur 13 das Offnen der Faltmesser,

Figur 14 eine Zwischenposition der Faltmesser beim
Riicklauf,

Figur 15 die wesentlichen Telle einer weiteren Vor-
richtung in einer ersten Stellung und

Figur 16 die wesentlichen Teile der Vorrichtung
gemdB Figur 15 in einer zweiten Position.

In Figur 1 sind 1 und 2 die Plissierwalzen einer Plissier-
maschine, deren oberes Faltmesser 3 an einem oberen Mes-
serbalken 4 und deren unteres Faltmesser 5 an einem un-
teren Messerbalken 6 befestigt sind. Die Faltmesser be-
wegen sich zwischen einem oberen Streifblech 7 und einem
unteren Streifblech 8 hin und her. Beide Messerbalken &4
und 6 sind schwenkbar auf Zapfen 9 gelagert, die am Ende
von Auslegern 10 angeordnet sind, welche drehfest oder
Uber einen federnden Mitnehmer mit einer Messerwelle 11
verbunden sind. 12 ist der Kipparm zum Einleiten einer
Kippbewegung in den unteren Messerbalken 6. Der Kipparm
12 ist an seinem dem Messerbalken 6 abgewandten Ende auf
der Achse 13 eines Zwischengliedes 14 schwenkbar gela-
gert, das seinerseits schwenkbar mit Zapfen 15 an einer
Schwinge 16 gelagert ist. Die Schwinge 16 ist ihrerseits
Uber Zapfen 17 und 18 drehbar am Gestell einer Plissier-
maschine gelagert. Sie besitzt eine Lingsfihrung 19, in
die der Mitnehmerfinger 20 eines Schwenkorgans 21 greift,
das auf der Antriebswelle 22 eines reversierbaren Einzel-
antriebes 23 sitzt.

Das Schwenkorgan 21 wird beim Betrieb der Maschine zwi-
schen zwei Stellungen hin- und herbewegt. Eine der bei-
den Stellungen ist in Fig. 1 dargestellt. In der zweiten
Stellung ist das Schwenkorgan 21 gegeniiber der in Fig. 1
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dargestellten Lage um ca. 180° nach links geschwenkt.

Wihrend die in Figur 1 dargestellte Vorrichtung zum
Kippen des unteren Messerbalkens 6 dient, zeigt Figur

2 eine Vorrichtung zum Kippen des oberen Messerbalkens
4 der gleichen Plissiermaschine. Flir einander ent-
sprechende Teile werden in den Figuren 1 und 2 die
gleichen Bezugszeichen verwendet. Der Kipparm 24 des
oberen Messerbalkens 4 ist auch hier auf einer Achse

13 eines Zwischengliedes 14 gelagert, welches wiederum
einen Teil einer Viergelenkkette bildet, zu dem die durch
das Schwenkorgan 21 antreibbare Schwinge 16 gehdrt. Je
nach der Stellung der Schwenkorgane 21 werden die Messer-
balken nach unten oder oben gedriickt. Nehmen beide
Schwenkorgane beim Messervorlauf die in den Figuren 1
und 2 dargestellte Position ein, so sind die Faltmesser
geschlossen und das obere Faltmesser 3 wird durch das
untere Faltmesser 5 gegen das obere Streifblech 7 ge-
driickt. Wird das Schwenkorgan 21, in Figur 1 betrachtet,
beil Erreichen des walzennahen Totpunktes um ca. 180°
nach links geschwenkt, so wird liber den Kipparm 12 eine
Kippbewegung in den Messerbalken 6 eingeleitet, der eine
Abwdrtsbewegung der vorderen Kante des unteren Faltmes-
sers 5 bewirkt. Das untere Faltmesser 5 wird folglich
beim Messerriicklauf am unteren Streifblech 7 entlang-
gefiihrt, wobei die Faltmesser 3,5 getffnet sind. Je
nachdem, ob die Faltmesser 3 und 5 beim Vorlauf an das
obere Streifblech 7 oder an das untere Streifblech 8
gedriickt werden, entstehen Rickwdrts- oder Vorwidrts-
falten.

Bei der Bildung von Riickwidrtsfalten driickt das untere
Faltmesser 5 das obere Faltmesser 3 gegen das Streif-
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blech 7. Figur 3 zeigt die Position der Faltmesser

am Ende des Vorlaufes zur Bildung einer Riickwidrts-
falte. Wenig spiter werden die Faltmesser 3 und 5
gebffnet (vgl. Figur 4) und wihrend des Riicklaufs
aufgrund der Kinematik der beiden Filhrungsvorrichtun-
gen an den ihnen zugewandten Streifblechen 7 und 8
zurickgefithrt (vgl. Figur 5), bis sie eine Endposition
erreichen (vgl. Figur 6). Wihrend des Riicklaufes nimmt
das Schwenkorgan 21 der Vorrichtung gem#B Figur 1 eine
Linkslage ein (vgl. Figuren 4 bis 6), aus der es zu
Beginn eines neuen Vorlaufes wieder in die in Figur 1
dargestellte Position zuriickgeschwenkt wird (vgl.
Figur 7), bei der die Ruckwartsfaltenbildung erfolgt
(vgl. Figuren 8 und 3).

Bei der Bildung einer Vorwdrtsfalte drlickt das obere
Faltmesser 3 das untere Faltmesser 5 gegen das untere
Streifblech 8. Figur 9 zeigt die Position der Falt-
messer 3,5 im walzenfernen Totpunkt ihrer Bewegungs-
bahn. Die Figur 9 entspricht folglich der Figur 6 mit
der MaBgabe, dafBl sie die Stellung des Kipparmes 24
wiedergibt, wihrend in Figur 6 die Stellung des Kipp-
armes 12 gezeigt ist. Aus der Stellung gemdB Figur S
wird das Schwenkorgan 21 um ca. 180° in die Position
gemdB Figur 10 geschwenkt, die die Faltmesser 3 und 5
am Beginn des Vorlaufes zwecks Bildung einer Vorwirts-
falte zeigt. Die Figuren 11 und 12 geben Zwischenpo-
sitionen der Faltmesser 3 und 5 bel der Vorwdrtsfalten-
bildung wieder. In Figur 135 6ffnen die Faltmesser 3 und
5 nach Erreichen des walzennahen Totpunktes. Die in
Figur 13 dargestellte Position entspricht der Position
der Teile in Figur 2. Figur 14 schlieBlich zeigt die
Faltmesser 3 und 5 wghrend des Riicklaufes.
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In den Figuren 15 und 16 ist eine modifizierte Aus-
fuhrungsform einer Messerkippvorrichtung dargestellt.
Auf die Wiedergabe der Messer wurde hier verzichtet.
Die Achse 25 des Ausfilhrungsbeispiels gem#fi Figuren

15 und 16 entspricht der Achse 15 der zuerst beschrie-
benen Lésung.

Bei dem zwelten Ausfilhrungsbeispiel finden zwei Be-
tdtigungsstangen 26 und 27 Verwendung, die durch ein
Schwenkorgan 28 betdtigbar sind. Das Schwenkorgan 28
wird von einer Scheibe gebildet, die Mitnehmernuten
29 und 30 fiir an den Bet#dtigungsstangen 26 und 27 ange-
ordnete Mitnehmerfinger 31 und 32 aufweist. Durch die
Mitnehmernuten 29 und 30 148t sich Jewells ein Mit-

nehmerfinger 31 bzw. 32 an einer Kulissenfilihrung 33
entlangfiihren.

An ihren dem Schwenkorgan 28 abgewandten Enden sind
die Betdtigungsstangen 26 und 27 mit Lenkern 34 und
35 verbunden, die auf Achsen 36 und 37 am Gestell 38
der Maschine gelagert sind. AuBerdem ist auf den die
Betdtigungsstangen 26 und 27 mit den Lenkern 34 und
35 verbindenden Zapfen 39 und 40 eine Schwinge 41 ge-
lagert, die die Achse 25 trigt, welche der Achse 15
des ersten Ausfilhrungsbeispiels entspricht und an die
ein Zwischenglied 42 angelenkt ist.

Das Schwenkorgan 28 ist auch in diesem Falle auf der
Antriebswelle 22 eines Einzelantriebes gelagert.

Auch mit der zweiten Ausfilhrungsform lassen sich die
gleichen Bewegungsabliufe wie mit der zuerst be-
schriebenen Ausfihrungsform steuern. Durch die ge-
widhlte Anordnung der Betidtigungsstangen 26,27 erhilt
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man einen doppelten Kniehebeleffekt, der die {iber-
tragung groBer Krdfte durch die Achse 25 in ihren
Endlagen ermdglicht.
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Patentanspriiche :

1.

Vorrichtung zum Fiihren des Faltmessers und zum

Betdtigen des Kipparmes eines schwenkbar an Aus-
legern einer Messerwelle gelagerten Messerbalkens
einer Plissiermaschine,

dadurch gekennzeichnet,

daB sie einen Einzelantrieb (23) fiir ein Schwenk-
organ (21;28) zum Hin- und Herschwenken mindestens
einer Schwinge (16;41) zwischen zwei Endstellungen
aufweist, daB schwenkbar an der Schwinge (16;41)

ein Zwischenglied (14;42) gelagert ist, an das im
Abstand von seiner Anlenkstelle (15) an der Schwinge
(16;41) der Kipparm (12,24) angelenkt ist, wobei die
Geometrie der vom Schwenkorgan (21;28), der Schwinge
(16;41), dem Zwischenglied (14;42), dem Kipparm (12;
24) und dem Ausleger (10) gebildeten Gelenkkette so
gewshlt ist, daB die Spitze des Faltmessers (3,5)

in Abhdngigkeit von der Stellung des Schwenkorgans
(21;28) am oberen oder unteren Streifblech (7,8)

der Plissiermaschine entlang geflihrt wird.

Vorrichtung nach Anspruch 1,

dadurch gekennzeichnet,

daB der Einzelantrieb (23) von einem Elektromotor
mit einer zwischen Jjeweils zwei Positionen hin- und
herbewegbaren Antriebswelle (22) gebildet wird.

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,

daB8 die Schwinge (16) schwenkbar am Gestell der
Plissiermaschine gelagert ist.
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Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet,

daB die Schwinge (16) mit einer Lingsfithrung
(19) fir einen Mitnehmerfinge: (20) des Schwenk-
organes (21) versehen ist.

Vorrichtung nach Anspruch &,

dadurch gekennzeichnet,

daB das Schwenkorgan (21) von einem auf der An-
triebswelle (22) des als Elektromotor ausgebil-
deten Einzelantriebes (23) befestigten Ausleger-
arm gebildet wird.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet,

daB8 die Schwinge (16) eine Gabel aufweist, zwi-
schen deren SchenkeIndas Zwischenglied (14) gela-
gert ist.

Vorrichtung nach Anspruch 6,

dadurch gekennzeichnet,

da8 das Zwischenglied (14) U-f&rmig ausgebildet

ist und zwei zu den Schenkeln der Gabel der Schwinge
(16) parallel verlaufende Schenkel aufweist, deren
freie Enden durch eine Schwenkachse (13) fir den
Kipparm (12,24) verbunden sind. '

Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2,

dadurch gekennzeichnet,

daB die Schwinge (41) an Lenkern (34,35) gelagert
ist, die ihrerseits schwenkbar am Gestell (38)
der Plissiermaschine gelagert sind.
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Vorrichtung nach Anspruch 8,

dadurch gekennzeichnet,

daB sie zwel liber die Lenker (34,35) mit dem Ge-
stell (38) der Plissiermaschine verbundene Beti-
tigungsstangen (26,27) aufweist, wobei an den An-~
lenkstellen der Lenker (34,35) an die Betdtigungs-
stangen (26,27) auch die Schwinge (41) angelenkt
ist.

Vorrichtung nach Anspruch 9,

dadurch gekennzeichnet,

daB das Schwenkorgan (28) von einer Scheibe mit
Mitnehmernuten (29,30) fir an den Betdtigungsstan-

gen (26,27) angeordnete Mitnehmerfinger (31,32)
gebildet wird.

Vorrichtung nach Anspruch 10,
dadurch gekennzeichnet,
daB durch die Mitnehmernuten (29,30) jeweils ein

Mitnehmerfinger (31,32) in einer Kulissen-Fiihrung
(33) hin- und herbewegbar ist.
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