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@ Schusssuchvorrichtung filr Webmaschinen.
@ Die Schussuchvorrichtung fir Webmaschinen weist zum Y
Zuriickdrehen der Webaggregate (11, 12) in ihre richtige '% B i
Betriebslage hinsichtlich der Webmaschine ein Planetenge- ? Ii i3
triebe (6) auf, dessen angetriebene Welle {5) und abtreibende J I "ID‘
Welle (7) gleichen Drehsinn und Drehzahl aufweisen. Dem 3 l! Pl 400 I
Planetengetriebe (6) ist eine indexiervorrichtung (30) zugeor- “ k2 ) 39
dent, zwecks Ueberwachung des Stellbereichs des Stelimo- - 5 r3'1— 8 —E]
tors (43) in Uebereinstimmung mit dem erforderlichen L% = J—u
Stellbereich der Webaggregate (11, 12) beim Schussuchen, L 16 "?“ |
so dass keine Phasenverschiebung auftritt zwischen den J W3
Aggregaten und der Webmaschine, infoige des Auslaufens 6
des Stelimotors. = i, kg’

Cruvnor Ponting & -apany 1
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Gebrilder Sulzer, Aktiengesellschaft, Winterthur/Schweiz

Schussuchvorrichtung fiir Webmaschinen

Die Erfindung betrifft eine Schussuchvorrichtung fiir Web-
maschinen mit einem ersten Getriebe zwischen der Hauptwelle
und den Webaggregaten, einem mit dem ersten Getriebe zusam-
menwirkenden zweiten Getriebe zum Antreiben der Aggregate

beim Schussuchen, und mit einem Stellmotor zum Antreiben

des zweiten Getriebes.

Wird beim Weben ein Schussfaden fehlerhaft eingetragen, so
erzeugt der Schussfadenwdchter ein Signal, das das unmittel-
bare Ausschalten des Antriebsmotors und das Bremsen der Web-
maschine bis zum Stillstand einleitet. Danach wird der feh-
lerhafte Schussfaden aus dem gedffneten Webfach entfernt.

Um in das gedffnete Webfach nochmals ein Schussfaden eintra-
gen zu koénnen, ist es ndtig, dass die verschiedenen Aggrega-
te der Webmaschine um einen Schuss zurilickgestellt werden.

Diese Arbeit wird allgemein als Schussuchen bezeichnet.

Es ist bekannt (DE-OS 25 45 903) die Webmaschine mit einer
Schussuchvorrichtung auszuriisten, die die Rickstellung der
Aggregate auf Knopfdruck ausfiihrt. Diese Vorrichtung, die
ein Differentialgetriebe aufweist, hat jedoch den Nachteil,
dass bei Webbetrieb die Ausgangsdrehzahl der Vorrichtung
gegenilber der Eingangsdrehzahl halbiert wird. Bel Einbau
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der Vorrichtung in eine bestehende Webmaschine sind daher
Massnahmen zu treffen, um zu gewdhrleisten, dass die an-
getriebenen Aggregate mit der erforderlichen Drehzahl ar-
beiten. Ein weiterer Nachteil besteht darin, dass beim

Schussuchen eine Phasenverschlebung zwischen der Betriebs-

'stellung der zuriickgedrehten Aggregate und der Webmaschine

verbleibt, bedingt durch die Auslaufzeit des die Schussuch-

vorrichtung antreibenden Elektromotors.

Der Erfindung liegt daher die Aufgabe zugrunde, eine Schuss-
suchvorrichtung der eingangs definierten Art zu schaffen,
deren Ausgangsdrehzahl gleich der Eingangsdrehzahl ist und
die keine Phasenverschiebung verursacht. Gemd3ss der Erfin-
dung wird die Aufgabe durch die im Kennzeichen des Anspruchs
1 angegebeneh Merkmale geldst. Die Unteranspriiche betreffen
vorteilhafte Weiterbildungen.

Zweil Ausflihrungsbelspiele des Erfindungsgegenstandes sind

nachstehend anhand der Zeichnung beschrieben. Es zeigt:

Fig. 1 eine Schussuchvorrichtung gemdss der Erfindung

in schematischer Darstellung;
Fig. 2 einen Querschnitt des Planetengetriebes;

Fig. 3a-3b, Teile des Planetengetriebes in verschiedenen
4a-4b, Bewegungsphasen;
5a-5b,
6a~6b

Fig. 7 eine Schussuchvorrichtung in mehrfacher Aus-

fihrung.

Gemdss Fig. 1 treibt eine Hauptwelle 1 einer Webmaschine
Uber ein Kettenrad 2 und eine Kette 3 ein Kettenrad 4 an.
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Das Kettenrad 4 ist auf einer Welle 5 eines Planetengetrie-
bes 6 befestigt. Eine abgetriebene Welle 7 des Planetenge-
triebes weist ein Doppelkettenrad 8 auf mit zwel Kettenri-
dern 9 und 10 zum Antreiben eines Webaggregates 11 bzw. 12.
Die Aggregate 11 und 12 kOnnen z. B. die Warenschaltung
bzw. die Webfachbildungsvorrichtung der Webmaschine sein.
Ein drittes Aggregat kann die Farbsteuervorrichtung sein,
das ebenfalls vom Kettenrad angetrieben ist oder dann von
der Webfachbildungsvorrichtung. Das Planetengetriebe 6 be-
wirkt, dass das angetriebene Kettenrad und das abgetriebe-
ne Doppelkettenrad 8 bei Webbetrieb gleichen Drehsinn und
gleiche Drehzahl haben. Das Planetengetriebe kann somit ohne
weiteres in eine bestehende Webmaschine eingebaut werden.

Dies wird wie folgt erreicht.

Bel Webbetrieb treibt das Kettenrad 4 die Welle 5 des Pla-
netengetriebes 6 mit bestimmtem Drehsinn und Drehzahl an.
Die Welle 5 treibt iiber einen Steg 13 (Fig. 2) mit einem
Bolzen 14 ein darauf drehbar gelagertes Planetenrad 15 an,

das sich in einem feststehenden Hohlrad 16 abrollt und da-
bei ein Sonnenrad 17 antreibt. Das Sonnenrad 17 treibt sei-
nerseits ein Planetenrad 18 an, das dieselbe Zi&hnezahl wie
das Planetenrad 15 hat. Das Planetengetriebe 6 weist weiter-
hin ein Schneckengetriebe 19 mit einer Schnecke 20 und ei-
nem Schneckenrad 21 auf. Das Schneckenrad 21 ist mit einem
Innenzahnkranz 22 versehen, mit derselben Z3ihnezahl wie das
Hohlrad 16. Das Schneckenrad 21 ist durch einen Indexier-
bolzen 23 arretiert, da dieser in einer Aussparung 24 an
seinem Umfang eingerastet ist. Das Schneckenrad ist in die-
sem Fall somit das feststehende Hohlrad filir das Planetenrad
18. Dabei treibt das Planetenrad 18 liber einen darin be-
festigten Bolzen 25 {iber einen Steg 26 die abgetriebene Wel-
le 7 mit dem Doppelkettenrad 8 an. Da die beiden Planeten-
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rads8tze 15-16-17 und 17-18-22 identisch sind und entgegen-
gesetzt angetrieben sind, weisen die Kettenrdder 4 und 8

den gleichen Drehsinn und die gleiche Drehzahl auf.

Mit dem Planetengetriebe 6 ist eine Indexiervorrichtung 30
zusammengebaut, die die Drehung des Schneckenrades 21 {lber-
wacht. Die Indexiervorrichtung 30 wird von einem Indexier-
motor 31 betdtigt, auf dessen Welle eine Steuerscheibe 32
mit einer inneren Steuerkurve 33 befestigt ist. An der
Steuerkurve 33 gefilhrt ist eine Rolle 34, die auf dem bereits
genannten Indexierbolzen 23 gelagert ist. Das Schneckenrad
21 weist neben der Aussparung 24 eine diametral gelegene
Aussparung 35 (Fig. 3) auf, in die der Indexierbolzen 23 je
nach Lage des Schneckenrades einrasten kann. Die Stellung
des Indexierbolzens 23 inn- und ausserhalb der Aussparungen
24 uncd 35 wird von zweil Sensoren 36 und 37 im Zusammenwir-

ken mit einer Schaltfahne 38 am Indexierbolzen erfasst.
Beim Schussuchen arbeitet die Vorrichtung wie folgt:

Ist vom Schussfadenwdchter der Webmaschine ein fehlerhaft
eingetragener Schussfaden festgestellt und der Antriebsmo-
tor durch die nachgeschaltete Wdchtervorrichtung ausgeschal-
tet worden, kommt die Webmaschine mit allen ihren Aggrageten
zum Stillstand. Das Kettenrad 4, die Welle 5, der Steg 13,
das Planetenrad 15 und das Sonnenrad 17 des Planetengetrie-
bes stehen somit still. Zundchst entfernt der Weber den
Schussfaden aus dem Webfach. Danach schaltet er mittels ei-
nes Schalters 39 eine Steuervorrichtung 40 ein, womit der
Schussuchvorgang eingeleitet wird. Die Steuervorrichtung 40
schaltet {iber eine Leitung 40a den Indexiermotor 31 ein, so
dass der Indexierbolzen 23 der Indexiervorrichtung 30 durch

die Steuerscheibe 32 entgegen dem Druck einer Feder 41 aus

BAD ORIGINAL Q
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der Aussparung 24 des Schneckenrades 21 gezogen wird. Dabel
veranlidsst die Schaltfahne 38 den Sensor 37 zur Abgabe ei-
nes Signals liber eine Leitung 40b an die Steuervorrichtung
40, die daraufhin {iber eine Leitung 40c einen Stellmotor 43
einschaltet. Der Stellmotor 43 treibt liber einen Riementrieb
44 eine Welle 45 an, auf der die Schnecke 20 des Schnecken-
getriebes 19 befestigt ist. Der Innenzahnkranz 22 des Schnek=-
kenrades 21 treibt das Planetenrad 18, das auf dem still-
stehenden Sonnenrad 17 abrollt und dabei {iber den Bolzen 25
und den Steg 26 die Welle 7 und damit das Doppelkettenrad

8 antreibt; das letzte jedoch mit umgekehrtem Drehsinn wie
beim Webbetrieb. Das Doppeletttenrad 8 dreht somit die bei-
den Aggregate 11 und 12 in die richtige Betriebslage hin-
sichtlich der Webmaschine zurlick und zwar mit der durch das

Schneckengetriebe 19 und den Planetenradsatz 17-18-22 un-

tersetzte Drehzahl des Stellmotors 43.

Inzwischen hat die Steuerscheibe 32 eine ganze Umdrehung
ausgefiihrt und der Indexiermotor 31 wird nun von der Steuer-
vorrichtung 40 ausgeschaltet. Am Ende der Umdrehung hat die
Steuerscheibe 32 den Indexierbolzen 23 freigegeben, der je-
doch trotz des Druckes der Feder 41 nicht in die Aussparung
24 des Schneckenrades 21 einrasten kann, da dieses verdreht

wurde.

Damit die Aggragate 11 und 12 um genau nur einen Schuss zu-
riickqestellt werden, so dass keine Phasenverschiebung zwi-
schen deren Betriebslage und der Webmaschine eintritt, muss
die Urehung mit entgegengesetztem Drehsinn von Doppelketten-
rad 8 auch genau eine Umdrehiung betragen. Wieviel Umdrehun-
gt 1as S hneckenrad 21 dazu ausfiihren muss, hdngt ab vom
Untersetzungsverhdltnis des Planetenradsatzes 17-18-22, Es

sel hier angenommen, dass das Schneckenrad 21 anderthalb

BAD ORIGINAL _9)
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Umdrehungen ausfiihren muss; andere Uebersetzungen sind je-
doch mdglich. Dazu ist das Schneckenrad 21 mit der bereits
genannten Aussparung 35 versehen. Um ein vorzeitiges Ein-
rasten des Indexierbolzens 23 in die zweite Aussparung 35

zu vermeiden, ist ein zwelter Planetenradsatz 45 im Gehduse
des Planetengetriebes 6 vorgesehen. Der Planetenradsatz 45
wird gebildet duch einen zweiten Innenzahnkranz 46 als Hohl-
rad im Schneckenrad 21 und ein Planetenrad 47 mit der glei-
chen Zdhnezahl wie das Planetenrad 18. Das Planetenrad 47
rollt auf einem feststehenden Sonnenrad 48 ab, das die glei-
che Zihnezahl hat wie das Sonnenrad 17. Das Planetenrad 47
treibt Uber einen Bolzen 49 eine Indexierscheibe 50 an. Die-
se Indexierscheibe 50 dreht sich somit beim Schussuchen syn-
chron mit dem Doppelkettenrad 8, d. h., eine Umdrehung dieser
Indexierscheibe entspricht einer Umdrehung des Doppelketten-
rades. Die Indexierscheibe 50 ist mit einer Aussparung 51
versehen, und arretiert, wenn der Indexlerbolzen 23 in die-

se Aussparung eingerastet ist, was bel Webbetrieb der Fall
ist. '

Das Zusammenwirken von Schneckenrad 21 und Indexierscheibe

50 wadhrend des Schussuchens geht aus Fig. 3a und 3b, Fig.

4a und 4b, Fig. Sa und 5b unf Fig. 6a und 6b hervor.

Fig. 3a und 3b zeigen die Lage beim Beginn des Schussuchens
wenn der Indexierbolzen723 durch die Steuerscheibe 32 aus
den Aussparungen 24 und 51 geiogen wird und anschliessend
das Schneckenrad 21 sowie auch die Indexierscheibe 50 zu

drehen anfangen.

Fig. 4é und 4b zeigen die Lage nachdem das Schneckenrad 21

180° gedreht hat. In dieser Lage kdnnte der Indexierbdlzen
23 in die Aussparung 24 einrasten, doch wird dies durch die
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Indexierscheibe 50 verhindert, da sie und die Aussparung 51

erst 120° zurlicgelegt haben,

Fig. 5a und 5b zeigen die Lage nachdem das Schneckenrad 21
360° gedreht hat. Die Indexierscheibe 50 verhindert den In-

dexierbolzen 23 noch immer am Einrasten.

Fig. 6a und 6b zeigen die Lage nachdem das Schneckenrad 21
iber 540° oder anderthalb Umdrehungen gedreht hat. Jetzt
ermdglichen die Aussparungen 35 und 51 das Einrasten des
Indexierbolzens 23 unter dem Druck der Feder 41. Die Index-
lerscheibe 50 hat dann eine Umdrehung gemacht, ebenso das

Doppelkettenrad 8. Dies entspricht einem Zuriickdrehen der
Aggregate 11 und 12 um einen Schuss.

Die Indexiervorrichtung kann auch so ausgefiihrt sein, dass
die Indexierung des Schneckenrades des Schneckengetriebes

nur von der Indexierscheibe 50 liberwacht wird. Das Schnecken-
rad weist dann keine Aussparungen am Umfang auf und der In-
dexierbolzen 23 rastet nur in die Aussparung 51 in der In-
dexierscheibe 50 ein. Nach Einrasten des Indexierbolzen 23
ist das Schneckenrad {iber das feststehende Sonnenrad 48,

das feststehende Planetenrad 47 und das Hohlrad 46 bbockiert.

Weiterhin kann statt des Schneckengétriebes 19 ein anderes
Getriebe, z. B, eines mit Stirnrddern verwendet werden; des-
sen Abtriebsrad steht dann an der Stelle des Schneckenrades
21.

Bei dem beschriebenen Ausfilhrungsbeispiel wurde davon ausge-
gangen, dass zum Zuriickstellen um einen Schuss der Aggregate

11 und 12 beide um eine Umdrehung zuriickgedreht werden mus-

sten. Es kann jedoch vorkommen, dass die Aggregate beim
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Schussuchen unterschiedliche Bewegungen ausfithren muss, z.B,
soll ein Aggregat um eine Umdrehung rilickwdrts, das andere
zwei Umdrehungen vorwdrts verstellt werden. In diesem Fall
sind zwel Schussuchvorrichtungen zu verwenden. Fig. 7 zeigt

ein Ausfilihrungsbeispiel einer solchen Anordnung.

Ein Kettentrieb bestehend aus den Kettenridern 61, 62 und 63
und einer Rollenkette 64 treibt zwel Planetengetriebe 65 und
66 an. Die abgetriebenen Wellen 67 bzw. 68 dieser Planeten-
getriebe sind mit einem Kettenrad 69 bzw. 70 versehen. Das
Kettenrad 69 ist ein Teil eines Kettentriebes 71 zum Antrieb
eines Aggragates 72. Das Kettenrad 70 ist Teil eines Ketten-
triebes 73 zum Antrieb eines Aggregates 74 der Webmaschine.
Das Planetengetriebe 65 ist mit einer Indexiervorrichtung

75 mit Indexiermotor 75', das Planetengetriebe 66 mit einer
Indexiervorrichtung 76 mit Indexiermotor 76' versehen. Dem
Planetengetriebe 65 ist weiterhin ein Stellmotor 77, Plane-
tengetriebe 66 ein Stellmotor 78 zugeordnet. Der Aufbau der
Planetengetriebe, Indexiervorrichtungen und Stellmotoren
entspricht. dem fiir Fig. 1 und 2 beschriebenen. Weiterhin

ist eine gemeinsame Steuervorrichtung 80 zum Steuern der In-
dexiervorrichtungen 75 und 76 und der Stellmotoren 77 und

78 vorgesehen, die mittels eines Schalters 90 betdtigt wird.
Die Steuervorrichtung 80 besitzt fiir jedes der Aggregate 72
und 74 einen Programmspeicher 80' bzw. 80" mit Daten fir die
Bewequngen, die es beim Schussuchvorgang ausfiihren muss. Je-=

des Aggregat ist somit unabhdngig von anderen in der Anzahl

von Vor- und Rilckwdrtsdrehungen, die bei der Schussuche durch-

zufiihren sind bis sie in die zum Weiterweben der Webmaschine

erforderliche Position gelangt sind.

Beim Anfang des Schussuchens, wenn die Kettenrdder 62 und 63
durch das Ausschalten der Webmaschine stillstehen, wird
mittels des Schalters 90 die Steuervorrichtung 80 einge-

schaltet, deren Programme flr die von den Aggregaten 72 und
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74 auszufiihrenden Bewegungen abzulaufen beginnen. Zundchst
werden programmgemdss flr beide Indexiervorrichtungen 75

und 76 die Indexiermotoren 75' bzw. 76' eingeschaltet und
dadurch die Indexiervorrichtungen deblockiert. Daraufhin
werden die Stellmotoren 77 und 78 eingeschaltet, die nun
programmgemdss das Schneckengetriebe in jedem Planetenge-
triebe 65 und 66 derart in Bewegung setzen, dass die Ketten-
rider 69 bzw. 70 einen Drehsinn und eine Anzahl Umdrehungen
aufweisen, erforderlich, um die Aggregate in die richtige
Arbeitslage hinsichtlich der Webmaschine zu bringen. Am

Ende des Programms werden die Stellmotoren ausgeschaltet.
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Patentanspriche

1.

ersten
Schussuchvorrichtung fiir Webmaschinen mit einem/Getriebe

zwischen der Hauptwelle und den Webaggregaten, einem mit
dem ersten Getriebe zusammenwirkenden 2zweiten Getriebe
zum Antreiben der Aggregate beim Schussuchen, und mit
einem Stellmotor zum Antreiben des zweiten Getriebes,
daurch gekennzelilchnet , dass das erste
Getriebe (63 65, 66) ein Planetengetriebe ist mit einem
angetriebenen (15-16-17)und einem entgegengesetzt geschal-
teten , abtreibenden Radsatz (17-18-22), dass das Ab-
triebsrad (21) des zweiten Getriebes (19) das Hohlrad
(22) des abtreibenden Radsatzes ist,und dass dem zwei-
ten Getriebe eine Indexiervorrichtung (30; 75, 76) zu-
geordnet ist zwecks Ueberwachung des Stellbereiches des
Stellmotors (43; 77, 78) in Uebereinstimmung mit dem er-
forderlichen Stellbereich der Aggregate (11, 12; 72, 74)

beim Schussuchen.

Vorrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, dass
die Indexiervorrichtung (30; 75, 76) einen Indexierbol-
zen (23) aufweist, der mit einer Indexierscheibe (50),
die von einem weiteren Planetenradsatz (45) mit dem Ab-

triebsrad (21) als Hohlrad (46) angetrieben ist, zusam-

menwirkt.

Vorrichtung nach Anspruch 2, dadurch gekennzeichnet, dass
der Indexierbolzen (23) auch mit dem Abtriebsrad (21)

zusammenwirkt.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, in mehr-
facher Au<tf.ihrung, zum separaten Antrieb der Aggregate,

dadurch gekennzeichnet, dass eine gemeinsame Steuervor-
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vorrichtung (80) vorgesehen ist, die fiir den Stellmotor
(77, 78) eines jeden Aggregates (72, 74) ein Programm
(80', 80") fiir die durchzufiihrenden Bewegungen der Agg-
regate und der Indexiervorrichtungen (75, 76) enthdlt.
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2Auf den Bescheid vom 5. Midrz 1982:

Es wird beantragt, die am 16.2.1982 eingereichten
Zeichnungen als verbindich zu verwenden. Die Znderung der
Bezugszeichen war notwendig, um eine offensichtliche
Unrichtigkeit zu beseitigen: In den urspriinglichen Un-
terlagen war die Bezugsziffer 45 fiir zwei unterschiedliche
Teile benutzt worden, ndmlich fiir die Welle gemdfi Seite 5,
Zeile 6 und den zweiten Planetenradsatz gemdB S. 6, Zeile 5.
Entsprechendes gilt filir das Bezugszeichen 4oa, das in der
ursoriinglichen Fig. 1 fdlschlich fiir die Steuervorrichtung

eingezeichnet wurde, die aber in der Beschreibung, S. 5,
Zeile 4 richtig mit "40" bezeichnet ist.

Gelegentlich dieses Berichtigungsantrages wird
darum gebeten, in den Beschreibungsunterlagen noch die

folgenden, aus dhnlichen Grinden erfolgten Schreibfehler
zu berichtigen:

Seite 4, Zeile 12: "Fig. 3a" anstatt "Fig, 3%,

N
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