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Machine de broyage de produits de récupération, notamment en matiére plastique.

Cette machine est du type comprenant un rotor (5)
tournant & l'intérieur d'un béati (11) auguel sont associées une
goulotte (34} d'alimentation en praoduits 3 broyer et une
goulotte (16) d'évacuation des produits broyés.

Le probléme 3 résoudre consiste, entre autres, a réduire
la consommation d’énergie, tout en traitant des piéces de
grande dimension.

Suivant l'invention, la goulotte d’'alimentation (34) pré-
sente un fond plan (35) évidé et le bati présente tangentielle:
ment au rotor et de part et d'autre de la zone de tangence un
premier plateau plein (23) contre lequel ledit fond (35) est
monté coulissant et un second plateau plein décalé et
délimitant avec celui-ci une ouverture d’alimentation (29)
tandis que le second plateau (24) porte un poussoir (37)
pouvant obturer cette ouverture (29).

L'invention trouve une application avantageuse sur la
machine de broyage de pigces en matidre plastique.

EP 0 084 493 A2

.

Croydon Printing Company Ltd



1

18
{
23

39

=

ERY 5
2

{
A

]
34~

=

3637 3

2>315

P

=

S

.[__ﬂJ




10

15

0084493

Machine de broyage de produits de r&cupiration, notamment
en matidre plastique. '

La présente invention concerne les
machines de broyage de'produits de récupération, notamment en
matidre plastique, du type comprenant un rotor muni.de lames de

~coupe et monté tournant & l'intérieur d‘'un bati de forme géné-

rale cylindrique auquel sont associées, suivant des disposi-
tions a pép prés diamétralement opposés? une goulotte d*ali-
mentation en produit & broyer et une,goulottg'd'évacuation
des produits broyés. ' ' .
‘ A On connait déja des machines de ce ty-
pe dans lesquelles, plus particuliérement, l'axe de rotor est
horizontal et le bati comprend, réunies suivant un plan de
joint horizontal, d'une part, une partie inférieure de biti,
semi-cylindrique. et dans laguelle est situde ladite goulotte
d'évacuation qui porte une grille de calihmge, cette partie
inférieure présentant également des lames de coupe fixes dis-

posées 2 proximité du plan de joint, et d'autre part, une par-’

tie supérieure au-dessus de laquelle est située ladite goulot-
te d'alimentation et qui présente une ouverture de communica-
tion avec cette dernizre ; cette partie supérieure est montée
avec cette goulotte, basculante autour d'un axe transversal
extérieur pour permettre l'accés & l'intérieur du broyeur en
vue de son nettoyage et de son entretien, par exemnle du rem-
placément des lames de coupe, et il en est de méme, dans le
méme but,sbit du bati inférieur, soit de la goulotte dtéva-
cuation, autour du méme axe transversal. ,

‘ I1 se trouve toutefois due;'dans ces
machines connues, 1'ouverture de communication entre la gou-
lotte d'alimentation et la partie supérieure du bati est dis-
posée exactement au-dessus du rotor et présente une largeur et
une longueur correspondant sensiblement au diametre et 3 la |
longueur de ce rotor, cette ouverture demeurant en permanence

ouverte et la goulotte étant montée solidaire de ladite partie
supérieure du b&ti.
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I1 en résulte que ces machines sont
dimensionnées en fonctlon des dimensions maximales des pro-
duits ou pigces qui doivent y &tre traités, de sorte qu'elles’
sont de trés grande taille s'il convient.d‘j broyer, .entre
autres, des pitces de grandes dimensions telles que, par exem-
ple. des poubelles en matiére plastique ou méme; dans certains

ca:

{77

d'utilisation, des baignoires en,ma?iére piastique.'Tou—
tef>is, 2es mémes machines de grandes dimensiéns.sont,-égale—_-
ment, appelées & traiter des produits ou pidces de dimensions
nettement plus faibles, par exemple . des carottes de moulage,
résidus de la fabrication de produits en matiére plastique
mceulée. Ainsi, étant donné que ces machines sont équipées de
mateurs d'entrainement du rotor qui ont une puissance d'autant
pius élevée que les dimensions de ces machines sont importan-
tes, elles présentent couramment une surcapacité notable (pou-
vant par exemple traiter 1t/h., alors que parfois seule

unic capacité de 1t/j. est & traiter), ainsi qu'également une
surconsommation d'énergie considérable ; ct'est ainsi que la
puissance installée, qui n'est que‘d'environ 3 CV pour un ro-
tor (c'est & dire une ouverture d'alimentation et des piéces
de dimensions maximales) de 200 X 150 mm, atteint des valeurs
d'environ 150 CV pour des dimensions de 1000 X 600 mm. A

cela s'ajoute le fait que, en raison de ces mémes dimensions
importantes, ces machines sont extrémement bruyantes et créent
des problémes particuliers d‘insonorisation)w>étant”donné que
le moteur ne peut par fournir le couple n&cessaire au cisaille-~

ment des piéces si elles sont 4&j2 au contact du rotor; seule

1'inertie de ce cernier, d&j3a en vitesse normale; permet 1l'ob-=
tention de ce couple. Enfin, du fait de la communication perna-
nente entre la goulotte d'alimentation et le broyeur proprement
dit, ces machines ne permettent pas un démarrage en charge; en
cu e, en ra‘con des effets de choc dlis & la chute de piéces

ivasdes dire. o .2nt sur le rotox, ces problémes de bruit se

Strouvent encore accrus.

C'est pourquoi l'invention a pour but
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de fournir une machine du type consid&r& qul supprime les
inconvénients précités et plus particuli@rement permette .de
réduire la puissance install@e tout en admettant des piéces

" ou produits & Broyer de grandes dimensions, cette r&duction

de puissance s'accompagnant bien entendu d'une réduction

concomitante du bruit en cours de fonctionnement, gui si-

.multanément &vite les surcapacités, et qui enfin ne donne

lieu 8 aucun effet de choc sur le rotor et permet un démar-
rage en charge. -

' A cet effet, 1'invention a pour
gbjet une machine du type pr#cité, caractérisde en ce que

la goulotte d'alimentation pr&sente un fond plan &vidé et

paralléle 3 l'axe du rotor et le bati présente, d'une part
disposé & peu prés tangentiellement au rotor et d'un cdté
de la zone de tangence, un premier plateau plein contfe le-
quel ledit fond de la goulotte est montZ coulissant en di-
rection de l'autre cbté de la zone de tangence, et d'autre i
part, de cet autre cb6té de la zone de¢ tanQence et décalé

d'une certaine distance par rapport au premier plateau en

. direction de 1l'axe du rotor, un second plateau plein, paral-'

l&lé :au premier et présentant un bord adjacent au.rotor,
qui délinite, avec le Lcrd du premier pleteau situé.au voi-
éinage de la zone de tangence, une -ouverture d'alimenta-
tion sensiblement en forme de secteur cylindrique, le bord
du fond de la goulotte d'alimentation dirigé vers le second

plaféau portant un poussoir qui vient sensiblement obturer.
dadite ouverture d'alimentation lorsgque la goulotte est

située au-dessus du premier plateau. De manié&re particulis-
rement avantageuse, et i la maniére connue, l'axe du rotor
est horizontal et il en est de méme des deux plateaux et
du fond coulissant de la goulotte d'alimentation.

Grice 3 cet agencement, alors
que l'ouverture d'alimentation proprement dite peut atre de

dimensions relativement r&duires, la section de la goulotte

d'alimentation elle-méme et de son fond é&vidé peut.étré’ex-
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tré&mement plus importahée et ainsi permettre le chargement
de pidces de trés grandes dimensions. Ce chargement Siefféo-
tue lorsque la goulotte :est placde au-déssus de la partie |
pleine du premier plateau, ces pi&ces venant ensuite repo-
ser sur le second plateau (sous l'effet de la pesanteur

ezt déplacée par coulissement jusqu'au-dessus de ce dernier,

l'alimentation du rotor proprement dite s'effectuant ensuite

lors du retour de la gou-otte dans sa premidre position °
grdce au poussoir qui d&place la ou les piéces i broyer re-
posant sur le second plateau, a travers l'ouverture -d'ali-
mentation du broyeur. Ceci permet donc de traiter des pié&ces
de grandes dimensions & l'aide d'un broyeur de puissance
réduite, ce qui autorise des &conomies d'é&nergie iﬁportantés
et évite, par ailleurs, les surcapacités. En outrxe, le broy-
2ur peut &tre démarré en charge et enfin le bruit de la
machine est notablement réduit.
D'autres caractéristiques et avanta- i
ges de l'invention ressortiront de la description qui va
suivre, & titre d'exemple non limitatif et en regard des
dessins annex3s sur lesquels : . S oo
- La FIG.1l représenté une vue en

€lévation latérale, en coupe partielle dans sa partie su-

particulier conforme 3 l'invention;

- La FIG. 2 represente une vue de
droite de cette machine;

- La FIG. 3 reprZsente un agrandis-

sement d'un détail de cette Fig. 2, concernant le guidage

de la goulotte d'alimentation; .
- La FIG. 4 est une vue analogue & .
celle de la FIG. 1, illustrant une position diffsrente de

la goulotte d'alimentation pendant le fonctionnement de la

\ e - o e o

machine.

La machine représent@e par les figu-

_——
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res est une machine de broyage de produits de récuﬁération,'
tels que des poubelles ou des baignoires en matidre plastique.

Cette'machine comprend un biti fixe

‘qui est constitué d'un socle 1 sur lequel s'élévent'déux-pan-

neaux verticaux” longitudinaux exté&rieurs d'insonorisation 2
et deux plagues int&rieures qui leur .sont paralléles 3. Entre
ces deux plagues int8rieures 3, et au ‘niveau de leurs bords
supérieurs, se trouve monté un rotor dont 1'axe X-X est hori-
zontal et perpendiculaire auxdites plaques, ce rotor &tant
schématisé sur la figure 1 par son noyau de support.4 et par
le cercle primitif 5 que décrivent les ar@tes des différen-
tes lames de coupevfixée suxr ce noyau. Ce rotor est porté &
ses deux extr&mit€s et & l'extérieur des plaques'B par deux
paliers 6 mont&s sur lesdites plaques et au-del3d de 1l'un
desquels fait saillie un arbre d'entrainement solidaire du
noyau 4 et qui est entraing&, par l'intermé&diaire d4'un jeu dé

poulies r&ductrices et de courroies de transmission 7 par un

‘premier mofeur 8 monté& sur le socle 1 & une extrZmité de

celui-ci.

-

[

_ Entre les mémes plaques intérieures ™.
3, se trouve dispos@e une partie inférieure mobile de bati 9

g2i est sitnf2 en-dessous d'an plan e joint horizeontal P-P

situé sensiblement au niveau de l'axe X-X. Cette partie mo- -
bile de bati 9 est situge au-dessous'ﬁe et entoure deux blocs
parallé&lspipédiques 10 qui s'étendent transversalement entre
les plagues int®rieures 3 et au-deld de ces.derniéres,'sen—_i
siblement aﬁ-dessous du niveau du plan P-P. Ces deux blocs
10 s'étendent essentiellement vers 1l'ext&rieur par rapport

3 un cylindre théorique de stator 11 dont la structure sera
précisée plus loin, chacun de ces blocs portant, sur toute

sa léngueur, une lame de coupe fixe horizontalé 12 qui est
maintenue par une plaquette de serrage et réglage 13 et fait
saillie & l'intérieur dudit cylindre 11 de maniére & coopdrer
en cilsaillement avec les lames mobiles du rotor dont les

arétes décrivent le cercle 5. ' *



10

15

20

25

30

35

e 0084493

‘Alors gue ces blocs porée—lames 10
sont montés fixes sur les plaques de bati 3, la partie infé~
rieure mobile de bati 9 est montée basculante autour d'un
premier axe transversal 14 situé sensiblement dans le plén
P-P en arriere de 1'un des blocs 10 par rapport au iotor.
Cette partie mobile présente une ib;me de cuvette dont le
bord opposé 3 l1l'axe 14 eétudisposé’éﬁ arrigére du second
bloc.lo par rapport au rotor et supportée,par des tirants
verticaux de fixation 15 qui s'accrochent sur des consoles
fix&es sous la partie de bati 21 décrite ci~dessous. Dans
sa partie médiane, cette cuvette 9 porte une'goulotte d'ava-
cuation 16 gui la traverse, de maniére que son contour sup&-
rieur vienne reposer au-dessous des blocs 10, tandis que
son ouverture inf&rieure débouche dans un conduit cylin-
drigue transversal 17 gui en est solidaire. Ce conduit est
fermé partiellement a l'uﬁe de ses extrémités, tandis qu'a
1t'autre il vient s'élignér,-a joint étanche,.avec l'entrée:
axiale d'un ventilateur d'&vacuation pneumatique 18 qui est
fixé entre les plaques de bati 2 et 3 & 1l'opposé de 1l'ent—
rainement 7 du rotor, et qui comporte 1ui-mémg son propre
moteyr d'entrafnement 19. Une grille de calibrage 20 sensi-
blement semi-cylindriqué est dispos€e & l'intSrieur de la
goulotte 16 suivant le cylindre théorique de stator pricité
11, cette grille &tant &galement solidaire de l'ensemble
de la partie inférieure basculante et reposant par.ses ex-
trémités au-dessous aes bords des blocs 10. _ '

Au-dessus du méme plan de joini P-P,
se trouve disposée une partie supérieure mobile de bati 21
qui comprend, entre .des flasques verticaux longitudinaux -
22, deux plateaux horizontaux rectangulaires et pleins 23 et
24 qui s'&tendent de part et d'autre du plan vertical pas=-
sant par l'axe X-X du rotor, et 3 deux niveaux diff&rents.
Le plateau sup@rieur 23 est disposé & peu prés tangentiel--.:
lement au cylindre 5 que décrivent les aré&tes du rotor, son
bord intérieur 25 comportant une pi&ce rapportée en forme
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.de biseau de cisaillement .25, tandis que-au-dessous de ce

mé@me bord du plateau se trouve soudg, entre les flasgues

latéraux 22, un secteur cylindrique fixe de,stafor 26 gui
est disposé suivant le cylindre théoriqueide stator 11 et
dont 1'extrémité intérieure vient reposer sur le blcc 10

'situd du mBme cBté que le plateau 23. Ce secteur 26 s'&tend

donc sensiblement suivant un quart de cercle autour du ro-.
tor. Le second plateau 24, situé du éaté opposé, est situg
2 un niveau inférieur & celui du plateau 23, i une distance
gui est inf@rieure au rayon du cylindre thZorique de stator
11 de maniére 3 &tre situé au-dessus de l'autre bloc 10 et
d'une maniére gZnérale au-dessus du plan de joint P-P, Le
bord intérieur de ce plateau 24 s'&tend jusqu'au méme cy--
lindre théorique 11 et porte une plaque inférieure verticale
27 disposée sensiblement suivant le mé&me cylindre 11 et qui
repose sur le second bloc 10. Le premier plateau 23 est so-~
lidaire, au-delad de son bord 25 d'un cadre rectangulaire

&vidé 28 qui est dispos? dans le méme plan et qui s'&tend 3

-la fois au-dessus du second plateau 24 et au-dessus de 1l'ou-

' verture d'alimentation du rotor 29 qui est m&nagée entre le

bord 25 du plateau 23 et le bord intérieur 30 du plateau 24
et présente une forme de secteur cylindrique'disposé,SuiVant

le méme cylindre th&orique 1l. Ce cadre &vidé 28 est £ixé -

entre les flasques longitudinaux 22 et l'ensemble que constil -

tuent ces flasques 22, les plateaux 23 et 24 et les secteurs
de stator 26 et 27, est montd basculant vers le haut autour

T -

d'un second axe transversal 31 qui est Zgalement situé& a. peu

'pfés dans le plan de joint P-P, mais est disposé 3 1l'extré-

mité extérieure du plateau 24, donc trés au-deld du premier
axe 1l4. Cet axe 31 est monté sui des plaques 32 qui prolongént
les plaques intérieures principales 3 et il est en outre pré-
vu, de part et d'autre des plaques intérieures fixes 3, deux
panneaux lat@raux horizontaux d'insonorisation 33 s'3tendant
de part et d'autre de la partie supérieure basculante, 3 un
niveau légérement sup®rieur 3 celui du plateau 23 et du cadre

28, et dont les bords extérieurs viennent reposer sur les
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panneaux verticaux fixes d'insonorisation 2.

_ Au dessus de 1'ensemble horizontal
constitué par le plateau 23 et le cadre €vidé& 28, se trouve
mont3e coulissante une goulofte d'aliﬁeﬁtation de grandes
Zimensions 34. Cette dernigre présente la forme'd'ﬁne chef
minée parallélépipédique de grande hauteur dont le.;fond &st
constita® par un cadre rectangulaire,évidé 35 dont les dié
mensions correspondent sensiblement 3 celles des plateaux
rectangulaires 23 et 24. La longueur de ce cadre 35 et donc
des plateaux 23 et 24, peut par exemple d&passer un métre
alors que le diamé&tre du rotor (cercle primitif 5) n'est
que de 0,30 métre. La hauteur de cette mé&me goulotte peut
8tre également trés importante et par exemple atteindre 2
métres, de sorte gu'un chargement peut repr&senter jusgu'sd
2'm3 de produit a traiter. La partie supérieure de cette
goulotte est ferm&e de maniére relativement &tanche par
1'interm@diaire d'une trappe latérale de remplissage rabat-
table, non représentée. Les parois transversales et supé-
rieure de la goulotte sont doubles et constitufes de deux
t0les espacées et paralléles dont l'une est perforfe, cet
ensemble &tant favorable 3 une bonne insonorisation. La
rraverse 3da radve 35 situfe du cbed du pliateau 24 se pro-
longe, de ce m8me cBt&, par une plaque en porte-i-faux 36
sous laquelle $ont fix&s, d'une part, un secteur cylindri-
que mobile de stator 37 qgui est disposé sﬁivaﬁt le cylindre
thZorigque 11 lorsque la-goulotte‘34 est située au-dessus du
plateau 23, ce secteur 37 remplissant la fonction de pous-
soir et d'autre part, par l'interm&diaire des chapes in-

férieures un volet 38 qui s'8&tend sur toute la largeur du

plateau 24 et qui est articulé sur les dites chapes’ de ma-
nidre 3 &tre orientéd vers le bas et en direction du rotor.
Le bord libre de 2 volet 38 peut se dibattre dans un inter-
vale de quélques-cantimétres gui existe entre le bord‘inté—
rieur 30 du plateau 24 et le bord inférieur . du secteuf:
poussoir 37. L'axe de pivotement de ce volet est situé& sen-
s:Llement au niveau de ce bord du poussoir et le volet est

soiidaire d'un dispositif de commande gui peut le placer

BAD ORIGINAL
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soit en position reievéeugénsiblement horizontale; au nir
veau du poussoir 37, soit en poéition abaissée dans laquelle
il répose et est maintenu sur la surface du plateau 24. TLa
méme traverse du cadre 35 qui se prolonge par la plague 36
présente suivant son bord tourné vers 1'intérieur de la gou-
lotte , une piécé rappo:tée.bisaﬂ&ée 39 qui coopére en ci-
saillement avec la pi&ce 25 du plateau 23.;Cette méme tra-
verse avant du cadre 35 ainsi que les deux longerons 40 de
ce dernier reposent directement sur le plateau 23 et le ca-
dre 28 gqui le prolonge, par des moyens qui seront décrits
cirdessous, tandis que la traverse arridre 41 est surélevée

au-dessus de ce plateau de maniére 3 laisser subsister un

intervalle qui est du méme ordre de grandeur que celui exis -

tant entre le plateau 24 et le poussoir 37. En effet, en
dessous de cette traverse 31, se trouve monté,de la méme

fagon gue le volet 38, un second volet analogue 42, mais

qui est orienté vers le bas en direction du rotor. Ce volet. -

peut étre relevé ou abaissé sur le plateau 23 par des moyens
de commande analogues 3. ceux du volet 38. 7

) Comme le montre de manigre
plué précise la fig. 3, le cadre inférieur 35 de la goulotte
34 regolit dans un Epaulement inferieus extérisus 43, des
blocs longitudinaux et transversaux 44 qui s'&tendent dans
cet.fpaulement ', tout -autour du cadre et qui sont r&alisés
en une mgtiére plasﬁiqqe favorisant un glissement_étanéhe
tel que connussous le nom commercial de Téflon. Ces blocs

44 sont fix&s au cadre 35 et leur face inférieure repose

- sur les bords‘du plateau supérieur 23 et du cadre &vidé 28

qui le prolonge, tandis que leur face latérale extérieure,
opposée au cadre 35 et' la partie la plus extérieure de
leur face supérieure (qui fait saillie au deli du cadre 35)
glissent l'une et l'autre sur les deux ailes d’une cornidre

en I renversd- 45 fix8e sous chacune des extensions de bati

basculant 23. Sur ces mémes extensions de bati 33, sont mow -
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tées au niveau de 1l'extrémitéd la plus extérieuredu cadre 28,

des chap | 46 de fixation de vErins47 dont la course cor-

-

. respond sensiblement 3 une longueur de goulotte, ou une lon-

gueur de plateau 23 ou 24, les tiges 48 de ces vérlns'

étant articulées sur la goulotte 34, de part et d'autre de

celle-ci et sur sa face arriére opposée au rotor.

) Le féﬁctionnemeni de la ma-

chine ainsi décrite est le suivant : _
Lors d'un remplissage de

la goulotte 34, celle-ci se trouve dans la position de la

fig. .l oll etle est située au—dessus du plateau supérieur

23. Il est ainsi possible de la remplir, par 'sa trappe, et
ceci méme si le rotor du broyeur est déja entraing en rota-
tion, ce qui est le cas lorsqu'il s'agit de remplissages
successifs. Le volume de chaque charge de la goulotte peut
etre extrémement important puisque atteignant par -exemple

2 m3 pour les dimensions précites. La goulotte se trouvant
isolée du rotor, on Avite les effets de choc sur ce dernier-
La trappe restera par.ailiéhié-fermée peﬁdéﬁtitoute la suite -
du cycle de broyage, ce qui facilite l'insonorisation de 1la

machine.

, Oon deplace alors, é l'alde
des vérins 47, cette goulotte 34 vers son autre pOSltlon
extréme telle qu'illustrée par la Fig. 4, .1 cours de cette
course, qui peut par exemple &tre effectuée 3 raison d'un- '
aller et retour par minute, les produits contenus dans la
goulotte 34 sont transférfs au-dessus du cadre &vidé 28 et
viennent alors reposer sur le plateau infé&rieur 24. Au cours
de cette mé&me course aller, les moyens de commande du volet
38 ont relevé ce dernier de maniére 3 ce -a1'il puisse padser
par dessus les projections de produits broyé&s que le rotor

peut avoir préciZdemment envoya sur la surface de ce pla=~
teau. - -

Les vérins 47 sont alors
actionnés dans le sens opposé pour famener la goulotte dans

4BAD ORIGINAL
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. sa position initiale, et .au cours de cette course, la par-~

tie inférieure des prodults de la charge déposé&s sur le
plateau 24 sont poussé&s progressivement sur le rotor. 5 et
subissent le broyage classioue du fait de la coopdration

. des lames de ce rotor avec les lames fixes 12. Simultan&ment

les moyens de commande du volet 38 ont abaiss&s ce dernier
au niveau du plateau 24, de sorte que ce volet balaié:les
produit projetés prZc&demment mentionnés en lés:ramenant
vers le rotor. A la fin de cette course de retour, la cbopé—'
rationfdes tranchants des pi&ces raprortdes 39 et 25 réali-
sent un cisaillement de la mati&re situfe & leur niveau et
séparent ddnc nettement la partie de la charge qui vient
d'8tre .amenée au broyeur de celle ‘'qui demeure encore .

dans la goulotte 34 au-dessus du niveau du plateau 23.

On constate donc bien que
le broyfeur peut travailler sur des pi&ces dont certaines

~ dimensions atteignent un m@tre pour un rotor de diam@tre li-

mité & 300 mm. Ceci permet ainsi de n'utiliser pourll'en-
trainement de ce broyeur gqu'un moteur de puissance r&duite,
par exemple un moteur de 75 CV tournant 31500 t/mn (alors
cu'un broveur classique de diamdtre et d'ouverture d'admis-
sion de méme dimension.exigerait una puissance installse
d'au moins'150 CV).Bien entendu, du fait de la ré&duction de
diamgdtre du broyeur, on ré&duit encore le bruit de la machi- .
ne, celle-ci &tant d&ja insonorisée du fait de la structure
a8 double paroi de la goulotte d'allmentatlon.

On notera enfin que le
second volet 42 pré&vu sur le bord intérieur arriére de la
goulotte 34 permet &galement, en &tant abaissé sur le pla
teau 23 par Ses moyens de commande lorsque la goulotte se '
déplace de la position initiale de la Fig. 1 vers la posi -
tion intermé&diaire de la Fig. 4, de balayer les produits
rejetés sur le méme plateau 23 par le rotor. Ses moyens de
commande relévent alors ce volet pendant la seconde partie
de la course pour qu'il puisse passer au-dessus des produits

qui viennent d'étre projetés avant de pouvoir les ramasser
lors de la course suivante.
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1. Machine de broyage de récupération, notamment
en matidre plastique du'£§§é éomprenant un rotor (5) muni
de lames de coupe et moﬁté tournant & l'intérieur-d'un
bati (11) de forme générale cylindrique auquel sdht asso-
cides, suivant des dispositions 3 peu prés diamétralement
opposées, une goulotte (34) d'alimentation en produits a
broyer et une goulotte (16) d'é&vacuation des produits
broyés, caractérisée en ce que la goulbfte d'alimentation
(34) présente un fond plan (35) é&vidé et paralléle 3
1'axe (X) du rotor et le bati présente, d'une part ,
dispos& & peu prés tangentiellement au rotor et d'un cdté
de la zone de tangence, un premier plateau plein (23)
contre lequel Yedit fond (35f de la goulotte est monté
coulissant suivant un mouvement alternatif, et d‘éutre'
part, de cet autre cdté de la zone de tangence et décalé
d'une certaine distance par rapport au premier pléteau
(23) en direction de l'axe (X) du rotor, un second;plateau
plein (24), paralléle au premier et représentant un bord
{30) adjacent au rotor, qui délimite, avec le bord {25)
du premier plateau situé au voisinage de la zone de tan-
gence, une ouverture d'alimentation (29) sensiﬁlemenf
en forme de secteur cylindrique, le Bord (36) du fond de
313 goulctte d'zlimentatic-n dirigée vers le secon? pléteau
(24) portant un poussoir (37} qui vient sensiﬁlement
obturer ladite ouverture d‘élimentation'(29) lorsque 1la

goulotte (34).35t située au-dessus du premier plateau (23).

2. Machine selon la revendication 1, caractéri-
sée en ce que le bord (25) du premier plateau situé aun
voisinage de la zone de tangence et le Eqrd intérieur (39)
du fond &vidé de 1la goulotte d'alimentation disposé du
cdté du second plateau présentent des biseaux tranchants
de cisaillement coopérants. '

Machine selon l'une quelconque des reven-
¢lcations 1 ¢. 7, caractérisée en ce que le premier plateau

(23) est solidaire d'un cadre &vidé (28) situé dans le méme
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plan et de 1'autre cdté de 1la zone: de tangence et en
regard duquel s étend le second plateau (24)

4, Machine selon 1l'une guelcongue des

revendications 1 & 3, caractérisée en ce que le poussoir

.(37) solidaire du fond .(35) de la goulotte d'alimenta~

tion (34) présente sensiblement la forme du secteur
cyllndrlque de 1'ouverture d'alimentation (29).

. 5. Machlne selon l'une quelconque des"
revendications 1 a 5, caractérisée en ce que ledit bord
(30) du fond (35) de la goulotte d'alimentation (34)
dirigé vers le second plateau (24) porte, disposé du cdté
opposé a ce ﬁord.par rapport au poussoir (37), un

volet (38) d'axe paralléle & celui du rotor et dont le
bord libre peut se débattre dans un intervalle ménagé

entre le bord (30) du second plateau (24) adjacent au

rotor et le bord en regard du poussoir (37). .

6. Machine selon 1 'une quelcongue des -
revendications 1 &4 5, caractérisée en ce que le bord (41) -
du fond (35) de la goulotte d'alimentation (34) opposé '
3 celui qui est dirigé vers le second plateau (24) porte-
un volet (42) d'axe paralléle d celui du rotor et dirigé
vers l'intérieur de la goulotte etlvers le premier pla-
teau (23) et dont lé bord libre peut se d&battre en -

~regard de ce pramier plateau.

7. Machine selon 1l'une quelconque des
revendlcatlons 5 et 6, caractérisée en ce que ledit

_volet (38,42) est muni de moyens de commande 1'&cartant

du plateau associé (24,23) lorsgu'il s'éloigne du rotor (5)
et le ramenant au contact de ce plateau (24,23) lorsqu'il
se rapproche dudit rotor.

8. Machine selon 1l'une gquelconque des
revendications 1 3 7, caractérisée en ce que la goulotte
d'alimentation (34) est équipée de vérins fixés entre
elle et 1'ensemble des deux plateaux (23-24) et dont

la course permet de la déplacer entre deux positions ol
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elle est située respectivement en regard.de 1'un ou

"

<

ltautre plateau.
9. Machine selon l'une quelconéué des reven-
dications 1 3 8, caractérisée en ce que la goulotte.
d'alimentation (34) présente la forme d‘'une cheminée,
celle-ci &tant munie , 3.son extr&mité opposée audit
fond éVidé (35),d'une trappe de remplissage. .
10. Machine selon l'une quelconqﬁe des reven-

dications 1 & 9, caractérisée en ce que les deux plateaux

- (23,24) sont solidaires 1l'un de 1'autre et 1'ensemble

est monté basculant, par rapport au reste du bati (2-3),
gui est fixe et qui porte la goulotte d'évacuation
(16), autour d'un axe (31) paralliéle & celui (X) du
rotor et disposé 3 l'extrémité de l'un (24) des deux

plateaux qui est située & 1l'opposé& de ce rotor.

11. Machine selon la revendication 10,
caractérisée en ce que la distanée séparant les plans
des premier (23) et second (24) plateaux est inférieure
au rayon du rotor (5). o ,

12. Machine selon 1l'une quelcongque des
revendications 1 3@ 11, caractérisé@e en ce que l'axe (X)
du rotor (5) est horizontal et il en est de méme des
deux plateaux (23,24) et du fond (35) de la goulotte
d'alimentation (34). 7

e — e -
TN




0084493

) S
& 5e Le9E

—~—— Y€




0084493

\\Y

£ ///i/////// 2B

//

]
|
L 8- g - £\ )
_” - sl
nhnnE Ll
ﬁ |
| ! .
W jed B ”
Y ..
X i . -
i3k =LA
m\\\m 7l F Zl Sl fm
_ L I_l .|_l. L .._ \ \ - AN ///////////////\/mvf/r/y///// b~
| € Gg
YAA | |
g8 |

FABIE




0084453

7914

,
r“.\

/}/bu\////////f/// //1/ NI TMEBAN TS A AR AL EL LR WY NS ANNANAS,

\ N

e SIS e W G PR P U piw W S OB G G O Gm SR =0

™
GSIII TSI ITIIIIII LIS EIL SIS IS LIS \\\\\\\\\\\\\\\\NN\

o mw\

£z

§

{

m
T




	bibliographie
	description
	revendications
	dessins

