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69 Mehrzweckgerat zum Betreiben eines Bohrers, Schraubenziehers od.dgl.

@ Das besonders fur den Hobby- und Hausgebrauch ein-
setzbare, stromlos arbeitende Mehrzweckgerat weist ein
hydraulisches System auf, welches einen handbetitigten
Arbeitszylinder, einen Fliigelzellenrotor als Antriebsein-
richtung und einen Ausgleichszylinder umfaBt, wobei durch
Zufithrung des Druckmediums zum Fliigelzellenrotor die mit
dem Bohrfutter versehene und den Fliigelzellenrotor tra-
gende Antriebswelle in Umdrehung versetzbar ist.
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Mehrzweckgerdt zum Betreiben eines Bohrers,

Schraubenziehers od.dgl.

Die Erfindung betrifft ein Mehrzweckgerdt zum Betreiben eines

Bohrers, Schraubenziehers od.dgl.

Mehrzweckgerdte fiir den Antrieb eines Bohrers, Schraubenzie-
hers od.dgl. sind in den verschiedensten Ausfiihrungsformen
bekannt. Neben handbetriebenen Mehrzweckgeridten sind auch
solche bekannt, die elektromotorische Antriebseinrichtun-
gen aufweisen, deren Stromversorgung entweder liber ein Zu-
leitungskabel vom jeweiligen Stromnetz oder iiber einen wie-
deraufladbaren Akkumulator erfolgt.

Nach dem DE-GM 81 05 622 ist ein Mehrzweckgeridt zum Betrei-
ben eines Bohrers, Schraubenziehers od.dgl. bekannt, bei
dem das pistolenartig ausgebildete Ger&tegehduse im Bereich
seiner pistolenartigen Handhabe einen einarmigen und ein-
endig in dem Ger&dtegehduse verschwenkbar gelagerten Bet&dti-

gungshebel aufweist, der mit der Kolbenstange des Kolbens

"eines Arbeitszylinders eines in dem Gerdtegehduseinnenraum

angeordneten, zwei weitere Arbeitszylinder aufweisenden hy-
draulischen Arbeitssystem verbunden ist, wobei der mit dem
Betdtigungshebel verbundene Arbeitszylinder iiber eine Rohr-
leitung und eine Zweigrohrleitung mit den beiden weiteren
im Abstand voneinander und versetzt gegeniiberliegend zuein-
ander angeordneten Arbeitszylindern mit den Kolben verbun-
den ist, von denen jeder druckmediumbeaufschlagbare Kolben
iber seine Kolbenstange mit einer ein Wendezahnrad tragen-
den, im Gerdtegehduse gelagerten Antriebsscheibe mit einem

Knarrenmechanismus derart in Wirkverbindung steht, daB die
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Kolbenstange des Kolbens des einen Arbeitszylinders im
oberen Bereich der Antriebsscheibe und die Kolbenstange
des Kolbens des anderen Arbeitszylinders im unteren Be-
reich der Antriebsscheibe an dieser angelenkt und diese
bei einem Kolbenstangenvorschub in Drehbewegung tberfiih-
rend ist, wobeli die Angriffspunkte der Kolbenstangen der
beiden Antriebszylinderkolben zueinander versetzt angeord-
net sind} die auf ihrer vom Druckmedium unbeaufschlagten
Seite mittels Federn beaufschlagt und in ihre Ausgangs-—
position riickfiihrbar sind, wdhrend zwei Kegelzahnrdder

im Abstand voneinander auf einem auf einer Antriebswel-

le mit einem an ihrem aus dem Gerdtegehduse herausge-
fihrten freien Ende befestigten Bohrfutter in Antriebs-
achsenldngsrichtung mittels eines durch das Gerdtegehduse
hindurchgefiihrten Hebels verschieblichen und mit der An-
triebswelle in KraftschluB stehenden Schlittens angeordnet
und wechselseitig in jeweiliger Abhdngigkeit von der An-
triebswellenumlaufrichtung mit dem Wendezahnrad in Ein-

griff bringbar sind.

Dieses bekannte Mehrzweckgerdt weist eine relativ aufwen-
dige Bauweise auf und es hat sich dariliber hinaus gezeigt,
daB mit diesem Mehrzweckgerdt eine hohe Krafteingabe er-
forderlich ist, um ein ausreichendes Drehmoment an der

Antriebswelle abnehmen zu k&nnen.

Die Erfindung 138st die Aufgabe, ein stromlos antreibbares
Mehrzweckgerdt zum Betrieb eines Bohrers, Schraubenziehers
od.dgl. zu schaffen, welches energiesparend, gerduscharm
und kraftschonend bei einhdndiger Bedienung arbeitet und
mit dem trotz geringer Krafteingabe ein verhdltnism&Big
hohes Drehmoment bei einer vollen Umdrehung der Antriebs-
welle pro Druckhebelbewegung an der Antriebswelle abnehm-

bar ist.

Zur LOsung dieser Aufgabe wird ein Mehrzweckger&dt der ein-

gangs beschriebenen Art vofgeschlagen, das erfindungsgemdB
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in der Weise ausgebildet ist, daB das pistolenartig aus-
gebildete Gerdtegehduse des Mehrzweckgerdtes im Bereich
seiner pistolengriffartigen Handhabe einen einarmigen und
einendig im Innenraum des Ger&dtegehduses an diesem ver-
schwenkbar gelagerten Betdtigungshebel aufweist, der mit
einer Rilickstellfeder und mit der Kolbenstange des Kolbens
eines Arbeitszylinders eines in dem Gerdtegehduseinnenraum
angeordneten hydraulischen Arbeitssystems mit einer An-
triebseinrichtung verbunden ist, die als Fliigelzellenrotor
ausgebildet ist, dessen Antriebswelle aus dem Gerdtegehduse
herausgefiihrt ist und an ihrem freien Ende ein Bohrfutter
trdgt und dessen Gehduse mit einem Druckmediumzufihrungs-
stutzen und einem Druckmediumaustrittsstutzen verbunden ist,
und daB der mit dem Bet&dtigungshebel verbundene Arbeitszy-
linder unter Zwischenschaltung eines Ventils und einer die
DruckmediumzufluBrichtung zum Fliigelzellenrotor umsteuer-
bare Einrichtung liber eine erste Rohrleitung mit dem Druck-
mittelzufiihrungsstutzen des Fligelzellenrotors und unter
Zwischenschaltung eines Ventils und der Umsteuereinrichtung
und einem dieser vorgeschalteten Ausgleichszylinder mit
EinlaB~- und AuslaBventilen liber eine zweite Rohrleitung
mit dem Druckmittelaustrittsstutzen des Flligelzellenrotors

verbunden ist.

Aufgrund dieser Ausgestaltung ist ein Mehrzweckgerdt ge-
schaffen, das einfach handhabbar und stromnetzungebunden

an jedem beliebigen Ort eingesetzt werden kann. Das Mehr-
zweckgerdt arbeitet v6llig gerduscharm und energiesparend.
Auch bei einer geringen Krafteingabe wird ein verhdltnis-
mé&Big hohes Drehmoment erhalten, so daB der Einsatzbereich
dieses Mehrzweckgerédtes gegeniiber der bekannten Ausfiihrungs-

form wesentlich erweitert wird.

Das Mehrzweckgerdt stellt eine zusdtzlich energiesparende
technische Bereicherung filir den Hobby- und Hausgebrauch dar.
Wegen der verhdltnism&Big hohen Kraftabgabe ist auch ein
Einsatz des Mehrzweckgerites in bestimmten Industriezwei-

gen mdglich,.
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Vorteilhafte Weiterbildungen der Erfindung sind in den Un-

teranspriichen beschrieben.

Im folgenden wird der Gegenstand der Erfindung in der Zeich-
nung erléutett, die teils in Ansicht, teils in einem senk-

rechten Schnitt das Mehrzweckgerdt zeigt.

Das Mehrzweckger&dt 100 besteht aus einem pistolenartig aus-
gebildeten Ger&tegehduse 10, das im Bereich seiner pistolen-
griffartigen Handhabe 12, die fest mit dem Gerdtegehduse 10
verbunden ist, einen einarmigen und einendig in dem Ger&te=~
gehduse verschwenkbar gelagerten Betdtigungshebel 13 auf-
welist.Dieser Betdtigungshebel 13 ist mit seinem im Innen-
raum 11 des Gerdtegehduses 10 liegenden freien Ende 13b an
den Innenwandfldchen des Gerdtegehduses 10 bei 14 schwenkbar
gelagert. Vorteilhafterweise ist der im Innenraum 11 des
Ger&dtegehduses 10 des Mehrzweckgerdtes 100 liegende Abschnitt
des Bet&tigungshebels 13 gabelfdrmig ausgebildet. Der Ab-
stand der Enden der beiden gabelfSrmigen Abschnitte des Be-
tdtigungshebels 13 entspricht etwa dem Innenraumquerschnitt
des Gerdtegeh8uses 10. Der Bet&dtigungshebel 13 ist mit
seinen Enden der gabelfdrmigen Abschnitte dann an den Innen-

wandfldchen des Ger&tegehduses 10 schwenkbar gehalten.

Das Ger&tegehduse 10 kann einen ovalen oder kreisfOSrmigen
Querschnitt aufweisen. Der gabelfdrmige, im Innenraum 11 des
Gerdtegehduses 10 liegende Abschnitt des Betdtigungshebels
13 weist dann eine entsprechende Formgebung auf, so daB eine
entsprechende verschwenkbare Halterung des Betdtigungshebels

13 im Innenraum des Gehduses 10 mbglich ist.

Der Betdtigungshebel 13 steht mit einer Riickstellfeder 15
in Verbindung, die am Gerdtegehduse 10 einendig befestigt
ist. Wird der Betdtigungshebel 13 in Pfeilrichtung X in
Richtung zur pistolengriffartigen Handhabe 12 verschwenkt,
dann wird die Rickstellfeder 15 zusammengepreBt und bei
einem Aufheben des auf den Betdtigungshebel 13 ausgeiibten
Druckes fiihrt die Rilickstellfeder 15 den an die pistolen-

griffartige Handhabe 12 herangeschwenkten Bet&@tigungshebel
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13 wieder in seine in der Zeichnung dargestellte Ausgangs-

lage zurick.

Um den Bet&dtigungshebel 13 in entsprechender Weise verschwen-
ken zu konnen, weist das Gehduse 10 des Mehrzweckgerites

100 im Bewegungsbereich des Betdtigungshebels 13 eine schlitz-
f6rmige Durchbrechung 10a im Geh&useboden auf. Die Ldnge der
schlitzfdrmigen Durchbrechung entspricht dem Bewegungsvor-
schub des Bet&tigungshebels 13.

In dem Ger&dtegeh&duse 10 ist ein Arbeitszylinder 20 mit

einem Kolben 21 angeordnet, dessen Kolbenstange 22 mit dem
Bet&tigungshebel 13 in Wirkverbindung steht. Das freie En-
de 22a der Kolbenstange 22 ist in einer bei 13a ahgedeuteten
Gleitfiihrung gleitend gehalten, wobei das Kolbenstangenende
22a zur besseren Gleitfiihrung eine freifliegend gelagerte
Rolle 23 aufweisen kann, die am Boden 13c der Gleitfiihrung
13a dann abrollt. Diese gelenkige Befestigung der Kolben-
stange 22 an dem Betdtigungshebel 13 ist im Hinblick auf

den Schwenkbereich des Betdtigungshebels 13 erforderlich.

Der Arbeitszylinder 20 stellt einen Teil eines im Innenraum
11 des Gerdtegehduses 10 angeordneten hydraulischen Systems
120 dar, welches eine Antriebseinrichtung 30 und einen Aus-
gleichszylinder 70 sowie die erforderlichen Hydrauliklei-

tungen, wie Rohrleitungen 40 und 60, umfaBt.

Der Innenraum des Arbeitszylinders 20 steht mit einer ersten
Rohrleitung 40 in Verbindung, die an die Antriebseinrich-
tung 30 angeschlossen ist, die in an sich bekannter Weise

als Fliigelzellenrotor 130 ausgebildet ist.

Dieser Fliigelzellenrotor 130 besteht aus einem Gehduse 131
mit in dessen Innenraum auf einer Antriebswelle 133 ange-
ordnetem Fliigelrotor 132. Die Antriebswelle 133 ist bei 135
gelagert. Das freie, aus dem Gerdtegehduse 10 herausgefiihrte
Ende der Antriebswelle 133 trédgt ein Bohrfutter 134.
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An das Gehduse 131 ist ein Zufilhrungsstutzen 136 und ein
Austrittsstutzen 137 angeordnet.

Die mit dem Arbeitszylinder 20 verbundene Rohrleitung 40
ist mit dem Zufihrungsstutzen 136 des Flligelzellenrotors
130 verbunden. In diese Rohrleitung 40 ist ein die Druck-
mediumzufluBrichtung zum Fliigelzellenrotor 130 umsteuerbare
Einrichtung 50 eingeschaltet, auf die nachstehend noch ni-

her eingegangen wird.

Neben der Rohrleitung 40 ist an den Arbeitszylinder 20 un-
ter Zwischenschaltung eines Ventils 61 eine zweite Rohrlei-
tung 60 angeschlossen, die mit dem Austrittsstutzen 137

des Flligelzellenrotors 130 verbunden ist. In diese Rohrlei-
tung 60 sind die Umsteuereinrichtung 50 und ein Ausgleichs-
zylinder 70 eingeschaltet, der ebenfalls wie der Arbeitszy-
linder 20 im Innenraum 11 des Gerdtegehduses 10 des Mehr-
zweckgerdtes 100 angeordnet ist. Dieser Ausgleichszylinder
70 besteht aus einem Gehduse 71 mit in dessen Innenraum 72
angeordneten, ldngsverschieblichen Kolben 73, der mittels
einer Feder 74 beaufschlagbar ist. Der mit dem Druckmedium
angefiillte Innenraum 72 des Gehduses 71 des Ausgleichszylin-
ders 70 steht tiber ein Einla8ventil 75 und ein AuslaBventil
76 mit der Rohrleitung 60 derart in Verbindung, daB die wvon
dem Fligelzellenrotor 130 und von der Umsteuereinrichtung

50 kommende Rohrleitung 60 mit dem Innenraum 72 des Gehduses
71 verbunden ist. Dieser Innenraum 72 des Gehduses 71 ist
dann wiederum druckmediumauslaBseitig mit der Rohrleitung 60
verbunden, die von dem Ausgleichszylinder 70 zum Arbeits-
zyvlinder 20 gefﬁhrt ist. Die Rohrleitung 60 ist somit durch
den Ausgleichszylinder 70 unterbrochen, so daB das durch die
Rohrleitung 60 dem Ausgleichszylinder 70 zugefiihrte Druck-
medium bei einem Vorschub des Ausgleichzylinderkolbens 73

in die zum Arbeitszylinder 20 weitergefiihrte Rohrleitung 60
gedriickt wird.

Auf die Ausbildung der Umsteuereinrichtung 50 und das Zusam-—

menwirken der Ein- und Auslafventile 41; 61 des Arbeitszy-
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linders 20 und der Ein- und AuslaBventile 75,76 des Aus-
gleichszylinders 70 wird nachstehend bei der Beschreibung

der Arbeitsweise des Mehrzweckgerites 100 ndher eingegangen.

Die Rohrleitungen 40,60 des hydraulischen Systems 120 be-
stehen aus flexiblen oder starren, mit einem Druckmedium,

wie Hydraulikdl, gefiillten Hochdruckrohren oder -schl&duchen.

Die Arbeitsweise des Mehrzweckgerdtes 100 ist wie folgt: Bei
einem Verschwenken des Betdtigungshebels 13 in Pfeilrichtung
X wird der Kolben 21 des Arbeitszylinders 20 in Pfeilrich-
tung X2 vorbewegt, wodurch das sich im Innenraum des Ar-
beitszylinders 20 vor dem Kolben 21 befindende Druckmittel
bei gedffnetem Ventil 41 in die Rohrleitung 40 gedriickt wird.
Wahrend dieses Arbeitsvorganges ist das zweite Ventil 61 ge-
schlossen. Uber die Rohrleitung 40 gelangt das Druckmedium
in die Steuereinrichtung 50. Diese Steuereinrichtung 50 be-
steht aus einem Gehduse 51 mit einem in diesem in Pfeil-
richtung X1 verschieblichen Ventilk&rper 52 mit Durchboh-
rungen 53,54, die in der Zeichnung durch Pfeile angedeutet
sind. Bei der in der Zeichnung dargestellten Stellung des
VentilkSrpers 52 wird das Druckmedium von der Rohrleitung

40 durch die Durchbohrung 53 gedriickt und gelangt tiber die
welitergefiihrte Rohrleitung 40 in den Innenraum des Fliigel-
zellenrotors 130 und beaufschlagt den im Gehduse 131 ange-
ordneten Fliigelrotor 132, so daB dieser in Umlauf versetzt

wird. Die Umlaufrichtung ist durch den Pfeil X3 angedeutet.

Das aus dem Innenraum des Geh8uses 131 des Fliigelzellenro-
tors 130 austretende Druckmedium strdmt liber die Rohrlei-
tung 60 durch die Umsteuereinrichtung 50 in den Ausgleichs-
zylinder 70. Die Verbindung der beiden durch die Umsteuer-
einrichtung 50 unterbrochenen Abschnitte der Rohrleitung

60 wird vermittels der Durchbohrung 54 in dem Ventilk&rper
52 der Umsteuereinrichtung 50 hergestellt, so daB das von
dem Fliigelzellenrotor 130 kommende Druckmedium durch den
Ventilk®6rper 52 hindurch in den Ausgleichszylinder 70 strd-

men kann.
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Beim Einstromen des Druckmediums in den Ausgleichszylinder
70 wird dessen Kolben 73 in Pfeilrichtung X4 bewegt und

driickt dabei die Feder 74 zusammen.

Durch die Riickfiihrung des Betdtigungshebels 13 in die in
der Zeichnung dargestellte Stellung wird gleichzeitig der
Kolben 21 des Arbeitszylinders 20 zuriickgefiihrt und der Kol-
ben 73 des Ausgleichszylinders 70 vermittels seiner Druck-
feder 74 vorbewegt, so daB bei geschlossenem Ventil 75 und
getffnetem Ventil 76 das Druckmedium aus dem Innenraum 72
des Ausgleichszylinders 70 ilber die weitergefiihrte Leitung
60 wiederum in den Innenraum des Arbeitszylinders 20 gelangt.
Bei diesem Vorgang ist das Ventil 75 des Ausgleichszylinders
70 geschlossen, wdhrend sein Ventil 76 ge&ffnet ist. Wdhrend
der Zufuhr des Druckmediums in den Innenraum 72 des Aus-
gleichszylinders 70 ist dessen Ventil 75 gedffnet und das
Ventil 76 geschlossen.

Es wird somit beim Anziehen des Bet&tigungshebels 13 aus

dem Arbeitszylinder 20 durch die Rohrleitung 40 das Druckme-
dium in das Flﬁgelzellenrotor—Gehéuse 131 auf die Fliigelzel-
len des Rotors 132 gedriickt, wodurch die Antriebswelle 133

in eine Drehbewegung versetzt wird, wdhrend gleichzeitig
iber die Rohrleitung 60 das AbflieBen des Druckmediums aus
dem Fliigelzellenrotor-Gehduse 131 in den Ausgleichszylinder
70 erfolgt. Beim Druckvorgang werden das Ventil 61 des Ar-
beitszylinders 20 und das Ventil 76 des Ausgleichszylinders
70 geschlossen, wdhrend das Ventil 41 des Arbeitszylinders

20 und das Ventil 75 des Ausgleichszylinders gedffnet sind.

Wdhrend des Saugvorganges, d.h. flir das Fiillen des Arbeits-
zylinders 20, was bei der Riickfiihrung des Betdtigungshebels
13 erfolgt, wird bei Beendigung des vorangehend beschriebe-
nen Druckvorganges iiber die Feder 74 ein Druck auf den Be-
tdtigungshebel 13 in entgegengesetzter Richtung ausgefiihrt;
der Betdtigungshebel 13 wird zurilickgefiihrt. Die Rickstellbe-
wegung des Betdtigungshebels 13 bewirkt ein Mitziehen des

Kolbens 21 des Arbeitszylinders 20, der somit eine Saugwir-
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kung ausiibt und das zuvor durch den Druckvorgang in den Aus-—
gleichszylinder 70 gedriickte 01 zurlicksaugt. Der Saugvorgang
des Arbeitszylinders 20 wird durch den unter dem Druck der
Feder 74 stehenden Kolben 73 des Ausgleichszylinders 70 un-
terstiitzt. Beim Saugvorgang sind das Ventil 41 des Arbeits-
zylinders 20 und das Ventil 75 des Ausgleichszylinders 70
geschlossen, wdhrend das Ventil 61 des Arbeitszylinders 20

und das Ventil 76 des Ausgleichszylinders 70 geSffnet sind.

Eine Anderung der Drehrichtung des Fliigelzellenrotors 132
und somit seiner Antriebswelle 133 ist durch Umstellung der
Umsteuereinrichtung 50 m&glich. Soll die Antriebswelle 133
in Pfeilrichtung Y umlaufen, dann wird vermittels der Hand-
habe 57 der Ventilk&rper 52 der Umsteuereinrichtung 50 in
Pfeilrichtung Y2 verschoben, so daB die beiden diagonal ver-
laufenden Durchbohrungen 53a und 54a des Ventilkdrpers 52
eine Stellung einnehmen, aufgrund der das aus dem Arbeitszy-
linder 20 herausgedriickte Druckmedium iliber die Rohrleitung
40 und die Durchbohrung 54a in die Rohrleitung 60 gelangt
und dann iiber den Druckmediumaustrittsstutzen 137 des Gehdu-
ses 131 des Fliigelzellenrotors 130 in den Innenraum des Ge-
h&uses 131 gedriickt wird, mit der Folge, daB die Fliigelzellen
des Rotors 132 derart beaufschlagt werden, die die Antriebs-—
welle 133 des Rotors 132 in Pfeilrichtung Y uml&uft. Das
dann iiber den Druckmediumzufihrungsstutzen 136 abgefiihrte
Druckmedium gelangt {iber die Rohrleitung 40 zur Umsteuerein-
richtung 50 und wird durch die Durchbohrung 54a in die zum
Ausgleichszylinder 70 fiihrende Rohrleitung gedriickt und ge-
langt in den Innenraum des Ausgleichszylinders 70, mit der
voranstehend beschriebenen Folge, daB der Kolben 73 des Aus-
gleichszylinders 70 in Pfeilrichtung X4 bewegt wird. Die
Rickfiihrung des Druckmediums aus dem Ausgleichszylinder 70
in den Arbeitszylinder 20 erfolgt dann wie voranstehend

beschrieben.

Der Fliigelzellenrotor 130 kann druckmediumzufluBseitig Uber
mehrere Rohrleitungen mit dem Arbeitszylinder 20 verbunden

sein. In gleicher Weise kann auch der Fliigelzellenrotor 130
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druckmediumabfluBseitig liber mehrere Rohrleitungen mit dem

Ausgleichszylinder 70 verbunden sein. Je nach dem gewiinsch-

ten

die

abnehmbaren Drehmoment an der Antriebswelle 133 wird sich

Anzahl der Zu- und Ableitungen richten. Bei 80 sind

Flill- und/oder Entliiftungseinrichtungen im hydraulischen Sy-

stem 120 vorgesehen. Diese Einrichtungen sind als Fiill-

bzw. Entliiftungsschrauben ausgebildet und dienen zum Filillen

und

Die

Entliiften des Hydrauliksystems.

Erfindung ist nicht beschrankt auf die in der Zeichnung

dargestellte und vorangehend beschriebene Ausfiihrungsform

des
des
wie
120
und

die

Mehrzweckgerdtes 100. Abweichungen in der Ausgestaltung
Gerdtegehduses 10 liegen ebenso im Rahmen der Erfindung
eine andersartige Ausgestaltung des hydraulischen Systems
und der Anordnung und Zuordnung des Arbeitszylinders 20
des Ausgleichszylinders 70. Auch besteht dariiber hinaus

Mdglichkeit, den Arbeitszylinder 20 iiber einen seitlich

-an dem Ger&dtegehduse 10 angebrachten Zug- oder Pumphebel zu

betdtigen. Auch eine andersartige Ausgestaltung der Umsteuer-

einrichtung 50 ist m6glich. Wesentlich ist jedoch, daB8 in

einfachster Weise sowohl Rechtsumdrehungen als auch Links-

umdrehungen des Fliigelzellenrotors bzw. seiner Antriebswelle

mbglich sind.
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Patentanspriiche

1.

Mehrzweckgerdt zum Betreiben eines Bohrers, Schrauben-
ziehers od.dgl., dadurch gekennzeichnet, daB das pisto-
lenartig ausgebildete Gerdtegehduse (10) des Mehrzweck-
gerdtes (100) im Bereich seiner pistolengriffartigen
Handhabe (12) einen einarmigen und einendig im Innen-
raum (1l1) des Gerdtegehduses (10) an diesem verschwenk-
bar (14) gelagerten Betdtigungshebel (13) aufweist,

der mit einer Riickstellfeder (15) und mit der Kolben-
stange (22) des Kolbens (21) eines Arbeitszylinders
(20) eines in dem Gerdtegehduseinnenraum (11) angeord-
neten hydraulischen Arbeitssystems (120) mit einer An-
triebseinrichtung (30) verbunden ist, die als Fliigel-
zellenrotor (130) ausgebildet ist, dessen Antriebswelle
(133) aus dem Gerdtegehduse (10) herausgefiihrt ist und
an ihrem freien Ende ein Bohrfutter (134) tr&gt und des-
sen Gehduse (131) mit einem Druckmediumzufliihrungs-
stutzen (136) und einem Druckmediumaustrittsstutzen
(137) verbunden ist, und daB der mit dem Betdtigungs-
hebel (13) verbundene Arbeitszylinder (20) unter Zwi-
schenschaltung eines Ventils (41) und einer die Druck-
mediumzufiuBrichtung zum Fliigelzellenrotor (130) um-
steuerbare Einrichtung (50) iiber eine erste Rohrlei-
tung (40) mit dem Druckmittelzufiihrungsstutzen (136)
des Fliigelzellenrotors (130) und unter Zwischenschal-
tung eines Ventils (61) und der Umsteuereinrichtung
(50) und einem dieser vorgeschalteten Ausgleichszylin-
der (70) mit EinlaB- und AuslaBventilen (75,76) iber
eine zweite Rohrleitung (60) mit dem Druckmittelaustritts-
stutzen (137) des Fliligelzellenrotors (130) verbunden
ist.

Mehrzweckgerdt nach Anspruch 1, dadurch gekennzeich-
net, daB der Fligelzellenrotor (130) druckmediumzufluB-
seitig (136) iber mehrere Rohrleitungen mit dem Arbeits-

zylinder (20) verbunden ist.
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Mehrzweckgerdt nach Anspruch 1 und 2, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Fligelzellenrotor (130) druckmedium-
abfluBseitig (137) Uber mehrere Rohrleitungen mit dem

Ausgleichszylinder (70) verbunden ist,.

Mehrzweckgerdt nach Anspruch 1 bis 3, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Ausgleichszylinder (70) einen mittels
einer Feder (74) beaufschlagten, im Innenraum (72)

des Ausgleichszylindergehduses (71) freiverschieblichen
Kolben (73) und fiir jede an den Ausgleichszylinder (70)
angeschlossene Rohrleitung (40,60) ein Ventil (75,76)
aufweist.

Mehrzweckgerdt nach Anspruch 1 bis 4, dadurch gekenn-
zeichnet, daB von den beiden Ventilen (41,61) des Ar-
beitszylinders (20) jeweils das eine Ventil (41) bei
einem Vorschub des Kolbens (21) des Arbeitszylinders
(20) in eine Offnungsstellung und das andere Ventil (61)

in eine VefschluBstellung tberfiihrbar ausgebildet ist.

Mehrzweckgerédt nach Anspruch 1 bis 5, dadurch gekenn-
zeichnet, daB von den beiden Ventilen (75,76) des Aus-
gleichszylinders (70) jeweils das eine Ventil (75) bei
einem Vorschub des Kolbens (21) des Arbeitszylinders
(20) in eine Offnungsstellung und das andere Ventil

(72) in eine VerschluBstellung Uberfiihrbar ausgebildet
ist.

Mehrzweckgerdt nach Anspruch 1 bis 6, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Umsteuereinrichtung (50) mit einer
auBerhalb des Ger&tegehduses (10) liegenden Bet&tigungs-
handhabe (57) verbunden ist.

Mehrzweckgerdt nach Anspruch 1 bis 7, dadurch gekenn-
zeichnet, daB in den beiden Rohrleitungen (40,60) Fiill-

und/oder Entliiftungseinrichtungen (80) angeordnet sind.

Mehrzweckgerdt nach Anspruch 1 bis 8, dadurch gekenn-
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zeichnet, daB die Kolbenstange (22) des Kolbens (21)

des Arbeitszylinders (20) mit ihrem Befestigungsende

(22a) an demABetétigungshebel (13) gelenkig und glei-
tend gehalten ist.
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