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Titel:s Vorrichtung zum Anbringen von Gegenstinden an
Packungen, Flaschen oder anderen ObJjekten

Die Erfindung betrifft elne Vorrichtung zum Anbringen von
Gegenstidnden, wie Etiketten, Trinkhalmen od. dgl. an Pak=-
kungen, Flaschen oder anderen ObJjekten, die in Abstinden
an der Vorrichtung vorbeigefilhrt werden, welche die anzu-

bringenden Gegenstinde mit einer Vorschubeinrichtung ein-
zeln bereitstellt.

Belm Anbringen von Etiketten auf Industrieerzeugnissen, die
von einer Maschine ausgestofien werden,oder beim Anbringen von
Trinkhelmen auf mit einer Fliissigkeit gefiillten Behiltnissen
besteht die Schwierigkeit, daBl die ObJekte, auf welche die
Etiketten bzw. Trinkhalme od.dgl. aufgebracht werden sollen,
voen der Fertigungs- oder Abpackmaschine oft in unregelmiBi-
gen Abstédnden auf den Abforderer gelangen und deshalb erst
wieder in ihrem Mengenstrom vergleichmiBigt werden miissen,

bevor sie weiteren Bearbeitungsschritten unterworfen werden
kinnen.

Es ist bekannt, dle von einem Firderer herangefiihrten, auf
diesem in unregelmdfBigen Abstdnden liegenden Objekte zu~
nidchst gegen eine Stauplatte laufen zu lassen, 80 daB meh-
rere Objekte dicht zusammengeschoben werden. Diese werden
dann quer zum Fdrderer einzeln entweder in zeltlich gleichem
Abstand auf einen anderen Forderer abgeschoben, der sie der
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weiteren Bearbeitung zufiihrt, oder sie werden in die gellen
eines Zellenrades gebracht, das sich sbsatzweise an der Be-
arbeitungsstelle vorbeildreht. Die an den einzelnen Objekten
zu applizierenden Gegenstdnde, wie Etiketten, Trinkhalme
etc. werden dann Jewells im Stillstend eines jeden Objektes
an dieses angeklebt oder auf andere Weise befestigt.

Das Zusammenschieben und intermittierende Weitertransportieren
der wieder vereinzelten Gegenstinde erfordert einen zusitzli-
chen maschinellen und konstruktiven Aufwand, der die Anlage

erheblich verteuert und die Produktionsgeschwindigkelt her-
absetzt.

Aufgabe der Erfindung ist es, eine Vorrichtung zu schaffen,
mit der Gegenstinde, insbesondere Trinkhalme, Etiketten od.
dgl. an Objekte, wie Verpackungen, Flaschen, Beutel etc.,

die auf einem Forderer auch in ungleichmiBigen Absténden und/
oder mit ungleichmiBiger Geschwindigkeit vorbeigefiihrt wer-
den, immer en der gleichen Stelle angebracht werden kdnnen.

Diese Aufgabe wird mit der Erfindung dadurch geldst, daB ein
gegen das Objekt bewegbares Applizierelement vorgesehen ist,
das den anzubringenden Gegenstand gegen das ObJjekt schleu-
dert und entgegen der wirkung einer Feder von einer StoB-

vorrichtung betdtigt wird, die von dem vorbelgefiihrten Ob-
Jjekt gesteuert wird.

Diese Ausgestaltung hat den Vorteil, daB die aus einer Bear-
beltungs- oder Abpackmaschine susgeworfenen und in unregel-
miBigen Absté@nden abtransportierten Objekte nicht erst suf
voneinander gleiche AbstZ@nde gebracht werden milssen, sondern
kontinuierlich im Vorbeilauf mit den Gegenstinden versehen
werden ktnnen, die suf ihrer AuBenselte befestigt werden sollen.
Es ist also weder notwendig, gleiche Abstidnde der Objekte
voneinander einzuhalten, noch die ObJekte wihrend des Ab=-
bringens der Gegenstdnde anzuhalten. Dies wird nach der Er-
findung dadurch ermdglicht, daB die StoBvorrichtung nur kurz-
zeitig auf das Applizierelement einwirkt und bereits wieder
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verschwindet, bevor das Applizierelement unter dem Stof
zusammen mit dem anzubringenden Gegenstand auf das ObJjekt
aufgchlégt. Durch den Riickprall und die Wirkung der Feder wird
erreicht, daB8 praktisch keine Relativverschiebung zwischen

dem vorbeigefithrten Objekt und dem auf ihm anzubringenden
Gegenstand stattfindet, wobel die von den vorbeigefiihrten -
Objekten selbst betdtigte Steuerung dafiir sorgt, daB die Ge-

- genstidnde stets an der gleichen Stelle auf dem ObJjekt pla-

zlert werden, wie schnell und in welchen Abstidnden auch immer
diese an der Vorrichtung vorbeigefiihrt werden. Die StoBvor-
richtung welst zweckmiflig eine Luftdlise auf, die gegen das
Applizierelement gerichtete Luftsttfe erzeugt. Eine solche
LuftstoBvorrichtung arbeitet praktisch +tridgheitzlos und der
Luftsto bewegt das Applizierelement nur in derjenigen Rich-
tung, in der es den Gegenstanl gegen das ObJjekt schleudert.
Danach verschwindet der kurzzeitige Luftimpuls von selbst,
s8c dafl der Rickprall und die Riickzugfeder das Applizierele-
ment sehr schnell und pr#zise wieder in seine Ausgangslage
zurlckfihren, wobel es wesentlich ist, daB die StoSvorrich-

tung nur kurzzeltig auf des Applizierelement einwirkt und
dann wieder verschwindet.

Das Applizierelement ist zweckm#filg in mehreren Richtungen
kippbar, um die bereltgestellten Gegenstinde wahlweise in
verschiedenen Lagen und auf verschieden gestaltete Objekte
anbringen zu konnen. Hierbel ist es besonders zweckmiBig,
wenn die Vorschubeinrichtung, das Applizierelement und sein
Antrieb gemeinsam auf einer Tragvorrichtung gelagert sind,
die um zwel zueinander senkrechte Achsen schwenkbar und
feststellbar ist. Die fir den Vorschub benttigten Teile der
Vorrichtung und das Applizierelement haben dann immer die
gleiche riumliche lage zuelnander, wobei das Applizierelement
Jjede gewlinschte Winkelstellung zu den Objekten einnehmen
kann, an denen die Gegenstinde befestigt werden sollen.

Das Applizierelement kann ein schwenkbarer Applizierhebel
sein, der von der StoSvorrichtung gegen Federwirkung ver-
schwenkt wird. Es ist aber auch m¥glich, das Applizierele-
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ment als axial verschieblichen Applizierst8fSel auszubilden,

der von der StoSvorrichtung gegen Federwirkung gegen das
Objekt vorgeschoben wird.

Zum Steuern des Vorschubes und zum Einschalten des Applizier-
elementes in gemjenigen Augenblick, an dem sich das mit dem
Gegenstand zu versehende Objekt gegeniiber der Anbringvorrich-
tung befindet, sind in der Bewegungsbahn der an der Vorrich-
tung vorbeigefithrten Objekte zweckmifig Sensoren angeordnet,
welche die ObJekte erkennen und den Antrleb der StoBvor-
richtung und/oder der Vorschubeinrichtung steuerk.

Besonders zweckm#flig ist es, wenn die Vorschuheinrichtung ein
Zellenraed aufweist, in dessen am AuBenumfang angeordneten
Zellen die anzubringenden Gegenstidnde gehslten und von dem .
Applizierelement hintergriffen werden, das in mindestens einer,
im Bereich der Zellen angeordneten, randoffenen Umfangsnute
des Zellenrades gleltet. Das Applizierelement hat dann stds
die gleiche Ausgengslage und braucht nur einen geringen Weg
zurickzulegen, um die Gegenstinde an den vorbeigefiihrten
Objekten anzubringen, die in den zweckmipig unter Unterdruck
stehenden Zellen des Zellenrades festgehalten werden,

Das Applizierelement kann als Kipphebel ausgebildet sein, des-
sen einer Arm in die Umfangsnut des Zellenrades eingreift

und dessen anderer Arm von der StoBvorrichtung beaufschlagt
wird. Hierbeli ist es zweckm#fRlg, wenn ein Arm des Applizier-

hebels von einer Feder stindig gegen die Ausstromdéffnung der
Luftdise gedriickt wird.

Denmit der Applizierhebel den Jjewells anzubringenden Gegen=-
stend sicher erfaft und dieser, ohne verkantet zu werden, ge-
gen das Jewelllge ObJekt geschleudert wird, hat das Zellen-
rad der Vorschubeinrichtung zweckmdBig zwel im Abstand von-
einander angeordnete Umfangsnuten, In denen die beiden Enden
des einen, gabelftrmigen Armes des Applizierhebels liegen.

¥enn das Appliziemenment als AppliziersttBel ausgebildet
ist, hat dleser an seinem einen Ende ein den Jewells zu appli-
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zierenden Gegenstand hintergreifendes Vorschubelement und
en seinem anderen Ende eine Stauplatte, die vor der Aus-
etromdffnung der Lufﬁdﬁse angeordnet ist.

Weitere Merkmale und Vortelle der Erfindung ergeben sich aus
der nachfolgenden Beschreibung und den Zeichnungen, in denen

eine bevorzugte Ausfihrungsform der Erfindung an einem Aus-
fiihrungsbelispliel nHher erliutert ist. Es zeigt.:

Fig. 1 eine Vorrichtung zum Anbringen von Trink-
helmen in diagonaler Lage auf dle AuBen-
fldche von mit einem Getridnk gefiillten
Packungen, die auf eiem Firderer an der
Vorrichtung vorbeigefiihrt werden, in einer
schematischen, perspektivischen Darstel-

lung,

Fig. 2 den Gegenstand der Fig. 1 in einer Seiten-
snsicht,

Fig. 3 den Gegenstend der Fig. 2 in einer Teil-
draufsicht in Richtung des Pfeiles III
gesehen,

Fig. 4 den Férderer zum Abfirdern der Getrinke-

packungen und die Vorrichtung zum Anbrin-
gen der Trinkhalme nach Fig. 3 in einer
Stirnansicht in Richtung des Pfeiles IV
gesehen in vergrdBertem Mafstab,

Fig. 5 den Gegenstand der Fig., 3 in einem Tell-
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querschnitt nach Linie V-V in vergrifierten
MaBsgteb,

Fig. 6 sine Draufsicht auf den Gegenstand der Fig.5,

Fig. 7 und 8 die Anbringvorrichtung in einer Seiten=-
ansicht in zwei verschiedenen Kipplagen,

rig. 9 die Anbringverrichtung in einer Stirme
ansicht in einer anderen Kipplage in -
schematischer Darstellung,

Fig. 10 eine andere Ausfihrungsform des mit dea
Zellenrad zusammenwirkenden Applizier-
elenentes in einer der Fig. 6 entsprechene
den Darstellung.

In den Zeichnungen ist mit 10 eine Vorrichtung bezeichnet,

mit der Gegenstinde 11, inm vorliegenden Fglle in einer Papler-
hiille steckende Trinkhalme ,auf an der Verrichtung 10 vorbel-
gefiihrten Objekte 12 aufgeklebt werden =ollen, die im vorlie-
genden Falle mit elnem Getrdnk geflllte Packungen sind. Die
Packungen 12, dle eine rechteckige Form heben, werden in einer
hier nicht nEher dergestellten Abpackmaschine mit dem Getrink- .
gefillt und verschlossen und gelangen dann in ungleichmdfigen
Absténden auf einen Fdrderer 13, der sie kontinulerlich und
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vorzugswelse mit glelchbleibender Geschwindigkeit an der Vor-
richtung 10 vorbei zu einer hier nicht mehr dargestellten
Sammedstation weiterfdrdert, wo sie gestapelt und dem Lager
oder der Verwendungsstelle zugefilhrt werden.

Die Anbringvorrichtung 10 ist in H8he des FSrderbandes 13 und
unmittelbar neben diesem angeordnet. Sie besteht aus einer

. Tragvorrichtung 14, belspielsweise aus einer Tischplatte,

die um zwei zueinander senkrechte Achsen 15 und 16 in einem
Traggestell 29 in Richtung der Pfeile 17 und 18 schwenkbar
ist, und in Jeder Schwenklage festgestellt werden kann. Auf
der Oberflidche 19 der Tragvorrichtung 14 ist ein Zellenrad

20 um eine zur Oberfliche 19 senkrechte Achse 21 in der Nihe
des dem Forderer 13 zugewandten Randes 22 der Tragvorrichtung
drehbar gelagert, das von elnem hier nicht mehr dargestellten
Schrittschaltwerk drehend angetrieben und schrittweise weiter-
geschaltet werden kann.

Im Zellenrad 20 werden dle Trinkhalme 11 zugefithrt, die in
Papierhiillen 23 stecken, welche einen zunichst zusammenhingen-
den Streifen 24 bilden, der von einer Vorrastsrolle 25 iiber
Umlenkrollen 26 und 27 ebgezogen und dem Zellenrad 20 zuge=-
fihrt wird. Die Vorratsrolle 25 und die eine Umlenkrolle 26
sind auf einem Tragarm 28 drehbar gelagert, der auf der Ober-
fldche 19 der Tragvorrichtung 14 befestigt ist (Fig. 2 und 3),
wihrend die Umlenkrolle 27 parallel zum Zellenrad 20 auf der
Oberfliche 19 der Tragvorrichtung 14 drehbar gelagert ist.

Das Zellenrad 20, die Umlenkrollen 26 und 27 und die Vorrats-
rolle 25 bilden zusammen die Vorschubeinrichtung 30. Sie ver-
8ndern ihre gegenseitige Lage nicht, wenn die Tragvorrichtung
14 um die Achsen 15 und 16 geschwenkt wird,

Das Zellenrad 20 ist in den Fig. 5 und 6 ndher dargestellt.
Es besteht aus einem zylindrischen Kdrper 31, der an seinem
AuBenumfang 32 eine Vielzaehl von in Umfangsrichtung im Ab-
stand vonelnander angeordneten Zellen 33 aufwelst, die im
Querschnitt halbkrelsfdrmig eusgebildet und dem Querschnitt
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der Trinkhalme 11 sngepafit sind. Der Abstand & der Zellen in
Unfengsrichtung entspricht dem Abstand a der Trinkhalme 11,
die in dem Papierband 24 eingeschlossen sind, des von der
Vorratsrolle 25 abgezogen wird, so daB sich die von den Pa-
gerstreifen 24 umschlossenen Trinkhalme 11 elner nach dem
anderen in die Zellen 33 des Zellenrades legen, wenn das Band
24 zwischen dem AuBenumfang 32 des Zellenrades und einer an
dessen AuBenumfang 32 enliegenden Andriickplatte 34 einliuft,

Jede Zelle 33 steht Uber Radialbohrungen 35 und Axialbohrungen
36 mit einer Unterdruckkammer 37 in Verbindung, die i{iber eine

Vakuumleltung 38 an einen hier nicht mehr dargestellten Unter-
druckerzeuger angeschlossen ist.

Das Zellenrad 20 ist auBerdem mit zwel im axislen Abstand von-
einander angeordneten, randoffenen Umfangsnuten 39 versehen,
die tiefer sind als die Zellen 33. In diesen Umfangsnuten 39
kdnnen die beiden Enden 40 des einen, gabelfdrmigen Armes 41 a

eines Applizierhebels 41 gleiten, der weiter unten noch niher
erlidutert werden wird.

Zwischen den Zellen 33 hat das Zellenrad 20 auf selner HuBeren
Unfangsfliche 32 in Axialrichtung verlaufende Rinnen 42 (FPig.6),
in die das Messerblatt 43 eines schwenkbaren Abschneldemegsers
44 eintreten kann, welches neben dem Zellenrad 20 auf der
Oberfliche 19 der Tragvorrichtung 14 umeine Achse 45 schwenk-
bar gelagert ist und dessen Messerblatt 43 einen Schlitz 46

in der Andrlickplatte 34 durchgreift. Das Abschneidemesser Ll
dient dazu, das durchlaufende Papierband 24, in dem die Trink=-
halme 11 eingeschlossen sind, in einzelne Paplerstreifen 23

zu zerschnelden, mit denen jeder Trinkhalm 11 auf eine; Pak=-
kung 12 angeklebt wird.

Man erkennt aus Fig. 6, daB auch die Andriickplatte 34 an
einem Hebel 47 sitzt, der in der Tragvorrichtung 14 um eine
Achse 48 schwenkbar gelagert ist und federnd gegen den ABBen=-
umfang des Zellenrades 20 gedrlickt wird.
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Der welter cben bereits erwihnte Applizierhebel 41 ist ein
zwelarmiger Kipphebel, der mit einer Welle 49 neben dem Zel=-
lenrad 20 auf der Oberfliiche 19 der Tragvorrichtung schwenk-
bar gelagert ist. Der eine Arm 41 a erstreckt sich etwa pa~
rallel zum Fdrderer 13, ist gabelfdrmig ausgebildet und
greift mit seinen beiden vorderen Enden 40 in die randoffenen
Umfangsnuten 39 des Zellenrades 20 derart ein, daB er hinter
den in den Kerben 33 durch Unterdruck gehaltenen Trinkhalmen
11 liegt, wemn sich das Zellenrad 20 in Richtung des Pfeiles
50 dreht. Der endere Arm 41 b des Applizierhebels41 steht un-
ter der Wirkung einer Zugfeder 51, die bestrebt ist, den
Applizierhebel 41 in Fig. 6 entgegen dem Uhrzeigersinn zu
schwenken und dle das frele Ende 52 des Armes 41 b des Appli-
zlerhebels 41 gegen den Rand 53 der Ausstromdffnung 54 einer
Luftdiise 55 driickt. Die Luftdiise 55 i1st en eine hier nicht
mehr dargestellte Druckluftquelle mit steuerbarem Absperr-
ventll angeschlossen, durch welches Druckluft in kurzen St¥S8en
durch die Luftdiise 55 gegen das Ende 52 des Armes41 b des
Applizierhebels 41 geblssen werden kann. Das Absperrventil
wird von einem Sensor 56, beispielswelse einer Photozelle
gesteuert (Fig. 1 und 4), die oberhalb des Fiérderers 13 im
Berelch der Anbringvorrichtung 10 angeordnet ist und die
Jjewells an lhr vorbeilaufende Packungen 12 erkennt und ei-
nen Steuerimpuls, ggf. mit vorher eingestellter Verzigerung,
dem Luftventil zuleitet, so daB sich dieses kurzzeitig 8ff-
net und durch die Dise 55 einen DruckluftstoBf austreten

148t, der den Applizierhebel 41 entgegen der Wirkung der
Feder 51 im Uhrzeigersinne verschwenkt, wobei die vorderen,
gebelartigen Enden 40 des Armes 41 a des Applizierhebels 41
von innen gegen den am weitesten vorne liegenden Trinkhalm

11 schlagen und diesen mit seiner Hille 23 gegen die gerade
an ihm vorbeigefiihrte Packung 12 schlagen.

In Vorschubrichtung des Fdrderers 13 vor der Anbringvorrich-
tung 10 ist eine hier nichtmher dargestellte lLelimauftrae-
vorrichtung 57 neben dea Pérderer 13 zngeordnet, die durch
zwel Dhisen 58 zwei Leimpurkte 59 auf die der Anbringvor-
richtung 10 zugewandte Seitenfliche 60 der vorbeigefihrten
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Packung 412 spritzt, wenn dessen Vorderkante den Lichtatrshl
einer Fhotozelle 61 passiert, welche die Leimauftragvor-
richtung 57 einschaltet.

Die Wirkungswelsze der Vorrichtung ist folgende:

¥Wle bereits weiter oben erwihnt, werden die Packungen 12,
'die in unregelmifigen Abstidnden auf dem Fdrderer 13 liegen,
von diesem mit gleichbleibender Geschwindigkelt in Richtung
der Pfelle 65 an der Anbringvorrichtung 10 vorbeigefiihrt,
Wenn eine Packung 12 an der Leimstation 57 vorbelkommt und
die Photozelle 61 ihre Vorderkante erfaft, werden durch die
Leimdiisen 58 zwel Leimpunkte 59 auf die Seitenfldche 60 der
Packung gespritzt. Die Leimpunkte werden hierbel so angeord-
net, daB sie sich in der vorderen unteren und hinteren obe-
ren Ecke der Seitenfliche 60 befinden, da die Iinge des
Trinkhalmes 11 etwas gridfBer ist als die HBhe der Packung und
decghalb diagonel azuf die Seitenfldche aufgeklebt werden muB,

wenn sle Uber den AuBenumfang der Packung 12 nicht vorstehen
soll,

Die mit den Leimpunkten 59 versehene Packung gelangt dann in
den Bereich der Anbringvorrichtung 10. Hier sind die auf die
Packungen sufzuklebenden, in ihrer Paplerhiille 23 befind-
lichen Trinkhalme 11 am Zellenrad bereltgestellt., Das von

der Vorratsrolle 25 kommende Band 24 wurde mit Hilfe der Ab~
schmeideinrichtung 44 in einzelne Papierstreifen zerschnitten,
von denen Jjeder einen Trinkhalm 11 umschlieBt und in einer

der auf dem Umnfang 32 angeordneten Zellen 33 durch Unter-
druck festgehelten wird.

Sobald die Vorderkante einer Packung 412 die Photozelle 56
erreicht, wird ein Impuls zum nicht dargestellten Druckluft=
ventll geleitet, welches aus der Dlse 55 einen LuftstoB sus-
treten 1HB8t, der den Applizierhebel 41 entgegen der Wirkung
der Feder 51 verschwenkt. Hierbel schlagen die beiden vor-
deren Enden 40 des gabelfUrmigen Armes 41 a des Applizier-
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hebels 41 von hinten gegen den der Packung 12 gegeniliberlie-
genden Trinkhalm 11 und schleudern diesen gegen die Seiten-
fl8che 60 der dem Zellenrad 20 gegeniiberstehenden Packung ,
12, die an ihrer gegenliberliegenden Seitenfliéche 66 von einer:
Fihrungsschiene 67 abgestltzt wird, die am Ftrderer 13 be-
festigt ist. '

Sobald der Luftstof aus der Luftdiise 55 vergangen i1st, zieht
die Feder 51 den Applizierhebel 41 in seine Ausgangslage
zuriick, in der das Erele Ende 52 seinesArmes 41 b wieder am
Rand 53 der Ausstréméffnung 54 der Luftdise 55 anliegt. Das
Zellenrad 20 wird dann von seinem Drehantrieb um eine Zellen~
tellung in Umfangsrichtung weitergeschaltet, soc daB der nichst-
folgende Trinkhalm 11 in eine zum Forderer 13 parallele Lage
gelangt und die ndchste Trinkhalmhiille 23 durch die Abschnei-
devorrichtung 44 von dem von der Vorratsrclle 25 kommenden
Band 24 abgeschnitten werden kann.,

Man erkennt insbesondere aus den Fig. 2, 7 und 8, daB8 die
Anbringvorrichtung 10 um die Achse 15 30 geschwenkt werden
kann, daB8 das Zellenrad 20 mit dem Applizierhebel 41 ver-
schiedene Nelgungen A 2zu einer Horizontalen einnimmt, die
verschiedenen Diasgonalrichtungen auf verschieden hohen Pak=-
kungen entsprechen.

In Fig. 9 ist gezeigt, daB es auch mSglich ist, Gegenstidnde
euf Packungen anzubringen, deren Seitenfléchen 60 gggen die
Grundflidche geneigt .sind., In diesem Falle muB dle Tregvor-
richtung 14 um ihre Achse 16 so geschwenkt werden, daB die
Oberseite 19 der Tragvorrichtung 14 mit einer horizontalen
Ebene den Winkel p einschlieft.

Bei der in Fig. 10 dargestellten anderen Ausfilhrungsform
der Anbringvorrichtung besteht das Applizierelement aus
einem Applizierst8Bel 68, dessen Schaft 69 in einer auf
der Tra-gvorrichtung 14 gelagerten Konsole 70 axial ver-
schieblich gelagert ist und der an delnem vorderen, dem
Forderer 13 zugewandten Ende 69 a ein Vorschubelement 71
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und en seinem hinteren Ende 63 b eine Steuplatte 72 trigt,
welche die Ausstmdffnung 54 der Luftdilse 55 verschliest.
Das Vorschubelement 71 ist bel der hler dargestellten Aus-
fihrungsform als Gabelarm ausgeblldet, dessen eines, gabel=-
férmiges Ende 71 a in den beiden Umfangsnuten 39 des Zellen=-
rades 20 gleit® und an dessen anderem Ende 71 b eine Rick-
zugfeder 51 angreift, die bestrebt ist, den ApplizierstiBel
. 68 entgegen seiner Vorschubrichtung 73 zurlckzuziehen und
mt der Stauplatte 72 gegen die Ausstrdmfffnung 54 des Luft-
ventils 55 zu driicken. Um den AppliziersttBel 68 symmetrisch
zu belasten, k¥nnen auch zwel Federn 51 vorgesehen sein, die
auf beiden Seiten des St¥Selschaftes 69 und in gleichem Ab-
stend von diesem am Vorschubelement 71 engreifen.

¥enn eine Packung 12 am Zellenrad 20 vorbeilduft und die
Photozelle 56 die Luftdiise 55 kurzfristig 8ffnet, wird die
tauplatte 72 von einem Luftstof angeblasen, der den Appli-
ziersttfel 68 in Richtung des Pfelles 73 und entgegen der
¥irkung der Feder 51 schlegartig verschiebt. Das vordere
Ende 71 a des Vorschubelementes 71 greift hierbeil hinter den
bereit.gestellten Hzlm und schleudert ihn gegen die Packung
12, wo er mit seiner Paplerhiille 23 an den vorher auf der
Packung 12 aufgebrachten Leimpunkten 59 anklebt.

Die Erfindung ist nicht auf das dargestellte Ausfihrungsbei-
epiel beschrinkt, scndern es sind mehrere Anderungen und Er-
ginzungen méglich, ohne den Rahmen der Erfindung zu verlas-
sen. Beisplelswelse konnen mit der dargestellten Vorrich-
tung nicht nur Trinkhelme, sondern auch andere Gegensténde,
wie Etiketten, Werbeartikel od. dgl. suf Packungen, Flaschen
oder andere Objekte aufgeklebt werden. Hierbel spielt die
HuBere Gestalt der Objekte keine Rolle, da es mdglich ist,
die Anbringvorrichtung um zueinander senkrechte Achsen zu
schwenken, um hierdurch die smxzubringenden Gegenstdnde in
éine Lage zu bringen, die der Oberfliche der ObJjekte parale
lel ist, auf der die Gegenstdnde appliziert werden sollen.
Es ist auch nicht unbedingt erforderlich, auf die UbJekte
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Leimpunkte aufzubringen, sondern die anzubringenden Gegen-
stinde ktnnen auch mit elner selbstklebenden Beschichtung
versehen sein, so daB sie unmittelbar auf den Chjekten haften,
werm sie von dem Applizierhebel gegen sle geschleudert
werden. Ferner ist es moglich, fiir die Bereitstellung der

zu espplizierenden Gegenstdnde elne andere Vorrichtung vor-
zusehen und als StoBvorrichtung einen mechanisch, elektrisch
oder pneumatish betdtigten StiBel zu verwenden.
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Anspriche:

1. Vorrichtung zum Anbringen von Gegenstinden, wie Etikettem,
Trinkhalmen od.dgl. an Packungen, Flaschen oder anderea
Objekten, die in Abstidnden an der Vorrichtung vorbei-
gefihrt werden, welche die anzubringenden Gegeﬁsténde mit
einer Vorschubeinrichtung einzeln berelitstellt, dadurch
gekennzeichnet, daB ein Applizierelement (41) vorgesehen ist,
das den anzubringenden Gegenstand (11) gegen das Objekt (12)
schleudert und entgegen der Wirkung eilner Feder (51) von
einer StoBvorrichtung (54,55) betdtigt wird, die von dem
vorbeigefithrten Objekt (12) gesteuert wird.

2. Vorrichtung nech Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daf
die StoSvorrichtung eine Luftdise (55) aufwelst, die ge-
gen des Applizierelement (41) gerichtete LuftstsBe er-
zeugt.

3. Vorrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichn-

net, daB das Applizierelement (41) in mehreren Richtungen
kippbar ist.

4, Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch
gekennzeichnet, daB die Vorschubeinrichtung (30) das
Applizierelement (41) und sein Antrieb (55) gemeinsam
auf einer Trgzvorrichtung(14) gelagert sind, die um
zwel zueinander senkrechte Achsen (15,16) schwenkbar und
feststellbar ist.

5. Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, daf das Applizierelement ein schwenk-
barer Applizierhebel (41) ist, der von der StoBSvor-
richtung (54,55) gegen Federwirkung verschwenkt wird.
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Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 4, dadurch
gekennzeichnet, daB das Applizierelement ein axial
verschieblicher ApplizierstsBel (68) ist, der von der
StoBvorrichtung (54,55) gegen Federwirkung gegen das
Objekt (12) vorgeschoben wird.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 6, dadurch
gekennzeichnet, daB in der Bewegungsbahn der an der
Vorrichtung (10) vorbeigefilhrten Objekte (12) Sensoren
(56) angeordnet sind, welche die ObJjekte (12) erkennen,
und den Antrieb der StoB8vorrichtung (55) und/oder der
Vorschubeinrichtung (30) steuern.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch
gekennzeichnet, daB die Vorschubeinrichtung(30) ein
Zellenrad (20) aufweist, in dessen am AuBenumfang (32)
angeordneten Zellen (33) die anzubringenden Gegenstinde
(11) gehalten und von dem Applizierelememt (41) hinter-
griffen werden, das mit einem Vorschubelement (41 a)

in mindestens einer, im Bereich der Zellen (33) ange-~

ordneten, randoffenen Umfangsnute (39) des Zellenrades
(20) gleitet.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 8, dadurch
gekennzelchnet, daB der Applizierhebel (41) als Kipphebel
ausgebildet ist, dessen einer Arm (41 a) in die Umfangs-
nute (39) des Zellenrades (20) eingreift und dessen an-

derer Arm (41 b) von der ¥toBvorrichtung (55) beauf-
schlagt wird.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 big 9, dadurch
gekennzeichnet, daB ein Arm (41 b) des Applizierhebels

‘(41) von einer Feder stdndig gegen die Ausstraméffnung

(54) der Luftdise (55) gedriickt wird.

Vorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 10, dadurch
gekennzeichnet, daB der ApplizierstsBel (68) an seinenm
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einen Ende (69 a) ein den Jeweils zu applizierenden
Gegenstand (11) hintergreifendes Vorschubelement (71)
und an seinem anderen Ende (69 b) eine Stauplatte (72)
aufwelst, die vor der Ausstromdffnung (54) der Luft-
dilse (55) angeordnet ist.

Vorrichtung nach einem der Ansprliche 1 bis 11, dadurch
gekennzeichnet, daB das Zellenrad (20) der Vorschubein-
richtung (30) zwel im Abstand voneinander angeordnete
Unfangsnuten (39) aufweist, in denen die beiden Enden
(40) des einen, geabelfdrmigen Armes (41a) des Applizier=
elementes (41) liegen.
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