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@ Ladevorrichtung fiir Schittgutbehailter, insbesondere Miillsammelbehiiter.

@ Die Ladevorrichtung (16, 20) eines Schiittgutsammelbe-
halters (10} wird in Abhéangigkeit von einer Einschittvorrich-
tung (14) zur Entleerung von Milicontainern (40) od.dgl.
automatisch in Betrieb gesetzt und bleibt in Betrieb, solange
die Einschittvorrichtung betatigt wird. Danach schaitet sich
die Ladevorrichtung (16, .20), gegebenenfalls mit Verzoge-
rung, ab. Somit werden ein (berflissiger Dauerbetrieb der
Ladevorrichtung {16, 20) und der damit verbundene erhdhte
Verschieill sowie die Gerduschbeldstigung vermieden bzw.
erheblich vermindent, wenn in den Einschittraum (26) nur
wenig Schittgut eingebracht wird.
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Ladevorrichtung fiir Schiittqutbehdlter,

insbhesondere Miillsammelbehdlter

Die Erfindung betrifft eine Ladevorrichtung fir
Schiittgutbehdlter, insbesondere Miillsammelbehdlter
auf Millfahrzeugen, mit Einschiittvorrichtung,
mittels der Miillbeh&lter, -gefdBe, -container
od.dgl. aus einer unteren Stellung in eine
angehobene Einschiittstellung zur Entleerung in
einen das eingeschiittete Gut zundchst aufnehmenden
Einschiittraum anhebbar sind, der mittels einer das
Schiittgut in den Schiittqutbehdlter einbringenden,
sich in Abhdngigkeit vom Betrieb der Einschiitt-
vorrichtung selbstt&tig einschaltenden Ladevor-

richtung ausr&umbar ist.

Bei einer entsprechenden, aus der DD-PS 78 951
bekannten Ladevorrichtung werden die Miilltonnen
u.dgl. von der Einschiittvorrichtung in eine beweg-
liche Wanne der Ladevorrichtung entleert,welche
mittels eines Schrittschaltwerkes gesteuert wird.
Dieses z&dhlt die Bet&tigungszyklen der Einschitt-
vorrichtung und setzt beil einer bestimmten Zahl
der Betdtigungszyklen die Ladevorrichtung in
Betrieb. Dabei wird die bewegliche Wanne zum
Schiittgutbehdlter hin gekippt und dann mittels
einer schwenkbaren Riumschaufel in den Schittgut-
beh&dlter entleert.

Wéhrend der Entleerung der Wanne in den Schiittgut-
beh&lter darf die Einschiittvorrichtung nicht betdtigt
werden, d.h. ein kontinuierliches Arbeiten ist nicht
mdglich, vielmehr muB das Bedienungspersonal gegebenen-

falls mit der Entleerung der Milltonnen u.dgl. warten.
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Dariiber hinaus sind Miillfahrzeuge mit Ladevorrichtungen
auf dem Markt, bei denen Millcontainer mittels der
Einschiittvorrichtung in eine feststehende,im Einschiitt-
raum ausgebildete Wanne entleert werden, welche danach
mittels eines manuell einschaltbaren Schaufelwerkes ausgerdumt
wird, das den eingeschiitteten Miill in den Miillsammel-
behdlter schiebt. Aus rdumlichen Griinden ist ein gleich-
zeitiger Betrieb der Einschiittvorrichtung und des
Schaufelwerkes nicht m&glich, weil dabei Teile des
Millcontainers in den Bewegungsraum des Schaufelwerkes
gelangen und zu Betriebsstdrungen bzw. Defekten fihren
kénnten. Deshalb 148t sich das Schaufelwerk nur dann
einschalten, wenn sich die Einschiittvorrichtung in der
unteren Stellung befindet; die Einschiittvorrichtung
wiederum 1&Bt sich nur bei stillstehendem Schaufelwerk
betdtigen.

Somit koSnnen auch hier Verzdgerungen beim Entleeren der

Millcontainer auftreten.

Zwar gibt es bereits Schiittgutbehdlter mit kontinuier-
lich betreibbarer Ladevorrichtung zur std&ndigen Entleerung

des Einschiittraumes in den Schiittgutbehilter.

Diese kontinuierlich betreibbaren Ladevorrichtungen
k6nnen mit unterschiedlichen Einschiittvorrichtungen
kombiniert werden, beispielsweise mit Schwenk-Kipp-
Anordnungen, die die jeweils ortsiiblichen Miillbehdlter,
—gefdBe oder -container aus einer unteren Lage in eine
Einschiittstellung anheben und in den Einschiittraum hinein
entleeren kOnnen. Meist handelt es sich dabei um Schwenk-
arme, in die sich die Miillbehdlter, -gefdBe oder -container
sicherbar einhdngen lassen. Die Entleerung erfolgt dann
durch Verschwenkung der Arme um eine zur Behdlterquerachse
parallele Kippachse, wobei die Milllbehdlter, -gef&dBe oder
~-container mit ihrer Offnung in die Einschittdffnung des

Einschiittraumes eingefithrt werden.
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Sowohl die Ladevorrichtungen als auch die Einschiitt-
vorrichtungen werden in der Regel hydraulisch,
gegebenenfalls auch pneumatisch angetrieben. Die meist
vom Fahrzeugfihrer eingeschaltete Ladevorrichtung lduft
in der Regel kontinuierlich weiter, unabhdngig davon,

ob sich im Einschiittraum Schiittgut befindet oder nicht.

Zwar kann bei kontinuierlich betreibbaren Ladevorrich-
tungen gegeniiber den eingangs dargestellten, diskonti-
nuierlich zu betreibenden Ladevorrichtungen eine hdhere
Arbeitsgeschwindigkeit erreicht werden. Jedoch tradgt der
gegebenenfalls - wenn sich im Einschiittraum kein Schiitt-
gut befindet - unndtige Dauerbetrieb der Ladevorrichtung
zu einem vorzeitigen VerschleiB bei. AuBerdem wird die
Umgebung unter Umst&nden durch erhebliche Gerduschent-

wicklung beldstigt.

Deshalb ist es Aufgabe der Erfindung, eine schnell und
einfach handhabbare Ladevorrichtung zu schafifen, welche
erheblich verldngerte Betriebszeiten ermdglicht, bevor

eine Wartung erforderlich wird.

Diese Aufgabe wird dadurch geldst, daB sich die bei

bzw. nach Bet8tigung der Einschittvorrichtung automatisch
einschaltende, kontinuierlich betreibbare Ladevorrichtunc
nach Ausr8umung des Einschiittraumes nur dann in ihrer
Ruhelage stillsetzt, wenn die Einschiittvorrichtung sich
in Richtung ihrer unteren Stellung oder einer Halte-
stellung bewegt bzw. dieselbe einnimmt, bei jeder anderen

Stellung bzw. Bewegungsphase der Einschiittvorrichtung
jedoch weiterlduft.

Dabei wird die Ladevorrichtung vorzugsweise durch eine
Filhrungsplatte sowie eine Ladeschaufel gebildet, wobeil
die Fihrungsplatte zwischen einer oberen Endlage und

einer unteren Endlage, die gegeniiber der oberen Endlage
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zur Einschiittdffnung des Einschiittraumes hin Versetzt
ist, verschiebbar bzw. bewegbar ist, und wobei die
L.adeschaufel an der Flhrungsplatte gelenkig angeordnet
ist und in der oberen Endlage der Fiihrungsplatte aus
einer zum Schiittgutbehdlter hin verschwenkten Lage

zur Einschiittéffnung hin ausschwenkt und in unterer
Endlage der Flihrungsplatte unter Ausrdumung des wannen-
formigen Bodens des Einschiittraumes zum Schiittgutbehilter

hin eingeschwenkt wird.

ErfindungsgemdB werden also die Betriebszeiten der
automatisch arbeitenden Ladevorrichtung auf das unbe-
dingt notwendige MaB beschréd@nkt, um das jeweils anfallende
Schiittgut in den Miillsammelbehdltexr einbringen zu k&nnen
und tberfliissige Bewegungszyklen der Ladevorrichtung bei
bereits ausgerdumtem Einschiittraum zu vermeiden. Die
Erfindung nutzt die Erkennitnis, daB bei-der Miillentsorgung
oftmals eine erhebliche Zeit aufgewendet werden muB,

um die Millbehdlter, -gefdBe oder -container zum wartenden
Miillfahrzeug zu bringen, so dal weder die Einschiittvor-
richtung noch die Ladevorrichtung betdtigt werden miissen.
ErfindungsgemdB bleibt die Ladevorrichtung wdhrend dieser
Zeiten stehen, so daB die insgesamt relativ langen Still-
standszeiten VerschleiB und L3rmbeldstigung beim Betrieb
der Ladevorrichtung deutlich verringern sowie eine unter

Umst&dnden erhebliche Kraftstoffersparnis bewirken.

Das Abschalten der Ladevorrichtung kann mittels einer
einfachen Leitsteuerung erfolgen, indem die Einschiitt-
vorrichtung bei Erreichen der Einschiittstellung oder
der unteren Stellung einen Signalgeber betdtigt und die
Ladevorrichtung nach Ablauf einer mit der Signalgeber-
betdtigung beginnenden Nachlaufzeit stillgesetzt wird,
falls nicht inzwischen die Einschiittvorrichtung erneut

betdtigt wurde.
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Stattdessen kann sich die Ladevorrichtung auch jeweils
bei Erreichen einer vorgegebenen Stellung bzw. innerhalb

einer vorgegebenen Bewegungsphase stillsetzen, sobald die

Einschiittvorrichtung nicht mehr betdtigt wird.

Gegebenenfalls kann die Ladevorrichtung nach Bet&dtigung
des Signalgebers durch die Einschiittvorrichtung Jjeweils
einen vollen mit der Ruhestellung beginnenden und endenden
Bewegungszyklus durchlaufen.

Bei hinreichendem Fassungsvermdgen des Einschiittraumes
geniigt es, wenn sich die Ladevorrichtung erst nach mehreren
Einschiittvorgédngen automatisch in Betrieb setzt. Dadurch

konnen die tatsichlichen Betriebszeiten noch weiter ver-
kiirzt werden.

Bei einer anderen bevorzugten Ausfiihrungsform der Erfindung
ist vorgesehen, daB die Einschiittvorrichtung nur betdtigbar
ist, wenn die Ladevorrichtung eine der Ruhestellung benach-
barte Lage einnimmt, um auch bei sehr engem Einschiittraum
verhindern zu k&nnen, daB Teile der Ladevorrichtung gegen
Teile der in die Einschiitt8ffnung eingekippten Miillbehdl-
ter, —gef&dBe oder -container stoBen und dieselben beschid-
digen bzw. die Ladevorrichtung blockieren. Bei einer der-
artigen Steuerung 1l&8t sich praktisch jede Ladevorrichtung

nachtréglich mit einer Einschiittvorrichtung kombinieren.

Die Steuerung der gegebenenfalls aufeinander abgestimmten
Bewegungsphasen von Lade- und Einschittvorrichtung 188t
sich am einfachsten mit elektronischer Steuereinrichtung
und Istwertgebern verwirklichen, welche von der Lade-

bzw. Einschiittvorrichtung wdhrend der jeweiligen Bewegungs-
zyklen betdtigt werden.
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Als Istwertgeber dienen beispielsweise bei Erreichen
einer bestimmten Stellung der Lade- bzw. Einschiitt-
vorrichtung reagierende wegabhd@ngige Schalter oder
Endschalter, aber auch -~ vorzugsweise - auf den
Pneumatik- bzw. Hydraulikdruck in Teilen des Antriebs-
systems von Lade- bzw. Einschiittvorrichtung ansprechende

druckabhingige Schalter.

Vorzugsweise nimmt die Ladevorrichtung in Ruhelage
eine den Schiittgutbehdlter gegeniiber dem Einschiittraum
abschlieBende Lage ein. Bei der oben dargestellten
Ladevorrichtung befindet sich die Fihrungsplatte dann

in ihrer unteren Endlage oder nahe derselben.

ZweckmdBigerweise sind Einschiittvorrichtung und
Ladevorrichtung so miteinander synchronisiert, da$

die Ladevorrichtung jeweils ihre den Einschiittraum
ausrdumende Bewegung ausfihren kann, wenn die Einschitt-
vorrichtung nach dem Entleeren der Millbehdlter wieder
ihre untere Stellung erreicht. Dies wird beispielsweise
erreicht, wenn sich die Fiihrungsplatte in der Ruhestellung
in der unteren Lage befindet und die Ladevorrichtung bei
Inbetriebnahme der Einschiittvorrichtung unverzdgert

startet.

Nachfolgend wird ein bevorzugtes Ausfiilhrungsbeispiel
der Erfindung anhand der Zeichnung erl&utert. Dabei
zeigt die einzige Figur die Seitenansicht des hinteren
Teiles eines auf einem Fahrzeug angeordneten Millsammel-
behdlters mit Einschiittgehduse sowie darin angeordneter
Ladevorrichtung und mit Einschiittvorrichtung zur Ent-
leerung von Miillcontainern, wobei in schematischer '
Darstellung charakteristische Lagen der Ladevorrichtung
sowie der Einschiittvorrichtung dargestellt sind.
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Am hinteren Ende eines im einzelnen nicht dargestell-
ten Miillsammelbehdlters 10 eines Miillfahrzeuges ist
ein Einschiittgehduse 11 mittels eines obgren Quer-
gelenkes 12 hochklappbar angelenkt und in der darge-
stellten heruntergeklappten Lage gegen Hochklappen
gesichert. Eine Riickwandverblendung 13 mit Einschiitt~
vorrichtung 14 ist am Rickwandrahmen 15 des Einschiitt~
gehduses 11 abnehmbar befestigt. Mittels Schwenkarme 14
kann die Einschiittvorrichtung 14 Miillcontainer 40

od.dgl. in das Einschiittgehduse 11 hineinschwenken
und entleeren.

Im Einschﬁttgehéuse 11 ist eine im wesentlichen aus
Fihrungsplatte 16 und Ladeschaufel 20 bestehende ILade-
vorrichtung angeordnet. Die in seitlichen schrigen
Geradefihrungen 17 verschiebbar gefilhrte Fiihrungsplatte
16 wird durch zwei beidseitig an der Fiihrungsplatte 16
angeordnete doppelt wirkende Zylinder-Kolben-Aggregate 18
angetrieben, deren Zylinder am Einschiittgehduse 11 und

deren Kolbenstangen an der Filihrungsplatte 16 angelenkt
sind.

Am unteren Ende der Fiihrungsplatte 16 ist durch Gelenk

19 eine Ladeschaufel 20 angelenkt, die sich ebenso wie
die Fihrungsplatte 16 iber die lichte Weite des Ein-
schiittgehduses 11 erstreckt und an ein zweites Zylinder-
Kolben-Aggregate—-Paar 21 angeschlossen ist, dessen Zylin-
der an der Filhrungsplatte 16 und dessen Kolbenstangen

an der Ladeschaufel 20 angelenkt sind.

Die Bewegungsverhdltnisse der Ladeschaufel 20 sind im
einzelnen, und zwar in vier charakteristischen Lagen I
bis IV, schematisch dargestellt. In der Lage I befindet

sich die Ladeschaufel 20 in ihrer oberen Fdrderstellung
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nach Beendigung ihres Fdrderhubes, bei dem das

zuvor in Pfeilrichtung x., eingefiillte und in Pfeil-

1

richtung x, nach vorn oben geforderte Schiittgut in

2
Pfeilrichtung x, in den Miillsammelbehdlter 10 weiter-

gefdrdert wordei ist. Die die Fihrungsplatte 16 an-
treibenden Zylinder-Xolben-Aggregate 18 befinden sich
im eingezogenen Zustande, die die Ladeschaufel 20
schwenkenden Aggregate 271 im ausgezogenen 2Zustande,
G.h. die Kolben der Aggregate 21 sind teleskopartig
vell aus dem jeweiligen Zylinder ausgeschoben und
nakten die Ladeschaufel 20 um ihr Gelenk 19 an der
rikrungsplatte 16 entgegen dem Uhrzeigersinn in die

Lage I herumgeschwenkt.

Zur Rickbewegung der Ladeschaufel 20 aus der lage I
{ber die Lage II bis in die Lage III werden zundchst
die Zylinder-Kolben—Aggregate 21 bei unverdndert
bleibenden Zylinder-Kolben-Aggregaten 18 teleskopartig
verkiirzt, wobei die Ladeschaufel 20 in die Lage 1II
geschwenkt wird. AnschlieBend werden die Zylinder-
Kolben-Aggregate 18 bei unveré&ndert bleibenden Zylin-
cder-Kolben—-Aggregaten 21 teleskopartig verlEngert.

Die Fiihrungsplatte 16 verschiebt sich hierbei zusammen
mit der Ladeschaufel 20 in der Fihrung 17 nach unten,
bis die Endlage III der Ladeschaufel 20 erreicht ist.
In dieser Lage befindet sich die freie Kante 22 der
Ladeschaufel 20 mit horizontalem 2Abstand dicht vor
oder etwas unterhalb der Einschiittkante 23 der durch
den Rilickwandrahmen 15 des Einschiittgeh&uses 11 gebilde-
ten EinschiittSffnung 24, so daBl die Ladeschauiel 20 das

zuvoy in Pfeilrichtung x., durch die Einschiittdfinung 24

1
in den unteren, wannenartigen Teil 25 des Einschiittrau-
mes 26 im Einschiittgehduse 11 eingefiillte Schiittgut
mittels ihrer in dieser Lage unteren Fdrderil&che 27

nach oben abdeckt.

Vo g
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Zur Weiterbefdrderung des in den unteren wannenartigen
Raum 25 eingefilillten Schiittgutes werden die Zylinder-
Rolben-Aggregate 21 durch Ausschieben der Kolben ver-
l&ngert, wodurch die Ladeschaufel 20 in ihrer unteren
Lage entgegen dem Uhrzeigersinn um das Gelenk 19 in die
Lage IV geschwenkt wird, wdhrend die Zylinder-Xolben-
Aggregate 18 unverdndert bleiben. Hierauf werden die
Zylinder-Kolben-Aggregate 18 bei unver&dndert bleiben-
den Zylinder-Xolben-Aggregaten 21 teleskopartig ver-
kiirzt. Die Fihrungsplatte 16 wird dadurch zusammen mit
der Ladeschaufel 20 aus der Lage IV in die Ursprungs-
lage I verschoben, so daB das eingefiillte Schiittgut in
Pfeilrichtung Xy und X, in den Miillsammelbehdlter 10
gefdrdert wird.

Bei Nichtgebrauch wird die Ladeschaufel 20 in einer

Ruhelage stillgesetzt, die der Lage III, gegebenenfalls
auch der Lage IV, bzw. einer Zwischenstellung zwischen
den Lagen III und IV entspricht, so daB der Miillsammel-
behdlter 10 zum Einschiittraum 26 hin durch Fiihrungsplatte
16 und Ladeschaufel 20 abgedeckt wird.

Bei nicht montierter Einschliittvorrichtung 14, d.h. bei
riickseitig offenem Einschiittgehduse 11, wird die durch
die Fihrungsplatte 16 sowie die Ladeschaufel 20 gebildete
Ladevorrichtung mittels auf einer Schalttafel 29 ange-
ordneter Schalter betdtigt.

Bei montierter Einschiittvorrichtung 14 erfolgt die
Steuerung der Ladevorrichtung 16,20 erfindungsgemiB
automatisch in Abhdngigkeit vom Betrieb der mittels
eines nicht dargestellten Bedienungshebels betdtigten

Einschiittvorrichtung.

Dabei kann beispielsweise vorgesehen sein, dafB die
Ladeschaufel 20 jeweils einen vollen Bewegungszyklus,
beginnend und endend mit der Lage III bzw. einer dazu
benachbarten Ruhelage, ausfiihrt, nachdem mittels der
Einschiittvorrichtung 14 ein Miillcontainer 40 in den
Einschiittraum 26 hinein entleert worden ist. Erst nach

seiner erneuten Betdtigung der Einschiittvorrichtung bei
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der Entleerung eines weiteren Millcontainers 40

wird die Ladeschaufel 20 erneut in Betrieb gesetzt.
Falls mehrere Miillcontainer 40 kurz hintereinander
entleert werden, kommt die Ladeschaufel 20 nicht oder
nur fiir ganz kurze Zeit zum Stillstand. Auf diese

Weise werden die tatsdchlichen Betriebszeiten der lLade-
schaufel 20 der Menge des in den Einschiittraum 26 ein-
gebrachten Schiittgutes angepaBt, so daB gegeniiber einer
dauernd zyklisch umlaufenden Ladeschaufel 20 eine erheb-
liche VerschleiBminderung sowie eine wesentlich geringe-

re LAdrmbeldstigung gegeben sind.

Eine weitere Verkiirzung der tatsdchlichen Betriebs-
zeiten der Ladeschaufel 20 13Bt sich erreichen, wenn
der untere Teil 25 des Einschiittraumes 26 hinreichend
groB8 ist und die Ladeschaufel 20 erst nach einer vor-
gegebenen Zahl von Einschiittvorgdngen entsprechend dem

Fassungsvermdgen des Teiles 25 in Betrieb gesetzt wird.

Gegebenenfalls kann die vom Betrieb der Einschiittvor-
richtung 14 abhingige Steuerung der Ladeschaufesl 20
bei r&umlich beengten Einschiittgehdusen 11 -dazu dienen,
eine Xollision zwischen dem in das EinschiittgehZuse 11
eingeschwenkten Millcontainer 40 und der Ladeschaufel
20 zu verhindern, indem der Miillcontainer 40 nur dann
hochgeschwenkt werden kann, wenn die Ladeschauiel 20
einen hinreichenden Abstand von der Lage II sowie Zwi-

schenstellungen zwischen den Lagen II und III hat.

Die Steuerung der Einschiittvorrichtung 14 sowie der
Fiihrungsplatte 16 und der Ladeschaufel 20 kann
mittels elektronischer, méglichst programmier-

barer Steuereinrichtung und damit verbundener Istwert-
geber, welche der jeweiligen Stellung von Ladeschaufel
20 bzw. Einschittvorrichtung 14 zugeordnete Signale

erzeugen.

4
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Beispielsweise k&nnen an den Geradefiihrungen 17
Endschalter (nicht dargestellt) angeordnet sein,
die jeweils bei Erreichen der oberen bzw. unteren
Endlage der Fiihrungsplatte 16 ein Signal erzeugen,
wdhrend die Stellung der Ladeschaufel 20 mittels
druckabhé&ngiger Schalter feststellbar ist, welche
auf den Hydraulikdruck in den Zylinder-Kolben-
Aggregaten 18 bzw. 21 reagieren.

Die Stellung der Einschiittvorrichtung 14 kann wiederum
durch von den Schwenkarmen 14' betdtigbare wegabhdngige
Schalter (nicht dargestellt) iiberwacht werden, welche

beispielsweise in der oberen oder unteren Endlage der
Schwenkarme 14' betatigt werden.

Bel einer besonders bevorzugten Ausfithrungsform der
Erfindung wird die Einschiittvorrichtung 14 hydraulisch
betdtigt,und die Schwenkarme 14' (bzw. entsprechende
Organe) heben den Millcontainer 40 in die strichpunktiert
dargestellte Einschiittstellung an, wenn den Schwenk-
armen 14' zugeordnete Hydraulikaggregate iiber eine
zugehO8rige Hydrauliksteuerleitung unter Druck gesetzt
werden. An dieser Hydrauliksteuerleitung ist ein
Druckschalter, z.B. ein Kolbendruckschalter, angeordnet,
welcher aus seiner Ruhestellung in eine Einschaltstellung
verschoben wird, sobald und solange der Druck in der
Hydrauliksteuerleitung ansteigt, d.h. sobald und solange
die Einschiittvorrichtung betdtigt wird. In dieser Ein-
schaltstellung schaltet der Druckschalter die Ladevor-
richtung 16/20 ein, welche dann zundchst weiterl&uft,
solange der Druckschalter in seiner Einschaltstellung
bleibt, d.h. solange die Einschiittvorrichtung 14 bet&tigt
wird. Sobald der Druckschalter wieder in seine Ruhe-
stellung zurickfallt, d.h. sobald die Betdtigung der
Einschiittvorrichtung 14 endet, lduft die Ladevorrichtung
16/20 nur noch weiter, bis ihre Ruhelage, etwa die

Lage III, erreicht ist. Falls die Ladevorrichtung 16/20
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beim Zuriickfallen des Druckschalters in die Ruhestellung
eine Position zwischen den Lagen III und IV einnimmt,

wird die Ladevorrichtung 16/20 sofort stillgesetzt,

Bei dieser Ausfilhrungsform wird erreicht, daB die
Ladevorrichtung 16/20 praktisch nur bei betdtigter
Einschiittvorrichtung 14 in Betrieb ist. Wird die
Einschiittvorrichtung nach mehr oder weniger langer
Pause erneut eingeschaltet, rdumt die Ladevorrichtung
16/20, welche beim Einschalten der Einschiittvorrichtung
14 aus der Lage III bzw. einer Position zwischen den
Lagen IIT und IV startet, den wannenfdrmigen Raum 25
des Einschiittraumes 26 vollstdndig aus, bevor der Mill-

container 40 die Einschiittstellung erreicht hat.

Dariiber hinaus ist diese Ausftihrungsform ohne AbZnderung
fiir unterschiedliche hydraulisch betdtigte Einschiitt-
vorrichtungen geeignet, unabh&ngig davon, ob sehr groBe
oder relativ kleine Miillcontainer oder -gefdBe entleert
werden sollen. In jedem Falle ist der vom Druckschalter
registrierte Druckanstieg bei Betdtigung der Einschiitt-
vorrichtung 14 ein geeignetes Signal, die Ladevorrichtung
16/20 in Betrieb zu setzen bzw. zu halten.

Eine entsprechende Anordnung ist auch bei pneumatisch

betriebener Einschiittvorrichtung mdglich.
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Patentanspriiche

Ladevorrichtung fir Schiittgutbeh&dlter, insbesondere
Miillsammelbehdlter auf Miillfahrzeugen, mit Einschiitt-—
vorrichtung, mittels der Miillbehdlter, -gefiBe,
-container od.dgl. aus einer unteren Stellung in

eine angehobene Einschiittstellung zur Entleerung in
einen das eiqgeschﬁttete Gut zundchst aufnehmenden
Einschiittraum anhebbar sind, der mittels einer das
Schiittgut in den Schiittgutbehdlter einbringenden,
sich in Abhidngigkeit vom Betrieb der Einschiittvor-
richtung selbstt&dtig einschaltenden Ladevorrichtung
ausrdumbar ist, dadurch gekennzeichnet, daB sich die
bei bzw. nach Betdtigung der Einschiittvorrichtung (14)
automatisch einschaltende kontinuierlich betreibbare
Ladevorrichtung (16,20) nach Ausrdumung des Einschiitt-
raumes (26) nur dann in ihrer Ruhelage (z.B. IV)
stillsetzt, wenn die Einschiittvorrichtung (14) sich
in Richtung ihrer unteren Stellung bzw. einer Halte-
steliung bewegt bzw. dieselbe einnimmt, bei jeder
anderen Stellung bzw. Bewegungsphase der Einschiti-

vorrichtung (14) jedoch weiterlduft.

2. Ladevorrichtung nach Anspruch 1, gekennzeichnet durch

- eine Fihrungsplatte (16), welche zwischen einer
oberen Endlage und einer unteren Endlage, die ge
Uiber der oberen Endlage zur Einschiittéffnung (24
des Einschiittraumes (26) hin versetzt ist, verschielr
bar bzw. bewegbar ist, sowie

- eine Ladeschaufel (20), welche an der Fthrungsplatze
(16) gelenkig angeordnet ist und in der cberen
Endlage der Flhrungsplatte (16) aus einer zum
Schiittgutbehdlter (10) hin verschwenkten Lage (I

zur Einschiittdffnung (24) hin ausschwenkt und in

Y

unterer Endlage der Fihrungsplatte (16) untexr Aus-

rdumung des wannenfdrmigen Bodens des Einschiitt-
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raumes (26) zum Schiittgutbehdlter (10) hin

(von III nach IV} eingeschwenkt wird.

Ladevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 und 2,
gekennzeichnet durch eine den Schiittgutbehdlter (10)
gegeniiber dem Einschiittraum (26) abschlieBende
Ruhelage.

Ladevorrichtung nach einem dexr Anspriche 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet, daB die Fidhrungsplatte (16)

in Ruhelage der sich bei Inbetriebnahme der Einschiitt-
vorrichtung (14) praktisch ohne Verzd&gerung in Betrieb
setzenden Ladevorrichtung (16,20} ihre untere Endlage

oder eine benachbarte Lage einnimmt.

Ladevorrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet, daB ein Druckschalter vorge-
sehen ist, welcher auf den beim Einschalten der
hydraulisch oder pneumatisch bet&dtigbaren Einschiitt-

vorrichtung (14) auftretenden Druckanstieg im Hydrau-

4

lik- bzw. Pneumatiksystem der Einschiittvorrichtung (14) .

anspricht und die Ladevorrichtung (16,20) einschaltet
bzw. in Betrieb h&lt.

Ladevorrichtung nach einem dexr Anspriiche 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet, daf die Ladevorrichtung
{16,20) nach Betdtigung der Einschiittvorrichtung (14)
mindestens noch wé&hrend einer Nachlaufzeit weiter-
18uft und dann bei Exrreichen der Ruhelage stehen
bleibt.
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Ladevorrichtung nach Anspruch 6, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Nachlaufzeit mit Erreichen einer

vorgegebenen Stellung der Einschiittvorrichtung (14)

einsetzt.

Ladevorrichtung nach Anspruch 7, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Einschiittvorrichtung (14) in
einer ihrer Endlagen, wie Einschilittstellung oder
untere Stellung, Befehlsgeber zum Einsatz der
Nachlaufzeit betdtigt.

Ladevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis §,
dadurch gekennzeichnet, daB die Ladevorrichtung
(16,20) nach Bet&dtigung der Einschiittvorrichtung
(14) mindestens einen vollen, mit der Ruhestellung

beginnenden und endenden Bewegungszyklus durch-
lauft.

Ladevorrichtung nach Anspruch 9, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der volle Bewegungszyklus jeweils
nach Erreichen der Einschiittstellung der Einschiitt-

vorrichtung (14) durchlaufen wixrd.

Ladevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 10,
dadurch gekennzeichnet, daB die Einschiittvorrich-
tung (14) nur betdtigbar ist, wenn die Ladevorrich-
tung (16,20) eine der Ruhestellung benachbarte kzw.

der Ruhestellung vorausgehende Lage einnimmt.

Ladevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 11,
dadurch gekennzeichnet, daB die Ladevorrichtung
{16 ,20) erst nach einer vorgebbaren Zahl von Ein-

schiittvorgédngen einschaltbar ist.
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13. Ladevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 12,
dadurch gekennzeichnet, dal ein zum Antrieb dex

Ladevorrichtung (16,20) dienender Motor, insbeson-

dere ein mit der Ladevorrichtung (16,20) - vorzugs-—

weise nur bei stehendem Fahrzeug - kuppelbarerxr
Fahrzeugantriebsmotor, nach Stillsetzen der Lade-
vorrichtung (16,20} automatisch auf verminderte
Drehzahl, z.B. Leerlaufdrehzahl, abfdllt.

14. Ladevorrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 13,
dadurch gekennzeichnet, daB zur Steuerung der
Lade- und Einschiittvorrichtung (16,20;14) eine

elektronische, vorzugsweise programmierbare

Steuereinrichtung mit Istwertgebern, wie Endschaltern
und/oder druckabhédngigen bzw. wegabhé@ngigen Schaltern,

angeordnet ist, welche von der Lade- bzw. Einschitt-

vorrichtung (16,20;14) betdtigt werden.

15. Ladevorrichtung nach einem dexr Anspriche 1 bis 14,
dadurch gekennzeichnet, daB die Ladeschaufel (20)

den Einschiittraum (26) ausrdumt, wenn sich die

Einschiittvorrichtung (14) in Richtung ihrer unteren

Stellung bewegt bzw. eine Lage nahe dieser Stellung

einnimmt.

e’

Y
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