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@ Systéme léve-bobine de métier & dévider ou a retordre.

@ Il comprend deux roues (4, 6) autour desquelles est
tendu un ruban d'acier (7) fixé & la périphérie de chaque
roue. La premiére (4) d'entre slles est angulairement assuje-
tie & un premier arbre (2) tandis que la seconde (6} qui est
associée & un arceau (14) entre les branches duquel est
placée une bobine (16), est montée a rotation libre sur un
second arbre (3). Celui-ci est porté par I'une des extrémités
d’un bras (1) dont l'autre extrémité est articulée autour du
premier arbre (2).
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Systéme léve-bobine de métier & dévider ou a retordre

On sait-Que dans un métier 4 dévider ou & retordre, le fil
est emmagasiné sur 1'Ame d'une bobine entrainée en rotation
par friction au moyen 4'un tambour 4'entrainement. Au fur
et & mesure que le fil est déposé sur la bobine, le diamétre
de celle~ci grandit de sorte qu'il est nécessaire de guider

et maintenir en position la bobine en formation.

On a déjd proposé plusieurs solutions pour effectuer ces
2 . [}
operations.

On a d'abord prévu des glissidres dans lesquelles se déplace

l'axe de 1l'adme de la bobine en vue d'assurer son guidage.

On a également prévu de monter 1'&me de la bobine 3 1l'extrémi-
té d'un bras pivotant de telle sorte que le déplacement de

la bobine s'effectue suivant un arc de cercle.

Enfin, en vue de dégager la partie située & l'arriére de la
bobine en formation, on utilise généralement comme moyen de

guidage et de maintien de la bobine un systéme 3 parallélogram-
me.

Ces divers modes de réalisation comportent chacun des
inconvénients et en particulier ils ne permettent pas de
réaliser un ensemble suffisamment rigide pour éviter les
vibrations. D'autre part, la trajectoire suivant un arc de
cercle n'est pas idéale car lorsque la bobine grossit, elle
a tendance 3 s'écraser et 3 venir appuyer sur le guide-fil
car on dispose ce dernier le plus prés possible de la
bobine en formation. Sa périphérie vient alors en contact
avec le guide-fil, si bien qu'il est nécessaire de le
reculer, ce qui entraine une opération supplémentaire qui
gréve le cofit de 1l'opération.

Pour ces deux raisons il est souhaitable de choisir une

trajectoire de la bobine qui soit quelque peu différente
d'un arc de cercle.
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Les perfectionnements qui font l'objet de la pré&sente inven-
tion visent 3 permettre l'obtention de ce ré&sultat qui
présente comme avantage principal celui de garder pendant
toute la durée de la formation de la bobine le guide-fil
dans une méme position proche de la bobine.

Le dessin annexé&, donné 2 titre d'exemple, permettra de
mieux comprendre l'invention, les caractéristiques qu'elle

présente et les avantages qu'elle est susceptible de procurer

Fig. 1 est une vue par cdté& d'un systéme lé&ve-bobine
suivant 1l'invention,

Fig. 2 en est une vue par dessus.

Fig. 3 illustre le principe de fonctionnement du systéme
suivant 1'invention.

Comme illustré en fig. 1 et 2, le systéme lé&ve-bobine &tabli
conformément & 1'invention comprend tout d'abord un bras
double 1 articul& librement par des oreilles la, lb autour
d'un premier arbre fixe 2. Les extr&mit&s du bras double 1
opposées aux oreilles la, lb constituent palier pour un
second arbre 3. De manidre adjacente & l'oreille 1lb du bras
1, on a monté sur l'arbre 2 une roue 4 angulairement fixe
sur ledit arbre grdce a la pr&sence d'une goupille transver-
sale 5. Le second arbre 4 dépasse au-dela du bras 1 de
mani&re qu'une seconde roue 6 puisse é&tre mont&e 3 rotation
libre en vis-3a-vis de celle 5 sur l'extrémit& en question de
l1'arbre 3. Autour des deux roues 5 et 6 on fait passer un
ruban m&tallique &tabli avantageusement en acier et qui a
été affecté& de la référence gé&nérale 7. Ce ruban, grice a la
pré&sence d'un tendeur 8, est fortement tendu afin qu'il soit
appliqué &nergiquement sur la p&riphérie des deux roues 4 et
6. De mani@re qu'aucun glissement ne se produise entre le
ruban 7 et ces roues, on utilise sur chacune d'elles un vé
de blocage 9 dans la partie centrale duguel on engage une
vis 10 qui traverse le ruban pour venir se visser dans un
trou filet& de chaque roue. On est ainsi assuré d'un parfait
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assujettissement du ruban 7 sur la p&riph&rie des roues.

L'une des joues lla d'une chape 1l est assembl&e a la face
intérieure de la roue 6 au moyen de deux vis 12 et 13. La
chape 11 est solidaire d'un arceau 14 entre les extrémités
des branches duquel sont mont&es 3 rotation les deux extrémi-
tés de l'axe 15 de 1l'8me non repré&sentée, de la bobine de

£fil 16.

On a encore repré&sent& le tambour moteur 17 destin& a l'entrai-
nement en rotation de la bobine 16, ainsi que le guide-fil

18 situé& pratiquement dans le plan horizontal passant par la
génératrice supérieure du tambour 17. Entre l'oreille 1b du
bras 1 et la roue 4 on a placé une rondelle 19 de matiére 2a
haut coefficient de frottement telle que celle utilis&e pour
les garnitures de freins & tambour et qui est destin&e &
freiner le pivotement du bras 1. '

Le fonctionnement d&coule des explications qui pré&cédent :

Comme illustré& en fig. 1 et 3, au dé&but de l'opé&ration de
bobinage, 1'4me de la bobine 16 repose contre le tambour 17,
qui entraine ladite &me en rotation., Lorsqu'un £il sortant
du guide-fil 18 est engag® entre 1l'Ame en question et le
tambour 17, il s'enroule suivant des nappes superposées
déterminées par le mouvement alternatif du guide-fil 18. Au
fur et 3 mesure que l'Spaisseur des couches de fil augmente,
c'est-3-dire lorsque le diam&tre de la bobine 16 croit,
l'arceau 14 est repoussé& vers le haut. Ce mouvement d'ascension
entraine une rotation de la roue 6 qui a pour cons&quence un
changement de position relative du ruban 7 par rapport aux
deux roues 4 et 6., L'Elé&vation de l'arceau 14 provogue un
enroulement suivant un angle C©L du ruban 7 sur la p&riphérie
de la roue 4, tandis qu'une longueur correspondante de ruban
se d&roule de la périphérie de la roue 6. Du fait de 1la

présence de la rondelle 19, le déplacement vers le haut du
bras 1 est freins&. '

La trajectoire 20 de l'axe 15 de l'ame de la bobine 16 est
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une courbe qui est fonction du rapport des rayons des deux

roues 4 et 6 et des longueurs L et 1 du bras 1 et de l'arceau
14 respectivement.

On observe que par rapport a la trajectoire circulaire 21
que suivrait 1'axe 15 si celui-ci &tait reli& par un levier
au premier arbre 2, la trajectoire ré&elle 20 se situe 2
1'intérieur de la machine, de telle sorte que la bobine
pleine se trouve en excellente position pour &tre &vacude
sur un tapis transporteur central comme cela est bien connu
dans la pratique. Il va de soi gu'on n'a pas décrit de
manidre précise le mécanisme destin& & maintenir la bobine
surélevée par rapport au tambour d'entrainement 17 en fin

d'opération de bobinage car ce m&canisme est tout 3 fait
usuel,

On a ainsi r&alis& un syst@me destiné& 3 guider une bobine en
cours de formation qui pr&sente une grande rigidité& car tous
les jeux sont rattrapé&s par le ruban d'acier de telle sorte
gu'on obtient une excellente tenue de la bobine. En outre,
le systéme comporte un nombre r&duit de pi&ces de telle
sorte qu'il est moins coliteux que ceux utilis&s jusqu'a
présent.

On congoit que l'ensemble des deux roues 4, 6 du ruban 7 et
du bras 1 pourrait &tre disposé au centre de la chape 1ll. A
ce moment celle-ci serait pré&vue avantageusement solidaire
de l'arbre 3 sur lequel la roue 6 serait cal&e, tandis qhe
cet arbre tourillonnerait librement dans l'extr&mit& consi-
déré&e du bras 1.
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Revendications

1. Systéme l&ve-bobine du genre destin& a guider le déplace-
ment de celle-ci au fur et a8 mesure que son diam@tre s'accroit,
par enroulement du £il, .caract&ris& en ce qu'il comprend

deux roues (4, 6) autour desquelles est tendu au moyen
funiculaire (7) fix& & un point de la p&riphé&rie de chaque
roue dont la premilre (4) est angulairement assujettie a un
premier arbre (2), tandis que la seconde (6) est associe &
un arceau ¢l14) entre les branches duquel est plac&e ladite
bobine, ladite seconde roue (6) &tant mont&e & l'une des
extrémités d'un bras (1) dont l'autre extrémité est articulée
autour du premier arbre (2).

2. Systéme lave-bobine suivant la revendication 1, caractéri-
s& en ce que la seconde roue (6) est cal&e sur un second
arbre (3) angulairement solidaire de l'arceau (14) et qui
tourillonne dans le bras (1).

3. Systéme l&ve-bobine suivant la revendication 1, caractérisé
en ce qu'il comprend deux roues (4, 6) autour desquelles est
tendu un moyen funiculaire (7) f£ix& & un point de la p&riphé&-
rie de chaque roue dont la premiére (4) est angulairement
assujettie 3@ un premier arbre (2), tandis que la seconde (6)
qui est assocife 3 un arceau (14) entre les branche duquel

est placé ladite bobine (16), est mont&e 3 rotation libre

sur un second arbre (3) porté par l'une des extré&mité&s 4d'un
bras (1) dont l'autre extr&mit& est articul&e autour du
premier arbre (2).

4., Syst@&me la&ve-bobine suivant 1'une quelconque des revendi-
cations 1 & 3, caractéris& en ce que l'organe funiculaire
(7) est un ruban m&tallique pourvu d'un tendeur (8).

5. Systé&me l&ve-bobine suivant la revendication 4, caracté&risé
en ce que le ruban (7) est fix& 3 la périphérie de chaque
roue (4, 6) au moyen d'un vé& de blocage (9) dont les extré&mi-
tés des ailes sont appliqu&es sur 1l'extérieur dudit ruban.
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6. Systéme leéve-bobine suivant la revendication 5, caractérisé
en ce que le bras (1) est double afin de maintenir le second
arbre (3) au niveau de ses deux extrémités.

7. Systéme l&ve-bobine suivant la revendication 6, caractérisé
en ce que l'arceau (14) supportant la bobine (16) est solidai-
re d'une chape (l1) dont 1l'une des joues est assujettie & la
seconde roue (6). ' '

8. Systéme l&ve-bobine suivant la revendication 7, caractérisé
en ce qu'une rondelle (19) de matidre 3 haut coefficient de
frottement est plac&e entre le bras (1) et la premi&re roue
(4) afin que le pivotement dudit bras autour du premier

arbre (2) s'effectue avec une ré&sistance d&terminée.
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