EP 0 094 592 A1

Europaisches Patentamt

European Patent Office

° d

Office européen des brevets

®

@ Anmeldenummer: 83104576.0

@ Anmeldetag: 10.05.83

0 094 592
A1

@ Veréffentiichungsnummer:

EUROPAISCHE PATENTANMELDUNG

& . c>: E 05 B 49/00
E 05 B 47/06

(0 Prioritat: 13.05.82 DE 3218112

@ Verdtfentlichungstag der Anmeldung:
23.11.83 Patentblatt 83/47

Benannte Vertragsstaaten:
AT BE CH DE FR GB IT LI NL SE

@ Anmelder: Meister, Klaus, Dr.
Am Fischerwinkel 3
D-8022 Griinwald{DE)

@ Anmelder: Meyers, Pierre
Nimrodstrasse 7a
D-8012 Ottobrunn(DE}

@ Erfinder: Meister, Klaus, Dr.
Am Fischerwinkel 3
D-8022 Griinwald(DE)

@ Erfinder: Meyers, Pierre
Nimrodstrasse 7a
D-8012 Ottobrunn(DE)

@ Verschlusseinrichtung.

@ Vorgestelit wird eine VerschluBeinrichtung mit mechani-
schem VerschiuB (23, 24) welche nach richtiger Eingabe
eines elektronisch verarbeiteten Codes fiir das Offnen beta-
tigbar ist. Ein Elektromagnet (7, 30) wird dabei unter Strom
gesetzt.

Es ist vorgesehen, daR der Eiektromagnet (7, 30) ledig-
lich eine kraftschilissige Verbindung herzustelien hat, nicht
aber selbst Teile bewegen muB. Die kraftschliissige Verbin-
dung, die einen gewissen Schiupf aufweisen darf, fiihrt dazu,
dafl bei einer Zahnradkuppliung (11), bestehend aus einem
Antriebsrad (1) einem Abtriebsrad (2) und einem Kuppelrad
(3) das Kuppetrad (3) von auRen mechanisch zum Eingriff mit
den beiden anderen Rédern Antriabsrad (1), Abtriebsrad (2},
gebracht wird. Sobald dies der Fall ist, kann der Verschlu
dber eine auf dem Abtriebsrad (2) montierte Nocke (13)
bewegt werden. Das Kuppelrad (3) kann mithin erst dann in
Eingritf gebracht werden, wenn der Elektromagnet (7,30}
stromfihrend ist.
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Beschreibung

VerschluBeinrichtung

Die Erfindung betrifft eine VerschluBeinrichtung mit mecha-
nischem VerschluB, welche nach richtiger Eingabe eines
elektronisch verarbeiteten Codes fiir das Uffnen betdtigbar

ist, und bei der ein Elektromagnet unter Strom gesetzt wird.

VerschluBeinrichtungen der genannten Art sind bekannt. Bei
solchen VerschluBeinrichtungen soll der zu verschlieBende
Beh&dlter oder aber auch Tiiren aller Art ohne Benutzung eines
mechanischen Schliissels getffnet werden ktnnen. Hierzu wird
normalerweise ein numerisches Tastenfeld an der AuBenseite
der Tiir angebracht. Mit Hilfe des Tastenfeldes kann manuell
ein mehrstelliger Code eingegeben werden. Stimmt der einge-
gebene Code mit einem vorgegebenen Code iiberein - je nach
Auslegung sind mehrere hundert Millionen mdgliche Zahlen
bzw. Buchstabenkombinationenen mbglich - so wird das mecha-
nische Riegelorgan freigegeben.

Die Vorteile solcher VerschluBeinrichtungen liegen auf der
Band. Von gr3B8ter Bedeutung ist, daB ein mechanischer
Schliissel herkbmmlicher Art nicht mehr bendtigt wird. Statt-
dessen wird ein Code benutzt, der all denjenigen Personen
mitgeteilt wird, die befugterweise Zugang zu der zu ver-
schlieBenden Einrichtung haben sollen. Der Code kann in
beliebigen Intervallen gedndert werden, so daB ein HbchstmaB
von Schutz vor unbefugten Benutzern erzielt werden kann.
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Etwas dhnliches ist mit einem mechanischen Schliissel undenk-
bar, da dazu jedesmal das gesamte SchioB oder der Sicherheits-
zyiinder ausgetauscht werden miBte. Auch die im t&glichen Ge-
brauch auftretenden Probleme wie VergeBlichkeit, Verlust,
Verlegen des Schliissels bzw. Diebstahl oder Nachformen des
Schliissels durch Unbefugte entfallen vollst&ndig.
. . !

Ein Beispiel fiir diese Technik findet sich in der DE-0S
27 27 882. Das den bekannten Einrichtungen zugrundeliegende
Prinzip ist dabel in der dortigen Figur 1 anschaulich darge-
stellt. Mit den heute verfiigbaren elektronischen Mitteln ist
das Problem der Bereitstellung von elektronischen Verarbei-
tungseinheiten in hohem MaBe gel®&st. Problematisch ist jedoch
nach wie vor die Mechanik des Schlosses, da nach Eingabe des
richtigen Code-Wortes die mechanischen Teile des Schlosses,
insbesondere selbstverst&ndlich die VerschluBfalle, Riegel
und dergl., bewegt werden miissen.

Eine bekannte LOsung dieses Problems findet sich in der DE-
AS 26 30 019. Diese, wie auch bei anderen bekannten L®sungen,
siehe DE-AS 29 22 890, US-PS 4 148 092 fir alle, sieht die
Verwendung eines Elektromagneten vor. Ein solcher Elektro-
magnet bietet sich an, da das in elektrischer Form vorliegen-
de Ausgangssignal der Verarbeitungselektronik mittels eines
Elektromagneten grunds&@tzlich leicht in mechanisch nutzbare
Krédfte umsetzbar ist. Kennzeichnend fiir die bekannten L®sungen
ist dabei, daB die Elektromagnete in der Weise eingesetzt
werden, daB @er Elektromagnet mechanische Teile - sei es die
VerschluBfalle selbst, Riegel, Hebel u. dergl. - bewegen muB.
Hierdurch bedingt ist eine entsprechend groBe Leistungsauf-
nahme des Elektromagneten und damit zusammenhdngend eine
leistungsfdhige Stromversorgung fiir den Elektromagneten.

Die bisher bekannten Vorrichtungen sind daher in aller Regel
an die Stromversorgung des Hauses- angeschlossen und miissen
neben Umsetzern auch Akkumulatoren aufweisen, damit bei Aus-
fall der Hauselektrik die Tlrbetdtigung sichergestellt ist.

Bei der Verwendung von Batterien sind diese entsprechend gro8
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dimensioniert und miissen in kurzen Intervallen ausgetauscht
bzw. aufgeladen werden. Aufgabe der Erfindung ist es daher,
eine VerschluBeinrichtung der eingangs genannten Art anzu-
geben, bei der der Elektromagnet eine gegeniiber dem Stand
der Technik wesentlich verminderte Leistungsaufnahme hat und
eine BaugrdBe mbglich wird, welche den auch nachtréglichen
Einbau in existierende T{iren und dergl. mit ihren Schl&éssern
sowie das Unterbringen der elektronischen Steuereinheit mit
ihrer Stromversorgung im vorhandenen SchloB8 gestattet. Diese
Aufgabe ist dadurch gel®st, daB eine Zahnradkupplung, be-
stehend aus einem Antriebsrad, einem Abtriebsrad und einem
in Eingriff mit den beiden R&dern bewegbarem Kuppelrad, von
auBen mechanisch drehbar ist, wobei das Abtriebsrad eine bei
Eingriff des Kuppelrades die Bewegung des Verschlusses herbei-
fihrende Nocke trdgt, und daB der Elektromagnet mit dem Kuppel-
rad bewegbar ist, wobei die Bewegung freigegeben ist, wenn
der Elektromagnet eine ausreichend kraftschliissige Verbindung
zu einer von auBen drehbaren Welle hergestellt hat.

Vorteilhafterweise wird der Elektromagnet nicht mehr dazu
benutzt, um selbst ein mechanisches Teil zu bewegen. Die Be-
wegung der mechanischen Teile wird von auBen manuell herbei-
gefiihrt, so daB der Elektromagnet lediglich eine solche
Leistungsaufnahme benttigt, die sicherstellt, daB8 eine fiir

die Bewegung ausreichende kraftschliissige Verbindung herge-
stellt wird.

Eine weitere ganz erhebliche Verminderung der notwendigen
Energieaufnahme flir den Elektromagneten 1&B8t sich dadurch
erzielen, daB das Kuppelrad und der Elektromagnet auf einem
gemeinsamen Tré@ger angebracht sind, und daB fiir den Tr&ger
eine aufhebbare mechanische Halteverbindung hergestellt wird,

mit der das Kuppelrad in Eingriff gefihrt und gehalten wird.

Durch diese MaBnahme kann vorteilhafterweise der Elektromagnet
abgeschaltet werden, sobald die Halteverbindung hergestellt
ist. Hieraus folgt, daB der Elektromagnet nicht nur eine le-
diglich rein kraftschliissige Verbindung herstellen muB, sondern
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auch nur fiir sehr kurze Zeit iiberhaupt unter Strom stehen
muB. Sobald die Haltevorrichtung eingreift, wird der Elektro-
magnet nicht mehr benttigt und kann fiir die weitere Betdti-
gungsdauver der VerschluBeinrichtung von der Stromversorgung
abgeschaltet werden. Dies ist insbesondere bei Schl&ssern
vorteilhaft, bei denen nicht nur die VerschluBfalle selbst
zuriickgezogen werden soll, sondern bei denen dariiberhinaus
weitere mehrstufige Riegelorgane vorhanden sind, wie dies

beispielsweise bei den bekannten Haustilirschltssern der Fall
ist.

Die Vorteile der Erfindung sind &uBerst vielf&dltig und be-
stehen insbesondere darin, daB an die elektrische Versorgungs-
guelle keine hohen Anforderungen gestellt werden miissen, mit-
hin normale Knopfbatterien filir eine mittlere Einbauzeit von
bis zu 5 und mehr Jahren ausreichend sind. Auch die BaugréBe
des Elektromagneten ist erheblich réduziert gegeniiber dem
bekannten Stand der Technik, so daB sich insgesamt die Mbg-
lichkeit zum Einbau aller Einrichtungen unmittelbar im Be-
reich des mechanischen Schlosses ergeben. Nach dem Stand der
Technik dagegen war es bisher erforderlich, die groB8bauenden
Einrichtungen auBerhalb der bereits vorhandenen VerschluBein-
richtungen anzuordnen und mittels elektrischer Leitungen die
Signalzufihrung zu besorgen. Hierdurch ergab sich nicht nur
das Problem der Eingreifbarkeit in den elektrischen Kreis,
sondern auch die Notwendigkeit gro6Bere Umbauarbeiten sowohl
an der Tiir als-auch an der Innenwand des Hauses vornehmen zu
miissen.

Die gefundene Ldsung erlaubt also nicht nur, wie bereits aus-
gefﬁﬁrt, eine &auBerst kompakte Bauweise, mithin Unterbringung
der notwendigen Bauteile unmittelbar auf oder in dem bereits
vorhandenen SchloB, sondern auch den nachtrdglichen Einbau

der erfindungsgeméBen Vorrichtung in bereits bestehende
Schlbsser, da auch die verwendete Zahnradkupplung derart klein
gebaut werden kann, daB ihre Unterbringung in den vorhandenen
Leerrdumen der Schldsser untergebracht werden kann. Last but
not least ist einer der Hauptvorteile der Erfindung die M&g-
lichkeit, die Bet&tigungseinrichtung als selbstdndige Einheit
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in Form eines SchlieBzylinders auszubilden, wodurch diese in
allen existierenden Schldssern an Stelle des bisher benutzten
SchliieBzylinders einsetzbar ist, so daB herktmmliche Schldsser
Verwendung finden kSnnen. Bei dieser Ausbildung findet im
vorderen Teil, welches ins SchloB eingefligt wird, das genormte
Zylinderprofil Verwendung, wdhrend der riickwdrtige Teil als
Kasten geformt ist, in den hinein die Zahnradkupplung und die
zum Kuppeln dienenden Teile wie Kuppelrad, Elektromagnet,
Haltevorrichtung usw. eingebaut sind.

Die Erfindung ist anhand der Figuren n&her dargestellt. Es
zeigen

Fig. 1 &uBere Installationen an einem Tiirschlof fir
eine Baustiir nach herkmmlicher Bauweise,

Fig. 2a, _
2b eine erste Ausfilhrung einer VerschluBeinrichtung

in der Vorder-(Fig. 2a) und in der Draufsicht
(Fig. 2b).

Fig. 3a,

3b eine weitere Ausfiihrung sowohl in Vorder- (Fig.3a)
als auch Draufsicht (Fig. 3b).

Fig. 4 eine Weiterbildung der in Fig. 3a, 3b darge-

stellten Ausfiithrung.

In Figur 1 ist ein THirschloB 10 herkdmmlicher Bauart wie es
in Haustiiren aller Art Verwendung findet, dargestellt. Auf
der AuBenseite der Tiir 18 ist ein Tastenfeld 19 angebracht.
Dieses Tastenfeld 19 (nicht n&her dargestellt) ermdglicht die
Eingabe eines rein gedanklichen Schlissels durch Betdtigen
der mit Ziffern oder Buchstaben bedruckten Tasten des Feldes.
Eine solche Tastatur mit Verarbeitungselektronik ist in der
DE-OS 29 22 262.6 beschrieben. Das TiirschloB 10 hat dariiber-
hinaus einen #uBeren Dfehknopf 20 und einen inneren Drehknopf
21. AuBerdem sind von auBen unzugdnglich ein Programmier-
schalter 22 eingebaut. Neben diesen Teilen sind eine VerschluB-
falle 23, ein Riegel 24 und eine Tiirklinke 25 zur Abrundung
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des Bildes eingezeichnet.

In Figur 2a ist eine VerschluBeinrichtung in der Vordersicht
dargestellt. Wesentliche Elemente dieser VerschluBeinrichtung
sind ein Elektromagnet 7, eine Zahnradkupplung 11, welche aus
einem Antriebrad 1, einem Abtriebsrad 2 und einem Xuppelrad 3
besteht (s.a. Fig. 2b). Das Kuppelrad 3 und der Elektromagnet 7
sind auf einen um eine Achse 5 drehbaren Triger 4 montiert.
AuBerdem ist ein Zapfen 16 auf dem Tr&ger 4 montiert, der
noch in zu erld@uternder Weise mit einer Nase 8 einer Scheibe 15
zusammenwirkt. Die Scheibe 15, wie in Fig. 2b gut zu erkennen
ist, ist mechanisch mit einer Welle 9 verbunden. Sowohl der
Trédger 4, als auch die Scheibe 15 sind gegen Federn drehbar
gelagert. Das Antriebsrad 1 der Zahnradkupplung 11 tr&gt eine
Nocke 13, welche den bekannten Riegelmechanismus des Tiir-
schlosses 10 bedtigt. Da dieser Bereich nicht Gegenstand der
Erfindung ist, ist darauf nicht ndher eingegangen.

Figur 2 b zeigt deutlich die Zuordnung von Zahnradkupplung 11,
Elektromagnet 7, dem Trédger 4 sowie der iiber die Welle 9 dreh-
baren Scheibe 15. Wie bereits oben beschrieben, besteht die
Zahnradkupplung 11 aus dem Antriebsrad 1, dem Abtriebsrad 2
und dem Kuppelrad 3. Das Antriebsrad ist mechanisch mit einer
Hohlwelle 14 verbunden, wdhrend das Abtriebsrad 2, wie eben-
falls bereits dargestellt, die Nocke 13 trdgt. Welle 9 und
Hohlwelle 14 werden nach auBen gefiihrt und sind beispiels-
weise iiber den in Fig. 1 dargestellten &uBeren Drehknopf 20
bet&tigbar. Die Ausbildung dieses Drehknopfes 20 ist nicht
Gegenstand der vorliegenden Erfindung. Es sei jedoch darauf
hingewiesen, daB dieser so ausgebildet sein soll, daB Welle 9
und Hohlwelle 14 unabhi@ngig voneinander gedreht werden kﬁnnen..

Fir die Funktion der VerschluBeinrichtung ist zun&dchst erfor-
derlich, daB auf dem Tastenfeld 19 der vorprogrammierte Code
richtig eingegeben wird. Dieser in der Regel mehrstellige Code
wird nach elektronischer Verarbeitung, d.h. nachdem festge-
stellt worden ist, daB der eingegebene Code mit dem vorpro-

grammierten iibereinstimmt, in ein elektrisches Ausgangssignal
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umgesetzt, welches den Elektromagneten 7 unter Strom setzt.
Die Folge davon ist, daB eine kraftschliissige Verbindung

zwischen dem den Elektromagneten 7 tragenden Tr&ger 4 und der
Scheibe 15 hergestellt wird. Wird jetzt der &uBere Drehknopf 20

bewegt, so fiihrt die kraftschliissige Verbindung zwischen .Elek=. .

tromagnet 7 und Scheibe 15 dazu, daB der Tr&ger 4 mitgenommen
wird und sich zwangsweise um seine Achse 5 dreht. Das eben-
falls auf dem Trdger 4 montierte Kuppelrad 3 wird, wie in

Fig. 2a anschaulich dargestellt ist, in Richtung auf die bei-
den Rdéder Antriebsrad 1 und Abtriebsrad 2 und mit diesen R&-
dern zum Eingriff gebracht. Da sich Scheibe 15 und Tréger 4

um verschiedene Achsen drehen, muB die Einstellung des Elektro-
magneten selbstverstédndlich so gewdhlt werden, daB der Elek-

tromagnet 7 mit einem gewissen Schlupf der Scheibe 15 folgen
kann.

Sobald das Kuppelrad 3 im Eingriff mit den beiden anderen
Ri&dern, Antriebsrad 1 und Abtriebsrad 2, ist, kann iiber den
duBeren Drehknopf 20 die Hohlwelle 14 verdreht werden, was

beli eingerastetem Kuppelrad 3 zum Mitdrehen des Abﬁriebsrades 2
und damit der Nocke 13 fiihrt. Da die Hohlwelle 14 unabhéngig
von der Welle 9 gedreht werden kann, kd&nnen von auBen auch
mehrfache Umdrehungen der Zahnradkupplung 11, mithin der
Nocke 13, erfolgen. Auf diese Weise kann sowohl die VerschluB-
falle 23 als auch der Riegel 24, flir dessen Vor- und Riickbe-
wegungen in aller Regel mehrere Umdrehungen notwendig sein
werden, bewegt werden.

Da der Elektromagnet 7 lediglich die schlupff&hige kraftschlilis-
sige Verbindung zwischen dem Tr&ger 4 und der Scheibe 15 zur
Uberwindung der kleinen Federkraft, mit der der Tré&ger 4 zu-
riickgehalten wird aufbringen muB - und selbst keine Bewegungs-
arbeit leisten oder groBe Andruckkrédfte erzeugen muB -, ist
eine sehr kleine Bauform des Elektromagneten 7 moglich und nur
sehr geringe elektrische Leistungsaufnahme. Um auch eine sehr
geringe Energieaufnahmé aus der Stromversorgung zu ermdglichen,
ibernimmt nach kurzem gemeinsamen Schwenkweg der Scheibe 15

und des Trégers 4 eine aufhebbare mechanische Halteverbindung,
hier ausgefilhrt durch eine Nase 8§ und einen Zapfen 16, s.
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Fig. 2a, die weitere Mitnahme des Tr&gers 4 bis zum Eingriff
des Kuppelrades 3 in die beiden Rader, wodurch kurz nachdem
die mechanische Halteverbindung hergestellt ist, die Be-
stromung des Elektromagneten 7 aufgehoben werden kann. AuBer-
dem erzeugt die Haltevorrichtung den erforderlichen Anpress-
druck des Kuppelrades 3 an die Rdder 1 u. 2.
Die Abschaltung des Elektromagneten 7 ist nicht Gegenstand
der Erfindung. Sie kann dadurch herbeigeflihrt werden, daB ein
Endschalter vorgesehen ist, der nach einem bestimmten Ver-
schwenkweg des Trigers 4 bestdtigt wird. Die Abschaltung des
Elektromagneten 7 kann aber auch dadurch realisiert werden,
da8 liberhaupt nur eine ganz bestimmte Zeit langnach Eingabe
des richtigen Codes am Tastenfeld 19 ein elektrischer Strom
flieBt, so daB die Verschwenkung der Scheibe 15 und damit des
Trédgers 4 innerhalb dieser vorgegebenen Zeitspanne erfolgen
mu8. Eine solche L®sung hat den Vorteil, daB nicht unbeabsich-
tigt der richtige Code eingegeben wird, die Tiir jedoch nicht
gedffnet wird aus anderen Griinden, diese mithin latent auch
fiir Unbefugte durch einfaches Drehen des Knopfes 20 dffenbar
ist. Selbstverstdndlich kann auch jede andere vorteilhafte
Losung fliir die Abschaltung des Elektromagneten 7 im Zusammen-
hang mit der Erfindung eingesetzt werden.

Die aufhebbare mechanische Halteverbindung besteht im einfachen
Fall aus einer Nase 8, welche an der Scheibe 15 ausgeformt ist
und einem Zapfen 16, der mechanisch fest mit dem Trdger 4 ver-
bunden ist. Zapfen 16 und Nase 8 sind geometrisch so einander
zugeordnet, daB sie aufgrund der beiden Drehbewegungen von
Tr&ger 4 und Scheibe 15 ineinander eingreifen, bevor das Xuppel:
rad 3 im Eingriff ist. Die mechanische Halteverbindung wird
dadurch aufrechterhalten werden, daB von auBen iber die Welle 9
stédndig die Scheibe 15 manuell in ihrer Position gehalten wird,
so daB auch der Tr&ger 4 nicht in seine Ursprungsstellung zu-
rlick kann. Es sei daran erinnert, daB sowohl die Scheibe 15,
als auch der Tr&ger 4 unter Spannung der Federn 26 bzw. 27
stehen. Wird jetzt der Druck von auBen auf die Scheibe 15

nicht weiter aufrechterhalten, so fiihrt dies dazu, daB die vor-

erwihnten Federn 26, 27 sowohl die Scheibe 15, als auch den
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Tréger 4 in ihre Ausgangsposition zurilickbringen, mithin das
Kuppelrad 3 nicht mehr im Eingriff ist. Statt dieser L&sung,
bei der also von auBen letztendlich die Kraft aufgebracht
wird, um das Kuppelrad 3 im Eingriff zu halten, kann selbst-
verstéindlich auch eine selbsthemmende mechanische Haltever-
bindung vorgesehen sein, die durch gesonderte Vorkehrungen,
wie etwa Riickdrehen der Welle 9 oder auch andere bekannte
MaSnahmen, aufgehobén werden kann.

In den Figuren 3a und 3b ist eine weitere Ausfilhrung der Ver-
schluBeinrichtung dargestellt. Die Zahnradkupplung und die
ihr zugeh8rigen Rdder stimmen mit denen in den Figuren 2a und
2b dargestellten liberein, so daB zur besseren Ubersichtlich-
keit dieselben Bezugszeichen gewdhlt worden sind.

Die Zahnradkupplung 11 ist wie im vorhergehend beschriebenen
Fall von auBen manuell drehbar. Sie besteht aus dem Antriebs-
rad 1, dem Abtriebsrad 2 und dem Kuppelrad 3. Ein Elektro-
magnet 30 ist auf einem Trd@ger 31 angebracht. Der Trédger 31
ist um die selbe Achse 34 verschwenkbar, die auch die Dreh-
achse fiir die Zahnrd@der Antriebsrad 1 und Abtriebsrad 2 bildet.
Auf der Schreibe 31 ist ein Gleitzapfen 29 verschiebbar ge-
lagert. Der Gleitzapfen 29 trigt das Kuppelrad 3. An seinenm
anderen Ende ist der Gleitzapfen 29 auf einem Gleitstiick 28
gelagert, welches schrége Anlauffléchen aufweist, so daB der
Gleitzapfen 29, wie noch zu erldutern sein wird, auf diesen
Schrédgen in Richtung auf das Antriebsrad 1 bzw. in entgegen-
gesetzter Richtung bewegbar ist. Die Bewegung des Gleitzapfens
29 erfolgt entgegen der Wirkungsrichtung einer Feder 33, wel-
che daffir sorgt, daB der Gleitzapfen 29 in seine Ausgangs-
stellung zurilickbewegt wird.

Bei richtig eingegebenem Code auf dem Tastenfeld 19 (siehe
Fig. 1) wird der Elektromagnet unter Strom gesetzt und stellt
eine kraftschllissige Verbindung zu einer Scheibe 40 her. Diese
Scheibe 40 ist um die Achse 34 drehbar. Erfolgt nun, nachdem
der Elektromagnet unter Strom gesetzt worden ist, eine Drehung
von auBen beispielsweise {iber den &uBeren Drehknopf 20, so
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wird Uber die kraftschllissige Verbindung, hergestellt durch
den Elektromagneten 30, der Tr&ger 31 um die Achse 34 gedreht.
Der Gleitzapfen 29 wird aufgrund der in das Gleitstiick 28 7
eingearbeiteten schridgen Fl&chen auf die Rader Antriebsrad 1,
Abtriebsrad 2, zubewegt, so daB das Kuppelrad 3 mit diesen
in Eingriff gerd@t. Die Folge davon ist, daB bei weiterem
Drehen des &uBeren Drehknopfes 20 eine auf dem Abtriebsrad 2
montierte Nocke 32 gedreht wird und die {ibliche SchloBbet&dti-
gung herbeifiihrt. Auch bei dieser Version kann vorgesehen
sein, daB der Trd@ger 31 durch eine mechanische Haltevorrich-
tung bei Eingriff des Kuppelrades 3 in die R&der Antriebsrad 1,
Abtriebsrad 2, in dieser erreichten Lage festgehalten wird.
Bei einer solchen Ausfiihrung kann der Elektromagnet ebenfalls
abgeschaltet werden, sobald die vorbezeichnete Stellung er-
reicht ist. Auf eine solche mechanische Halteverbindung kann
aber ganz verzichtet werden, wenn es sich um Schldsser handelt,
bei denen der Nocken 32 lediglich eine geringfiigige Drehung
von 2.B. 1/2 Umdrehung auszufiihren hat. In diesem Fall ist
die Scheibe 35 fest mit dem Antriebsrad 1 verbunden, wird mit-
hin zwangsweise mit der Drehung des Antriebsrad 1 lber die
Achse 34 von auBen gedreht. Der Elektromagnet 30 wird einen
Schlupf zulassen, so daB trotz ausreichender kraftschliissiger
Verbindung um das Kuppelrad 3 im Eingriff mit den Rddern An-
triebsrad 1, Abtriebsrad 2 zu halten ein Weiterdrehen des An-
triebsrades 1 um die gewlinschte Vierteldrehung mbglich ist.
Federn 35, 36 sorgen in bekannter Weise nach Beendigung der
Aktion fiir die Rilickstellung des Tr&gers 31.

Zu Fig. 4 ist eine Variante zu der Ausfithrung nach Fig. 3a,

3b gezeigt, bei der das gleiche Grundprinzip - Drehung von
Elektromagnet 30 und Tr&ger 31 um eine gemeinsame Achse -
angewendet wird, insofern sind auch wieder dieselben Bezugs-—
zeichen verwendet. Der Tr3ger 31 weist eine Verzahnung‘38 auf,
welche in der Stellung der Z&hne mit einem Zahnsegment 37
korrespondiert. Das Zahnsegment 37 ist {iber ein von auBen
drehbares Zahnrad 13 drehbar. Sobald der Elektromagnet 30

die kraftschlilissige Verbindung zu dem Zahnsegment 37 herge-
stellt hat, kann dieses - und damit auch der Tréger 34 - iiber
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das Zahnrad 13 gedreht werde. Nach kurzem Weg greift das
Zahnrad bereits in die Verzahnung 38 ein, der Elektromagnet
30 kann abgeschaltet werden.

Es ist klar, daB sich der Erfindungsgedanke in vielfdltigen
Ausfiihrungsformen niederschlagen kann. Entscheidend ist,
daB8 der Elektromagnet lediglich soviel Leistungsaufnahme
bendtigt, daB eine ausreichende kraftschliissige Verbindung
hergestellt wird, wobei diese kraftschliissige Verbindung so-
gar bel einigen der gezeigten Ausflihrungsformen einen ge-
wissen Schlupf bedingt, so daB die Leistungsaufnahme sehr
gering gehalten werden kann. Die Energieaufnahme kann da-
durch abgesenkt werden, daB8 der Elektromagnet nur fiir die
kurze Dauer des Verschwenkens des Trégers iiberhaupt einge-
schaltet wird und danach eine mechanische aufhebbare Halte-

verbindung dafiir sorgt, daB das Kuppelrad 3 im Eingriff bleibt,

solange die Offnungsaktion andauert.
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1 1. VerschluBeinrichtung mit mechanischem Verschluf, welche

10

15

nach richtiger Eingabe eines elektronisch verarbeiteten
Codes fiir das Offnen bététigbar ist und bei der ein
Elektromagnet unter Strom gesetzt wird, dadurch
gekennzeichne t , daR eine Zahnradkupplung (11).
bestehend aus einem Antriebsrad (1), einem Abtriebsrad (2)und einem in
Eingriff mit den beiden Radern (1,2)bewegbarem Kuppelrad (3), von
auRen mechanisch drehbar ist (Hohlwelle 14), wobei das
Abtriebsrad (2) eine bei Eingriff des Kuppelrades (3) die
Bewegung des Verschlusses (23, 24) herbeifilhrende Nocke (13)
tridgt, und das der Elektromagnet (7, 30) mit dem Kuppel-
rad (3) bewegbar ist, wobei die Bewegung freigegeben ist,
wenn der Elektromagnet (7, 30) eine ausreichend kraft-

schliissige Verbindung zu einer von aupen drehbaren Welle (9)

hergestellt hat.
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1 2. vVerschluBeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet , daf eine aufhebbare
mechanische Haltevorrichtung (8, 16; 13, 38) vorgesehen
ist, mit der das weitere Bewegen des Kuppelrades (3)

B __in den Eingriff mit den beiden R&dern erfolgt und
welche eingreift, sobald der Elektromagnet (7) einen
kurzen Weg bewegt worden ist.

3. VerschluBeinrichtung nach Anspruch 1 oder Anspruch 2,
10 dadurch gekennzeichnet,h dag der
Elektromagnet (7, 30) fiir eine vorgebbare Zeit unter
Strom gesetzt wird, wobei die Stromabschaltung spdtestens
erfolgt, wenn das Kuppelrad im Eingriff ist.

15 g4, VerschluBeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekennzeichnet ,b6 daR mit der drehbaren
Welle (9) eine Scheibe (15, 35) aus magnetisch anzie-
barem Material verbunden ist, zu der der Elektromagnet

(7, 30) die ausreichend kraftschliissige Verbindung her-
20 stellt.

5. Verschlufeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch
tekennzedichnet , daR das Kuppelrad (3)
und der Elektromagnet (7, 30) auf einem gemeinsamen

25 Trdger (4, 31) angebracht sind, und daf fiir den Tr&ger
(4, 31) die aufhebbare mechanische Halteverbindung
(Nase 8, Zapfen 16) hergestellt wird, mit der das
Kuppelrad (3) den Eingriff gefiihrt und gehalten wird.
80 6. Verschlufeinrichtung nach Anspruch 1, dadurch
gekXkennzeichnet,h6 daB die Welle (9) durch
die Zahnradkupplung (11) tragende Hohlwelle (14) ge-
fihrt wird, und daf sowohl die Hohlwelle (14), als auch
die Welle (9) von auBen drehbar sind, wobei jede der

35 .
Wellen (8, 14) unabh3ngig von der anderen verdrehbar ist.
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Verschlupeinrichtung nach Anspruch 1, d a durch

‘gekennzeichnet , daf zum Herstellen des

Eingriffs des Kuppelrades (3) dieses auf dem Trdger (4,31)
verschiebbar angeordnet ist und daf die Verschiebung
durch die Drehung des Tragers (4, 31) bewerkstelligbar ist.

Verschlufeinrichtung nach Anspruch 7, d a d u r c'h
gekennzeichnet 6B daR das Kuppelrad (3) am
Ende eines verschiebbaren Gleitzapfens (29) gelagert ist,
wobei das andere Ende des Gleitzapfens (29) vermittels
der Drehung des Trdgers (4, 31) auf Schrdgen eines Gleit-
stiickes (28) auf- und abbewegbar ist.

Verschlufeinrichtung nach Anspruch 7 und Anspruch 8.
dadurch gekennzeichnet ,b daB der
Tréger (4, 31) eine Verzahnung (38) aufweist, ebenso wie
ein von auken drehbares Zahnsegment (37, Zahnrad 13),
und daR die Verzahnung (38) des Trégers (4, 31) relativ
zum Zahnsegment (37) so angeordnet ist, daBR nach einem
vorgebbarem Drehweg des Trédgers (4, 31) die Verzahnung
(38) mit dem Zahnrad (13) zum Eingriff kommt.
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