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©  Malaxeur  à  cuve  fixe. 

L'invention  est  relative  à  un  malaxeur  à  cuve  fixe. 
Selon  l'invention,  le  malaxeur  présente  une  dégagement 

central  (6)  qui  permet  d'effectuer  des  mesures  ou  des 
opérations  directement  dansle  mélange  en  cours  de 
malaxage.  L'ensemble  du  dispositif  d'entraînement  (8)  est 
réparti  autour  du  conduit  central  (7).  Il  comprend  entre  autre 
une  couronne  mobile  (9)  entraînée  en  rotation  par  l'organe 
moteur  (5),  le  train  de  malaxage  (3)  étant  fixé  sur  la  dite 
couronne  (9)  et  est  entratné  en  rotation  par  l'intermédiaire 
d'un  pignon  récepteur  (17)  engréné  sur  une  roue  fixe  (15) 
solidarisée  sur  le  conduit  (7). 

L'invention  trouvera  tout  particulièrement  son  applica- 
tion  pour  le  malaxage  de  composants  humides  ou  secs  tels 
que  le  béton,  les  sables  de  silice  et  autres. 



L ' i n v e n t i o n   e s t   r e l a t i v e   à  un  malaxeur  à  cuve  f ixe .   Elle  t r o u -  

vera  son  a p p l i c a t i o n   pour  l ' o b t e n t i o n   d'un  mélange  int ime  de  c o n s t i t u a n t s ,  

secs  ou  humides,  t e l s   que  par  exemple  pour  la  f a b r i c a t i o n   du  béton,   p r o -  

dui ts   r é f r a c t a i r e s ,   sable  de  s i l i c e   et  a u t r e s .  

Les  malaxeurs  comprennent  une  cuve  en  général  c i r c u l a i r e   dans 

l a q u e l l e   on  place  les  d i f f é r e n t s   composants  du  mélange,  et  un  t r a i n   de 

malaxage  qui  est   composé  de  pales  mobiles,   généra lement   e n t r a î n é e s   en 

r o t a t i o n ,   ces  pales  f a v o r i s a n t   le  mélange  intime  des  composants ,   l ' e n -  

semble du  t ra in   de  malaxage  é t an t   déplacé  dans  la  cuve  af in  d 'homogé-  

n é î s e r   l ' ensemble   du  p r o d u i t   malaxé .  

Il  e x i s t e   deux  grandes  c a t égo r i e s   de  ma l axeu r s  ;   les  ma laxeur s  

à  cuve  tournante   dans  l e s q u e l s   la  pos i t i on   du  t r a in   de  malaxage  e s t  

f i xe ,   par  con t re ,   la  cuve  es t   en t r a înée   dans  un  mouvement  t ou rnan t   qui  

e n t r a î n e   le  p rodu i t   et  le  soumet  pér iodiquement   à  l ' a c t i o n   du  t r a i n  

de  malaxage.  Ainsi ,   il  e s t   poss ib le   d 'homogénéiser   l ' ensemble   du  p r o d u i t  

malaxé,  il  faut   t o u t e f o i s   no t e r ,   dans  ce  type  de  malaxeur ,   que  l ' o n  

e n t r a î n e   en  r o t a t i o n   la  p a r t i e   la  plus  pesante  et  encombrante  de  la  ma- 

c h i n e .  

Ensui te ,   il  e x i s t e   les  malaxeurs  à  cuve  f i xe ,   dans  l e s q u e l s  

la  cuve  contenant   le  p r o d u i t   es t   fixe  alors  que  le  t r a i n   de  malaxage 

outre  son  mouvement  de  r o t a t i o n   sur  lui-même  est   e n t r a î n é   en  r o t a t i o n  

dans  la  cuve  ce  qui  f a i t   déc r i r e   aux  pales  un  mouvement  é p i c y c l o î d a l  

ce  qui  permet  de  remuer  l ' i n t é g r a l i t é   du  p rodu i t   placé  dans  la  cuve 

et  donc de  l ' h o m o g é n é i s e r .   L'ensemble  du  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   du 

t r a i n   de  malaxage  es t   placé  dans  un  c a r t e r   t ou rnan t   de  grande  d imension  

é t an t   donné  les  e f f o r t s   mis  en  jeu  et  par  conséquent   ce  type  de  ma laxeu r  

est   p a r t i c u l i è r e m e n t   adapté  aux  r é a l i s a t i o n s   en  s é r i e s i m p o r t a n t e s   é t a n t  

donné  que  la  moindre  m o d i f i c a t i o n   dans  le  dimensionnement  des  e n g r e n a g e s  

obl ige  à  revoir   la  forme  du  c a r t e r ,   ce  qui  ne  peut  ê t re   r a i s o n n a b l e -  

ment  envisagé  si  l 'on   souha i t e   ob ten i r   un  coût  de  r e v i e n t   f ina l   r e l a -  

t ivement  bas.  Outre  le  f a i t   qu ' i l   ne  puisse  ê t re   adapté  f a c i l e m e n t  

aux  d i f f é r e n t e s   c o n d i t i o n s   d ' u t i l i s a t i o n ,   le  malaxeur  à  cuve  fixe  p r é -  

sente  en  outre  l ' i n c o n v é n i e n t   de  voir  la  p a r t i e   s u p é r i e u r e   de  la  cuve 

t rès   peu  a cce s s ib l e   l o r s q u ' i l   est  en  fonct ionnement   é t a n t   donné  q u ' e l l e  

est   p e r p é t u e l l e m e n t   balayée  par  le  t r a in   de  malaxage  en  mouvement  e t  

que  la  par t i e   c e n t r a l e   de  la  cuve  est  occupée  par  l ' o r g a n e   moteur  qui  

ac t ionne  le  t r a in   de  ma laxage  pa r   l ' i n t e r m é d i a i r e   de  son  d i s p o s i t i f  

d ' e n t r a î n e m e n t .   Par  conséquent ,   il  ne  peut  ê t re   env i sagé ,   par  exemple ,  



d ' a d j o i n d r e   au  t r a i n   de  malaxage  un  out i l   quelconque  tel  qu'une  h é l i c e  

mélangeuse  motor isée   qui  s e r a i t   a cces so i r emen t   mise  en  place  dans  l a  

cuve  pour  p a r f a i r e   le  ma laxage .  

Le  but  p r i n c i p a l   de  la  p résen te   inven t ion   es t   de  p r é s e n t e r  

un  malaxeur  à  cuve  fixe  dans  lequel  par  conséquent  le  t r a in   de  malaxage  
est   mobile  et  qui  d i spose ,   dans  sa  pa r t i e   s u p é r i e u r e ,   d'un  dégagement  
cen t ra l   donnant  d i r ec tement   accès  au  mélange.  De  la  s o r t e ,   le  m a l a x e u r  

de  l ' i n v e n t i o n   béné f i c i e   des  avantages   du  malaxeur  à  cuve  fixe  c ' e s t -  

à - d i r e   une  plus  grande  s i m p l i c i t é   et  un  encombrement  plus  f a i b l e   que 
les  malaxeurs  a  cuve  mobile  tout   en  b é n é f i c i a n t   également  des  a v a n t a g e s  
des  ma laxeurs  à   cuve  m o b i l e  c ' e s t - à - d i r e   un  accès  poss ib l e   au  mélange 
durant   le  fonct ionnement   du  malaxeur  sans  ê t re   gêné  par  le  d é p l a c e m e n t  

du  t r a i n   de  malaxage,  ce  qui  permet  notamment  d ' e f f e c t u e r   des  mesu res  

en  i n t r o d u i s a n t   des  sondes  dans  le  mélange  ou  de  résoudre  des  p rob lèmes  

p a r t i c u l i e r s   en  p laçan t   des  o u t i l s   a u x i l i a i r e s   t e l s   qu'une  hé l ice   mélangeuse.  
Un  autre   but  de  la  p ré sen te   invent ion   est   de  p r é s e n t e r   un  ma la -  

xeur  à  cuve  fixe  qui  pourra  f a c i l e m e n t   s ' a d a p t e r   aux  c a r a c t é r i s t i q u e s  

du  p r o d u i t   à  mélanger.   Notamment  en  ce  qui  concerne  la  v i t e s s e   de  r o t a -  

tion  du  t r a in   de  malaxage  a ins i   que  sa  v i t e s se   de  déplacement  dans  l e  

mélange,  c e l l e s - c i   pourront   ê t re   f ac i l ement   modif iées  en  jouant   s u r  

les  dimensions  des  pignons  p r é sen t s   dans  le  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t  

du  t r a i n   de  malaxage  sans  q u ' i l   s o i t   néces sa i r e   de  c rée r   une  n o u v e l l e  

forme  de  c a r t e r   pour  chaque  cas.  De  plus,   la  puissance   n é c e s s a i r e   à 

l ' e n t r a î n e m e n t   du  t r a i n   de  malaxage  qui  sera  fonc t ion   du  p rodu i t   à  mé- 

langer   pourra  f a c i l emen t   ê t r e   modulée  selon  la  p résen te   i n v e n t i o n ,   du 

f a i t   que  le  malaxeur  pourra  éven tue l l emen t   ê tre   équipé  d'un  ou  p l u s i e u r s  

moteurs  qui  peuvent  d ' a i l l e u r s   ê t r e   de  puissances   d i f f é r e n t e s .  

D 'aut res   buts  et  avan t ages  de   la  p résen te   invent ion   a p p a r a t -  

t ron t   au  cours  de  la  d e s c r i p t i o n   qui  va  su iv re ,   qui  n ' e s t   c e p e n d a n t  

donnée  qu ' a   t i t r e   i n d i c a t i f   et  qui  n'a  pas  pour  but  de  la  l i m i t e r .  

Le  malaxeur  à  cuve  fixe  des t iné   notamment  au  mélange  de  com- 

posants  humides  ou  secs  te l s   que  du  b é t o n , p r o a u i i s r é f r a c t a i r e s   ou  sables  de  
s i l ice   et  a u t r e s ,   comprenant  une  cuve  fixe  dans  l a q u e l l e   sont  i n t r o d u i t s  

les  composants  à  malaxer,   un  t r a in   de  malaxage  c o n s t i t u é  d e   pales  e n -  

t r a î n é e s   dans  un  mouvement  é p i c y c l o f d a l   par  un  organe  moteur  est   c a r a c -  

t é r i s é   par  le  f a i t   qu ' i l   p r é s e n t e ,   dans  sa  p a r t i e   s u p é r i e u r e ,   un  déga-  

gement  cen t ra l   donnant  d i r ec t emen t   accès  au  mélange  par  un  c o n d u i t  

c e n t r a l .  



L ' i n v e n t i o n   sera  mieux  comprise  si  l 'on   se  réfère   à  la  d e s c r i p -  

t ion  su ivan te   ainsi   qu'aux  dess ins   en  annexe  qui  en  font  pa r t i e   i n t é -  

g r a n t e .  

La  f igure   1  schémat ise   une  vue  de  face  en  coupe  du  ma laxeur  

à  cuve  fixe  de  l ' i n v e n t i o n .  

La  f igure   2  i l l u s t r e   le  malaxeur  de  l ' i n v e n t i o n   en  vue  de 

dessus  au  niveau  du  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   du  t r a in   de  malaxage .  

La  f igure   1  schémat ise   un  malaxeur  à  cuve  fixe  r e p r é s e n t é  

s e lon .un   mode  p r é f é r e n t i e l   de  r é a l i s a t i o n   de  c e l u i - c i .  

Le  malaxeur  comprend  une  cuve  fixe  1  qui  sera  de  p r é f é r e n c e  

de  forme  c i r c u l a i r e ,   ce t t e   cuve  é t a n t   des t inée   à  con ten i r   les  d i f f é r e n t s  

composants  du  mélange.  Ces  composants  peuvent  d ' a i l l e u r s   être  humides 

ou  secs  et  peuvent  s e r v i r ,   par  exemple,  à  l ' o b t e n t i o n   de  béton,  p r o d u i t s  

r é f r a c t a i r e s ,   sable  de  s i l i c e   pour  l ' o b t e n t i o n   du  verre  ou  a u t r e s .  

Comme  dans  le  cas  des  malaxeurs  à  cuve  fixe  t r a d i t i o n n e l s ,   la  cuve  1 

sera  équipée ,   dans  sa  p a r t i e   i n f é r i e u r e   d'une  t rappe  2  qui  s e r v i r a   à 

l ' é v a c u a t i o n   du  mélange  lorsque  c e l u i - c i   aura  été  intimement  malaxé .  

La  cuve  1  du  malaxeur  sera  en  outre  équipée  d'un  t ra in   de 

malaxage  3  équipé  de  pales  4,  il  p o u r r a i t   f a c i l e m e n t   ê t re   envisagé  de 

d i s p o s e r   p lu s i eu r s   t r a in s   de  malaxage  dans  la  cuve  1  t o u t e f o i s ,   dans  l a  

m a j o r i t é   des  cas,  un  seul  t r a i n   de  malaxage  3  sera  s u f f i s a n t .   Le  t r a i n  

de  malaxage  sera ,   tout  d ' abo rd ,   e n t r a î n é   en  r o t a t i o n   sur  lui-même  e t  

également   déc r i r a   un  mouvement  r o t a t o i r e   dans  la  cuve  1,  ce  qui  l u i  

pe rme t t r a   de  b rasse r   l ' i n t é g r a l i t é   des  composants  du  mélange  p r é s e n t  

dans  la  cuve.  Les  pales  4  d é c r i r o n t   ainsi  un  mouvement  é p i c y c l o i d a l  

dans  la  cuve  1. 

Le  t r a i n   de  malaxage  3  sera  p ropulsé   par  un  organe  moteur  5 

qui  sera  de  p ré fé rence   f ixe .   Il  pour ra , en   e f f e t ,   ê t re   envisagé  de  d i s p o -  

ser  l ' o r g a n e   moteur  5  en  bout  d 'axe  du  t r a in   de  malaxage  3,  t o u t e f o i s ,  

dans  ce  cas.,  l ' o rgane   moteur  d é c r i r a i t   des  ce rc l e s   autour  de  la  cuve 

et  par  conséquent  il  en  r é s u l t e r a i t   des  compl i ca t ions   au  niveau  de 

l ' a l i m e n t a t i o n   en  énergie  é l e c t r i q u e ,   s ' i l   s ' a g i t   d'un  moteur  é l e c t r i -  

que,  de  l ' o rgane   moteur  5. 

Selon  la  p résen te   i n v e n t i o n ,   le  malaxeur  à  cuve  fixe  p r é s e n t e  

dans  sa  p a r t i e   supér ieure   un  dégagement  cen t ra l   6  par  lequel  on  p e u t  

avoir   accès  d i rec tement   au  mélange  p résen t   dans  la  cuve.  Ce  dégagement 

cen t r a l   6  f a c i l i t e   en  p a r t i c u l i e r   le  rempl i ssage   de  la  cuve  en  composant 

du  mélange  et  permet  éven tue l l emen t   d ' i n t r o d u i r e   des  sondes  ou  o u t i l -  



lages  spéciaux  dans  le  mélange  en  cours  de  malaxage  au  cas  où  bien  s û r  

la  pa r t i e   c e n t r a l e   de  la  cuve  1  disposée sous  le  dégagement  cent ra l   6 

n ' e s t   pas  balayée  par  le  t r a i n   de  malaxage  3.  Encore  que  dans  ce  d e r n i e r  

cas,  il  s e r a i t   poss ib l e   de  f i xe r   les  pales  4  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d ' a r -  

bres  hor izon taux   auquel  cas  c e r t a i n e s   pa r t i e s   du  mélange  r e s t e r a i e n t  

access ib les  dans   le  cas  où  même  la  pa r t i e   c e n t r a l e   i n f é r i e u r e   du  mélange 

est  balayée  par  le  t r a i n   de  malaxage.  Le  dégagement  cen t r a l   6  s e r a  

dé l imi té   par  un  condui t   cen t ra l   7  f i x e .  

Le  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   8  du  t r a i n   de  malaxage  3  p r o p u l s é  

par  l ' o rgane   moteur  5  est   r é p a r t i   autour  du  condui t   cen t ra l   7. 

Le  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   8  i l l u s t r é   aux  f igures   1  et  2 

se  compose  notamment  d'une  couronne  9  mobile  en  r o t a t i o n   et  e n t r a î n é e  

par  l ' o rgane   moteur  5.  La  couronne  9  est   e n t r a î n é e   en  r o t a t i o n   a u t o u r  

du  conduit   cen t ra l   7  sur  lequel  e l l e   est   cen t r ée .   La  couronne  9  p o u r r a  

être   disposée  par  exemple  sur  le  conduit   7  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   d ' u n e  

boîte  à  roulement  à  b i l l e s   10. 

La  couronne  9  sera  e n t r a î n é e   en  r o t a t i o n   par  l ' i n t e r m é d i a i r e  

d'un  pignon  moteur  11  disposé  en  bout  d ' a rb re   de  l ' o r g a n e   moteur  5. 

Etant  donné  les  v i t e s s e s   de  déplacement  r e l a t i v e m e n t   l en tes   u t i l i s é e s  

pour  mouvoir  le  t r a in   de  malaxage,   en  généra l ,   l ' o r g a n e   moteur  5  se  

décomposera  en  un  moteur  12  suivi   d'un  réduc teur   13,  l ' ensemble   fo rmant  

un  moto - réduc teu r .   L'ensemble  mo to - r éduc teu r   5  sera  fixe  et  pourra ,   p a r  

exemple  être   s o l i d a r i s é   à  la  cuve  1. 

Etant  donné  les  e f f o r t s   r e l a t i v e m e n t   impor t an t s   à  t r a n s m e t t r e  

en  général  au  t r a in   de  malaxage,  11  sera  avantageusement   u t i l i s é   une 

couronne  9  et  un  pignon  moteur  11  d e n t é s .  

Dans  le  cas  des  f i gu re s   1  et  2,  il  n'a  été  envisagé  l ' u t i l i -  

sat ion  que  d'un  organe  moteur  5,  t o u t e f o i s ,   comme  on  peut  l ' a p e r c e v o i r  

à  la  f igure  2,  il  pourra  f a c i l e m e n t   ê t re   envisagé  de  d i spose r   p l u s i e u r s  

organes  moteur  5  sur  la  p é r i p h é r i e   de  la  couronne  9  af in   d ' a u g m e n t e r  

la  puissance  de  malaxage.  On  peut  u t i l i s e r   des  organes  moteur  de  p u i s -  

sances  i den t iques   ou  d i f f é r e n t e s ,   le  seul  i m p é r a t i f   é t an t   que  la  v i t e s -  

se  t a n g e n t i e l l e   au  niveau  de  l ' eng rènemen t   du  pignon  moteur  de  l ' o r g a n e  

moteur  sur  la  couronne  9  so i t   s ens ib lemen t   i d e n t i q u e .  

Cette  couronne  9  s e r t   de  support   au  t r a i n   de  malaxage  3  s u r  

l aque l le   il  es t   monté  l i b r e   en  r o t a t i o n ,   une  bot te   de  roulement  14  pou r -  

ra  ê t re   u t i l i s é e   à  cet  e f f e t .   Le  mouvement  c i r c u l a i r e   du  t ra in   de  r o t a -  

tion  3  a  ainsi  été  o r g a n i s é .  



Pour  la  mise  en  r o t a t i o n   du  t r a i n   de  malaxage  sur  lu i -même,  

on  d i sposera   avantageusement   une  roue  f ixe  15  autour  du  conduit   7  s u r  

lequel  e l l e   sera  f ixée  et  c e n t r é e .   On  place  sur  l ' a r b r e   d ' e n t r a î n e m e n t  

16  du  t r a i n   de  malaxage  3  un  pignon  r é c e p t e u r   17  qui  vient   s ' e n g r é n e r  

dans  la  roue  fixe  15.  Ains i ,   lorsque  le  t r a in   de  malaxage  3  sera  e n t r a î -  

né  dans  son  mouvement  de  r o t a t i o n   général  autour  de  la  cuve  1,  i l  

subi ra   s imul tanément   un  e n t r a î n e m e n t   en  r o t a t i o n   autour  de  lui-même  p a r  

l ' i n t e r m é d i a i r e   du  couple  reçu  de  son  pignon  r écep t eu r   par  engrènemen t  

autour   de  la  roue  fixe  15.  

En  jouant   sur  les  dimensions  du  pignon  r écep teur   17  et  de  l a  

roue  fixe  15,  on  voit   q u ' i l   es t   t r ès   f a c i l e   de  modi f ie r   la  v i t e s se   de 

r o t a t i o n   du  t r a in   de  malaxage  3.  De  même,  par  le  choix  du  r éduc teu r   13, 

on  peut  f ac i l emen t   adap te r   la  v i t e s s e   du  mouvement  c i r c u l a i r e   dans  l a  

cuve  1  du  t r a i n   de  malaxage  3 .  

Comme  il  ava i t   été  annoncé  précédemment,  on  pourra  t rès   f a c i -  

lement  d i spose r   p l u s i e u r s   t r a i n s   de  malaxage  dans  la  cuve  1  et  il  p e u t  

également  ê t r e   envisagé  de  d i s p o s e r   d i f f é r e n t s   ou t i l s   dans  la  cuve  1 

qui  prendront   l ' é n e r g i e   n é c e s s a i r e   à  l eur   en t ra înement   sur  la  p u i s s a n c e  

fournie   par  l ' o rgane   moteur  5.  Un  exemple  de  r é a l i s a t i o n   est  i l l u s t r é  

aux  f igures   1  et  2  par  l ' a d j o n c t i o n   d'une  hél ice   mélangeuse  18.  L ' a r b r e  

19  de  ce t te   hé l ice   mélangeuse  18  sera  monté  sur  la  couronne  9  par  l ' i n -  

t e r m é d i a i r e   d'une  boî te   de  roulement   20  analogue  à  la  boîte  de  r o u l e -  

ment  14  u t i l i s é e   pour  le  montage  du  t r a i n  d e   malaxage  3  sur  la  cou ron -  

ne  9.  Ainsi ,   l ' h é l i c e   mélangeuse  d é c r i r a   un  mouvement  c i r c u l a i r e   i d e n -  

t ique  à  celui  d é c r i t   par  le  t r a i n   de  malaxage  3.  En  ou t re ,   la  mise  en 

r o t a t i o n   de  l ' h é l i c e   mélangeuse  18  pourra   ê t re   obtenue  en  u t i l i s a n t  

u n  t r a i n   d 'engrenage  21  qui  s ' e n g r è n e   sur  la  roue  f i x e . 1 5 .   L ' u t i l i s a -  

tion  d'un  t r a in   d 'engrenage  21  permet  de  c h o i s i r   une  v i t esse   de  r o t a t i o n  

de  l ' h é l i c e   mélangeuse  18  d i f f é r e n t e   de  ce l l e   du  t ra in   de  malaxage  3 

ce  qui,   dans  la  p r a t i q u e ,   sera  en  général   néces sa i r e   é tan t   donné  que 
la  v i t e s se   de  r o t a t i o n   d'une  hé l i ce   mélangeuse  18  doit  être  n o t a b l e m e n t  

supé r i eu re   à  ce l le   du  t r a i n   de  malaxage  3 .  

Etant  donné  la  nature   généra lement   cor ros ive   des  composants 

à  mélanger,   il  sera  n é c e s s a i r e   de  p r o t é g e r   le  d i s p o s i t i f , d ' e n t r a î n e m e n t  

8  par  un  c a r t e r   étanche  22.  Ce  c a r t e r   englobera   la  p a r t i e   s u p é r i e u r e  

de  la  cuve  1  et  pourra  s e r v i r   notamment  à  f ixe r   le  conduit   7  sur  l a  

cuve  1.  L'organe  moteur  5  sera  f ixé  sur  la  pa r t i e   supé r i eu re   de  ce 

c a r t e r   22  a lors   que  la  p a r t i e   i n f é r i e u r e   du  c a r t e r   22  sera  r é a l i s é e  



en  p lu s i eu r s   pièces  qui  v i endron t   p r i n c i p a l e m e n t   p ro t ége r   la  boî te   de 

roulement  10,  les  bo i t e s   de  roulement  14  et  20  ainsi   que  la  denture   p é -  

r iphér ique  de  la  couronne  9  et  le  pignon  moteur  11. 

Il  est   bien  év iden t   que  l ' i n v e n t i o n   n ' e s t   pas  l i m i t é e  à   l ' e x e m -  

ple  déc r i t   précédemment  mais  q u ' e l l e   comprend  également   d ' a u t r e s   fo rmes  

de  r é a l i s a t i o n   ou  a d a p t a t i o n ,   qui  s o n t à  l a   por tée   de  l'Homme  de  l ' A r t  

et  qui  c o n s t i t u e n t   des  moyens  é q u i v a l e n t s .  

Ainsi ,   l ' e n t r a î n e m e n t   du  pignon  17  pourra  ê t re   r é a l i s é   p a r  

engrènement  sur  une  roue  fixe  ou  mobile  15  à  denture  i n t é r i e u r e   ou 

e x t é r i e u r e .  



1.  Malaxeur  a  cuve  fixe  des t iné   notamment  au  mélange  de  com- 

posants   humides  ou  secs  pour  l ' o b t e n t i o n   par  exemple  de  béton,  s a b l e s  

de  s i l i c e   ou  a u t r e s ,   comprenant  une  cuve  f ixe  (1)  dans  l aque l l e   s o n t  

i n t r o d u i t s   les  d i f f é r e n t s   composants  à  malaxer ,   un  t r a i n   de  malaxage 

(3)  c o n s t i t u é   de  pales  (4)  e n t r a î n é e s   dans  un  mouvement  é p i c y c l o î d a l  

par  un  organe  moteur  (5),  c a r a c t é r i s é   par  le  f a i t   q u ' i l   présente   dans 

sa  p a r t i e   s u p é r i e u r e   un  dégagement  cen t r a l   (6)  l im i t é   par  un  c o n d u i t  

(7)  donnant  d i r ec tement   accès  au  mélange  p r é s e n t   dans  la  dite  cuve  ( 1 ) .  

2.  Malaxeur  à  cuve  fixe  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é  

par  le  f a i t   que  le  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   (8)  du  t r a i n   de  malaxage 

(3)  propulsé   par  l ' o rgane   moteur  (5)  est   r é p a r t i   au tour   du  conduit   c en -  

t r a l   ( 7 ) .  

3.  Malaxeur  à  cuve  fixe  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   2,  c a r a c t é r i s é  

par  le  f a i t   que  le  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   (8)  comprend  une  couronne 

(9)  e n t r a î n é e   en  r o t a t i o n   par  l ' o r g a n e   moteur  (5)  au tour   du  c o n d u i t  

cen t r a l   (7)  sur  lequel  e l l e   est   c e n t r é e ,   la  dite  couronne  (9)  s e r t   de 

suppor t   au  t r a i n   de  malaxage  (3)  sur  l a q u e l l e   il  es t   monté  l ib re   en 

r o t a t i o n .  

4.  Malaxeur  à  cuve  fixe  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   3,  c a r a c t é r i s é  

par  le  f a i t   que  le  t ra in   de  malaxage  (3)  p r é s e n t e ,   sur  son  arbre  d ' e n -  

t r a înement   (16)  un  pignon  r écep teur   (17)  qui  v ient   s ' e n g r é n e r   a u t o u r  

d'une  roue  fixe  (15)  centrée  sur  le  condui t   c en t r a l   ( 7 ) .  

5.  Malaxeur  à  cuve  fixe  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   3,  c a r a c t é r i s é  

par  le  f a i t   que  la  couronne  (9)  p résen te   sur  sa  p é r i p h é r i e   un  ou  p l u -  

s i eu r s   groupes  moto- réduc teurs   (5)  qui  a s s u r e n t   son  en t ra înement   en 

r o t a t i o n .   1 

6.  Malaxeur  à  cuve  fixe  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   4,  c a r a c t é r i s é  

par  le  f a i t   que  d i f f é r e n t s   o u t i l l a g e s   te ls   que  notamment  des  h é l i c e s  

mélangeuses  (18)  sont  rappor tées   sur  la  couronne  (8)  et  s ' eng rènen t   s u r  

la  roue  fixe  (15)  centrée  sur  le  condui t   c en t r a l   ( 7 ) .  

7.  Malaxeur  à  cuve  fixe  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   2,  c a r a c t é r i s é  

par  le  f a i t   que  la  roue  (15)  présente   une  denture  i n t é r i e u r e   ou  e x t é r i e u r e  

et  peut  ê t re   fixe  ou  m o t o r i s é e .  

8.  Malaxeur  à  cuve  fixe  selon  la  r e v e n d i c a t i o n  2 ,   c a r a c t é r i s é  

par  le  f a i t   qu'un  o u t i l l a g e   a u x i l i a i r e ,   une  sonde  ou  autre  sont  i n t r o -  

dui ts   dans  le  produi t   à  malaxer  par  le  condui t   cen t ra l   ( 7 ) .  

9.  Malaxeur  à  cuve  fixe  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   6,  c a r a c t é r i s é  



par  le  f a i t   qu'un  t r a in   d ' engrenages   (21)  es t   i n t e r p o s é   en t re   l ' a r b r e  

(19)  de  l ' h é l j c e   mélangeuse  (18)  et  la  couronne  f ixe  ( 1 5 ) .  

10.  Malaxeur  à  cuve  fixe  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   2,  c a r a c t é r i s é  

par  le  f a i t   que  l ' ensemble   du  d i s p o s i t i f   d ' e n t r a î n e m e n t   (8)  est   p l a c é  

sous  un  c a r t e r   étanche  ( 2 2 ) .  
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