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©  Deambulateur. 

L'invention  a  pour  objet  un  appareil  qui  aide  les 
personnes  handicapés  à  conserver  leur  équilibre  en  mar- 
chant  et  pour  lesquelles  les  béquilles  ne  sont  pas  suffisantes. 

Le  déambulateur  a  au  moins  quatre  pieds  télescopiques 
à  bain  d'huile  dont  la  longueur  des  pieds  avant  et  arrière  peut 
varier  en  fonction  du  sol;  l'ouverture  et/ou  la  fermeture  du 
circuit  hydraulique  de  chaque  élément  (5)  est  commandé  par 
un  moyen  qui  fait  office  de  robinet  et  qui  est  actionné  par  une 
manette  (7)  ladite  manette  est  montée  sur  chaque  élément 
(5)  au  niveau  de  la  poignée  (9)  du  côté  extérieur,  de  manière 
à  pouvoir  être  manoeuvrée  vers  l'extérieur  par  le  pouce. 

L'invention  s'applique  à  un  déambulateur  pour  aider  les 
handicapés  à  marcher. 



L ' i n v e n t i o n   a  pour  obje t   un  appa re i l   qui  aide  les  p e r s o n n e s  

handicapées   à  conserver   leur  é q u i l i b r e   en  marchant  et  pour  l e s q u e l l e s   l e s  

b é q u i l l e s   ne  sont  pas  s u f f i s a n t e s .   Ledit   appare i l   est  dénommé  par  la  s u i t e  

un  d é a m b u l a t e u r .  

Il  ex i s t e   a c tue l l emen t   des  déambula teurs   à  quatre   pieds  dont  l a  

longueur  des  pieds  avant  et  des  pieds  a r r i è r e   peut  v a r i e r   en  fonc t ion   du 

sol,   notamment  pour  descendre  les  e s c a l i e r s .   Ces  a p p a r e i l s   sont  p a r f a i t s  

pour  ma in t en i r   l ' é q u i l i b r e   de  la  personne  handicapée  qui  s ' a p p u i e   sur  deux 

poignées  l a t é r a l e s   qui  sont  montées  sur  deux  arceaux  r e l i é s   entre   eux,  

l ' en semb le   r eposan t   sur  quatre   p ieds .   Ces  déamblateurs   comportent   q u a t r e  

pieds  t é l e s c o p i q u e s   à  bain  d ' h u i l e ,   en  deux  é l é m e n t s  :   d ro i t e   et  gauche  

indépendants   et  réunis   par  une  a r t i c u l a t i o n   formant  berceau  p e r m e t t a n t  

a ins i   le  r ep l i   de  l ' en semble .   Le  rég lage   se  f a i t   sur  chaque  élément  d r o i t  

ou  gauche  par  un  l e v i e r   disposé  sous  chaque  poignée  d ' appu i .   La  main  s u r  

chaque  poignée,   on  re lève  les  l e v i e r s   qui  ouvrent  le  c i r c u i t   d ' h u i l e   de 

chaque  élément  d ro i t   ou  gauche  et,  su ivant   la  p r e s s ion   exercée  p a r  

l ' a p p u i ,   un  pied  monte  l ' a u t r e   descend  j u s q u ' à   l ' ap lomb.   On  comprend  donc 

l ' i n t é r ê t   de  ce  type  de  déambulateur   hydrau l ique   notamment  pour  monter  ou 

descendre  les  e s c a l i e r s   et  sur  tout   t e r r a i n .   Les  déambula teurs   a c t u e l s  

p r é s e n t e n t   un  inconvénien t   majeur  qui  est  à  l ' o r i g i n e   d ' a c c i d e n t .   Il  e s t  

en  e f f e t   i n d i s p e n s a b l e   de  lâcher   les  l e v i e r s   (commandant  l ' o u v e r t u r e   du 

c i r c u i t   d ' h u i l e )   dès  l ' ap lomb.   Or,  le  l e v i e r   se  trouve  dans  la  main  qu i  

repose  sur  la  poignée  d 'appui   pour  la  marche,  i n s t i n c t i v e m e n t   la  main 

serre   l ' e n s e m b l e ,   donc  le  l e v i e r   r e s t e   ouvert  et  c ' e s t   la  chute  p a r  
d é s é q u i l i b r e .  

L ' i n v e n t i o n   a  pour  objet   de  remédier   à  ces  i n c o n v é n i e n t s .  

L ' i n v e n t i o n   concerne  donc  une  manette  disposée  au  niveau  de  l a  

poignée  et  qui,  automatiquement ,   ferme  le  c i r c u i t   dès  que  la  p e r s o n n e  
lâche  l a d i t e   manette  ou,  au  c o n t r a i r e ,   en  cas  de  début  de  panique,  s e  

c r i spe   sur  la  manette  en  la  s e r r a n t   au-delà   d'un  point   s p é c i f i q u e .  

Il  est  i nd i spensab le   que  la  personne  n ' a c t i o n n e   pas  les  r o b i n e t s   du 

c i r c u i t   hydrau l ique   tout  en  s ' appuyan t   sur  le  déambulateur  au  niveau  des  

poignées ,   ce  qui  é t a i t   le  cas  avec  les  déambulateurs   c l a s s i q u e s .   Se lon  

l ' i n v e n t i o n ,   la  personne  ac t ionne   les  rob ine t s   par  les  manettes  e t  

p o s i t i o n n e   le  déambulateur  un  pas  plus  lo in ,   ou  sur  une  aut re   marche,  une 

fois  en  place  en  déplaçant   son  corps  en  s ' appuyant   avec  ses  mains  sur  l e s  

poignées ,   e l le   lâche  les  manettes  automatiquement ,   de  manière  à  é v i t e r  

toute  fausse  manoeuvre.  

A  cet  e f f e t ,   les  manettes  d ' o u v e r t u r e   du  c i r c u i t   d ' h u i l e   se  t r o u v e n t  



sur  le  côté  d ro i t   de  la  poignée  d ro i t e   et  sur  le  côté  gauche  de  la  po ignée  

gauche  ;   ce  sont  les  pouces  qui  appuient   sur  l e s d i t e s   m a n e t t e s  ;   i l  

dev ien t   t r è s   d i f f i c i l e   de  s e r r e r   la  poignée  d ' appui   pour  la  marche  s ans  

ramener  le  pouce,  puisque  c e l u i - c i   se  trouve  du  côté  e x t é r i e u r ,   c ô t é  

manette,   l i b é r a n t   a ins i   la  manette,   qui  f r e ine   automat iquement   le  c i r c u i t  

et  bloque  les  pieds  du  déambulateur .   En  s e r r a n t   la  poignée,   l ' u t i l i s a t e u r  

ramène  o b l i g a t o i r e m e n t   le  pouce  à  l ' i n t é r i e u r   autour   de  la  poignée  pour  

venir   e n t o u r e r   l a d i t e   p o i g n é e .  

Selon  une  v a r i a n t e ,   de  manière  à  p a r f a i r e   la  s é c u r i t é ,   s i  

l ' u t i l i s a t e u r   garde  son  pouce  sur  la  manette,   en  s e r r a n t   la  poignée  pour  

la  marche,  i l   appuie  davantage  sur  ce t t e   manette,   ce  qui  a  pour  e f f e t   de 

fermer  le  c i r c u i t .  

La  manette  qui  commande  le  rob ine t   de  rég lage   est  montée  sur  le  t u b e ,  

en  avant  et  contre   la  poignée,  de  manière  à  ê t re   au  niveau  du  pouce .  

Ladi te   manette  qui  f a i t   o f f i ce   de  r ob ine t   de  rég lage   et  de  commande 

d ' o u v e r t u r e   et  de  fermeture  du  c i r c u i t   hydrau l ique   de  chaque  élément  d r o i t  

et  gauche  est   composée  :  

-  d 'un  c o r p s ,  

-  d'un  bo isseau   percé  dans  son  diamètre   de  manière  que  son  t r o u ,  s o i t  

dans  l ' a x e   du  conduit   du  f l u i d e ,  

-  l e d i t   boisseau  est  commandé  par  l a d i t e   m a n e t t e ,  

-  l a d i t e   manette  peut  occuper  t r o i s   p o s i t i o n s   p r i n c i p a l e s ,   dont  une 

p o s i t i o n   de  fermeture   qui  est  rappe lée   automat iquement   par  un  r e s s o r t   de 

r a p p e l ,  

-  la  fe rmeture   du  c i r c u i t   hydrau l ique   bloque  les  pieds  t é l e s c o p i q u e s .  

D i f f é r e n t e s   p o s i t i o n s   des  m a n e t t e s  :  

-  la  p o s i t i o n   i nc l inée   vers  le  haut,  qui  est  la  p o s i t i o n   i n i t i a l e   de  l a  

manette  ferme  le  c i r c u i t   hydraul ique   au  moyen  d'un  r e s s o r t   de  rappel ,   l a  

manette  r e v i e n t   automatiquement  dans  ce t t e   p o s i t i o n   dès  q u ' e l l e   e s t  

l â c h é e ,  

-  la  p o s i t i o n   h o r i z o n t a l e   ouvre  le  c i r c u i t ,   en  tournan t   la  mane t t e ,  

le  bo i s seau   percé  tourne  et  son  trou  se  trouve  dans  l ' axe   du  conduit   du 

f l u i d e ,   par  légère  press ion  sur  la  poignée,   il  est  pos s ib l e   de  r ég le r   l e s  

pieds  du  d é a m b u l a t e u r ,  

-  la  p o s i t i o n   i nc l inée   vers  le  bas  ferme  également  le  c i r c u i t  

h y d r a u l i q u e ,   ce  qui  bloque  les  pieds ,   c e t t e   p o s i t i o n   ex i s t e   au  cas  où,  p a r  
i n a d v e r t a n c e ,   l ' u t i l i s a t e u r   ma in t i en t   son  pouce  c r i spé   sur  la  m a n e t t e .  

Les  de s s in s   c i - j o i n t s   donnés  à  t i t r e   d 'exemple  i n d i c a t i f   et  non 

l i m i t a t i f   p e r m e t t r o n t   aisément  de  comprendre  l ' i n v e n t i o n .   I ls   r e p r é s e n t e n t  



un  mode  de  r é a l i s a t i o n   p r é fé ré   selon  l ' i n v e n t i o n .  

La  f igure   1  est  une  vue  généra le ,   vue  de  côté  de  la  poignée  gauche  e t  

de  sa  manette  r ep ré sen t ée   en  p o i n t i l l é s   dans  p l u s i e u r s   p o s i t i o n s .  

La  f i gu re   2  est  une  vue  en  coupe,  vue  de  dessus  de  la  manette  et  du 

mécanisme  a c t i onnan t   le  r o b i n e t .  

La  f i gu re   3  est  une  vue  en  coupe,  selon  l ' a x e   F-G  r ep ré sen t é   dans  l a  

f i gu re   1,  r e p r é s e n t a n t   l ' o u v e r t u r e   pour  le  r emp l i s sage   de  f l u i d e .  

La  f igure   4  est  une  vue  en  coupe  du  r o b i n e t   selon  l ' axe   D-E 

r e p r é s e n t é   à  la  f igure   1.  1 
La  f igure   5  est  une  vue  en  p e r s p e c t i v e   du  déambulateur   u t i l i s é   p o u r  

descendre  les  e s c a l i e r s .  

La  f igure   6  est  une  vue  en  p e r s p e c t i v e ,   vue  de  côté  de  la  p a r t i e  

s u p é r i e u r e   du  d é a m b u l a t e u r .  

La  f igure   7  est  une  vue  d ' u t i l i s a t i o n   du  déambulateur   sur  t e r r a i n  

p l a t .  

Comme  on  peut  le  voir   sur  les  f i g u r e s   5  et  7,  le  déambu la t eu r  

comporte  quatre   pieds  t é l e s c o p i q u e s   1,  2,  3  et  4  à  bain  d ' h u i l e ,   en  deux 

éléments  6  et  5,  d ro i t   et  gauche.  Ces  deux  éléments   5  et  6,  i n d é p e n d a n t s ,  

sont  r éun i s   par  une  a r t i c u l a t i o n   formant  berceau  pe rme t t an t   ainsi   le  r e p l i  

de  l ' e n s e m b l e .  

Le  rég lage   se  f a i t   sur  chaque  élément  par  une  manette  7,  8  qui  se  

trouve  au  niveau  de  la  poignée  d 'appui   9,  10  de  chaque  élément  6  et  5,  de 

manière  à  ce  que  l ad i t e   manette  puisse  ê t re   manipulée  par  le  pouce  de 

l ' u t i l i s a t e u r   lorsque  c e l u i - c i   a  les  mains  sur  l e s d i t e s   poignées  d ' a p p u i  

9,  10. 

La  manette  gauche  7  se  trouve  du  côté  e x t é r i e u r   de  la  poignée  gauche 

9,  la  manette  d ro i te   8  se  trouve  du  côté  e x t é r i e u r   de  la  poignée  d r o i t e  

10.  Ainsi  l ' u t i l i s a t e u r ,   l o r s q u ' i l   ac t ionne  une  manette ,   doit  fa i re   p a s s e r  

son  pouce  du  côté  e x t é r i e u r ,   du  même  côté  que  les  au t res   doigts  et  dès  

q u ' i l   veut  s e r r e r   la  poignée  9,  10,  il  lâche  l a d i t e   manette  7  ou  8  e t  

passe  son  pouce  du  côté  i n t é r i e u r   pour  en toure r   complètement  la  poignée  9, 

10. 

La  manette  7  ou  8  comporte  un  corps  11,  un  bo i s seau   12  percé  dans 

son  d iamètre ,   logé  dans  le  corps  11  de  manière  que  son  trou  13  soi t   dans  

l ' axe   X-Y  du  conduit  de  f l u i d e .   Ce  boisseau  12  est  ac t ionné   par  la  mane t t e  

7  ou  8 .  

En  p o s i t i o n   i n i t i a l e   A,  le  c i r c u i t   du  f l u ide   est  fermé.  La  p o s i t i o n  

h o r i z o n t a l e   B  ouvrant  le  c i r c u i t   permet,  par  l égère   press ion  sur  l a  

poignée  9,  de  r ég le r   les  pieds  1,  2,  3  et  4  du  déambula teur .   La  manette  9, 



l âchée ,   est  rappelée   à  sa  p o s i t i o n   i n i t i a l e   A  par  un  r e s s o r t   14,  ce  q u i ,  

fermant   le  c i r c u i t ,   bloque  les  pieds  1,  2,  3  et  4  pour  la  marche.  

Au  cas  où  l ' u t i l i s a t e u r ,   par  i n a d v e r t a n c e ,   m a i n t i e n d r a i t   son  pouce 

sur  la  poignée  9,  son  appui  de  marche  f a i t   b a i s s e r   la  manette  7  en  C,  ce 

qui  aussi   ferme  le  c i r c u i t ,   voir  les  f i g u r e s   2  et  4 .  

L ' é t a n c h é i t é   de  l ' axe   X-Y  du  bo isseau   12  qui  porte   la  manette  7  e s t  

a s su rée   par  un  j o i n t   tor ique   15  avec  un  écrou  de  r ég lage   16. 

Dans  la  f igure   3,  est  r e p r é s e n t é e   l ' o u v e r t u r e   17  qui  permet  de 

r empl i r   le  c i r c u i t   de  f l u i d e .   L'ensemble  est  r e p r é s e n t é   en  coupe  à  l a  

f i gu re   3  selon  l ' axe   F-G  r e p r é s e n t é   dans  la  f i g u r e   1.  Contre  l ' o u v e r t u r e  

17,  une  b i l l e   18  est  poussée  cont re   un  j o i n t   19  p o u r  l ' i n t r o d u c t i o n   ou  l e  

r e t r a i t   de  f l u i d e   à  l ' a i d e   d'une  ser ingue   et  ce,  pour  é v e n t u e l l e m e n t ,  

r é g l e r   la  hauteur   i n i t i a l e   du  déambulateur   su ivan t   la  t a i l l e   de 

l ' u t i l i s a t e u r .  

Comme  on  peut  le  c o n s t a t e r ,   le  déambula teur   s ' a v è r e   t rès   e f f i c a c e  

pour  monter  ou  descendre  les  e s c a l i e r s   ( f i gu re   5)  ou  pour  le  tout  t e r r a i n .  

Automatiquement,   les  mains  l â che ron t   les  manet tes   7  et  8,  dès  que 

l ' u t i l i s a t e u r   s ' appu i e   et  serre   fermement  les  poignées   9  et  10. 



1.  Déambulateur  à  au  moins  quatre   pieds  t é l e s c o p i q u e s   à  bain  d ' h u i l e  

dont  la  longueur  des  pieds  avant  et  a r r i è r e   peut  va r i e r   en  fonc t ion   du 

sol ,   c a r a c t é r i s é   par  le  f a i t   que  l ' o u v e r t u r e   et  la  fermeture  du  c i r c u i t  

hyd rau l ique   de  chaque  élément  (5,  6)  sont  commandées  par  un  moyen  qui  f a i t  

o f f i c e   de  r ob ine t   et  qui  est  ac t ionné   par  une  manette  (7,  8 )  ;   l a d i t e  

manette  (7,  8)  est  montée  sur  chaque  é lément   (5,  6)  au  niveau  de  l a  

poignée  (9,  10)  du  côté  e x t é r i e u r ,   de  manière  à  pouvoir  être  manoeuvrée 

vers  l ' e x t é r i e u r   par  le  pouce .  

2.  Déambulateur  à  au  moins  quatre   pieds  t é l e s c o p i q u e s   à  bain  d ' h u i l e  

dont  la  longueur  des  pieds  avant  et  a r r i è r e   peut  va r i e r   en  fonc t ion   du 

sol ,   selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é   par  le  f a i t   que  les  m a n e t t e s  

(5,  6)  d ' o u v e r t u r e   du  c i r c u i t   d ' h u i l e   se  t r ouven t   sur  le  côté  d ro i t   de  l a  

poignée  (10)  d ro i t e   et  sur  le  côté  gauche  de  la  poignée  gauche  (9 )  ;   ce 

sont  les  pouces  qui  appuient   sur  l e s d i t e s   manettes   (7,  8) ;   il  d e v i e n t  

t r è s   d i f f i c i l e   de  s e r r e r   la  poignée  d 'appui   (9,  10)  pour  la  marche  s a n s  

ramener  le  pouce,  puisque  c e l u i - c i   se  t rouve  du  côté  e x t é r i e u r ,   c ô t é  

manette  (5,  6)  l i b é r a n t   a ins i   les  pieds  (1,  2,  3  et  4)  du  d é a m b u l a t e u r  ;  

en  s e r r a n t   la  poignée  (9,  10)  l ' u t i l i s a t e u r   ramène  o b l i g a t o i r e m e n t   l e  

pouce  à  l ' i n t é r i e u r   autour  de  la  poignée  (9,  10)  pour  venir   e n t o u r e r  

l a d i t e   poignée  (9,  10) .  

3.  Déambulateur  à  au  moins  quatre   pieds  t é l e s c o p i q u e s   à  bain  d ' h u i l e  

dont  la  longueur  des  pieds  avant  et  a r r i è r e   peut  va r i e r   en  fonc t ion   du 

sol ,   selon  l 'une  quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s   1  ou  2,  c a r a c t é r i s é   par  l e  

f a i t   que  la  manette  (7,  8),  qui  f a i t   o f f i c e   de  rob ine t   de  rég lage   et  de 

commande  d ' o u v e r t u r e   et  de  fermeture   du  c i r c u i t   hydraul ique  de  chaque 

élément  (5,  6)  d ro i t   et  gauche,  est  composée  :  

-  d'un  corps  (11 ) ,  

-  d'un  boisseau  (12)  percé  dans  son  d iamètre   de  manière  à  ce  que  son 

trou  so i t   dans  l ' axe   du  conduit   du  f l u i d e ,  

-  l e d i t   boisseau  (12)  est  commandé  par  l a d i t e   manette  (5,  6)  qui  p e u t  

occuper  au  moins  deux  p o s i t i o n s   p r i n c i p a l e s   (A,  B)  dont  une  p o s i t i o n   de 

fermeture   (A)  est  rappelée  automatiquement  par  un  r e s s o r t   de  rappel  ( 1 4 ) .  

4.  Déambulateur  à  au  moins  quatre   pieds  t é l e s c o p i q u e s   à  bain  d ' h u i l e  

dont  la  longueur  des  pieds  avant  et  a r r i è r e   peut  va r ie r   en  fonc t ion   du 

sol,   selon  l 'une  quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s   1,  2  ou  3,  c a r a c t é r i s é   p a r  
le  f a i t   que  la  pos i t ion   (A),  i n c l i n é e   vers  le  haut,  est  la  p o s i t i o n  

i n i t i a l e   de  la  manette  (7,  8)  qui  ferme  le  c i r c u i t   hydraul ique   et  qu i  



r e v i e n t   donc  dans  ce t te   p o s i t i o n   (A)  au  moyen  d'un  r e s s o r t   de  rappel   dè s  

que  l a d i t e   manette  est  l a c h é e .  

5.  Déambulateur  à  au  moins  quatre  pieds  t é l e s c o p i q u e s   à  bain  d ' h u i l e  

dont  la  longueur  des  pieds  avant  et  a r r i è r e   peut  va r i e r   en  fonc t ion   du 

sol ,   selon  l 'une  quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s   1,  2  ou  3,  c a r a c t é r i s é   p a r  

le  f a i t   que  la  p o s i t i o n   h o r i z o n t a l e   (B)  ouvre  le  c i r c u i t   en  t o u r n a n t  

l a d i t e   manette  (7,  8),  le  boisseau  (12)  percé  tourne  et  son  trou  (13)  se  

t rouve   dans  l ' axe   (X-  Y)  du  condui t   du  f l u i d e .  

6.  Déambulateur  à  au  moins  quatre  pieds  t é l e s c o p i q u e s   à  bain  d ' h u i l e  

dont  la  longueur  des  pieds  avant  et  a r r i è r e   peut  v a r i e r   en  fonc t ion   du 

sol ,   selon  l 'une  quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s   1,  2  ou  3,  c a r a c t é r i s é   p a r  

le  f a i t   que  la  pos i t i on   i n c l i n é e   vers  le  bas  (C),  ferme  également  l e  

c i r c u i t   hydrau l ique ,   ce  qui  bloque  les  pieds  (1,  2,  3  et  4),  c e t t e  

t r o i s i è m e   pos i t i on   ex i s te   au  cas  où,  par  i n a d v e r t a n c e ,   l ' u t i l i s a t e u r  

m a i n t i e n t   son  pouce  cr ispé   sur  la  manette  (7,  8 ) .  

7.  Déambulateur  à  au  moins  quatre  pieds  t é l e s c o p i q u e s   à  bain  d ' h u i l e  

dont  la  longueur  des  pieds  avant  et  a r r i è r e   peut  va r i e r   en  fonc t ion   du 

sol ,   selon  l 'une  quelconque  des  r e v e n d i c a t i o n s   1,  2  ou  3,  c a r a c t é r i s é   p a r  
le  f a i t   que  l ' é t a n c h é i t é   de  l ' axe   (X-Y)  du  b o i s s e a u   (12),  qui  porte  l a  

manette ,   (7,  8)  est  assurée  par  un  j o i n t   t o r i q u e   (15)  avec  un  écrou  de 

r é g l a g e   ( 1 6 ) .  
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