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@ Systéme de gestion d’un panneau d’objets tels que des clés.

@ Une combination d'objets est réalisée par repérages
automatiques successifs invitant le préposé 3 retirer ou a
remettre les objets a leurs emplacements. Sur le panneau
chaque objet a un emplacement (7) désigné par une adresse
et associé 3 un moyen de signalisation (4). Le systéme
comprend des moyens (61, 60) pour mémoriser et lire
successivement des combinaisons d’adresses, des moyens
(7L, 7C) pour exciter successivement les moyens de signali-
sation (4) aux emplacements désignés par les adresses lues
d’'une méme combinaison afin de retirer ou d'introduire les
objets auxdits emplacements, et des moyens de détection
des objets (7C, 60) en vue de vérifier la présence ou I'absence
normale des objets aprés le retrait ou l'introduction de
chaque objet.
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SYSTEME DE GESTION D'UN PANNEAU D'OBJETS- TELS
‘QUE. DES. CLES.

- La présente 1nventlon concerne un systeme de gestion

d'un panneau ‘a’ obgets tels que des cles.

Dans de nombreux secteurs d'activité, un nombre dlevé

de cles doit Btre géré. L' est le cas notamment pour. le rele-

vage des caissettes amov1b1es lnterchangeables d'un parc d'ap-
pareils distributeuré de services tels que communications té-
léphoniques (postes pﬁblics); durées d'autorisation de sta-
tionnementf(parcﬁétreé),_jeuxi(flippers), ou d'appareils dis~-
tributeurs de prodﬁits tels que photocopies, tickets de trans—-
port, articles de confiée;ies.

Le relevage deé-caiésettes est réparti en tourmées

attribuédes chacune & un préposé. Les tournées de relevage

sont établies en fonction de divers paramétres qui sont notam-~
ment les suivants

- nombre et répartition géographique des appareils
distributeurs 3

- vitesse de remplissage des caissettes 3
-~ durée nécessaire au retrait de chaque caissette

. remplie de la recette et a son remplacement par une caissette

vide dans le logement d'accés fermé 3 clé prévu & cet effet

dans l'appareil distributeur ;

- sécurité des recettes collectées notamment pendant le
transport des caissettes entre les appareils distributeurs et

le centre de gestion des caissettes (voir & ce sujet par
exemple la EP-A-0.041.457).

Ces divers paramétres agissent indépendamment les
uns des autres et conduisent au fait que les tournées de re-—
levage sont différentes d'un jour a 1'autre et ne doivent pas
étre effectuées par un méme préposé deux jours de suite au
moins.

De ces considérations découle le probléme de gestion

des clés des logements d'accés aux caissettes dans les appa-
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reils distributeurs. Chagque jour, les clés doivent &tre soi-
gneusement rangées pour &tre prélevées le jour suivant selon
un ordre précis pour la constitution des trousseaux de clés
remis chacun & un préposé chargé d'une tournée de relevage.
L'affectation des clés aux tournées et donc aux préposés ne
doit engendrer aucune erreur afin de déterminer le préposé
"fraudant" dans le cas ol la recette recueillie dans une
caissette s'avére anormalement faible par exemple.

Actuellement, il n'est fait appel qu'a un simple panneau
de clés mural muni de clous ou crochets a chacun desquels
une clé est & suspendre. Des étiquettes portant les numéros
des clés correspondant a ceux des appareils distributeurs sont
apposées sur le panneau au-dessus des clous. Selon d'autres
panneaux connus, les clous sont remplacés par des cases dans
chacune desquelles une clé est a déposer. Lors de la consti-
tution des trousseaux de clés, un opérateur du centre de ges-
tion 1lit les numéros de clés de chaque trousseau afin que le
préposé enladve successivement les clés.Afin de repérer aisé-
ment chacune des clés, l'espacement entre les clous ou cases
du panneau doit &tre grand et par suite les dimensions du pan-
neau sont trés grandes ce qui rend difficile pour 1l'opérateur
la vérification rapide et précise des clés enlevées et donc
de clés volontairement enlevées par le préposé et n'apparte-
nant pas & sa tournée.

Selon une autre réalisation connue de panneau de clés dé-
crite dans le brevet US-A-4 205 328, chaque clou est remplacé
par une ouverture 3 travers laquelle est enfilé le support
auquel est suspendu une clé respective.lLe coincement par gra-
vité du support dans l'ouverture actionne un contact & lame &
travers une tige d'aimant permanent fixée au support, et par
suite excite une lampe indiquant le rangement de la clé dans
le panneau.

Par ailleurs on connait des systémes assistant la gestion

d'articles, par exemple pharmaceutiques, & distribuer.
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Le brevet US~A-3 908 800 décrit un systéme de s&lection

d'articles qui sont a répartir dans des cases d'un chariot

de stockage.Un calculateur et une mémoire sont prévus pour
lire des séqguences de données, telles que la localisation de
cases, afin d'exciter des indicateurs lumineux pour inviter
l'opérateur & prendre des quantités d'articles déterminées dans
les cases.Cependant,aprés le retrait d'articles d'une case
déterminée, 1'opérateur doit appuyer sur un bouton 4'index qui
permet d'indiquer l'emplacement de la prochaine case.

L'article de H.C. NOMMANN intitulé "Automatic computer in-
put of inventory counts" paru dans IBM TECHNICAL DISCLOSURE
BULLETIN, volume 21, no. 1, page 299, Juin 1978,NEW-YORK(US),
décrit un ensemble de capteurs tels que des pése-article qui
sont chacun logés dans des cases et qui sont reliés & un sys-
téme de contrdle d'inventaire permettant d'enregistrer le poids
des articles mis dans chaque case.Le systéme de contr8le permet

uniquement de connaftre la présence ou l'absence d'articles

dans les cases.

La présente invention a pour but de fournir un systéme de
gestion d'objets et un panneau correspondant qui permettent
notamment de vérifier la présence ou l'absence anormale -d'ob-
jets dans le panneau au fur et a mesure de la constitution de
chaque combinaison prédéterminée d'objets,telle qu'un trous-
seau de clés d'une tournée.En outre, la constitution d'une
combinaison d'objets est réalisée en continu par des repérages
automatiques successifs invitant le préposé a retirer ou a

remettre les objets a leurs emplacements respectifs sans la

moindre erreur.
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A cette fin, 1l'invention a pour objet un systéme de
gestion d'un panneau d'ocbjets tel que défini dans la
revendication 1.

Les excitations successives de moyens de signalisation,
tels que des diodes électroluminescentes sur la face avant
du panneau aux emplacements des objets, facilitent le répé-
rage visuel des objets a retirer ou & introduire successive-
ment et donc évitent toutes erreurs dans la constitution
des combinaisons d'objets.

Le systéme de gestion est organisé autour d4d'un micro-
processeur avec des unités périphériques classiques tels
gu'un clavier, ce qui permet de dissocier les opérations
d'organisation des tournées, par exeﬁple effectuées la
veille des tournées, et la constitution des conbinaisons
d'obijets tels que des trousseaux de clés,

Afin de s'affranchir de toute erreur dans l'apposition
des clés sur le panneau, comme cela est frégquent sur un
panneau a clous ou cases, le panneau comporte a chaque
emplacement un réceptacle dont l'ouverture a un profil
analogue a une partie prédéterminée de l'obijet; pour une

clé, le réceptacle est analogue & une serrure factice.
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Avantageusement, les moyens de détection de la présence
ou de l'absence deé'objets ont, leurs états.vérifiéé automati-
quement apreés chaque retralt normal d'un objet lors de 1a
constitution d'une comblnalson‘d objets, ou apres chaque in-
troductlon normale d'un obget lors de la restitution des ob-
jets faisant suite aux.touxnees afin de détecter notamment
si un ou plusieurs objeté-ont;été anormalement retirés du
panneau par le préposé. Dané @e ‘cas, deé’moyené d"alarme
signalent & l'opérateur responsaible les emplacehents des ob-
jets anormalement retirés.

D'autres caractéristiques et avantages de la présente
invention apparaitront plus clairement 3 la lecture de la
description suivante de plusieurs modes de réalisation selon
1'invention en référence aux dessins annexés correspondants,

dans. lesquels :

- la Fig. 1 est une vue de face d'un panneau pour mille
clés selon 1'invention ;

~ la Fig. 2 est une vue en coupe suivant une colonne

.du panneau montrant en détail des réceptacles ou modules amo-

_.vibles de clé ayant des moyens de détection de présence ou

d'absence de clé selon trois modes de réalisation selon 1'in-
vention ; et

- la Fig. 3 est un bloc-diagramme schématique -du sys-

téeme électronique propre & la gestion assistée du panneau.

Comme montré aux Figs. 1 et 2, le panneau 1 est propre

4 supporter MxN objets tels que des clés différentes 21 1 a
ZM,N' L'entier MxN est supposé égal & 1000 dans la suite.
Le panneau 1 est essentiellement constitué d'une em-—

base parallelépipédique creuse 10 dont la face avant 11 est

ouverte et dont le fond 12 est fixé contre un mur ou de pré-

férence dans un coffre fermé & clé. L'embase 10 présente

MxN emplacements 3 a 3M N qui sont assignés chacun a une
2 ?

1,1
clé respective 2 1 a 2y y+ Les emplacements sont répartis
. > N
e

1,
suivant une matrice qui comprend selon 1l'exemple illustré

=20 rangées horizontales ou lignes ayant chacune N=50 empla-
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cements alignés et inclus chacun dans une rangée verticale
ou colonne.

Chaque emplacement 3m’n,,oa m varie entre 1 et M et n
varie entre 1 et N, assigné 3 la clé respective 2 est sous
la forme d'un alvéole parallélépipédique dans lequél est
logé un module amovible. Comme montré & la Fig. 2, le fond
d'un module 3 posséde deux petites languettes saillantes vers
1'arriére 30, en forme de crochets flexibles % 1'opposé, qui
pénétrent dans un trou 13 du fond 12 du panneau afin d'y fixer
par simple poussée horizontale le module 3 sur le fond 12.
Les modules peuvent €tre des éléments individuels séparés,
notamment dans le cas ol les clés sont toutes différentes,
mais peuvent constituer des ensembles monobloes amovibles venus de
moulage comprenant chacun par exemple une ou plusieurs lignes
ou colonnes adjacentes de modules, notamment dans le cas ol
les clés pour chaque ensemble monobloc sont identiques.

A titre d'exemple, pour un panneau de mille clés, la
1argeur‘%, 1a hauteur h et la profondeur p d'un alvéo-
le ou module 3 sont égales & 12mm, 27 mm et 46mm et la largeur
L, la hauteur H et la profondeur P de 1'embase 10 sont
égales a 80cm, .60cm et 10 cm respectivement.

La face avant de chaque module ou réceptacle de clé 3
est sensiblement coplanaire a celle 11 de 1l'embase 10 et pré-
sente une ouverture centrale 31 dont le profil est identique
2 la section générale d'une partie prédéterminée telle que le
panneton 20 de la clé respective 2. Lorsque le panneton 20 de
la clé 2 est introduit dans son module 3, la téte 21 de la clé
2 bute contre la face avant du module ou bien 1l'extrémité du
panneton 20 de la clé 2 bute contre le fond du module. Le
module est ainsi amalogue 3 une serrure factice comme montré
&2 la Fig. 2. Dans la Fig. 1, on a représenté quelques profils
d'ouvertures 31 et de pannetons 20 de clé , tels qu'en forme
de rectangle, de I, de Y, de croix, etec ....

La face avant de chaque module 3 d'une clé 2 comporte
également un trou 32 dans lequel est logée 1'extrémité d'un

moyen de signalisation sous la forme d'une diode électrolu-
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ninescente 4 qui s'éclaire pour inviter le préposé & retirer
ou a introduire la clé 2.

Comme montré & la Fig. 2, chaque module 3 renferme
des moyens 5 poﬁr détectér,la clé en vue de signaler la pré-
sence ou l'absence de la clé respective 2 du module 3.

Trois modes de réalisation des moyens de détection de clé
sont montrés dans la Fig. 2.

: Le premier -~ en haut dané,la Fig. 2 - est constitué pa
un contact d'onverturg 50 polarisé par une diode. 51 en série.
L'extrémité de 1'ume ,. 52, des lames du contact 50 eét coudée
suivant un grand rayon de courbure contre laquelle glisse

le panneton 20 de la clé 2 lors de son introdﬁction par
1'ouverture 31 ce qui pousse la lame coudée 52 contre 1l'autre
lame 53 afin de fermer le contact. 50. Eventuelleﬁent, un
ressort tel qu'ﬁne autre lame coudée 54 est disposé symétri-
quement a la lame 52 et s'appliqﬁe contre l'autre c¢Oté du
panneton 20 de la clé afin d'assurer un guidage du panneton
et par sﬁite une preséion suffisante de 1la lame 52 contre la
lame. 53 du contaét 50.

Le second mode de réalisation de moyens de détection
de clé - dans le second module & partir du haﬁt dans la Fig.
est constitué par un photocoupleur dont la source rayonnante
55 et le récepteur photosensible 56 sont disposés de part et

d'autre du panneton 20 de la clé 2. La source rayonnante 55

peut €tre une petite lampe, une diode électroluminescente ou

photoémissive. Le récepteur photosensible 56 peut etre une
photodiode ou un phototransistor. De préférence, la source
rayonnante 55 émet dans 1'infrarouge afin d'éviter toute dé-

tection parasite de la lumiére visible pouvant provenir no-

tamment de 1l'ouverture 31 ; dans ce cas,

le récepteur photo-
sensible peut €tre un élément a circuits & couplage de charge
(ccp).

La source rayonnante 55 est toujours alimentée.
Le récepteur photosensible 56 est occulté lorsque la clé est
introduite, ou est activé et donc produit un courant qui si-

gnale 1'absence de la clé dans le module. Selon une autre

T
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variante, les sources. rayonnantes individuelles. 55 peuvent
8tre remplacées par #ﬁe’uﬁique‘source.rayonnante qui est com-
mune & tous les alvéplestet'placée'par.exemple,sur le fond 12
de 1'embase 10. La lunivance de 1la source rayonnante commu-
ne est relatlvement elevée afln que 'son rayonnement puisse
traverser des trous adequats dans les alvéoles et les modules
et exciter 1es recepteurs~photos¢n81bles 2 1'opposé des
trous.

Le troisiéme mode de réalisation de moyens de détec-
tion de clé - en baé dans la Fig. 2 - est un coupleur élec-
tromagnétique. Ce coﬁﬁleur comprend une bobine dite. émettri-~
ce 57 et une bobine dite réceptrice 58 qui sont disposées de
part et d'autre du panneton 20 de-la clé. Les axes des bo-
bines sont alignéé perpendiculairement au panneton 20 de la
clé. La bobine émettrice 57 ‘est alimentée en permanence.
Dans la bobine réceptrice 58, aucun courant ne circule
lorsque la clé 2 est présente dans le module 3, et un courant
est induit par le flux magnétique émis par l'autre bobine 57
lorsque la clé 2 est absente du module 3.

Selon un quatriéme mode de réalisation, les moyens de
détection de clé peuvent comprendre un condensateur polarisé
dont les armatures sont disposées de part et d'autre du panne-
ton 20 de la clé, par exemple aux emplacements des bobines
précitées 57 et 58. La wvariation de 1la capacité du condensa-
teur indique la présence ou l'absence de la c¢lé dans le mo-
dule.

La diode électrxoluminescente 4 ainsi que les éléments
des moyens de détection de clé 5 de chaque module 3 sont fixis
convenablement dans ce dernier et ont leurs bornmes — au nombre
de quatre ou six selon le mode de réalisation des moyens 5
— sous forme de broches 33. émergeant du fond du module et
traversant le fond commun 12 des alvéoles du panneau 1 en vue
d'y effectuer le cﬁblage et. le raccordement au systéme de
gestion électronique du ‘panneau.

Le systéme de gestion est represente schemathuement

4 la Fig. 3 et est de préférence intégré dans un pupitre de-
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vant le panneau. La gestion des clés du panneau est organi-

sée autour d'un microprocesseur 60 qui est relié selon un

schéma classique 2 une mémoire vive de données 61 du type

- (P)RAM et a une mem01re morte d'instructions- 62 du type

(P)ROM 2 travers un bus bldlrectlonnel de données et d'ins~
tructions- 63 et un bus bidirectionnel 4d' adresses 64. Les bus
63 et- 64 sont egalement,rglles 4 une interface paralléle 65
qui comprend un éonvertiééeﬁf.numérique paralléle-paralldle,
2 une interface série 66 qui comprend un convertisseur numé-
rique paralléle—éérig, et a une pluralité de paires d'inter-
faces paralleles 7L et 7C dont une est illustrée 3 la Fig.3.
L'interface 65 dessert un clavier 67 & 16 touches
ainsi que plusieuré ﬁoyené de signalisation 80, 81 et 82 qui
sont disposés sur le pﬁpitre susdit. L'interface 66 est éven-
tuellement prévue pour relier le microprocesseur 60 & d'autres
mémoires analogueé aux mémoires 61 et 62 afin d'adapter la
capacité de l'ensemble des mémoires au nombre de clés 3 gérer,
et/ou & un calculateur en vue par exemple d'établir des don-
nées statistiques sur la gestion des clés oﬁ de faire program-
mer chaque tournée par ledit calculateur.
Chaque interface parallele 7L, 7C comprend huit bornes
élémentaires numérotées de 0 &2 7 de haut en bas ou de gauche
4 droite dans la Fig. 3. Les interfaces 71 et 7C d'une paire

adressent les lignes et les colonnes d'une sous-matrice de

8x8 = 64 points de croisement 7 a7 qui sont resgpecti-
0,0 1,3

vement associés & 64 modules quelconques. Chaque point de

croisement 7. ., ot i "varie entre 0 et I = 7 et j varie

Cade

Ls '
entre 0 et J = 7, est desservi par la borne i de l'inter-

face 7L ou ligne de rang i de la sous-matrice 8x8 et par 1la
borne j de l'interface 7C ou colonne de rang j de la sous-
matrice 8x8. Au niveau ‘de chaque point de croisement'7 ,5 la
diode électroluminescente 4 et 1'élément 50-51,. 56 ou 58 des
moyens de détection de clé 5 du module respectif sont montés
téte-beche entre les bornes respectives i et jJ.

Par exemple, comme illustré en détail & la Fig.3 au

point de croisement 7I.J’ la diode 4 est polarisée directement
L.s
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de 1la borne J .vers la borme I tandis que le contact 50-51
- ou le phototranéistorfSG ou 1la bobine réceptrice 58 - est
polarisé directement de la borme * I vers la borne J. Ainsi,
la diode électroluminescente 4 dans le module associé au point
de croisement 7I;J est seule excitée'p9ur signaler que la clé
respective doit 8tre retiréde ou introduite lorsque la borne J
est au niveau haut "{" et les autres bornes de 1'interface
des colonnes 7C sont au niveau bas "O" et lorsqﬁe 1la borne I
est au niveau baé "0"™ et les autres bornesde 1'interface des lignes
7L sont au niveau "1" ; aﬁcun des contacts polarisés 50 n'est
excité que la clé reépective 'soit absente ou présente dans le
module. Réciproqueﬁent, lorsque 1'interface des lignes 7L
applique le niveau haut "1" & la borne I et le niveau bas
"0" & ses autres bornes, le contact 50 au point de croisement
71,J est paséant 1or$que la clé est présente dans le module:
et connecte les lames 52 et 53 ce qui met & 1'état ™0™ 1la bor-
ne J, lequel état sera lu pour vérifier que la ¢lé est pré-
sente dans le module ;‘dans ce dernier cas, toutes les diodes
électroluminescentes 4 sont au repos et les contacté 50 aux i
autres points de connexion n'induisent aucun courant méme en
présence de leurs clés respectives. De ce qui précéde, il
apparailt que les diodes électroluminescentes 4 de la matrice
8x8 peuvent @tre excitées individuellement et que les états
des contacts 50 ou plus généralement des moyens de détection
de clé 5 de la matrice peuvent €tre lus individuellement. Les
excitations et lectures individuelles sont adressées par le
microprocesseur 60 via le bus 64 et 1'état lu d'un contact 50 i
est retransmis au microprocesseur 60 via le bus 63.

“Pour 1'exemple de réalisation du panneau 1 de la Fig.1,
le systéme comprend 16 paires d'interfaces 7L, 7C pour gérer
16x64 = 1024 points de croisement répartis en 16 sous-matrices
de 8x8 ; vingt—quatre points de croisement demeurent inutili-
sés pour le panneaﬁ 3 mille modules. Chaque fois qu'un point

de croisement est sélectionné, le Microprocesseur 60 délivre

1'adresse de ce point ainsi que les adresses des deux interfa-

ces respectives 7L et 7C et un bit particulier indiquant que
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la diode 4 ou le moyen 5 au point de croisement doit &€tre
excité afin d'appliquer la polarisation convenable.

La répartition des points de croisement par des sous-—
matrices 8x8 permet de~1iﬁiter,le nombre de fils de sortie
vers le panneau & 16x16=256 au_lieu'def2x1024 dans le cas
d'une réalisation ol 1' adressage des points de cr01sement est
effectué 1nd1v1due11ement et directement.

On décrit maintenant l'utilisation du systéme de ges—
tion d'un panneau selon 1l'invention pour prélevef des combi-
naisons prédéterminées de clés qui sont destinéeé a des pré-
posés chargés d'ouvrir les logements d'acceés de caissette
fermée a clé dans des appareils distributeurs de produits ou
de services. Chaque préposé constitue 3 partir des clés
dans le panneau un trousseau de clés selon un ordre prédéter-
miné, les ouﬁertureé SQCCeséives des logements de caissette

étant effectuédes au cours de sa tournde selon cet ordre ou se-

lon 1'ordre inverse.

Le jour précédant celui des tournées de relevage
des caissettes, l'opérateur liste au moyen d'une imprimante
classique les numéros des appareils distributeurs devant @tre
relevés dans une méme tournée et 1' ordre selon lequel ils sont

relevés selon le tableau I suivant :

‘TABLEAU I

Jour Tournée N° .d'ordre N° appareil
et clé

265 o1 01 0057

02 0832

03 0183

02 01 0310

02 0628

03 0022
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Le numéro de l'appareil distributeur et de la clé res-
pective de'éon,1ogement'de'caiééette‘est porté sur la face
avant du module Ieépectif_3 du panneaun i, comme montré 3 la
Fig. 1. Ce numéro peﬁf.étre gravé dans une plaque opaque
placée devant la diode électroluminescente respective 4,
ce qui permet de faciliter 1la lecture du'nﬁméro"par le préposé
de la tournée et 1'opérateur affecté au pﬁﬁitre. ]

Puis l'opérateﬁr-compose'au clavier 67 selon un code
approprié les données du tableau précédent I, afin que
celles—~ci soient mémoriéées dans la mémoire 61. Pour une
tournée, lorsqﬁe le microprocesséur lira succeséivement les
numéros de clé selon 1'ordre prédéterminé, il délivrera les

adressesdes interfaces 7L et 7C et 1e numéro 9u point de
croisement reépectif de la sous—mai;ice ‘correspondant 3 chaque
numéro de clé. .

Au jour des toﬁrnéeg, 1l'opérateur vérifie la présence

des clés dans le panneau au moyen d'un programme préalablement

mémorisé dans la mémoire 62 .et appelé a partir du clavier 67.

Ce programme dit de test de présence des clés a une durée
d'environ 500ms. Il est composé d'un sous-programme pour
tester la présence des clés dans les modules correspondant 2
une sous-—matrice 8x8 et une paire d'interface 7L, 7C, 1le
sous~programme étant réitéré autant de fois qu'il y a de sous-
matrices 8x8. Le sous-programme comprend les étapes suivantes
pour chaque ensemble d'une sous-matrice 8x8 et d'umne paire
d'interfaces 7L, 7C :

- adreséage par le microprocesseur de la paire 7L, 7C
via le bus 64 3

- mise aux états 10000000 des bornes 0 &2 I de l'inter-
face 7L 3

- lecture des états des bornes 0 3 J de l'interface
7C qui doivent €tre tous égaux & "O0" si les clés correspon—-
dant 3 la premidre ligne de points de croisement 70,0 :

a 7‘)’7

sont dans leurs modules respectifs ;

- mise aux états 01000000 des bornes 0 & I de l'inter-
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face 7L ;3

- lecture deé.étaté ﬂeé:bornes 0 &2 J de 1'interface 7C;
et

~ réitération deé'ﬂeux derniéres étapes pour chacune
des lignes suivantes de. la soué—matricg .

Loréqué 1'interface 7C ‘détecte une borne & un état
"1" anormal, ce qui indique que la clé est absente, 1l'inter-
face 7C délivre un ﬁot codé au microprocesseur- 60. ‘Celui-
ci vérifie qﬁe cette clé devait 8tre absente, ce qﬁi est
le cas pour les 24 points de croisement non utilisés pour
un panneau a mille clés ou pour un point de croisement dont
la clé a été retirée hprmalement au cours de la formation
d'un trousseau de clés d'une tournée comme on le verra dans
la suite. " Au cas ol lé clé devait 8tre présente, le micro-
proceéseur 60 délivre un signal d'alarme 3 l1l'interface 65 qui
est converti par exemple en une alarme sonore par un haut-
parleur 80 disposé sur le pupitre, et/ou en un signal d‘'in-
version de polarité aux deux interfaces 7L et 7C afin que la

diode électroluminescente 4 du module de la clé

manquante -
solt activée.

Au jour des tournées, l'opérateur compose sur le cla-
vier 67 le numéro 1 de la premiére tournée et un code d'opé-
ration approprié. Le microprocesseur 60 1it les numéros des
clés de la premiére tournée dans la mémoire 61 et délivre

successivement les adresses des interfaces 7C et 7L et des

points de croisement respectifs. Pour chaque clé a retirer,

le programme se déroule de la maniére suivante :

-~ adressage par le microprocesseur des deux interfaces
respectives 7L et 7C 3

- mise & 1'état "1" de la borme de 1'interface 7C
desservant le point de croisement respectif et mise & 1'état

"0" des autres bornes de l'interface 7C ;

- mise & 1' état "Q" de la borne de l'interface 7L des-

servant le point de croisement respectif et mise & 1'état "1V
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des autres bornes de 1l'interface 7L;

- la diode électroluminescente respective 4 est excitées’

- le préposé a la tournée doit retirer la clé respec-
tive pendant une durée prédéterminée de 1l'ordre de 500 ms
par exemple;

-~ puis la diode précédente 4 s'éteint par inversion de
polarité suite au retrait de la clé respective et le program-
me de test de présence des clés susmentionné est déclenché
afin de vérifier que le préposé n'a pas retiré d'autres clés
que celles déja retirées pour sa tournée;
ceci est effectué par le microprocesseur 60 qui compare un
bit d'état - présence ou absence de clé - dans la mémoir> &1
avec le bit lu dans 1'interface de colonnes respectif 7C
pour chaque emplacement;

- aprés le déroulement du programme de test, la diode
électroluminescente 4 correspondant a la clé respective sui-
vante a retirer est automatiquement adressée et excitée sui-
vant la m&me procédure;

- lorsque toutes:les clés de la premiére tournée sont
retirées, le microprocesseur 60 le signale a 1l'opérateur
par l'illumination d'un voyant 81 sur le pupitre, via 1'in-
terface 65. Puls les clés des autres tournées pour 4'autres
préposés sont retirées comme précédemment.

Au retour des préposés ayant relevé les caissettes
des appareils distributeurs, chaque préposé range dans le
panneau les clés de sa tournée - selon le m&me ordre ou
l'ordre inverse choisi par l'opérateur - en suivant un pro-
gramme analogue & celui de retrait précédemment décrit.

Dans le cas oll plusieurs panneaux de clés sont néces-
gaires, le microprocesseur 60 attribue une adresse a chaque
panneau et chaque fois qu'un panneau est utilisé pour le re-

trait ou l'introduction de l'une de ses clés, un voyant

respectif 82 est allumé sur le pupitre afin d'orienter 1l'o-
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pérateur vers le panneau

Enfin, on notera que
essentiels du systéme de
-ment entre dans le cadre
lidrement le cas pour le

le ou réceptacle d'objet

0097538

en question.

chacun des moyens constitutifs
gestion ou du panneau pris séparé-
de 1'invention; ceci est particu-
panneau proprement dit 1, le modu~-

3, ou l'un des moyens 5 pour détec-~

ter la présence ou l'absence d'un objet.



10

15

20

25

30

0097538

- 16~

Revendications.

1 - Systéme de gestion d'un panneau d'objets (1) sur
lequel chaque objet (2) 2 un emplacement respectif (3) dési-
gné par une adresse et associé 2 un moyen de signalisation
(4), le systéme comprenant des moyens (61) pour mémoriser
des combinaisons p:édéterﬁinées (tournées) d'adres-
ses d'emplacements, des moyens (60, 67) pour lire successi-
vement les combinaisons méﬁorisées, des moyens (60, 7L, 7C)
pour exciter successivement les moyens de signalisation (4)
aux emplacements désignés par les adresses lues d'une méme
combinaison afin de retirer ou d'introduire les objets (2)
auxdits emplacements (3), caractérisé en ce qu'il comprend
des moyens de détection des objets (5, 7C, 60) pour vérifier
le retrait ou 1'introduction des objets (2) retirés ou in-
troduits, et en ce que le moyen de signalisation (4) & un em-
placement désigné par une adresse lue d'une combinaison est
excité et le moyen de signalisation (4) 32 1'emplacement dési-
gné par l'adresse précédente lue de ladite combinaison est
désexcité en réponse 3 la détection du retrait ou de 1l'intro-
duction de 1'objet (2) audit emplacement (3) désigné par
ladite adresse précédente.

2 - Systéme conforme & la revendication 1, caractérisé
en ce qu'il comprend des moyens (60,61) pour vérifier 1la
présence ou 1l'absence normale de tous les objets dans le
panneau (1) aprés le retrait ou 1'introduction d'un objet (2)
pour lequel son moyen de signalisation (4) a été excité.

3 - Systéme conforme & la revendication 2, caractérisé
en ce qu'il comprend des moyens d'alarme (60, 80, 4) pour si-
gnaler le retrait ou 1l'introduction anormal d'un objet (2)
autre que ceux normalement retirés ou introduits aux empla-
cements dont les adresses ont été lues.

4 - Systéme conforme 2 1l'une des revendications 1 & 3,
caractérisé en ce qu'il comprend des moyens (60, 67, 81) pour

déclencher individuellement la lecture de chaque combinaison
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d'adresses mémoriséeé en vue des retraits ou introductions
successifs des objets (2) aux emplacements (3) désignés par
les adresses de la combinaison.

5 ~ Systéme conforme & l'une des revendications 1 2 4,
caractérisé en ce que chaque moyen de signalisation (4) illu-
mine 1'adresse (numéro) désignant l'emplacement.  (3) de 1'objet
respectif (2).

6 - Systéme conforme & 1'une des revendications 1 2 5,
caractérisé en ce que ;'eﬁplacement (3) d'un objet (2) dans

le panneau (1) est constitué par un réceptacle de préférence

amovible dont 1'ouverture (31) a un profil sensiblement iden-

tique 3 une partie prédéterminée. (20) de 1l'objet (2).

7 - Syétéme copforﬁe 4 la revendication 6, caractérisé
en ce que le réceptacle (3) d'un objet (2) contient le moyen
de signalisation (4) et le moyen de détection (5) dudit objet.

8 ~ Systéme conforme 3 la revendication 6 ou 7, carac-
térisé en ce que le moyen de détection d'un objet comprend un
contact polarisé (50, 51) contre une lame (52) duquel glisse
la partie prédéterminée (20) dudit objet (2) lors de son
introduction par 1l'ouverture (31) du réceptacle (3) afin de
fermer le contaet (5).

9 - Systéme conforme 2 la revendication 6 ou 7, carac-
térisé en ce que le moyen de détection d'un objet comprend
une source rayonnante (55) et un récepteur photosensible (56)
de part et d'autre de la partie prédéterminée (20) de 1l'objet
(2) dans le réceptacle (3).

10 - Systdme conforme & la revendicatiom 9,

caractérisé

en ce que la source rayonnante (55) émet dans 1'infrarouge.

11 - Systéme conforme 3 la revendication 9 ou 10,
caractérisé en ce que les sources rayonnantes (55) des moyens
de détection des objets sont remplacés par une unique source
rayonnante. '

12 - Systéme conforme 3 la revendication 6 ou 7,
caractérisé en ce que le moyen de détection d'un objet com-

prend une bobine émettrice (57) et une bobine réceptrice (58)
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de part et d'autre de la partie prédéterminée (20) de 1'ob-
jet (2) dans le réceptacle (3).

13 - Systéme conforme & la revendication 6 ou 7,
caractérisé en ce qﬁé le moyen de détection (5) d'un objet
(2) comprend un condensateﬁr polarisé dont les armatures
sont de part et d'aﬁtre de la partie prédéterminée (20) de
1'objet (2) dans le réceptacle (3).

14 - Syétéme conforme & 1l'une des revendications 8
a2 13, caractérisé en ée que le moyen de signalisation (&)
et 1'élément du moyen de détection (5) tel que le contact
polarisé (50, 51), ou le récepteur photosensible (56), ou la
bobine réceptrice (58), ou le condensateur polarisé, sont en
paralléle téte-béche.

15 - Systeéeme éonforﬁe a la revendication 14, caractéri-
sé en ce que les enéeﬁbleé‘composés chacun d'un moyen de si-
gnalisation et d'uam ﬁoyen de détection (5) t@te-béche consti-

tuent les points de croisement (71 j) de plusieurs sous-

matrices adressables individuellem;nt selon une polarité

déterminée par les'moyené d'excitation (60, 7C, 7L) des mo-
yens de signalisation (4) et selon une polarité inverse par
des moyens de vérification de retrait ou d'introduction des

objets (7C, 60).
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