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@ Vorrichtung fiir die Lagerung des Schwingrahmens in einem Matrix-Zeilendrucker.

&) Ein solcher Matrix-Zeilendrucker weist ein Druckwider-
Ilager (1) auf, das gewdhnlich aus einer Druckwalze (1a)
besteht, zu deren Aufiageflache fiir den Aufzeichnungs-
trager (2) ein Schwingrahmen (3) parallel hin und her be-
wegbar ist. Der Schwingrahmen tragt Druckelemente, die
aus Hammern oder Nadeln bestehen und in einer Reihe
nebeneinander angeordnet sind und ist ferner an den bei-
den Endbereichen mittels Blattfedern schwingfdhig gehal-
ten.

Um eine kurvenférmige Bewegung des Schwingrah-
mens (3) zu vermeiden, die auf die Breite des Aufzeich-
nungstragers {2) unterschiedliche Abstande zwischen den
Druckelementen und dem Aufzeichnungstrager (2) bzw.
eine Abweichung von der linearen Druckgeometrie erge-
ben, d.h. das Schriftbild verschlechtern und die Anzahl der
gefertigten Kopien vermindert, wird vorgeschlagen, daB in
den beiden Endbereichen (3a und 3b) des Schwingrahmens
(3) jeweils paarweise parallel bewegbare Blattfedern (5a
und 5b bzw. 6a und 6b) vorgesehen sind und daB ein die
Schwingbewegung Uibertragendes Verbindungsglied (9) zu-
mindest am Schwingrahmen (3) gelenkig befestigt ist.
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Die Erfindung betrifft einen Matrix-Zeilendrucker mit einem vor
dem Druckwiderlager zu dessen Auflagefldche fiir den Aufzeich-
nungstréger parallel hin- und herbewegbaren Schwingrahnen, auf dem
die Druckelemente in einer Reihe nebeneinander angeordnet sind und
der an den beiden Enden mittels Blattfedern schwingfdhig gehalten
ist.

Derartige Blattfeder-Lagerungen flir den Schwingrahmen dienen einer
genau parallelen Bewegung in bezug auf das Druckwiderlager, das
meist aus einer Druckwalze besteht. Infolge der bei einer
Auslenkung der Blattfedern erfolgenden Verkiirzung bewegt sich der
Schiitten im allgemeinen nicht auf einer Geraden quer zum Auf-
zeichnungstrager, sondern auf einer Kurve, wodurch sich, bezogen
auf die Breite des Aufzeichnungstrdgers unterschiedliche Abstédnde
zwischen den Druckel ementen und dem Aufzeichnungstrédger bzw. eine
Abweichung von der linearen Druckgeometrie ergeben. Praktisch
wirken sich solche Differenzen auf das Schriftbild aus, wobei in
der Mitte des Aufzeichnungstrdgers mit einer grioBeren Druckkraft
geschrieben wird als an den heiden AuBenbereichen. Es versteht
sich, daB schon im Hinblick auf die Anfertigung von mehreren
Kopien die Druckkraft der Druckelemente iiber die gesamte Breite
des Aufzeichnungstrdgers gleichmaBig gehalten werden muB.
Andererseits miissen auch jegliche Einfllisse ausgeschlossen werden,
die ein ungleichmdBiges Druckbild erzeugen.

Fir einen bekannten Schnelldrucker mit einer in Zeilenrichtung im
Punktabstand schrittweise bewegbaren Schlittenplatte (DE-B1-

26 46 740), ist schon vorgeschlagen worden, daB die Blattfedern
kammartig ausgebildet sind und drei Zungen aufweisen, von denen
die erste und dritte Zunge mit ihren freien Enden am Druckerrahmen
befestigt sind, wiahrend die mittlere zweite Zunge mit ihrem freien
Ende an jeweils einem Ende der Schlittenplatte (Schwingrahmen)
angreift. Bei,dieser Losung ist jedoch zu bedenken, daB die nmicht
freien Enden aller drei Zungen in einer Ebene befestigt sind, in
der demzufolge senkrecht zur Bewegungsrichtung eine Drehachse
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entsteht, um die wiederum sdmtliche Zungen schwingen, was aller-
dings mit Einschrdnkungen fur die am Druckerrahmen befestigten
Zungen gilt. Aus diesem Grund schwingt daher die mittlere, am
Schwingrahmen befestigte Zunge wie friiher um die besagte ideelle
Drehachse, so daB das Problem der Bogenbewegung nicht beseitigt
ist. Die bekannte Losung ist daher nicht geeignet, die Nachteile
der Bogenbewegungen zu vermeiden.

Der vorliegenden Erfindung liegt demzufolige die Aufgabe zugrunde,’
eine geeignetere LOsung vorzuschlagen, um die nachteiligen Folgen
der Bogenbewegung von Blattfedern zu beseitigen.

Die gestellte Aufgabe wird bei dem eingangs bezeichneten Matrix-
Zeilendrucker erfindungsgemdB dadurch geldst, daB in den beiden
Endbereichen des Schwingrahmens jeweils paarweise parallel
bewegbare Blattfedern vorgesehen sind und daR ein die
Schwingbewegung iibertragendes Verbindungsglied zumindest am
Schwingrahmen gelenkig befestigt ist. Diese Losung bedient sich
gewissermaBen des Parallelogramm-Prinzips, von dem sicher gesagt
werden kann, daf der Schwingrahmen als Glied des Paral lelogramms
keine kurvenformige Bewegung ausfiihrt. Die Erfindung ermiglicht
daher tatsdchlich eine Vermeidung der Nachteile aus einer *
bogenfﬁrhigen Bewegung des Schwingrahmens.

Eine Ausfihrungsform des Grundgedankens der Erfindung besteht
darin, daB der Schwingrahmen an den Endbereichen jeweils mittels
der duBeren Blattfedern am Druckerrahmen gelagert ist und sich
jeweils auf die inneren Blattifedern abstlitzt. Diese Befestigungs-
weise ist einfach und schafft die gewlinscht klaren Bewegungs-
verhdltnisse.

Das Prinzip der Parallelitdt gestattet nunmehr eine dahingehende
Gestaltung, daR die jeweils duBeren Blattfedern mit den jeweils
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inneren Blattfedern unter Zwischenschaltung eines Distanzstiickes
eine U-Form bilden. Derartige Blattfederpaare sind daher
fertigungstechnisch einfacher herzustellen als gestanzte Zungen.

‘Die Parallelitdt der Blattfedern wird weiterhin dadurch unter-
stiitzt, daB das Distanzstiick gegeniiber den inneren bzw. duBeren
Blattfedern steifer ausgebildet ist. Das Distanzstiick nimmt

an den Parallel itdts-Bewegungen teil und bildet ein natiirliches
Gelenk fiir die Befestigung der inneren bzw. duBeren Blattfedern.

Die Parallel-Bewegungen des Schwingrahmens gegeniiber dem Druck-
widerlager werden auBerdem dadurch genauer, daB eine die Blatt-
federn beriihrungslos umgehende Antriebsstange am Schwingtrager
gelenkig befestigt ist.

Es kann weiterhin vorteilhaft sein, wenn die Antriebsstange flir
einen Schubantrieb am Schwingrahmen federnd befestigt ist. Die
federnde Befestigung iibt keinen schadlichen Einflu3 auf das
Schwingverhalten des Schwingrahmens aus, das im wesentlichen durch
die parallel bewegten Blattfedern begriindet wird.

Der Grundgedanke der Erfindung ist auBerdem auf das Bewegungs-
verhalten des Schwingrahmens, der die Druckelemente trédgt, iber-
tragbar. Nach einem anderen Gedanken ist daher vorgesehen, daB die
_inneren bzw. duBeren Blattfedern mittels eines dem Schwing-
rahmen gegeniberliegenden Verbindungssteges ein Gelenk-Polygon
bilden. Bei einer Ausfiihrung mit gleichlangen Blattfedern wird
eine schwingungstechnisch ausgeglichene Kinematik erzeugt, die
insbesondere bei hGheren Frequenzen Vorteile bietet.

Eine schwingungstechnisch vollkommen ausgeglichene Kinematik wird
auBerdem dadurch erzielt, daB zum Schwingrahmen ein gegenldufig
bewegbares Ausgleichsgewicht gleicher Masse vorgesehen ist.
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Die einzige Figur der Zeichnung zeigt einen Matrix-Zeilendrucker
in Draufsicht, wobei im wesentlichen nur die fiir das Verstdndnis
der Erfindung notwendigen Teile bzw. Baugruppen dargestellt sind.

Das Druckwiderlager 1 besteht aus der Druckwalze la, die als
Auflage fiir den Aufzeichnungstridger 2 dient (der Aufzeichnungs-
trdger besteht meist aus einer Papierbahn). Die Druckzeichen
werden von Druckhdmmern oder Drucknadeln erzeugt, die selbst nicht
dargestel1t sind, jedoch auf dem Schwingrahmen 3 nebeneinander !
angeordnet eine horizontale Reihe bilden. Der Bewegungsweg des
Schwingrahmens betrdgt 10 bis 20 mm oder zumindest eine bis zwei
Zeichenbreiten alphanumerischer oder anderer Schriftzeichen.

Die Druckwalze la ist drehbar in Lagern an dem Druckerrahmen 4
getagert. Der Schwingrahmen 3 weist die beiden Endbereiche 3a und
3b auf. In diesen Endbereichen sind jeweils paarweise Blattfedern
5a und 5b bzw. 6a und 6b angeordnet. Hierbei sind die Blattfedern
5a und 6b an einem Bauteil 4a bzw. 4c des Druckerrahmens 4 mit
ihrem einen Ende mittels Schrauben 4b befestigt. Die exakt

paral tele Schwingbewegung 7 des Schwingrahmens 3 wird vorteil-
hafterweise durch den Antrieb 8 nicht gestort, weil die Schwing-
bewegung 7 mittels des Verbindungsgliedes 9, das aus der An-
triebsstange 9a besteht, iiber das Gelenk 10 iibertragen wird.

Die Antriebsstange 9a verlduft neben den Blattfedern 6a und 6b und
vermeidet eine Beriihrung derselben.

~ Je nach Ausgestaltung des Antriebs 8, der als Schubantrieb 11
dargestellt ist, ergibt sich die Moglichkeit, zusdtzliche Gelenke,
wie z. B. das Gelenk 12, vorzusehen. Die Getenke 10 und 12
verhindern die Obertragung von Querkrdften, die nicht in Richtung
der (oder parallel zu der) Schwingbewegung 7 liegen. Es ist auch
zweckmdBig, Oberlagerungsschwingungen durch eine federnd
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elastische Befestigung der Antriebsstange 9a am Schwingrahmen 3
Zu vermeiden.

Die Lagerung der jetzt noch freien Enden der Blattfedern 5a und

5b bzw. 6a und 6b ist als "Gelenk" 13a bzw. 13b ausgefiihrt. Im
dargestellten Beispiel sind die Blattfedern 5a und 5b mit einem
Distanzstiick 14 und die Blattfedern 6a und 6b mit dem Distanzstiick
15 verbunden. Das Verbindungsmittel besteht aus den sinnbildiich
dargestellten Schrauben 16. Die groBere Dicke der Distanzstiicke 14
und 15 verhindert eine Bogenbewegung des Schwingrahmens 3
zusdatzlich, weil sich die Blattfedern 5a, 5b bzw. 6a, 6b nur
parallel bewegen konnen.

Die beschriebene Ausfiuhrungsform ist bereits funktionsfahig. Die
Bewegungskinematik 1&8t sich trotzdem noch weiter verbessern.
Hierfiir sorgt ein Verbindungssteg 17, der die Tendenz verstarkt,
daB die Blattfedern 5a und 5b bzw. 6a und 6b stets parallel bewegt
werden.

In der Zeichnung nicht sichtbar, befindet sich unterhalb des
Schwingrahmens 3 ein Ausgleichsgewicht gleichgroBer Masse, das
jedoch gegenldufig zum Schwingrahmen 3 bewegt werden muB.
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Matrix-Zeilendrucker

Patentanspriiche

1. Matrix-Zeilendrucker mit einan vor dem Druckwiderlager zu dessen
Auflagefldche flr den Aufzeichnungstrdger parallel hin- und her-

_ bewegbaren Schwingrahmen, auf dem die Druckelemente in einer Reihe
nebeneinander angeordnet sind und der an den beiden Enden mittels
Blattfedern schwingfdhig gehalten ist, ‘
dadurch gekennzeichnet, , .
daB in den beiden Endbereichen (3a und 3b) des Schwingrahmens (3)
jeweils paarweise parallel bewegbare Blattfedern (5a und 5b bzw.
6a und 6b) vorgesehen sind und daB ein die Schwingbewegung
ibertragendes Verbindungsglied (9) zumindest am Schwingrahmen (3)
gelenkig befestigt ist.

2. Matrix-Zeilendrucker nach Anspruch 1,
dadurch gekennzeichnet,
daR der Schwingrahmen (3) an den Endbereichen (3a und 3b) jeweils
mittels der duBeren Blattfedern (5a,6b) am Druckerrahmen (4)

gelagert ist und sich jeweils auf die inneren Blattfedern (5b,6a)
abstutzt.



0098317

22 109 - F1/Schi -2 - 2.7.82

3. Matrix-Zeilendrucker nach den Anspriichen 1 und 2,
dadurch gekennzeichnet,
daB die jeweils @uBeren Blattfedern (55,6b) mit den jeweils
inneren Blattfedern (5b,6a) unter Zwischenschaltung eines
Distanzstlickes (14 bzw. 15) eine U-Form bilden.

4. Matrix-Zeilendrucker nach den Anspriichen 1 bis 3,
dadurch gekennzeichnet,
daB das Distanzstiick (14 bzw. 15) gegeniiber den inneren bzw.
duBeren Blattfedern (5a und 5b bzw. 6a und 6b) steifer ausgebildet
ist.

5. Matrix-Zeilendrucker nach den Anspriichen 1 bis 4,
dadurch gekennzeichnet,
daB eine die Blattfedern (5a) beriihrungslos umgehende Antriebs-
stange (9a) am Schwingtrdger (3) gelenkig befestigt ist.

6. Matrix-Zeilendrucker nach den Anspriichen 1 bis 5,
dadurch gekennzeichnet,
daB die Antriebsstange (9a) fiir einen Schubantrieb (11) am
Schwingrahmen (3) federnd befestigt ist.
7. Matrix-Zeilendrucker nach den Anspriichen 1 bis 6,
dadurch gekennzeichnet,
daB die inneren (5b und 6a) bzw. duBeren Blattfedern (5a und 6b)
mittels eines dem Schwingrahmen (3) gegeniiberliegenden
Verbindungssteges (17) ein Gelenk-Polygon bilden.

8. Matrix-Zeilendrucker nach den Anspriichen 1 bis 7,
dadurch gekennzeichnet,
daB zum Schwingrahmen (3) ein gegenldufig bewegbares Ausgleichs-
gewicht gleicher Masse vorgesehen ist.
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