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@ Arbeitsgerét mit Ausleger und Arbeitsplattform.

@ Das Arbeitsgerét weist einen fahrbaren und in der Lange
verstellbaren Ausleger (1) auf, der an einem Ende in einer
vertikalen Ebene verschwenkbar und um eine vertikale
Achse drehbar gelagert ist. Am Auslegerende ist eine
Arbeitsplattform (23) befestigt die von einem Gelénder (22,
24, 25, 26) umgeben ist. Damit beim Strassentransport die
Arbeitsplattform (23) raumsparend am Ausleger (1) befestigt
mittransportiert werden kann, ist vorgesehen, dass am
Auslegerende ein Trager (T) mit einem Ende um eine zur
Auslegerlangsachse rechtwinkiige und zur Auslegerschwen-
kebene parallele erste Achse (5} schwenkbar gelagert ist,
derart, dass der Trager (T) seitlich neben den Ausleger (1)

schwenkbar ist. Am anderen Ende bildet der Trager (T) eine
zur erwdhnten ersten Achse (5) paraliele zweite Achse (19),
um welche die Arbeitsplattform (23} schwenkbar mit dem
Tréger (T) verbunden ist. Weiter sind das Geldnder (24, 25)
sowie die Arbeitsplattform (23) in eine zur zweiten Achse {19}
parallele Ebene klappbar und um die zweite Achse {19} in
eine zum Ausleger (1) parallele Lage schwenkbar.
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| siehe Titelseite

Arbeitsgerit

Die vorliegende Erfindung bezieht sich auf ein
Arbeitsgerdt m%t einem.fahrbaren.und in def Ldnge verstell-
baren Ausleger, der an eipem Ende mit einer vertikaien
Ebene yerschwenkbér und um eine vertikale Aghse.drehbar
gelagert ist, mit einer~émtAuslegerehde befegtig£en, von
einem Gelinder umgebenen, rechteckigen Arbeitsplattform.

Bei Arbeitsgerdten Jdieser A:i sind die fahrbaren
Ausleger sogenannte selbstfahrende Pneuirane, was zur Fol-
ge hat, dass die Arbeitsplattform fiir den‘Strassentransport

auf einem besonderen Fahrzeug mitzufiihren ist oder dass

der Pneukran wegen Uebermass von besonderen Sichérheits-

organen zu begleiten ist.

Die vorliegende Erfindung stellt?sich.die Aufgabe,
ein Arbeitsgerdt der erwdhnten Art derarihzuhverbessern,
dass die,Arbeitsbﬁhne wahrend einem Strassentransport am
. Ausleger verbleiben kann, ohne Jdass das fahrzeug dadurch
Ugbermass.erhélt. - |

Erfindungsgéméss wird diese Aufgabe Jdadurch éelést,
dass am Auslegerende ein Trdger mit einem seiner beiden En-
den um eine zur Auslegerlidngsachse rechtwinklige und zur
Auslegerschwenkebene parallele erste Achse schwenkbar ge-
lagert ist, derart, dass deriTréger barallel seitlich neben.
den Ausleger schwenkbar ist, dass der Triéger am anderen En-

de eine zur erwidhnten ersten Achse parallele zweite Achse
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bildet, um welche die Arbeitéplattform schwenkbar mit dem -

Trager verbunden ist, dass das Gelinder sowie die Arbeits-—"

plattform iq eine zur zweiten Achse pafalleié Ebene.klapp-.

“bar ausgebildet und um die zweite Achse

. seitlich neben den

.kpslegerschwenkbar sind.

wird

Figo
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Anhang der belllegenden schematlschen Zeichnung

dle Erflndung belsplelswelse erlautert. Es zeigen:

1:

N

‘eine’ Seitenansicht Qes Auslegers mit der Arbeits-
biihne, _ |
eine Draufsicht.auf Fig. 1,

eine Draufaicht'auf dié'Arbeitsﬁlaétform

und 5 eine Seltenanslcht zu Flg. 3 1n zwel versch;e-

denen Stellungen wahrend des Zusammenklappens

dex Arbeltsplattform

eine glelche Darstellung wie Flg. 1 mzt in Transport-

stellung geschwenkter Arbeitsbiihne. = = '~

eine gleiche Ansicht Fig. 1, welche zeigt wie die
Arbeitsplattform am Ausleger befestlgt wird,
elne Draufsicht entsprechend Fig. 3 auf ein zweites

Ausiiihrungsbeispiel einer ArbeztspLattform,

9 ¢+ 10 eine Seitenansicht zur Fig. 8 in zwei verschie-

denen Spellungen wdhrend des#Zusammenklappens.

der Arbeitsplattform und

1l eine Draufsicht auf eine zusammengeklappte Arbeits~-

plattform.
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In Fig. 1 bezeichnet die Hinweisziffer 1 den Tele~
skopausle@er eines an-'sich bekannten, selbstfahrenden Pneu=-
krans, an dessen ‘Enden. dle beiden Umlenkrollen 2 una 3 fir
das nicht dargestellte Kransgll angebracht 81nd. Die den
Kranausieger l seitlich ﬁberragenden Drehachéeq 4 der Um-.

lenkrollen 2 und 3 smnd oben und unten abgeflacht und . mit

. Bohrungen 6 zur Aufnahme -von Steckbolzen 7 durchsetzt.

'Eln Adapter 8 weist zwei uberelnander.angeordnete_
Armbéare. 9 sowie einen Tragrahmen 10 auf, Die Armé Jjedes
Armpaares greifen zu gegeniiberliegenden Seiten am Ausle-
gerende vorabei und iiber- bzw. untergreifeb dabei mit ih-
ren gegabelten Enden die ‘seitlich heraustagendén Enden der
Drehachsen- 4. der Umlenkrollen 2 und 3 und sind mit den Boh-

rungen 6 entsprechenden koachslalen Bohrungen versehen.

Durch in die Bohrungen eingeschobene Steckbolzen 7 ist der

“Adapter 8 am Ausleger 1 befestlgt Werden dle Steckbolzen

7 an einer Auslegerseite herausgezogen, 80 kann der Adap-
ter 8 um eine erste Schwenkachse 5, gebildet durch die:

Steckbolzen 7 der anderen Auslégerseite,wie'ein Tlirblatt

nach hinten umgeschwenkt werden. Am oberen Ehde des 'Iragrahmens

10 sind zwe1 koachsial ausgerichtete Rohrschellenlager 11

“angeordnet, die der Aufnahme eines Rohratiickes 12 dlenen;

Jedes Rohrschellenlager 11 weist eine mit‘den Tragrahmen

10 fest verbundene untere Halbschale sowie -eine obere, .

) Wegséhwenkbare Halbschale auf. Am udteren Ende des Trag-

rahmens 10 sind zwei koachsial augggrichtete'Rohrschellen-



lager 13 angeordnet, die der Aufnahme eines Rohrstlickes

14 dienen. Die Rohrstiicke 12 und 14 sind durcﬁ'eine Strebé

15 fest miteinander verbunden, an der eine obere und eine --.-

untere Geléhksfrebe 16 bzw. 17 angelenkt siﬁé.?Die ande=-

ce
.
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ren Enden der Gelenkstreben. 16 und 17 sind an einem Schwenke

lagergehause 18 angelenkt, das eine zwelte Schwenkachse
19 bildet. Im SChwenklagergehéuse 18 ist eine SchwenkWel-
le 20 drehbar gelagert, welche oben und unten fest mit
Laschen 21 verbunden ist, Mit déﬁ'bascheniZI fest verbun-

den ist weiter ein Rahmen 22, an dem eina"Arbeitsblattform

23 befest;qt ist., Dise Arbeztsplattform 23 ist vom Rahmen 22 '

und von zwel Seitengelédndern 24 und einem Frontqelhndar 25
eingeziunt. Die Seitengeldnder 24 sind (vgl, Fig. 3 bis 5)
bei 26 &sbar mit dem Frontgellnder 25 verbunden und am

Rahmen 22 angelenkt derarf aass sie gegen den Rahmen 22"

’3 L

-und in desaen, zur Achse 19 parallele Ebene nchwenkbar

sind, Das Frontgelinder 25 ist bei 27 an dar Arbaitsplatt-‘

fcrm 23 anqelankt und kann Wwie die Fiq. 4 und 5 zeigen,

gegen die grbeitsplattf9rm ¢3 umgelegt werden. Die Arbeits= -

plattform 23 ihrerseits ist bel 28 gelenkig' mit dem ﬁahmen

22 verbuﬁdengﬁnd kann zusammen mit dem F?o@tqel&nder 25 in 2

eine zum Rahmen 22 parallele Laqe’qaséhwankt'wardan (Fiq.
5), Sind die Gellnder 24 und 25 und die Arbeitsplattform
23 ln der beschriebenen Welse zusammenqeklappt, kann der

Rahmen 22 um ‘die Achse 19 um 90° verschWankt werden, 50

S

dass er parallel zu den Gelenkstreben 16 und 17 1ieqt.iWer-'

den die Staeckbolzen 7 auf einper 5g1£e des Auslegers 1 he=

4

rausgezogen, konnen die Gelenkstreben 16 und 17 zusanmen



0099485
- 5. | '

mit dem Rahmen 22 néch hinten um die erste Achse 5 in eine
zum..Ausleger 1 parallele Lage"verschwenkt'werden, wie dies
Fig. GVzeigt. In dieser Transportstellung der Arbeitsplatt-

form 23.l§ss£ sich diese ohne besondéren Massnahmen am Aus=-
leger 1 ‘transportieren. ' |

Die bei@en Gelepks;reben 16 und 17 siﬁd geleﬂkig
durch eine Querstrebe 29 verbunden, welche die pber; G-
lenkstrebe 17 ip zwel Teile teilt, véﬂ denen der eine Teil
30 teleskopartig lingenverstellbar ist und aus'einer hydrau-
lischen Zylinderkolbeneinheit 30 besteht. Durch eine Lin-
genverstellung des Ge;enkstrebenteils 30 kann éie Neigung'
der Arbeitsplattform 23 verindert werden. Durch eine an
der Strebe 15 einerseits und an der Gelenkstrebe 16 an-
derseits angreifende hydraulische Zylinderkolbeﬁeinheit
kann.die Neigung der Gelenkstreben 16 ﬁnd 17 versgéiit wer-
den. Durch eine Betdtigung der Zylindérkolbenéinhéiten 56
und 31 kann (bei vollstdndig eingefahrenem k;anausleger 1)

die Arbeitspla;tform 23 in horizontaler Austichtung bis

. auf den Boden abgesenkt werden, wqdurch das Betreten der
Arbeitéplattférm 23 durch e;ne.Arbeitsequipe érieicﬁtert
wird, - ' L | |

Wie Fig. 7 zeigt, sind bei den beiden oberen
Rohrschellenlagern 11 die festen Lagerschaltenhdlften lie-
'gend angeordnet, wogegen die festen Lagerschélénhélften 33
der-untereh Rohrschellenlager 13'stehend'angeordpet sind.

Dadurch kann die Afbeitsplattform 23 in einfacher Weise

am Adapter 8 befestigt werden, indem bei leicht angehobener
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Arbeitsplattfdrm' (Fig.' 7'3- zuerst das obera Rohr-

stick 12 in die 1iegenden, festen Lagerschalenhalften 32
elngelegt und.alsdann der ganze Trdger nach unten geschwenkt
wird, bis das Rohrstiick’ 14 in den ﬁnteren, festen Lager-

"

schalenhlften 33 liegt. Danach kannen-die beweglichen La-

gerschalenhdlften geschlossen und mit den festen Lagerscha-

lenhdlften verschraubt werden. o
Beim Ausfﬁhrungsbeispiel nach Fig}JB'bis 11l sind
gleiche oder aequivalente Teile mit gleichen Hinweisziffern -

versehen. -

Bei dlesem Ausfuhrungsbelsplel s:md :he Seltenge—
lander 24" be:. 26' schwenkbar um eine Achse am Frontgeldnder -
25' angelenkt und am freien Ende durch einen Steckstift 35
mit dem Rahmen 22' fest verriegelbar, wébei der Steckstift
durch entsérechend koaghsigle—@esen'am Seitengeiéﬁ@éf-zgih_

und am Rahmen 22' gesteckt wird. Das Seiténgélénder 24 -

T |

kann um die Achse 26' gegen das Frontgelinder 25° verdf'VfﬁA

schwenkt werden, wobei die'Schwenkachse'26}{§dweit gegen~
tiber der Ebene des Frohtgéléﬁders-ZS' vefsetzt ist dass
‘sich das umgeschwenkte Seltengelander 24' flachig gegen
das Frontgelander 25' anlegt, d. h.; mit selner Innenselte
auf die Innenseite des Frontgelanaers 25 zp_llegen kommt.
Sind nach dem Heranziehen der Stiftev35 die beiden Seiten-
~gelinder 24' gegen das Frontgeldnder 25 gescﬁﬁenkt wor- -
denf:kann‘das letgtere, zuéammgn mit deh érstere;Aum.die
Achse 27' -verschwenkt wefden, wobel deren’Absﬁénd'zur Af-

beitsplattform.ZS'so gewdhlt ist, dass die Seifengelﬁn&er

’ o . ) !
. . T . PN 3

e e
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24' mit ihrer Auésenseite gleicﬁméssig auf der Plattform- |
oberseiie aufliegen, so éass sich die Arbeitsplattform
23', die Seitenéelénder 24' und das Frontgeléndef 25‘:bei
paralleler Ausridhtung gegenseitig beriihren. Danach wird -
die Arbeitsplatéform'ZS{'um 902 um die Achse 37 gegen den
Rahmen 22°' Qerschwenkt,:Wobei di; Versetzuﬁg der  Achse 37
wiederum derart gewéhit ist, dass das Fronfgeléhdér 25' mit
seiner Aussenseite parallel an den Rahmeh 22! zu.liegen f
kommt. Beim Hochklappen der Arbeitsplattform 23' werden - -
zwéi klappbare Tfagstreben gleichze?tig zﬁsamﬁengeklappt.
Diese sind mit einem ihrer Enden am Rahmen 22' und mit dem
anderen an der Arbeitsplattform 23' angelenkt und weisen
in der Mitte ein Knickgeienk auf. Beim Hochklappen der
,Afbeitsplattfdrm 23' kommen die Streben 38+ seitlich neben
den Rahmén 22' zu liegen. |

Bei.diesér Ausfiihrungsform 1iegen die Arbeits-
plattform~23!;.den Rahmen 22°', die-Seitengelénder 24' und
das Frontgeldnder 25*' wie Platten paketartig und-ogne Zwi;
schenraum aufeinander, so dass die Arbeitsplattform wenn sie
in die in Fig. 2 strichpunktiert gezeigte Traﬁsportstellung

geschwenkt ist ein Minimum an Platz einnimmt.

.
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Patentanspriiche

l. Arbeitsgerdt mit einem fahrbaren und in der
" Linge verstellbaren Auslegef, der an einem Ende in einer
vertikalen Ebene verschwenkbar und um eine ver£ikale Ach-.
se drehbar gelagert ist, mit einer am Auslegerende befe-
stigten, von einem Geldnder umgebenén,'rechtgckigenrAr—
beitsplattform, dadurch gekennzeichnet,

- dass am Auslegerende ein Triger (T) mit einem seiner beiden
Enden um eine zur Auslegerldngsachse rechtwinklige und
zur Auslegerschwenkebene parallele erste Achse (5)
schwenkbar gelagert ist, derart, dass der Triger (T)

seitlich neben den Ausleger schwenkbar ist,

- dass der Triger (T) am anderen Ende eine zur erwihnten

ersten Achse (5) parallele zweite Achse (19) bildet, um
welche die Arbeitsplattform (23)schmaﬂ#é;rﬁi:danifﬁﬁf “ﬂ
verbunden ist,

- dass das Gelinder .(22, 24, 25, 26) sowie die Arbeitsplattform
(23) in eine zur zweiten Achser(lé) parallele Ebene klappbar ausge-—
bildet und danach um die zweite Achse (19) seitlich neben den Aus-

hxmr-U) schwenkbar sind.

2. Arbeitsgerdt nach Anspruch 1, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die flen beiden Achsen (5, 19) zugeordneten

Lagerteile (9 bis 15, 19) des Tragers (T) durch zwei Gelenkstreben

(16, 17) miteinander verbunden sind und mit diesen ein Gelenkparal-
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lelogramm bilden, und dass der Winkel zwischen den Gelenk-
streben (16, 17) und den Schwenkachsen (5, 19) durch eine

hydraulische Krafquelle verinderbar ist. g '

, 3« ‘Arbeitsgerdt nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekenn-

zeichnet, dass eine der Gelenkstreben (17) laqgenyerstell-

bar ausgebildet ist.

4. Arbeitsgerit nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,

dass das Gélgnder durch ein erstes Lingsgelander (22'), ein davon di-
stanziertes, paraileles, zweites Liangsgelidnder (25') und zwei recht-
winklig dazu orientierte, unter sich paralleie Seitengglénder (24')
gebildet wird.

| 5. Arbeitsger&dt nach Anspruch 4, dmiuchgekavﬁ
zeichnet, dass die Seitengeldnder (24') lOsbar mit einem der Lingsge-
l@nder (22') verbunden und gegen das andere Langsgeldnder (25;)
:schwenkbar sind, derart, dass sie mit ihren Innenseitén gegen die

andere Lingsgeldnderinnenseite anliegen.

6. Arbeitsgerdt nach Anspruch.s, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Arbeitsplattfofm (23') gegen das erste
Langsgelander schwenkbar ist, derart, dass die Seitengelan-
der (24') zwischen das erste Lingsgeldnder (22') und die

Arbeitsplattform (23') zu liegen kommen.
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