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©  Massagegerät. 
  Im  vorliegenden  erfindungsgemäßen  Massagegerät  ist 
das  Behandlungswerkzeug  (12)  gegebenenfalls  über  einen 
Werkzeugträger  (15)  mit  einem  durch  ein  Schwunggewicht, 
Exzenter  (3)  od.  dgl.  unausgewuchteten,  am  Gehäuse  (4) 
bzw.  an  einem  Handgriff  (8)  schwingbar  gelagerten  elektri- 
schen  Antriebsmotor  (1)  mitschwingbar  verbunden,  so  daß 
die  Motorschwingungen  auf  einen  zu  massierenden  Körper 
übertragen  werden. 

Der  unausgewuchtete  Antriebsmotor  (1),  dessen  dem 
Schwunggewicht,  Exzenter  (3)  od.dgl.  entgegengesetztes 
Ende  durch  eine  elastische  oder  schwenkbare  Halterung  (6) 
im  Gehäuse  (4)  bzw.  Handgriff  (8)  schwenkbar  gelagert  ist, 
wird  im  Bereich  des  Schwunggewichtes,  Exzenters  (3)  od. 
dgl.  durch  eine  zusätzliche  elastische  Halterung  (7)  gegenü- 
ber  dem  Gehäuse  (4)  abgestützt,  wodurch  auch  dieses 
schwingungsfrei  ist. 

Die  aus  zumindest  einem  Schwingelement,  z.B.  aus 
einem  Gummibolzen  oder  einer  Schraubenfeder  (7'  bzw.  7") 
bestehende  elastische  Halterung  (7)  ist  zwischen  dem  Gehä- 
use  (4)  und  dem  Behandlungswerkzeug  (12)  bzw.  dem 
Werkzeugträger  (15)  angeordnet.  Bevorzugt  sind  zwei  oder 
drei  Schwingelemente  (7'  bzw.  7")  vorgesehen,  deren  Mittel- 
linien  senkrecht  oder  auch  parallel  zur  Motorlängsachse  (2) 
gerichtet  sein  können,  sodaß  damit  die  Motorschwingung 
erforderlichenfalls  auch  in  unterschiedlichen  Richtungen  auf 
den  zu  massierenden  Körper  übertragen  werden  können. 





Die  Erfindung  b e t r i f f t   ein  Massagegerä t ,   b e s t e h e n d : ä u s   einem  Gehäuse ,  

g e g e b e n e n f a l l s   mit  daran  ansch l i eßendem  H a n d g r i f f ,   einem  durch  ein  Schwung- 

gewich t ,   Exzenter  od.  dgl.  unausgewuch te t en ,   an  eine  St romversorgung  a n -  

s c h l i e ß b a r e n ,   e l e k t r i s c h e n   A n t r i e b s m o t o r ,   dessen  dem  Schwunggewicht,   Ex- 

z e n t e r   od.  dgl.   e n t g e g e n g e s e t z t e s   Ende  durch  eine  e l a s t i s c h e   oder  schwenk-  

bare  Hal terung  im  Gehäuse  bzw.  Handgr i f f   schwenkbar  g e l a g e r t   i s t ,   und 

einem,  g e g e b e n e n f a l l s   über  einen  Werkzeug t r äge r ,   an  dem  der  H a l t e r u n g  

g e g e n ü b e r l i e g e n d e n   Ende  des  Motors  b e f e s t i g t e n   und  mit  diesem  zusammen 

schwingenden  Behandlungserkzeug,   das  die  Motorschwingungen  auf  einen  zu  

mass ie renden   Körper  ü b e r t r ä g t .  

Bei  einem  bekannten  Massagegerät   der  genannten  Art  (DE-OS  2  205  031)  i s t  

der  e l e k t r i s c h e   Ant r iebsmotor   an  einem  Ende  m i t t e l s   e ine r   H a l t e r u n g  

schwenkbar  und  gegenübe r l i egend   m i t t e l s   e ine r   von  einem  Z a h n r a d g e t r i e b e  

a n g e t r i e b e n e n   Kurbelwel le   e x z e n t r i s c h   in  einem  Gehäuse  g e l a g e r t .   Der  An- 

t r i e b s m o t o r   wird  dadurch  in  e i n e   t a u m e l a r t i g e   Schwingbewegung  v e r s e t z t ,  

welche  u n m i t t e l b a r   auf  das  als  Behandlungswerkzeug  dienende  Gehäuse  ü b e r -  

t r agen   wird  und  daher  eine  unangenehme  Handhabung  des  Gerätes   b e w i r k t .  

Dieser   Nachtei l   wird  bei  einem  anderen  bekannten ,   als  Massagestab  a u s g e -  
b i l d e t e n   Gerät  (DE-PS  958  865)  dadurch  b e s e i t i g t ,   daß  zwischen  dem  a l s  

Handgr i f f   dienenden  Endtei l   des  Gehäuses  und  dem  w e i t e r e n ,   den  u n a u s g e -  
wuchte ten   Ant r iebsmotor   und  das  Behandlungswerkzeug  aufweisenden  Gehäuse -  

t e i l   ein  Zwischenstück  angeordne t   i s t ,   das  aus  einem  weich-  bis  gummi- 

e l a s t i s c h e n   Mater ia l   b e s t e h t .   Wirksame  Körpermassagen  können  damit  a l l e r -  

dings  n ich t   du rchge füh r t   werden,  da  die  e l a s t i s c h e   bzw.  schwenkbare  Lage-  

rung  a l l e i n   nicht   in  der  Lage  i s t ,   die  h i e f ü r   e r f o r d e r l i c h e   A n d r u c k k r a f t  

aufzunehmen.  Bei  Verwendung  e ine r   e l a s t i s c h e n   Lagerung  können  im  F a l l e  

e i n e r   Druckbelas tung  auch  Eigenschwingungen  in  d i e s e r   Lagerung  a u f t r e t e n ,  

die  zu  e iner   Verminderung  oder  sogar  zu  e i n e r   Unterbrechung  der  Schwin-  

gungen  f ü h r e n .  

Der  Erf indung  l i e g t   die  Aufgabe  zugrunde,   ein  Massagegerät   der  oben 



genannten   Art  so  a u s z u b i l d e n ,   daß  damit  eine  wirksame  Körpermassage  m i t  

g e r i n g e r   A n t r i e b s l e i s t u n g   d u r c h f ü h r b a r   i s t   und  daß  auch  eine  s chwingungs -  

f r e i e   angenehme  Handhabung  des  Gerätes   g e w ä h r l e i s t e t   w i r d .  

Gemäß  der  Erf indung  wird  dies  dadurch  e r r e i c h t ,   daß  der  A n t r i e b s m o t o r  

im  Bere ich   des  Schwunggewichtes ,   Exzenters   od.  dgl .   durch  eine  z u s ä t z l i c h e  

e l a s t i s c h e   Hal te rung   gegenüber   dem  Gehäuse  a b g e s t ü t z t   i s t .   Die  z u s ä t z l i c h e  

e l a s t i s c h e   Ha l te rung   kann  somit  die  für   eine  wirksame  Massage  e r f o r d e r l i c h e  

A n d r u c k k r a f t   aufnehmen  und  ein  Abweichen  des  Behandlungswerkzeuges   vom 

Massagekörper   v e r h i n d e r n .   Auch  kann  damit  das  den  A n t r i e b s m o t o r   u m s c h l i e -  

ßende  Gehäuse  v o l l s t ä n d i g   s c h w i n g u n g s f r e i   g e h a l t e n   w e r d e n .  

Zweckgemäß  i s t   es,  wenn  die  z u s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e   Hal te rung   aus  einem 

Schwinge lement ,   z.  B.  einem  Gummibolzen  oder  e i n e r   S c h r a u b e n f e d e r   b e -  

s t e h t ,   da  ein  so lches   eine  wirksame  Schwingungsübe r t r agung   g e w ä h r l e i s t e t .  

In  W e i t e r b i l d u n g   der  Erf indung  kann  vorgesehen  s e in ,   daß  die  z u s ä t z l i c h e  

e l a s t i s c h e   Hal te rung   zwischen  dem  Gehäuse  und  dem  Behandlungswerkzeug  a n -  

geo rdne t   i s t .   Damit  i s t   auch  eine  g e r i n g e r e   A n t r i e b s l e i s t u n g   möglich,   da  

a n s t e l l e   des  gesamten  Gehäuses  nur  mehr  das  mit  dem  unausgewuchte ten   An- 

t r i e b s m o t o r   mi t schwingbar   verbundene  Behandlungswerkzeug  a n g e t r i e b e n  

werden  muß. 

V i e l s e i t i g e   Massagen  können  mit  einem  das  Behandlungswerkzeug  t r a g e n d e n  

W e r k z e u g t r ä g e r   a u s g f ü h r t   werden,  wobei  es  v o r t e i l h a f t   i s t ,   wenn  gemäß 

e i n e r   w e i t e r e n   Ausbildung  der  Erf indung  die  z u s ä t z l i c h   e l a s t i s c h e   H a l t e r -  

ung  zwischen  dem  Gehäuse  und  dem  Werkzeugt räger   angeo rdne t   i s t .  

Eine  für   v i e l e A n w e n d u n g s f ä l l e   v o r t e i l b r i n g e n d e   W e i t e r b i l d u n g   e ine r   Aus- 

führung  der  Erf indung  b e s t e h t   d a r i n ,   daß  die  z u s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e   H a l t e - -  

rung  aus  zwei  g e g e n ü b e r l i e g e n d   angeordne ten   Schwingelementen  b e s t e h t ,   wo- 

bei  die  M i t t e l l i n i e n   der  Schwingelemente   und  vo rzugswei se   auch  die  E r -  

s t r e c k u n g s r i c h t u n g   des  Behandlungswerkzeuges   s e n k r e c h t   zur  Längsachse  de s  

A n t r i e b s m o t o r s   v e r l a u f e n .   Dem  Behandlungswerkzeug  wird  damit  e ine  e l y p -  .  

t i s c h e   Umlaufbahn  a u f e r l e g t ,   wobei  das  V e r h ä l t n i s   der  Halbachsen  der  E l y p s e  

s e h r   groß  i s t ,   d.  h.  daß  die  Umlaufbahn  eine  f l a c h e   Elypse  b i l d e t .   Es 

können  dabei  die  M i t e l l i n i e n   der  Schwingelemente   und  die  E r s t r e c k u n g s r i c h -  

tung  des  Behand lungswerkzeuges   g l e i c h g e r i c h t e t   sein  oder  zue inande r   e i n e n  

Winkel,  z .B . ,   von  etwa  90°  einnehmen,  sodaß  dadurch  die  l ängere   Achse  d e r  

f l a c h e n   Elypse  entweder   p a r a l l e l   oder  s e n k r e c h t   zum  Behand lungskörper   g e -  

r i c h t e t   i s t .   Daher  i s t   es  nach  d i e s e r   Ausführung  der  Erf indung  auch  m ö g l i c h ,  

Massagege rä t e   h e r z u s t e l l e n ,   welche  entweder  für  e ine  Ober f lächenmassage   o d e r  



auch  für  eine  Tiefenmassage  gee igne t   s i n d .  

Eine  andere  v o r t e i l h a f t e   Ausführung  eines  e r f indungsgemäßen   Massagege-  

r ä t e s   wird  durch  eine  we i t e re   Ausbildung  der  Erf indung  dadurch  e r m ö g l i c h t ,  

daß  die  z u s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e   Hal terung  aus  zumindest   drei   am  bzw.  im  Ge- 

häuse  in  der  zur  Motor längsachse   senkrech ten   Ebene  g le ichmäßig   v e r t e i l t  

angeordneten   Schwingelementen  b e s t e h t .   Das  dabei  zweckmäßigerweise  r i c h -  

t u n g s g l e i c h   mit  der  Motor längsachse   angeordne te   Behandlungswerkzeug  w i r d  

dadurch  in  eine  k r e i s f ö r m i g e ,   um  das  Schwenklager  pendelnde  Umlaufbahn  g e -  
b r a c h t ,   sodaß  dami t   eine  in  zwei  Richtungen  wirkende  Massagebewegung,  

nämlich  p a r a l l e l   und  s enk rech t   zum  Massagekörper   ausgeübt   werden  k a n n .  

Die  Erfindung  wird  anhand  von  zwei  u n t e r s c h i e d l i c h   wirkenden  A u s f ü h r u n g s -  

b e i s p i e l e n   näher  e r l ä u t e r t :   Es  zeigen  Fig.  1  im  L ä n g s s c h n i t t   ein  e r f i n -  

duntgsgemäßes  Massagegerä t   mit  s e n k r e c h t e r   Massagebewegung,  Fig.  2  e i n e n  

Q u e r s c h n i t t   nach  den  Linien  I-I  in  Fig.  1,  Fig.  3  eine  Var ian te   der  z u -  

s ä t z l i c h e n   e l a s t i s c h e n   Hal te rung  für  Fig.  2,  Fig.  4  eine  Var ian te   d e r  

schwenkbaren  Hal terung  für  Fig.  1,  Fig.  5  im  L ä n g s s c h n i t t   ein  w e i t e r e s  

e r f indungsgemäßes   Massagegerä t   u.  Fig.  6  ein  e i n s e t z b a r e s   Behand lungs -  

werkzeug  für   das  Gerät  nach  Fig.  5  in  A n s i c h t .  

In  Fig.  1  u.  2  i s t   der  unausgewuchte te   e l e k t r i s c h e   An t r i ebsmoto r   1,  d e s -  

sen  dem  Schwunggewicht  3  e n t g e g e n g e s e t z t e s   Ende  durch  eine  e l a s t i s c h e  

Hal terung  6  im  Gehäuse  4  schwenkbar  g e l a g e r t   i s t ,   im  Bereich  des  Schwung- 

gewichtes   3  durch  eine  z u s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e   Hal terung  7  gegenüber  dem 

Gehäuse  4  a b g e s t ü t z t .   Wie  in  Fig.  2  e r s i c h t l i c h ,   i s t  d i e   z u s ä t z l i c h e   e l a -  

s t i s c h e   Hal terung  7  aus  zwei  gegenübe r l i egend   angeordne ten   Schwinge lemen-  

ten  g e b i l d e t   und  zwischen  einem  am  An t r i ebsmoto r   1  b e f e s t i g t e n   Werkzeug-  

t r ä g e r   15  und  einem  am  Gehäuse  4  durch  die  Schrauben  17  a n s c h r a u b b a r e n  

Gehäuse te i l   4'  angeo rdne t .   Dieselben  bes tehen  aus  Gummibolzen  7'  mit  i n  

der  Mitte  ver jüngtem  Durchmesser,   die  e i n e r s e i t s   durch  e i n v u l k a n i s i e r t e  

Gewindebolzen  14  an  dem  Ansatz  19  des  Werkzeugt rägers   15  a n g e s c h r a u b t  

und  a n d e r e r s e i t s   durch  e i n v u l k a n i s i e r t e   Muttern  16  und  den  Schrauben  1 8  

mit  dem  Gehäuse te i l   4'  verbunden  s ind.   Der  das  Schwunggewicht  3  u m s c h l i e -  

ßende  Werkzeugt räger   15  i s t   mit  dem  Ant r i ebsmotor   1  durch  die  b e i d e n  

Schrauben  16  mit  einem  doppelarmigen  Bügel  5  verbunden,   wobei  die  e l a s t i -  

sche  Hal terung  6  für  die  schwenkbare  Lagerung  des  A n t r i e b s m o t o r s   1  z w i -  

schen  dem  Ende  des  Bügels  5  und  dem  Gehäuse  4  angeordnet   i s t .   Für  d i e  

e l a s t i s c h e   Hal te rung  6  i s t   ein  Gummibolzen  9  mit  b e i d e r s e i t s   e i n v u l k a n i -  

s i e r t e n   G e w i n d e s t i f t e n   14  vorgesehen,   wobei  ein  G e w i n d e s t i f t   am  Bügel  5 

e i n g e s c h r a u b t   i s t   und  der  we i t e r e   m i t t e l s   der  mit  einem  Innengewinde  



a u s g e b i l d e t e n   Schraube  13  mit  dem  Gehäuse  4  verbunden  i s t .   Der  Werkzeug- 

t r ä g e r   15  weis t   am  b e h a n d l u n g s s e i t i g   ge legenen   Teil   einen  we i t e r en ,   vom 

Gehäuse  4  etwas  v o r s t e h e n d e n   Ansatz  15'  auf,   in  dem  das  Behand lungswerk-  

zeug  12  e i n g e s c h r a u b t   i s t .   Das  Gehäuse  4  i s t   w e i t e r s   mit  einem  h a l b -  

s c h a l e n f ö r m i g e n   Ansatz  a u s g e b i l d e t ,   der  zusammen  mit  einem  w e i t e r e n ,  

m i t t e l s   der  Schrauben  24  und  25  am  Gehäuse  4  anschraubbaren   h a l b s c h a l e n -  

förmigen  G e h ä u s e t e i l   4"  den  Handgr i f f   8  b i l d e t .   In  diesem  sind  d r e i  

N i c k e l - C a d m i u m - B a t t e r i e n   10  a n g e o r d n e t ,   welche  über  den  Ein-  und  Aus- 

s c h a l t e r   11  den  A n t r i e b s m o t o r   1  a n t r e i b e n .   M i t t e l s   der  G e r ä t e s t e c k b u c h s e  

26  und  einem  n i c h t   näher  d a r g e s t e l l t e n   Ladege rä t   können  die  B a t t e r i e n   10 

au fge l aden   w e r d e n .  

Die  Umlaufbahn-des   Behandlungswerkzeuges   12  i s t   dadurch,   daß  die  E r -  

s t r e c k u n g s r i c h t u n g   d e s s e l b e n   und  auch  die  M i t t e l l i n i e n   der  Schwingelemen-  

te  7  s e n k r e c h t   zur  Längsachse  2  des  A n t r i e b s m o t o r s   1  v e r l a u f e n ,   f l a c h  

e l y p t i s c h .   D iese lbe   i s t ,   wie  P fe i l   A  in  Fig.  2  a n d e u t e t ,   überwiegend  s e n k -  

r ech t   zum  B e h a n d l u n g s k ö r p e r   g e r i c h t e t ,   da  auch  die  M i t t e l l i n i e n   der  Schwing-  

e lemente   7  und  jene  des  Behandlungswerkzeuges   12  zumindest   annähernd  e i -  

n e n   Winkel  von  90°  einnehmen.  Dieser   Winkel  kann  in  Anbet racht   dessen ,   daß  

die  schwingend  bewegte  Masse  eine  Versch iebung   der  e l y p t i s c h e n   Umlaufbahn 

i n  D r e h r i c h t u n g   des  Schwunggewichtes  b e w i r k t ,   auch  k l e i n e r   bzw.  größer   a l s  
90°  s e i n .  

In  Fig.  3  sind  a n s t e l l e   der  in  Fig.  2  verwendeten   Schwingelemente  71  a u s  
Gummi,  so lche   aus  Sch rauben fede rn   7"  a n g e o r d n e t ,   womit  n i ch t   nur  auf  e i n e  

mögliche  Verwendung  ande re r   Werks to f fe   für   die  z u s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e  

Hal te rung   7  h ingewiesen   wird,  sondern  vor  allem  d a r a u f ,   daß  dabei  e i n e  

f e s t e   Verbindung  d i e s e r   mit  dem  Gehäuse  4  und  dem  Werkzeugt räger   15  bzw. 

dem  unausgewuch te ten   A n t r i e b s m o t o r   1  n i ch t   e r f o r d e r l i c h   i s t .  

In  Fig.  4,  die  e ine   w e i t e r e   A u s b i l d u n g s v a r i a n t e   der  Erfindung  d a r s t e l l t ,  

i s t   a n s t e l l e   e ines   e l a s t i s c h   wirkenden  Gelenkes  6  für   die  schwenkbare  

Hal terung  des  unausgewuchte ten   A n t r i e b s m o t o r s   1  ein  Kugelgelenk  v o r g e - .  

sehen,  welches  mit  dem  Gehäuse  4  u n e l a s t i s c h   in  Verbindung  s t e h t .   Das  Ge- 

l e n k l a g e r   20,  welches  im  Gehäuse  4  g e l a g e r t   i s t ,   weis t   am  Ende  m e h r e r e  

r a d i a l e   S c h l i t z e   21  auf,   durch  die  der  mit  dem  doppelarmigen  Bügel  5  e i n -  

s tück ig   verbundene  Kugelkopf  22  e i n g e f ü h r t   werden  kann.  Damit  können  E i g e n -  

schwingungen  im  Gelenk  v e r h i n d e r t   w e r d e n .  

Die  in  Fig.  5  d a r g e s t e l l t e   Ausführungsform  der  Erf indung  i s t   j e n e r   gemäß 

Fig.  1  u.  Fig.  4  ä h n l i c h ,   der  w e r k z e u g t r ä g e r   15  jedoch  außerha lb   des  a u s  

den  Tei len   4,  41  u.  4"  bestenenden  Gehäuses  a n g e o r d n e t .   Der  W e r k z e u g t r ä g e r  

15  i s t   dabei  für   eine  t e i l w e i s e   Verwendung  als   Behanldungswerkzeug  12 



a u s g e b i l d e t .   Die  z u s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e   Ha l t e rung   7  b e s t e h t   aus  drei  am  Ge- 

h ä u s e t e i l   4'  in  der  zu rMoto r l ängsachse   2  s e n k r e c h t e n   Ebene  g le ichmäßig   v e r -  

t e i l t e n   Schwingelemten  71,  welche  zwischen  dem  G e h ä u s e t e i l   4'  und  dem  t e i l -  

weise  als  Behandlungswerkzeug  a u s g e b i l d e t e n   Werkzeug t r äge r   12  a n g e o r d n e t  

s ind.   Dabei  i s t   deren  Anordnung  so  g e t r o f f e n ,   daß  das  Behandlungswerkzeug  12 

bzw.  der  Werkzeugt räger   15  mit  e in igen   M i l l i m e t e r n   Abstand  an  die  U n t e r -  

kante  des  G e h ä u s e t e i l e s   41  a n s c h l i e ß t .   Die  G e h ä u s e t e i l e   4,  4'  u.4"  s i n d  

durch  die  Schrauben  32  u.  33 -  e r s t e r e   durch  S y m m e t r i e l i n i e n   a n g e d e u t e t  -  

verbunden,   wobei  die  G e h ä u s e t e i l e   4  u.  4"  Ansätze  au fwe i sen ,   die  zusammen 

den  Handgr i f f   8  b i l den .   Zum  Antr ieb   des  unausgewuch te t en   A n t r i e b s m o t o r s   1 

sind  auch  h ier   wieder  a u f l a d e b a r e   B a t t e r i e n   10  vo rgesehen ,   die  m i t t e l s   d e s  

Käf igs  34   im  Gehäuse te i l   4  b e f e s t i g t   sind  und  durch  den  Ein-  u.  A u s s c h a l t e r  

11  und  dem  Kabel  29  mit  diesem  s t romführend   in  Verbindung  s t ehen .   W e i t e r e  

Kabelverb indungen   27  sind  zwischen  den  B a t t e r i e n   10  und  der  zum  A u f l a d e n  

d e r s e l b e n   dienenden  G e r ä t e s t e c k b u c h s e   26  a n g e o r d n e t .  

Das  Behandlungswerkzeug  12  i s t   mit  einem  r i n g f ö r m i g e n   Ansatz  31  a u s g e -  

b i l d e t ,   der  Ausnehmungen  a u f w e i s t ,   sodaß  damit  a u c h  w e i t e r e   B e h a n d l u n g s w e r k -  

zeuge  12'  (Fig.  6)  an  diesem  angeordne t   werden  k ö n n e n .  

Der  Werkzeugt räger   15  i s t   mit  wu l s t fö rmigen   Ansätzen  30  a u s g e b i l d e t ,  w o m i t  

d i e s e s   auch  ein  w e s e n t l i c h e s   Behandlungswerkzeug  i s t .  

Die  Wirkungsweise  des  nach  e r f i n d u n g s g e m ä ß e r   Art  e r s t e l l t e n   M a s s a g e g e r ä t e s  -  

eine  v i b r i e r e n d e   s enkrech t   zur  Ober f läche   des  Massagekörpers   gemäß  P fe i l   A 

und  eine  k r e i s f ö r m i g e   p a r a l l e l   zu  diesem  gemäß  P f e i l - B  -   wird  aber  auch  

dann  n ich t   geände r t ,   wenn  die  zur  z u s ä t z l i c h e n   Ha l te rung   verwendeten  S c h w i n g -  

e lemente   7  s enkrech t   zur  Längsachse  2  des  unausgewuchte ten   A n t r i e b s m o t o r s   1 

angeordne t   sind  oder  wenn  d iese   auch  lose  zwischen  dem  Gehäuse te i l   4'  und 

dem  Behandlungswerkzeug  12  bzw.  dem  Werkzeug t räge r   15  g e l a g e r t   s i n d .  

Die  e r f indungsgemäßen  Ausbildungen  beschränken   sich  n ich t   nur  auf  die  d a r -  

g e s t e l l t e n   Ausführungsb%§;sp ie le , sondern   es  können  Anordnungen  de r s e lben   auch  

u n t e r e i n a n d e r   v e r t a u s c h t   oder  e r w e i t e r t   werden.  So  i s t   es  b e i s p i e l s w e i s e  b e i  

dem  in  Fig.  1  u.  2  d a r g e s t e l l t e n   Massagegerä t   auch  möglich,   drei  o d e r  

mehrere  Schwingelemente  7  anzuordnen  oder  das  Behandlungswerkzeug  12  bzw. 

ein  w e i t e r e s ,   z.B.  am  Ansatz  19,  p a r a l l e l   zur  Längsachse  2  des  u n a u s g e -  

wuchte ten   An t r i ebsmoto r s   1  zu  l agern ,   sodaß  damit  eine  hin-  und  h e r g e h e n d e  

Massagebewegung  sowohl  s enk rech t   zum  Massagekörper ,   als  auch  p a r a l l e l   zu 

diesem  ausgeübt   werden  kann.  Das  nach  der  Erf indung  a u s g e b i l d e t e   M a s s a g e g e r ä t  

kann  auch  von  e iner   A u t o b a t t e r i e   oder  vom  Stromnetz   d i r e k t   bzw.  über  e i n e n  

T r a n s f o r m a t o r   a n g e t r i e b e n   werden.  Nachdem  zum  Ant r ieb   des  e r f i n d u n g s g e m ä ß e n  



Massagege rä t e s   nur  eine  g e r i n g e   A n t r i e b s l e i s t u n g   e r f o r d e r l i c h   i s t ,   kann  d e r  

A n t r i e b s m o t o r   u.  dgl.   in  einem  a b g e d i c h t e t e n   Gehäuse  angeordnet   sein,   sodaß  

e r f o r d e r l i c h e n f a l l s   auch  eine  w a s s e r d i c h t e   Ausführung  desse lben   möglich  i s t .  

Ein  h i e f ü r   e r f o r d e r l i c h e r   Gummibalg  kann  dabei  die  z u s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e  

Hal te rung   b i l d e n .  

Die  Umdrehungszahl  des  A n t r i e b s m o t o r s   kann  auch  r e g e l b a r   se in ,   oder  es  kann 

das  Schwunggewicht  im  Werkzeug t r äge r   g e l a g e r t   und  ggf.  von  einem  V o r g e l e g e -  

rad  e ines   U n t e r s e t z u n g s g e t r i e b e s   a n g e t r i e b e n   s e i n .  

Auch  i s t   es  möglich,   daß  die  A n t r i e b s w e l l e   des  g e g e n ü b e r l i e g e n d   von  d i e s e r  

durch  eine  e l a s t i s c h e   oder  schwenkbare  Hal te rung  im  Gehäuse  schwenkbar  g e -  

l a g e r t e n   A n t r i e b s m o t o r s   a n s t e l l e   e ines   Schwunggewichtes  einen  Exzenter  a u f -  

nimmt,  welcher   in  dem  durch  die  e r f indungsgemäße   z u s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e  

Hal te rung   schwingbar   im  Gehäuse  a b g e s t ü t z t e n   Werkzeug t räge r   bzw.  in  dem  Be- 

handlungswerkzeug  g e l a g e r t   i s t ,   sodaß  dadurch  n i ch t   nur  die  Masse  des  um 

se ine   Längsachse  pendelnden  A n t r i e b s m o t o r s ,   sondern  auch  die  A n t r i e b s k r a f t  

der  A n t r i e b s w e l l e   auf  den  Werkzeug t räge r   bzw.  das  Behandlungswerkzeug  e i n -  

w i r k t ,  

Der  bevorzug t   in  einem  Handgerät   angeordne te   e r f idungsgemäße   Antr ieb  f ü r  

ein  zur  Massage  d ienendes   Behandlungswerkezeug  kann  auch  in  e ine r   unbe-  

wegl ichen   Vor r i ch tung   angeo rdne t   s e i n .  



1.  Massagegerä t ,   bestehend  aus  einem  Gehäuse  (4) ,   g e g e b e n e n f a l l s   mit  d a r a n  

anschl ießendem  Handgr i f f   (8),   einem  durch  ein  Schwunggewicht,   E x z e n t e r  

(3)  od.  dgl.   unausgewuchte ten ,   an  eine  S t romversorgung   a n s c h l i e ß b a r e n ,  

e l e k t r i s c h e n   Ant r i ebsmotor   (1),  dessen  dem  Schwunggewicht,   Exzenter   (3 )  

od.  dgl.   e n t g e g e n g e s e t z t e s   Ende  durch  eine  e l a s t i s c h e   oder  schwenkbare  

Hal terung  (6)  im  Gehäuse  (4)  bzw.  Handgr i f f   (8)  schwenkbar  g e l a g e r t   i s t ,  

und  einem  g e g e b e n e n f a l l s   über  einen  W e r k z e u g t r ä g e r   (15),   an  der  dem 

Hal terung  (6)  g e g e n ü b e r l i e g e n d e n   Ende  des  Motors  (1)  b e f e s t i g t e n   und  m i t  

diesem  zusammen  schwingenden  Behandlungswerkzeug  (12),   das  die  Motor -  

schwingungen  auf  einen  zu  mass i e renden   Körper  ü b e r t r ä g t ,   d a d u r c h  

g e k e n n z e i c h n e t ,   daß  der  A n t r i e b s m o t o r   (1)  im  Bereich  d e s  

Schwunggewichtes ,   E x z e n t e r s  ( 3 )   od.  dgl .   durch  eine  z u s ä t z l i c h e   e l a s t i -  

sche  Hal terung  (7)  gegenüber  dem  Gehäuse  (4)  a b g e s t ü t z t   i s t .  

2.  Massagegerä t   nach  Anspruch  1,  dadurch  g e k e n n z e i c h n e t ,   daß  die  z u s ä t z l i c h e  

e l a s t i s c h e   Hal terung  (7)  aus  einem  Schwinge lement ,   z.  B.  einem  Gummibolzen 

(7 ' )   oder  e iner   Sch raubenfede r   (7")  b e s t e h t .  

3.  Massagegerä t   nach  Anspruch  1  oder  2,  dadurch  g e k e n n z e i c h n e t ,   daß  die  z u -  

s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e   Hal terung  (7)  zwischen  dem  Gehäuse  (4)  und  dem  Be-  

handlungswerkzeugs   (12)  angeordne t   i s t .  

4.  Massagegerä t   mi t  e inem  das  Behandlungswerkzeug  (12)  t ragenden   Werkzeug-  

t r ä g e r   (15)  nach  Anspruch  1  oder  2,  dadurch  g e k e n n z e i c h n e t ,   daß  die  z u -  

s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e   Hal terung  17)  zwischen  dem  Gehäuse  (4)  und  dem  Werk- 

z e u g t r ä g e r   (15)  angeordnet   i s t .  

5.  Massagegerä t   nach  einem  der  Ansprüche  1  bis  4,  dadurch  g e k e n n z e i c h n e t ,  

daß  die  z u s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e   Ha l te rung   (7)  aus  zwei  g e g e n ü b e r l i e g e n d  

angeordne ten   Schwingelementen  ( 7 ' ,   7")  b e s t e h t ,   wobei  die  M i t t e l l i n i e  

der  Schwingelemente  (7 ' ,   7")  und  vo rzugswei se   auch  die  E r s t r e c k u n g s -  

r i c h t u n g   des  Behandlungswerkzeug  (12)  s e n k r e c h t   zur  Längsachse  (2 )  

des  A n t r i e b s m o t o r s   (1)  v e r l a u f e n .  

6.  Massagegerä t   nach  einem  der  Ansprüche  1  bis  4,  dadurch  g e k e n n z e i c h n e t ,  

daß  die  z u s ä t z l i c h e   e l a s t i s c h e   Hal te rung   (7)  aus  zumindest   drei  am  bzw. 

im  Gehäuse  (4)  in  der  zur  Moto r l ängsachse   (2)  s enk rech ten   Ebene  g l e i c h -  

mäßig  v e r t e i l t   angeordne ten   Schwingelementen  ( 7 ' ,  7 " )   b e s t e h t .  
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