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@ Organe de liaison entre plusieurs voies en paraliéle et une voie commune.

@ Organe de liaison entre un nombre déterminé n de voies
en parallgle (V,) & (V,,) distinctes et une voie commune (V,),
comprenant, pour [|'établissement des 2" combinaisons
distinctes de liaisons entre cette voie commune et les n voies
distinctes, 2™ bras de liaison répartis circulairement autour
de la partie centrale de |'organe dans 2" positions parmi 2"
possibles, ces 2™ positions étant choisies de fagon que les
permutations circulaires pas-a-pas successives de cet organe
établissent successivement chacune de ces 2" combinaisons
distinctes de liaisons possibles entre {a voie commune et les
n voies en paralléle.

Application: systémes de sécurité ou de reconnaissance
de stations utilisant des combinaisons numériques de
codage.
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ORGANE DE LIAISON ENTRE PLUSIEURS VOIES EN PARALLELE ET UNE VOIE

- annexés, donnés & titre d'exemple non limitatif et dans lesquels :

COMMUNE

La présente invention concerne un organe de liaison,
notamment électrique, entre un nombre déterminé n de voies en parallele
distinctes et une voie commune, et trouve une application essentielle
dans la composition de systemes de sécurité ou de reconnaissance de
stations.

Le but de l'invention est de fournir un organe de liaison
dont les différentes positions puissent permettre d'établir toutes les
combinaisons distinctes de liaisons entre cette voie commune et les n
voies distinctes, le nombre de ces combinaisons étant égal a 2",

La structure proposée est caractérisée en ce qu'elle com-
prend, a cet effet, 2n—l bras de liaison répartis circulairement autour
de la partie centrale de 1'organe dans 2n_l positions parmi 2" possi-
bles, ces 2n—l positions étant choisies de fagon que les permutations
circulaires pas-a-pas successives de cet organe établissent successi-
vement 1'une et 1'une seulement de ces 2" combinaisons distinctes.

Les particularités de 1'invention apparaitront maintenant
de fagon plﬁs précise dans la description qui suit et dans les dessins

- la figure 1 montre un.-exemple de réalisation de l'organe
de liaison selon l'invention, dans le cas ol les liaisons a établir ou
non sont électriques ;

- la figure 2 montre la disposition des connexions électri-
ques dans le cas de l'organe de liaison de la figure 1 ;

- la figure 3 montre, dans une variante de réalisation,
la superposition du contacteur de la figure 1 et des connexions de la
figure 2. )

L'organe de liaison décrit en référence a ces figures est,
dans le cas présent, un contacteur électrique, mais bien entendu, les
liasisons & établir ou non pourraient é&tre d'un autre type sans pour
autant sortir du cadre de 1'invention. L'organe représenté dans le cas
ol n = 4 comprend donc, pour 1l'établissement des 24 = 16 combinaisons

distinctes de liaisons électriques entre une connexion commune V0 et
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quatre connexions en parallele Vl a V& distinctes, 23 = 8 bras de
liaison B(1) a B(B) répartis circulairement autour de la partie centrale
C de l'organe, dans huit positions choisies parmi 16 possibles.

Le choix de ces huit positions est effectué de la fagon
suivante. En supposant que les quatre connexions en paralldle Vl a \!4
correspondent sur le contacteur & quatre positions successives des bras
de liaison, et en supposant par ailleurs que les situations de liaison
électrique entre ces quatre connexions et les bras de liaison sont
conventionnellement désignées par 1 et les situations d'absence de liai-
son électrique par 0, il faut pouvoir disposer des combinaisons sui-
vantes :

(a) quatre liaisons sur quatre :

1111 (1)
(b) trois liaisons sur quatre :

1110 (2)
0 111 (3
1 011 (4)
1101 (5)
(c) deux liaisons sur quatre :

1100 (6)
0 110 (7)
0 011 (8)
1 001 (9
1 010 (10)
0 1 01 (11)
(d) une liaison sur quatre :

0 0 0 1 , (12)
0 010 (13)
0 1 0 0O (14)
1 000 (15)
(e) aucune liaison : .

0 0 0 O (16)

Or, on constate que ces seize combinaisons possibles sont effectivement
obtenues par décalage circulaire du contacteur (considéré comme mobile
en rotation par rapport aux connexions, considérées comme fixes) si ces

seize combinaisons se succiédent dans l'ordre suivant (en considérant 1le
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n® qui vient de leur &tre affecté ci-dessus) :
(1) (2) (5) (4) (7) (&) (9) (13) (11) (10) (14) (15)
(16) (12) (8) (3) (1) (2) etc....
A cet ordre correspond en effet la disposition suivante :
1 111
1 11
11
1
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disposition dont on déduit, en (17), la répartition des bras de liai-
son B(1) & B(8) en faisant correspondre & 1 la présence d'un bras
et 2 0 1'absence de bras :
111101100101 0O0TGC0CO O (17)
La figure 1 montre le contacteur électrique a seize positions possibles
dont les huit positions des bras de liaison B(1l) & B(8) correspondent
3 cette séquence (17), tandis que la figure 2 montre la disposition
des connexions VU’ Vl’ V2, V3, \I4 dans le cas ou l'on utilise le
contacteur de la figure 1. Des butées de blocage mécanique en rotation
Fl 3 FA’ présentes sur le support des connexions \I0 a V4, sont prévues
pour immobiliser le contacteur dans l'une quelconque des seize positions
qu'il doit occuper.

Bien entendu, la présente invention n'est pas limitée &

1'exemple de réalisation ci-dessus décrit et représenté & partir duquel
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des variantes peuvent &tre proposées sans pour cela sortir du cadre de
1*invention. En'particulier, la disposition oblique des bras sur la
figure 1 est uniquement destinée & donner aux bras B(1) & B(B) de
meilleures caractéristiques de flexion pour la réalisation des contacts
avec les connexions VD a V&’ et cette disposition aurait pu étre tout
simplement radiale. Par ailleurs, la position des butées de blocage
mécanique représentée sur la figure 2 n'est pas la seule qui puisse &tre
adoptée : la figure 3, qui montre, dans une réalisation légérement
différente, la superposition du contacteur selon 1'invention et du sup-
port des connexions V0 a Vd’ montre une autre position possible pour ces
butées. Enfin, sur les figures 1 et 3, on a représenté la connexion V0
avec une longueur maximale, mais il suffit que la longueur de cette con-
nexion soit au moins égale a la distance entre deux positions de bras
sur le contacteur séparées par cing seizieémes de tour. La longueur de

la connexion VD peut prendre n'importe quelle valeur comprise entre

cette longueur minimale et la longueur maximale représentée.



10

15

20

25

30

35

: 0102095

REVENDICATIONS :

1. Organe de liaison entre un nombre déterminé n de voies
en parallele (Vl) a (Vn) distinctes et une voie commune (Vo)’ caracté-
risé en ce qu'il comprend, pour l'établissement des 2" combinaisons
distinctes de liaisons entre cette voie commune et les n voies distinc-
tes, 2n—l bras de liaison répartis circulairement autour de la partie
centrale de 1'organe dans N1 positions parmi 2" possibles, ces o1
positions étant choisies de fagon que les permutations circulaires
pas-a-pas successives de cet organe établissent successivement chacune
de ces 2" combinaisons distinctes de liaisons possibles entre la voie
commune et les n voies en parallgle.

2. Organe de liaison selon la revendication 1, caractérisé
en ce qu'il constitue un contacteur électrique entre une connexion
commune (Uo) et n connexions en paralltle (Vl) 3 (Vn) distinctes.

3. Organe de liaison selon la revendication 2, caractérisé
en ce que les 2n-l bras de liaison répartis autour de la partie centra-
le (C) sont inclinés par rapport & la position moyenne d'un rayon.

4. Organe de liaison selon 1l'une des revendications 2 et 3,
caractérisé en ce qu'il lui est associé des butées (F) de blocage,

pour son immobilisation dans chacune des 2" positions possibles.
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