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@ An einem zumindest in einem Teilbereich langgestreckten Kérper anbringbares Element.

@ Ein an einem zumindest in einem Teilbereich langge-
streckien Kérper (1) unter Bildung einer mechanischen und/
oder elektrischen Verbindung anbringbares Element hat
zwei relativ zueinander bewegbare Teile (9, 10), die je einen
Kanal zur Aufnahme des Kérpers bilden und an letzteren
mittels eines Belastungsgliedes (2, 6) andriickbar sind. Die-
se beiden Teile weisen je einen gekriimmten Stab auf, der
im AnschluB an einen ersten hakenartigen Abschnitt (9)
einen in entgegengesetzter Richtung offenen und zusam-
men mit dem ersten Abschnitt einen wendelartigen Verlauf
des Stabes ergebenden zweiten hakenartigen Abschnitt (10)
hat. Das federelastisch ausgebildete Belastungsglied weist
zwei unter Ausnutzung seiner elastischen Verformbarkeit
relativ zueinander bewegbare Schenkel (6) auf, welche den
einen bzw. anderen gekriimmten Stab in einer Anordnung
fragen, in der die beiden gekriimmien Stdbe sich in entge-
gengesetzter Richtung erstrecken sowie entgegen einer
Riickstellkraft des Belastungsgliedes in eine Lage beweg-
bar sind, in welcher die beiden von ihnen gebiideten Kanile
aufeinander ausgerichtet sind und in der sowohl die beiden
ersten Abschnitte (9) in einer flr beide Stabe gleichen Rich-
tung als auch die beiden zweiten Abschnitte (10} in einer fiir
beide Stdbe gleichen Richtung offen sind.
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An einem zumindest in einem Teilbereich langgestreckten Kdrper
anbringbares Element

Die Erfindung betrifft ein an einem zumindest in einem Teilbe-
reich langgestreckten K&rper unter Bildung einer mechanischen
und/oder elektrischen Verbindung anbringbares Element, das die
Merkmale des Oberbegriffs des Anspruches 1 aufweist.

5 Bei bekannten Elementen dieser Art sind die beiden Teile als
Klemmbacken ausgebildet, die mittels einer oder mehrerer
Schrauben zusammenspannbar sind und auf der der anderen Klemm-—
backe zugekehrten Seite mit wenigstens einem Kanal versehen
sind, der auf einen entsprechenden Kanal der anderen Klemm-

10 backe ausgerichtet ist. Sowohl die konstruktive Ausbildung
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einer solchen Klemme als auch die Notwendigk=2it, beim anbrin-
gen an dem langgestreckten KOrper eine oder mehrere Schrauben
festziehen, eventuell sogar vorher ldsen zu miissen, wozu in
der Regel ein Werkzeug unerldBlich ist, schrdnkt die Anwen-
dungsmdglichkeit dieser bekannten Elemente ein. Hinzu kommt
noch, dafl eine Klemmwirkung auf den langgestreckten XOrper
nur dann ausdgeiibt werden kann, wenn dessen Durchmessar etwas
grdBer ist als der Durchmesser des von der Klemme gebildeten
Kanals. In der Regel ist es sogar notwendig, daB der Kanal-
durchmesser auf den Durchmesser des langgestreckten Kbrpers

abgestimmt ist.

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, ein Element der ein-—
gangs genannten Art zu schaffen, das frei von den genannten
Nachteilen ist und damit einen erweiterten Anwendungsbereich
hat, das aber dennoch einfach ausgebildet ist. Diese Aufgake

16st ein Element mit den Merkmalen des Anspruches 1.

Das Anbringen eines derartigén Elementes an einem langgestreck-
ten Korper oder einem langgestreckten Abschnitt eines KOrpers
ist sehr einfach und erfordert weder das Festziehen siner
Schraube oder dergleichen noch ein Werkzeug. Um die keiden ge-
kriimmten Stdbe in eine Lage zu bringen, in der siz den langge-

streckten Kdrper umfassen, brauchen nur der langge-

streckte Kdrper .zwischen die beiden Schenkel eingefihrt

und dann die beiden ersten hakenartigen Abschnitte entgegen
einer Riickstellkraft des Belastungsgliedes aufeinander ausge-
richtet zu werden. Durch eine Relativbewegung zwischen dem
langgestreckten K&rper und dem Element kann dann ersterer in
die beiden hakenartigen Abschnitte eingelegt werden. Werden
nun die beiden gekriimmten Stdbe wieder in der entgegengesetzten
Richtung, in der die ersten Abschnitte aufeinander ausgerichtet
worden sind, bewegt, was durch die Riickstellkraft unterstiitzt
wird, dann werden die beiden zweiten hakenartigen Abschnitte
zumindest so weit aufeinander ausgerichtet, daB der langge-—

streckte Kdrper nun auch in sie eingefiihrt werden kann. Damit
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ist der langgestreckte Korper in radialer Richtung formschlis-
sig von dem Element erfaBt, wobei die beiden gekriimmten St&be
mit einer von der Gr&Be der Riickstellkraft abhdngigen Kraft

an den langgestreckten Korper angedriickt werden. Ebenso ein-
fach ist das L&sen des Elements von dem langgestreckten Kdrper
oder einem langgestreckten Abschnitt eines K&rpers, da hierzu

nur der umgekehrte Bewegungsablauf ausgefiihrt werden mu8.

Die konstruktive Ausbildung des erfindungsgemdBen Elementes
ist &uBerst einfach, da die beiden den langgestreckten K8rper
erfassenden Teile Stdbe sind und auch die lbrigen Teile nur
einen geringen Aufwand erfordern. Beispielsweise k&nnen die
beiden Schenkel ebenfalls Stdbe sein, die sogar einstiickig
mit den gekriimmten Stdben ausgebildet sein konnen. Ferner ist
auch dann, wenn der Durchmesser des langgestreckten Kdrpers
kleiner ist als der Durchmesser, den die von den gekriimmten
Stiben gebildeten Kandle haben, eine Klemmwirkung sicherge-
stellt, well unter der Riickstellkraft die beiden gekriimmten
Stdbe versuchen, wieder in die Ausgangsstellung zurilickzukehren,
in welche zumindest die beiden ersten hakenartigen Abschnitte
nicht aufeinander ausgerichtet sind. Dies ist vor allem dann
von besonderem Vorteil, wenn eine elektrische Verbindung mit

dem langgestreckten KOrper hergestellt werden soll.

Aus konstruktiven Grinden, aber auch im Hinblick auf eine mdg-
lichst einfache Montage, ist es vorteilhaft, wenn die beiden
ersten Abschnitte zu demjenigen Ende des sie tragenden Schen-
kels hin offen sind, das vom ersten Abschnitt entfernt ist.
Der Anfang des ersten hakenartigen Abschnittes kann sich dann
gleichachsig an den ihn tragenden Schenkel anschlieBen, so
daB auch ohne Schwierigkeiten eine einstilickige Ausbilduﬁg'des
gekriimmten Stabes mit dem ihn tragenden Schenkel mdglich ist.
AuBlerdem ist hierbei das Element schon dann mit dem langge-
streckten Leiter unverlierbar verbunden, wenn die beiden
ersten Abschnitte aufeinander ausgerichtet sind. Die beiden
ersten Abschnitte begrenzen dann die Verschiebbarkeit in der
einen Richtung, die beiden sich kreuzenden Schenkel in der

entgegengesetzten Richtung.
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Bei einer bevorzugten Ausfiilhrungsform liegen aus Fertigungs-—
griinden der erste und der zweite Abschnitt beider St&be je in
einer Ebene.?%gnkel zwischen diesen beiden Ebenen betrdgt da-
bei zumindest anndhernd 90°. Es wdre aber selbstverstdndlich
auch méglich, die hakenartigen Abschnitte so zu kriimmen, daB
sie in einer gekriimmten Fldche liegen und beispielsweise

eine Wendel bilden.

Im Hinblick auf eine m&glichst einfache Montage ist es vorteil-

haft, wenn sich der gebogene Bereich des ersten hakenartigen

Abschnitts iliber einen Winkel von 180° und derjenige des zweiten

hakenartigen Abschnitts {iber einen Winkel von weniger as 180°
erstreckt. Man erhdlt dann einen relativ groBen Querschnitt
der Kandle zur Aufnahme des langgestreckten K8rpers und kann
dennoch ohne Schwierigkeiten bei der Montage die zweiten
hakenartigen Abschnitte auf den langgestreckten KOrper aus—
richten, ohne die formschliissige Verbindung des Elementes in
radialer Richtung mit dem langgestreckten Kdrper zu beein-

triachtigen.

Es ist nicht erforderlich, daB die beiden hakenartigen Ab-
schnitte nur aus einem gekriimmten Teil bestehen, wie dies der
Fall ist, wenn sie eine Wendel bildén. Es kann auch der erste
hakenartige Abschnitt zwei parallele, geradlinige Stiicke auf-

weisen.

Da es nur darauf ankommt, daf die beiden gekriimmten St&be
relativ zueinander bewegbar sind, ist die Ausbildung des Be-
lastungsgliedes in verschiedener Weise mdglich. Es kann bei-
spielsweise starre Schenkel haben, die an ihrem dem gekriimm-
ten Stab abgekehrten Ende mit einem die erforderliche Beweg-—
lichkeit zulassenden Halter oder dergleichen verbunden sind.
Bei einer bevorzugten Ausfiihrungsform sind jedoch die Schenk-
kel des Belastungsgliedes als elastisch deformierbare Sté&be
ausgebildet. Dies ergibt einen einfachen konstruktiven Auf-
bau des Elementes, weil die Schenkel dann an ihrem dem ge-—
krimmten Stab abgekehrten Ende dastisch oder starr miteinan-

der verbunden sein k&nnen. Auch kénnen in diesem Falle chne
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Schwierigkeiten die gekrliimmten Stdbe einstiickig mit dem sie

tragenden Schenkel ausgebildet sein.

Ferner ist es vorteilhaft, wenn bei unbelastetem Belastungs-
glied die beiden Schenkel auf einem Teil ihrer Linge gegen das
den gekrimmten Stab tragende Ende hin divergieren. Es kann dann
auch der eine geradlinige Bereich des ersten hakenartigen Ab-
schnittes gleichachsig an den divergierenden Abschnitt des

Schenkels anschliefBen.

Die Ausbildung des die Schenkel miteinander verbindenden Teils
kann weitgehend an die Anforderungen angepaBt werden, die das
Element zu erfliillen hat. Dieser Teil kann beispielsweise die
Form enes Hakens oder einer Use haben. Er kann aber auch als
U-f8rmiger Jochteil ausgebildet sein, an den sich einstiickig
die beiden Schenkel anschlieBen. Dies ist beispielsweise dann
besonders vorteilhaft, wenn der Jochteil in einen Haken einge-
hdngt werden soll, wie dies beispielsweise erforderlich ist,
wenn das Element als Hingeklemme fiir isolierte Freileitungen
verwendet werden soll. Man kann aber auch beispielsweise den
die Schenkel aufnehmenden Halter als einen Bolzen ausbilden,
an den ein elektrischer Leiter angeschlossen werden kann. Das
Element eignet sich dann beispielsweise zur Herstellung eines
Anschlusses fiir eine zeitweilige Stromabnahme von enem nicht
isolierten Leiter oder auch zum Erden des Leiters. Falls erfor-
derlich, kann auf einen derartigen Bolzen eine Hiilse aufge-
steckt werden, welche die beiden Schenkel auf einem Teil ihrer
Ldnge umgibt, ohne deren erforderlichen Bewegungsbereich zu
beschrédnken. Eine solche Hiilse kann sowohl als Handgriff als

auch als Schutz dienen.

Im folgenden ist die Erfindung anhand von drei Ausfihrungsbei-

spielen im einzelnen erl&utert. Es zeigen:

Fig. 1 eine Seitenansicht des ersten Ausfiihrungsbei-
spiels in teilweise aufgebrochen dargestell-

tem Zustand,

Fig. 2 eine Seitenansicht des ersten Ausfiihrungsbei-

spiels in einer gegenliber der in Fig. 1 dar-

gestellten Lage um 90° verdrehten Lage,

A
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Fig. 3 einen Schnitt nach der Linie III-III der Fig. 1,

Fig. 4 eine Seitenansicht des ersten Ausfiihrungsbei-

spiels im montierten Zustand,

Fig. 5 eine Seitenansicht des zweiten Ausfiihrungsbei-

spiels,

Fig. 6 eine Seitenansicht des zweiten Ausfihrungsbei-
spiels nach der Aufnahme einer isolierten Frei-
. leitung zwischen den beiden Schenkeln des Ele-

mentes beim Beginn des Montagevorganges,

Fig. 7 eine Seitenansicht des zweiten Ausfihrungsbei-
spiels nach einer Verdrehung des Elementes ge-—

geniiber der Lage gemidf Fig. 6,

Fig. 8 eine Ansicht des zweiten Ausfiihrungsbeispiels
im Montagezustand gemdB8 Fig. 7 bei einer Blick-

richtung in Li&ngsrichtung der Freileitung,

Fig. 9 eine Seitenansicht des zweiten Ausfiihrungsbei-

spiels in fertig montiertem Zustand,

Fig.10 eine perspektivische Ansicht des dritten Aus-

fiihrungsbeispiels.

Eine Vorrichtung zur Herstellung einer elektrisch leitenden
Verbindung mit einem unisolierten Elektrischen Leiter 1 weist
einen zylindrischen KBrper 2 aus einem elektrisch gut leiten-—
den Material auf, der im AnschluB an einen ersten Abschnitt 2°'
einen zweiten Abschnitt 2'' mit geringerem AuBendurchmesser
hat. Mit dem letztgenannten Abschnitt wird mittels einer {ber
ihn schiebbaren Hiilse 3, welche mit diesem Abschnitt verprelt
wird, das eine Ende eines flexiblen Leiterseiles 4 elektrisch
und mechanisch fest verbunden. Der andere, im Durchmesser
groBere Abschnitt 2' ist mit zwei Li&ngsbohrungen 5 versehen,
die diametral zur zentralen Lingsachse angeordnet sind und
von der freien Stirnfliche her in diesen Abschnitt 2' auf
einer Linge eindringen, die etwas geringer ist als die Lange

diesés Abschnittes 2'.
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Diese beiden Lingsbohrungen 5 nehmen das eine Ende je eines aus
einem Rundmaterial hergestellten Schenkels 6 auf. Das Rundmate-

rial besteht im Ausfliihrungsbeispiel aus Federbronze.

Auf den ersten Abschnitt 2' des im Ausfiihrungsbeispiel aus
einer Aluminiumlegierung bestehenden zylindrischen Kdrpers 2
ist eine ebenfalls aus einer Aluminiumlegierung bestehende
Hiilse 7 aufgesetzt, die den zweiten Abschnitt 2'' freildB8t und
iiber das freie Ende des ersten Abschnittes 2' {ibersteht. Die
gesamte Lange dieser Hiilse 7, deren freies Ende etwas aufge-
weitet ist, ist so gewdhlt, daB eine Hand auf ihrer gesamten
Breite Anlage findet. Die Hlilse 7 kann dadurch gut erfaBt wer-
den. Sié ist fest mit dem ersten Abschnitt 2' des zylindrischen
Korpers 2 verbunden. AuBlerdem ist sie mit einem GieBharz bis in
die HoOhe einer Bohrung 8 in ihrer Wandung‘ausgegossen, die in
einem Abstand von mehreren Millimetern vom freien Ende des er-
sten Abschnittes 2' liegt.

Die beiden Schenkel 6, die beispielsweise durch Verpressen mit
dem ersten Abschnitt 2' des zylindrischen KOrpers 2 mechanisch
fest und elektrisch leitend verbunden sind, verlaufen von der
Austrittsstelle aus dem ersten Abschnitt 2' bis zu einer auBer-
halb der Hiilse liegenden Knickstelle parallel zueinander und
zur Lidngsachse des zylindrischen K&rpers 2. Von der Knickstelle
aus, welche bei beiden Schenkeln in gleichem Abstand vom aufge-
weiteten Ende der Hiilse 7 liegt, divergieren die Schenkel 6 in
der durch ihre parallelen Abschnitte definierten Ebene. Der
divergierende Endabschnitt ist wesentlich kiirzer als der paral-
lele Abschnitt.

An den divergierenden Endabschnitt schlieBt sich bei beiden
Schenkeln gleichachsig und einstiickig der eine, geradlinige
Teil 9' eines U-f0rmig gebogenen, hakenartigen ersten Abschnit-
tes 9 eines gekrimmten Stabes an. Diese beiden ersten haken-
férmigen Abschnitte 9 liegen spiegelbildlich zu der Mittel-
linie zwischen den beiden Schenkeln 6 in der von diesen defi-
nierten Ebene. Sie sind beide zu dem mit dem zylindrischen

Kérper 2 verbundenen Ende der sie tragenden Schenkel 6 hin
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offen und ihre beiden geradlinigen Teile 9' und 9'' verlaufen

parallel zueinander.

An diesen ersten hakenartigen Abschnitt 9 beider Stdbe schlieBt
sich je ein zweiter hakenartiger Abschnitt 10 an, dessen ge-
krimmter Teil sich jedoch iliber etwas weniger als 180° erstreckt.
Dieser zweite Abschnitt 10 liegt bei beiden gekriimmten Stdben
in einer Ebene, die lotrecht auf der durch die beiden Schenkel
6 definierten Ebene steht. Ferner tritt, wie Fig. 2 zeigt, der
eine zweite Abschnitt 10 aus der letztgenannten Ebene zur einen
Seite hin, der andere zur entgegengesetzten Seite hin heraus.
Abgesehen davon, daB sowohl der erste als auch der zweite Ab-
schnitt beider gekrimmter Stdbe je in einer Ebene liegt, geben
der erste und der zweite Abschnitt jedem der beiden gekrimmten
Stdbe einen wendelartigen Verlauf mit gleichem Windungssinn bei
einer Blickrichtung von einer Stelle zwischen den beiden ge-—

krimmten Stdben aus gesehen, wie Fig. 4 zeigt.

Im Ausflhrungsbeispiel sind zur Kontaktverbesserung die beiden
geradlinigen Teile 9' und 9'' der ersten Abschnitte sowie zu-
mindest ein Teil der zweiten Abschnitte 10 mit einer Rdndelung

11 versehen.

Um diese Vorrichtung an den Leiter 1 anzusetzen, wird letzterer
in den Zwischenraum zwischen den beiden Schenkeln 6 eingefiihrt,
wie dies in Fig. 5 filir das zweite Ausfilihrungsbeispiel gezeigt
ist. Die beiden gekriimmten Stdbe, die je aus einem der beiden
ersten Abschnitte 9 und einem der beiden zweiten Abschnitte 10
bestehen, stehen dann iiber die Leitung 1 {iber. Nun wird die
Hiilse 7 um ihre Lingsachse so weit gedreht, bis die beiden
Schenkel 6, die sich dabei elastisch verformen, sich kreuzen,
und zwar derart, daB die dem freien Ende des zweiten Abschnit-
tes 10 abgekehrte Seite des ersten Abschnittes 9 gegen die ent-
sprechende Seite des anderen ersten Abschnittes 9 weist. Die
Position, die das erste Ausfiihrungsbeispiel nun bezliglich des
Leiters 1 einnimmt, entspricht der in den Fig. 7 und 8 fir das
zweite Ausfilhrungsbeispiel dargestellten Position. Die Hilse 7
wird so weit verdreht, bis die beiden ersten Abschnitte 9 zu-

mindest annihernd aufeinander ausgerichtet sind (vergl.Fig. 8}.



10

15

20

25

30

35

"o 0106915

Nun wird die Vorrichtung relativ zu dem Leiter 1 in radialer
Richtung beziiglich des letzteren so bewegt, daB der Leiter 1 in
die beiden ersten Abschnitte 9 eintritt. AnschlieBend wird die
Hiilse 7 wieder in entgegengesetzter Richtung so weit zurilickgedreht,
bis die beiden zweiten Abschnitte 10 auf den Leiter 1 ausgerichtet
sind (vergl. Fig. 4). Dabei wird zwar die elastische Vérformung
der beiden Schenkel 6 und damit deren Spannung etwas vermindert. A
Die verbleibende Spannung reicht aber aus, um Teile des ersten und
zweiten Abschnittes beider gekriimmter Stdbe an den Leiter 1 anzu-
pressen, der nun formschliissig in radialer Richtung beziliglich
seiner Lingsachse in den durch die beiden gekriimmten St&be gebil-
deten Klemmkandlen liegt, wie Fig. 4 erkennen 1l&8RBt.

Entsprechend einfach ist das L&sen der Vorrichtung von dem Leiter 1,
da hierzu nur die Vorrichtung zundchst in der einen und nach einer
anschlieBenden Relativverschiebung radial zum Leiter in der ande-

ren Richtung gedreht zu werden braucht.

Das in den Fig. 5 bis 9 dargestellte zweite Ausfiihrungsbeispiel

ist eine Hingeklemme, mittels deren eine isolierte Freileitung 101
an einen Masten oder dergleichen angehdngt werden kann. Dieses Aus-
fihrungsbeispiel unterscheidet sich von dem vorstehend beschriebe-
nen im wesentlichen nur durch eine andere Ausbildung des Belastungs-—
gliedes, das bei dem ersten Ausfilhrungsbeispiel durch die beiden
Schenkel 6 und den zylindrischen K&rper 2 dgebildet wird, mit dem
die beiden Schenkel 6 fest verbunden sind. Bei dem zweiten Aus-
fiihrungsbeispiel sind die beiden Schenkel 106 einstiickig mit einem
U-f6rmigen Jochabschnitt 102 ausgebildet. Das Anbringen dieser
Hangeklemme an der isolierten Freileitung 101 erfolgt in entspre-
chender Weise wie die Montage des ersten Ausflihrungsbeispiels. Zu-
ndchst werden die beiden Schenkel 106 {ber die Freileitung 101 ge-
schoben, die dadurch in die in Fig. 5 dargestellte Lage kommt.

Nun werden der Jochabschnitt 102 und der an ihn anschlieBende Teil
der beiden Schenkel 106 relativ zur Freileitung uwm die radial

zur Freileitung 102 verlaufende Lingsachse der Hingeklemme so ge-
dreht, daB der erste hankenfdrmige Abschnitt 109 iles einen ge-
kriimmten Stabes auf den ersten hakenfdrmigen Abschnitt 109 des

anderen gekriimmten Stabes ausgerichtet ist, wie dies aus Fig. 8
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ersichtlich ist. Dabei kommt es, wie die Fig. 7 und 8 zeigen,

zu einem Kreuzen der beiden Schenkel 106. Die Drehrichtung

bei dieser Verdrehung ist so zu wdhlen, daB, wie Fig. 7 zeigt,
die dem freien Ende des zweiten hakenfdrmigen Abschnitts 110
abgekehrte Seite des ersten hakenfdrmigen Abschnitts 109 der
entsprechenden Seite des anderen ersten hakenfdrmigen Abschnitts
109 zugekehrt ist.

AnschlieBend wird durch eine Verschiebung der Hingeklemme re-—
lativ zur Freileitung 101 in radialer Richtung letztere in die
beiden ersten hakenfdrmigen Abschnitte 109 eingelegt. Diese
Position der Freileitung ist in Fig. 8 gestrichelt dargestellt.
Bei der Drehung des Jochabschnittes 102 werden dieser und die
beiden Schenkel 106 elastisch verformt. Diese Verformung hat
ein Riickstellmoment zur Folge, welches den Jochabschnitt und
die Schenkel 106 wieder in die in Fig. 5 dargestellte Ausgangs-
lage zu drehen sucht.

Wird nun nachdem die Freileitung 101 in den beiden ersten
hakenfdrmigen Abschnitten 109 liegt, der Jochteil wieder im
Drehsinne des Rilickstellmomentes gedreht, dann werden die bei-
den zweiten hakenfdrmigen Abschnitte 110 auf die Freileitung
ausgerichtet, die nun auch in Eingriff mit diesen Abschnitten
110 durch eine Radialverschiebung der Hdngeklemme gebracht wird.
Nachdem die iscolierte Freileitung 101 in die von den beiden ge-
kriimmten St8&ben gebildeten Kandle eingelegt worden ist, braucht
nur noch der U-fdrmige Jochabschnitt 102 in das am Masten vor-
gesehene Tragelement, beispielsweise einen Haken 112, einge-
hiangt zu werden, wie Fig. 9 zeigt. Die Montage dieser Hdnge-—
klemme und ihre Verbindung mit dem Tragelement sind also &uBerst

einfach.

Wenn bei diesem zweiten Ausfiihrungsbeispiel die Schenkel 106
mit einem elastisch verformbaren Jochabschnitt 102 verbunden
sind, braucht natiirlich die elastische Verformung des Bela-
stungsgliedes nicht auf die beiden Schenkel 136 beschrdnkt zu
sein. Sie kann teilweise oder ganz im Bereich des Jochabschnit-

tes 102 erfolgen.
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Bedingt durch die ander= Ausbildung des Belastungsgliedes weist
das zweite Ausflihrungsbeispiel nicht die beim ersten Ausfih-
rungsbeispiel vorgesehene Hiilse auf. Ferner brauchen die ge-
kriimmten Stdbe keine REndelung zu haben, da kein elektrischer
Kontakt mit der isolierten Freileitung 102 hergestellt wird.
SchlieBlich brauchen die Schenkel 106 nicht abgeknickt zu sein,
da sie wegen des Fehlens der Hillse vom Jochabschnitt 102 an

im erforderlichen MaBe divergieren k&nnen, falls eine solche
Divergenz im Hinblick auf den Durchmesser der isolierten Frei-

leitung zweckmdBig ist.

Das im folgenden beschriebene, dritte Ausfihrungsbeispiel un-
terscheidet sich von den beiden zuvor beschriebenen Ausfiih-
rungsbeispielen im wesentlichen ebenfalls nur hinsichtlich der
Ausbildung seines Belastungsgliedes. Es handelt sich bei die-
sem dritten Ausfiihrungsbeispiel um einen Haken, der mit einem
Stab 201, beispielsweise einem Querstab eines Garderobengitters,
16sbar verbunden werden kann. Das Belastungsglied besteht des-
halb aus einem hakenfdrmigen Glied 202, mit dem das von den
Gekriimmten Stdben entfernte Ende der beiden Schenkel 206,
welche die beiden gekriimmten Stdbe tragen, derart fest verbun-
den ist, dafB derjenige Teil 209' des hakenfdrmigen Teils 209,
mit dem die beiden die gekrimmten Stdbe tragenden Schenkel 206
verbunden sind, in der Verldngerung letzterer liegt. Es miissen
hier also wie bei dem ersten Ausfiihrungsbeispiel die beiden
die gekrimmten Stdbe tragenden Schenkel 206 elastisch nach-
giebig sein. Allerdings wire es auch beispielsweise méglich,
das hakenfdrmige Glied 202 einstiickig mit diesen beiden Schen-
Keln 206 auszubilden, also einen U~f&rmigen Abschnitt, wie er
bei dem zweiten Ausfiihrungsbeispiel vorgesehen ist, in der

Form eines Hakens auszubilden.

Die Schenkel 206 sowie die von ihnen getragenen gekriimmten
St&be sind wie bei den zuvor beschriebénen Ausfihrungsbei-~
spielen ausgebildet. Die beiden gekrliimmten Stdbe bestehen des-
halb je aus einem ersten hakenférmigen Teil 209 und einem sich
an letzteren anschlieBenden zweiten hakenfdrmigen Teil 210.
Jedoch brauchen die gekriimmten Stdbe nicht geriffelt zu sein

und es ist auch nicht erforderlich, die keiden Schenkel 206



- 12 - 0106915

mit einer Knickstelle zu versehen.

Das Einfiihren des Gitterstabes 201 in die von den beiden ge-
krimmten Stdben gebildeten Kandle sowie das Ldsen der Ver-
bindung erfolgt in der gleichen Weise wie bei dem ersten und
zweiten Ausfiilhrungsbeispiel. Insoweit wird deshalb auf die

dortigen Ausfiihrungen verwiesen.

-13/Anspriiche-
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Patentanspridche

1. An einem zumindest in einem Teilbereich langgestreckten
Korper (1;101;201) unter Bildung einer mechanischen und/oder
elektrischen Verbindung anbringbares Element mit zwei relativ
zueinander bewegbaren Teilen (9,10;109,110;209,210), die je
einen Kanal zur Aufnahme des Korpers bilden und an letzteren
mittels eines Belastungsgliedes (2,6;102,106;202,206) andrick-

bar sind, dadurch gekennzeichnet, daB die beiden Teile je einen

gekriimmten Stab aufweisen, der im AnschluB an einen ersten
hakenartiéen Abschnitt (9;109;209) einen in entgegengesetzter
Richtung offenen und zusammen mit dem ersten Abschnitt einen
wendelartigen Verlauf des Stabes ergebenden zweiten hakenarti-
gen Abschnitt (10;110;210) hat, und daf das federelastisch aus-
gebildete Belastungsglied zwei unter Ausnutzung seiner elasti-
schen Verformbarkeit relativ zueinander bewegbare Schenkel (6;
106;206) aufweist, welche den einen bzw. anderen gekriimmten
Stab in einer Anordnung tragen, in der die beiden gekriimmten
Stdbe sich in entgegengesetzter Richtung erstrecken sowie ent-
gegen einer Rickstellkraft des Belastungsgliedes in eine Lage
bewegbar sind, in welcher die beiden von ihnen gebildeten
Kandle aufeinander ausgerichtet sind und in der sowohl die bei-
den ersten Abschnitte (9; 109; 209) in einer flir beide Stdbe
gleichen Richtung als auch die beiden zweiten Abschnitte (10;

110;210) in einer fiir beide Stdbe gleichen Richtung offen sind.

2. Element nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB
die beiden ersten Abschnitte (9;109;209) zu demjenigen Ende
des sie tragenden Schenkels (6;105;206) hin offen sind, das
vom ersten Abschnitt (9;109;209) entfernt ist.

3. Element nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
dafl der erste Abschnitt (9;109:209) und der zweite Abschnitt
(105;110;210) beider Stdbe je in einer Ebene liegt und der

Winkel zwischen beiden Ebenen zumindest ann8hernd 90° betridgt.

4. Element nach einem der Anspriiche 1 bis 3, dadurch gekenn-
ceichnet, daB sich der gebogene Bereich des ersten hakenartigen
Abschnitts (9;109;209) iiber einen Winkel von 180° und derje-

nige des zweiten hakenartigen Abschnitts {(10;110;210) {iber einen
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Winkel von weniger als 180° erstreckt.
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5. Element nach einem der Anspriche 1 bis 4, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der erste hakenartige Abschnitt (9;109;:;209) zweil

zueinander parallele, geradiinige Bereiche (9',9''}) aufweist.

6. Element nach einem der Anspriiche 1 bis 5, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die Schenkel (6;106;206) des Belastungsgliedes

elastisch verformbare Stdbe sind.

7. Element nach einem der Anspriliche 1 bis 6, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die beiden gekrimmten Stdbe (9,10;109,110;209,210)
je einstilickig mit dem sie tragenden Schenkel (6;106;206) ausge-
bildet sind.

8. Element nach einem der Anspriiche 1 bis 7, dadurch gekenn-
zeichnet, daB bei unbelastetem Belastungsglied dessen beide
Schenkel (6;106;206) auf einem Teil ihrer Lange gegen das den
gekriimmten Stab tragende Ende hin divergieren.

9. Element nach einem der Anspriiche 5 bis 8, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der eine geradlinige Bereich (9') des ersten
hakenartigen Abschnitts (9) gleichachsig an den divergierenden
Endabschnitt des Schenkels (6) anschlieBt.

19. Element nach einem der Anspriiche 1 bis 9, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die beiden Schenkel (6;106;206) fest mit einem
Halter (2;102;202) verbunden sind.

11. Element nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, daB
der Halter ein U~-f8rmiges Jochteil (102) ist, mit dem die bei-

den Schenkel (106) einstiickig ausgebildet sind.

12. Element nach Anspruch 10, dadurch gekennzeichnet, daB der
Halter (2) eine Vorrichtung flir den Anschlufl eines elektrischen

Leiters aufweist.

13. Element nach Anspruch 11 oder 12, gekennzeichnet durch
eine die beiden Schenkel (6) auf einem Teil von deren Linge um-

ebende Hiilse (7), die im Bereich ihres einen Endes mit dem Hal-
ter (2) verbunden ist.
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