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@ Appareil de coupure de courant télécommandé.

@ Un appareil de coupure de courant basse tension &
boitier moulé est constitué par un bloc de coupure (10)
auque! est accouplé un bloc de télécommande, qui com-
mande le basculement d'un contact mobile {22) bistable logé
dans ie bloc de coupure. Un mécanisme de déclenchement
{50) coopére avec le contact mobile (22) en cas de défaut
pour basculer le contact mobile (22} en position d'ouverture
indépendamment du mécanisme de télécommande (48).
Une remise en service nécessite un actionnement d'une
manette de réarmement (88).

L'appareil assure la double fonction de télécommande et
de protection.
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APPAREIL DE COUPURE DE COURANT TELECOMMANDE.

L'invention est relative a un appareil de coupure de cou-
rant basse tension ayant un contact mobile porté par un bras
de contact basculant et coopérant en position de fermeture
avec un contact fixe, ledit bras de contact étant soumis a
1'action d'un ressort sollicitant le bras de contact sélec-
tivement en deux positions stables, l'une de fermeture et
1'autre d'ouverture des contacts de 1'appareil, a 1l'exclu-
sion de toute autre position intermédiaire et un mécanisme
de télécommande 3 haute endurance ayant un balancier pivo-
tant coopérant avec ledit ressort pour basculer brusquement
ledit bras de contact mobile de la position fermé vers la
position ouvert et inversement a la suite d'un ordre de
télécommande.

Les installations électriques, notamment de distribution
terminale, comportent fréquemment des appareils téldcomman-
dés du genre mentionné, en particulier des télérupteurs ou
contacteurs qui permettent une commande a distance manuelle
ou automatique de mise en service ound'arret d'un circult
d'alimentation d'une charge. La protection du circuit est
assurée par un appareil séparé en l'occurrence un disjonc-
teur qul s'ouvre automatiquement en cas de surcharge ou de
défaut. La présente invention part de la constatation que
ces appareils sont généralement montés sur un méme tableau .
et qu'un regroupement des deux fonctions de télécommande et
de protection dans un méme appareil permettrait des réduc-
tions notables des colits de fabrication et d'installation.

L'appareil selon la présente invention est caractérisé par
le fait qu'il comporte de plus un mécanisme de déclenche-
ment automatique en cas de surcharge et/ou de défaut coopé-
rant avec ledit bras de contact mobile pour déplacer ce
dernier en position d'ouverture en maltrisant un courant de
défaut et pour maintenir le bras de contact mobile en posi-
tion d'ouverture indépendanment de 1a position du mécanisme
de télécommande tant que le mécanisme de déclenchement est

cn position déeclenchée, et un organe manuel de réarmement
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du mécanisme de déclenchement pour autoriser en position
armé de ce dernier une fermeture télécommandée de 1l'appa-

reil.

Le mécanisme de télécommande et le mécanisme de déclenche-
ment sont indépendants l'un de 1'autre mais ils agissent
tous deux sur le meme contact mobile, la liaison entre le
mécanisme de télécommande et le contact mobile étant agen-
cée pour ne pas entraver une action du mécanisme de dé-
clenchement. Le mécanisme de télécommande a haute endu-
rance est capable d'assurer plusieurs dizaines de milliers
de manoeuvres tandis que le mécanisme de déclenchement pré-
sente les caractéristiques d'un disjoncteur en l'occurrence
d'énergie et de rapidité suffisantes a la coupure d'un cou-

rant de court-circuit.

On connalt des disjoncteurs équipés d'une commande élec-
trique permettant une commande a distance de fermeture et/
ou d'ouverture. La commande électrique agit directement sur
la manette ou sur le mécanisme du disjoncteur qui est congu
pour un nombre limité de manoeuvres, par exemple quelques
milliers. Ces disjoncteurs télécommandés sont utilisables
dans certains cas particuliers, par exemple de centralisa-
tion des commandes, mais ils sont incapables d'assurer un ser-
vice intensif de télécommande. Il est d'autre part difficile et couteux
de réaliser des disjoncteurs susceptibles d'assurer un
grand nombre de manoeuvres. En combinant selon l'invention
dans un méme appareil deux mécanismes indépendants, on con-
serve les avantages du mécanisme & faible énergie de télé-
commande et ceux du mécanisme a forte énergie de déclenche-

ment ce dernier assurant un nombre limité de manoeuvres.

Le bras de contact mobile et le balancier de télécommande
constituent un ensemble bistable a déclic, le déplacement
de 1'un des éléments entrainant celui de l'autre, de ma-

niere qu'ils occupent toujours la meme position. Quel que
soit le mode d'ouverture des contacts le balancier est po-
sitionné correctement pour une commande successive de fer-

neture.
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Aprés un déclenchement sur défaut le mécanisme de déclenche-
ment doit etre réarmé par actionnement d'une manette de
réarmement pour permettre une télécommande de fermeture.

La manette vient automatiquement en position d'ouverture
lors d'une séparation des contacts sur déclenchement, mais
elle ne peut venir en cette position que si les contacts
sont effectivement séparés. La position de la manette en
position ouvert constitue une indication visible et fiable

de l'ouverture des contacts.

L'appareil comporte, selon un développement de 1'invention,
un déclencheur électromagnétique a extracteur agissant sur
le contact mobile pour le déplacer rapidement en position
ouvert lors d'un déclenchement sur défaut. Le déclenchement
sur surcharge est assuré par une bilame de la maniere
usuelle, l'arc étant transféré dans une ch-mbre de coupure
associée aux contacts.

L'ensemble des éléments constitutifs est logé dans un bol-
tier moulé, par exemple du systeme modulaire commerciale-
ment dénommé MULTI 9, le pas polaire étant de 18 mm. L'appareil peut
bien entendu comporter plusieurs pdles accolés. L'actionneur de télécom-
mande proprement dite est logé dans un boitier moulé indé-
pendant de meme profil, accouplé rigidement au bloc de cou-
pure pour constituer un ensemble monobloc. Cette télécom-
mande est avantageusement du type télérupteur, bien connu

en soi, provoquant un changement de position a chague impul-
sion de commande. Elle peut etre d'un type différent, par

exemple a deux électro-aimants 1'un de fermeture, l'autre
d'ouverture ou a €lectro aimant unique associé a un res-
sort de rappel. Le bloc télécommande est équipé d'une ma-
nette de commande de secours, qui se substitue a la télé-
commande pour une ouverture ou fermeture manuelle de 1'ap-
pareil. Lors d'une intervention sur le circuit alimenteé il
est intéressant de s'affranchir de la télécommande pour évi-
ter toute fermeture intempestive et a cet effet la manectte
de réarmement est agencée pour permettre une commande ma-

nuelle d'ouverture des contacts comparable & un déclenche-

i
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ment sur défaut qui neutralise le mécanisme de télécommande.
Cette manette réalise un sectionnement fiable et pour évi-
ter des manipulations inutiles la manette est conformée

pour nécessiter un outil d'actionnement.

I1 est facile de voir que les applications de ce nouvel
appareil sont multiples en allant de la simple commande
d'un circuit d'éclairage a la commande automatique par au-
tomate programmable de machines électriques. Il s'integre
dans un systeme modulaire dont il respecte le gabarit et

le pas.

D'autres avantages et caractéristiques ressortiront plus
clairement de la description qui va suivre d'un mode de
nise en oeuvre de l'invention, donné a titre d'exemple non

limitatif et représenté aux dessins annexés, dans lesquels:

les figures 1a et b sont des vues schématiques en élévation
et de c6té d'un pdle d'un appareil de coupure selon l'inven-

tion, représenté en position ferme;

les figures 2, 3 et 4 sont des vues analogues a celle de la

fiqure 1a représentant le pole respectivement en position

ouvert par le bloc de télécommande, en cours de déclenchement

et en position déclenchée;

la fig. " est une vue en élévation d'un mode de réalisation

du pole selon la fig. 1;

la fig. 6 est une vue schématique du bloc de commande selon

l'invention;

la fig. 7 est une vue de face des blocs accolés de coupure
et de commande.

Sur les figures, un appcreil de coupure, représenté par

le repére général 10, comporte un boitier moulé 12 de pro-
fil correspondant au systeme modulaire commercialement

dénomm¢ MULTI 9. Plusieurs blocs unipolaires 10 peuvent
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etre assemblés ou accolés pour constituer un appareil mul-
tipolaire, chaque bloc ayant son boltier individuel 12 ou
l1'ensemble étant rassemblé dans un boitier unique multipo-
laire. Seul 1'un des pdles de 1'appareil est décrit en dé-
tail ci-dessous, les autres étant exactement identiques.
Dans le boltier 12 est lcgé un contact fixe 14 relié par
un conducteur 16 3 une borne d'arrivée de courant 18 ainsi
qu'un contact mobile 20 porté par un bras de contact 22,
monté a pivotement sur un pivot fixe 24 solidaire du bol-
tier 12. Le contact mobile 20 est relié électriquement par
une tresse 26 a l'entrée d'une bobine de déclenchement 28,
dont la sortie est reliée par une tresse 30 a une bilame
32 connectée a la borne obposée 34, En position fermé des |
ccritacts 14, 20, représentée sur la figure _
1, le courant entrant a un instant donné par la borne 18
traverse les contacts fermés 14, 20, la bobine 28 et la
bilame 32 avant de sortir par la borne opposée 34. En posi-
tion ouvert des contacts 20, 14, représentée

sur la figure 2, le circuit est interrompu. Le bras
de contact mobile 22 se prolonge au-dela de l'articulation
24 et a son extrémité 36 opposée au contact 20 est ancré
un ressort de traction 38 dont l'extrémité opposée 40 est
ancrée a un levier ou balancier pivotant 42 monté a rotation sur un axe
fixe 44 solidaire du boitier 12. Dans la position de ferme-
ture des contacts 14, 20, représentée sur
la figure 1, le ressort 38 exerce sur le bras de contact
22 un moment tendant & faire pivoter le bras 22 dans le
sens trigonométrique en appui du contact mobile 20 sur le
contact fixe 14. Lors d'un pivotement du levier 42, dans
le sens trigonométrique indiqué par la fléche 0 sur la fi-
gure 1 par un dispositif de commande qui sera décrit ci-
dessous, la ligne d'action du ressort 38 se déplace pour
franchir un point mort correspondant a 1'alignement des
points 3¢, 40, 24 et inverser le moment agissant sur le
bras de contact 22, qui se déplace brusquement en position
d'ouverture, représentée sur la figure 2. L'ouverture
du bras de contact mobile 22 est limitée par une butée fixe

46. Un pivotement inverse du levier 42 dans le sens indiqué
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par la fleche I, provoque apreés passage du point mort un
basculement du bras de contact 22 et une fermeture des con-
tacts 14, 20. L'ensemble bras de contact 22, ressort 38 et
levier pivotant 42, constitue un ensemble bistable permet-
tant une télécommande d'ouverture et de fermeture des con-
tacts 14, 20, et dénommée par la suite mécanisme de télé-
commande 48,

A l'intérieur du boitier 12 est logé un mécanisme de déclen-
chement 50 ayant un déclencheur électromagnétique 2 bobine
28 et un déclencheur thermique a bilame 32. A 1'intérieur

de la bobine 28 est monté & coulissement un noyau plongeur
52, coopérant en position attirée avec un percuteur 54 fai-
sant pivoter une barre de déclenchement 56. Le noyau plon-
geur 52 porte un extracteur 58 dont la teéete 60 vient percu-
ter et tirer le bras de contact 22 en position d'ouverture
lors d'une attraction du noyau plongeur 52. La bilame 32
coopére avec la barre de déclenchement 56 en cas de sur-
charge (voir fig. 3), de maniére & faire pivoter cette derniére dans le
sens des aiguilles d'une montre et a libérer un accrochage
62 d'un crochet 64 monté a rotation sur un pivot fixe 66 du
boiltier 12. Le crochet 64 en forme de levier coudé porte a
son extrémité opposée une glissiére 65 dans laquelle est
engagé un doigt 70 solidaire d'un levier 72 d'une genouil-
lére 74. Le doigt 70 est également engagé dans une glissiére
76 portée par 1'un des bras d'un levier ou d'une piéce pivotante 78 montée
a rotation libre sur le pivot 24 coaxialement au bras de
contact 22. La piéce 78 présente deux autres bras dont 1'un
porte a son extrémité une butée 80 d'actionnement du bras
de contact 22, et dont l'autre coopére en-son extrémité 82
avec un ressort a spirales 84 de déclenchement. Le deuxicme
levier 86 de la genouilleéere 74 appartient 3 une manette de
réarmement 88 montée a rotation sur un pivot fixe 90. Un
ressort de rappel 92 sollicite la manette 88 dans le sens
trigonométrique, la course de la manette 88 étant limitée
par des butées constituées par les extrémités de la fenetre

de passage de la manette 88 & travers le boitier 12. Dans la

position réarmé de la manette 59 selon les fig. 1 et 2, le ressort 84 tend



10

15

20

25

30

35

7 0108678

3 faire pivoter la piece 78 dans le sens de rotatlon des
aiguilles d'une montre, cette rotation étant empéchée par
la genouillére 74 qui se trouve dans une position de dé-
passement de point mort empéchant tout déplacement vers le
haut sur la figure du doigt 70 sous l'action de la glis-
siere 76. Dans cette position, la butée 80 est séparée du
bras de contact 22 par un jeu "j" empéchant toute action sur
le bras de contact 22 en position fermé des contacts 14, 20. Lors d'un
pivotement de la barre de déclenchement 56 sous 1'action d'une déflexion
de la bilame 32 lors d'une surcharge ou sous l'action du noyau
plongeur 52 lors d'un court-circuit, le crochet 64 est
1ibéré ce qui romptla liaison cinématique entre les glis-
siéres 68, 76 et le doigt 70. Cette ruptire libére

la glissiére 76 et la piéce pivotante 78 tourne sous
1'action du ressort 84 dans le sens des aiguilles d'une
montre en entrainant par la butée 80 le bras de contact 22
vers la position d'ouverture. La rupture de la liaison 68,
70, 76 autorise également un déplacement du doigt 70 et un
brisage de la genouillére.74 sous l'action du ressort de

rappel 92, qui déplace la manette 88 en position d'ouver-
ture.

Les figures 3 et 4 illustrent cette phase de déclenchement
et la position finale d'ouverture sur déclenchement

dans laquelle le crochet 64 est revenu en position accroché
sous l'action d'un ressort de rappel 94, Le pivotement du
bras de contact 22 sous i'actlion du ressort 84,dont la force
est notablement supérieure 3 celle du ressort 38, provoque
un déplacement du point d'ancrage 36 et, aprés passage du
point mort correspondant a 1'alignement des points 44, 36,
40, déplace le levier pivotant 42 en position d'ouverture,

représentée sur les figures 2 et 4. Dans la

position d'ouverture sur déclenchement des contacts 14, 20,

représentée 3 la figure 4, le ressort &4 maintient par 1'in-
termédiaire de la piece pivotante 78 le bras de contact 22
en position ouvert indépendamment du mécanisme de télécom-
mande 48. Un ordre de fermeture telécommandé faisant pivo-

ter le levier pivotant 42 dans le sens de rotation des
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aiguilles d'une montre reste sans effet sur le bras de con-
tact 22 verrouillé par la force nettement supérieure du
ressort 84. Des la fin de l'ordre de fermeture, le levier

pivotant 42 est rappelé par le ressort 38 dans sa position

initiale d'ouverture.

Le réarmement du mécanisme de déclenchement 50 est réalisé
par pivotement de la manette 88 dans le sens des aiguilles
d'une nontre provoquant une extension de la genouillere 74
avec depassement du point mort forgant le doigt 70 a cou-
lisser dans la glissieére 68 en poussant vers le bas la
glissiére 76. Ce déplacement de la glissieére 76 implique
une rotation de la piece 78 dans le sens trigonométrique a
1'encontre de la force 84 vers la position initiale de 1la
butée 50.

Les contacts 14, 20 sont disposés latéralement a l'entrée
d'une chambre de coupure a toles de désionisation 96, un
guide d'arc 98 relié au contact fixe 14 facilitant

le déplacement de 1'arc tiré entre les contacts séparés 14,
20 vers la chambre de coupure 96 de la maniere usuelle dans

les disjoncteurs.

Au bloc de coupure 10 est accolé un bloc de télécommande
100 ayant un boltier moulé 102 de méme profil (fig. 6). A
l1'intérieur du boitier 102 est logé un électro-aimant 104
dont le noyau plongeur 106 agit sur un levier pivotant 108
articulé par son extrémité sur un point fixe 109 du boltier
102. Le levier 108 porte un poussoir 110 dont l'extrémité
coopere sélectivement avec des épaulements 117, 114 d'une
bascule 116, montée a rotation sur un axe fixe 118. Au

cours ce ce mouvement le poussoir 110 pivote légérement a
l'encontre d'une force de rappel fournie par un ressort 120.
Apres césexcitation de 1'électro-aimant 104, le levier 108
et le poussoir 110 sont rappelés en position d'origine préts
a une nouvelle manoeuvre lors d'une excitation de 1'é€lectro-
aimant 104. Au cours de cette nouvelle manoeuvre le pous-

soir 1:) coopere avec l'épaulement 114 pour faire pivoter
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la bascule 116 en direction opposée. Un tel fonctionnement
est couramment utilisé dans les télérupteurs et 11 est in-
utile de le décrire plus en détail. Le mouvement de la bas-
cule 116 est transmis par l'embiellage 122 a une manette
pivotante 124 montée a rotation sur un axe fixe 126. La
manette pivotante 124 porte un bras 128 dont l'extrémité
comporte un doigt 130 traversant les paroils accolées des
boitiers 12, 102, qui vient s'enfourcher dans le levier pivotant ou
balancier 42 du bloc de coupure 10, de maniére 3 solidariser
mécaniquement le balancier 42 et la bascule 116. En position
accolée des boitiers 12, 102, les axes 44, 126 sont sen-
siblement alignés. Le boltier moulé 102 comporte des bornes
de connexion 132 des fils de télécommande d'actionnement

de 1'électro-aimant 104.

L'appareil de coupure selon l'invention fonctionne de la
maniére suivante

En position armé de 1l'appareil, représentée aux figures 1 et 2,
1'ouverture et la fermeture des contacts 14, 20 peut etre
télécommandée par excitation de 1'électro-aimant 104 du

bloc de télécommande 100, Un premier ordre de commande
provoque le basculement de la bascule 116 dans le sens tri-
gonométrique de la maniére représentée sur la figure 6, et
un entralnement correspondant du levier plvotant ou balan-
cier 42 vers la position de fermeture, représentée sur la
figure 1. Dés le passage du point mort, défini par
1'alignenent des points 36, 40, 24, le bras de contact mo-
bile 22 pivote vers la position de fermeture.Aprés désexci-
tation de 1'électro-aimant 104 le levier 108 et le poussoir
110 reviennent a leur position d'origine, la bascule 114

et le balancier 42 restant dans la position stable d'ouver-
ture. Une nouvelle commande d'excitation de 1'électro-
aimant 104 provoque un pivotement en sens inverse de l'en-
semble bascule 116, balancier 42 pour amener le bras de
contact mobile 22 en position ouvert apres franchissement

du point mort d'alignement des points 36, 40, 24

. Le méca-
nisme de déclenchement 50 n'intervient pas lors de ces
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manoeuvres télécommandées et le bras de contact mobile 22
bascule librement sous l'action du ressort 38. Un tel
mécanisme a énergie de commande limitée peut facilement
réaliser de nombreuses manoeuvres. La manette 124 constitue
une commande de secours permettant une commande manuelle

d'ouverture et de fermeture des contacts 14, 20.

Lors de l'apparition d'une surcharge, 1'appareil étant en
position fermé, la bilame 32 déflecte vers la droite sur la
figure 3 pour fTaire pivoter la barre de déclenchement 56
dans le sens de libération du crochet 64. Le crochet 64 est
également libéré lors d'un court-circuit détecté par la bobine
28 qui attire le noyau plongeur 52 et pousse par le pous-~
soir 54 la barre de déclenchement 56 dans le sens de libé-
ration du crochet 64. Deés cette libération, la liaison en-
tre la genouillere 74 et la glissiere 76 est rompue et la
piece 78 est entrainée en rotation dans le sens des ai-
guilles d'une montre par le ressort 84, la butée 50 pous-
sant le bras de contact mobile 22 en position d'ouverture.
La force importante du ressort 84 permet un déplacement
rapide du bras de contact mobile 22 aidé en cas de court-
circuit par 1l'action de l'extracteur 58 solidaire du noyau
plongeur 52. Le ressort 84 maintient le contact mobile 22

en position ouvert indépendamment de toui ordre de télécom-
mande, le ressort 38 étant incapable de vaincre la force

du ressort 84. En position ouvert de déclerchement, repré-
sentée a la figure 4, la manette 88 est venue en position
d'ouverture tandis que le crochet 64 est a nouveau accroché.
Une remise en service de l'appareil nécessite une interven-
tion manuelle en l'occurrence un réarmement par basculement
de la manette 88 en position armé. Ce basculement provoque
une extension de la genouillére 74 et le doigt 70 guidé par
la glissiére 68 pousse la glissiere 76 a 1'encontre de la
force du ressort 84 en position initiale de séparation du
bras de contact mobile 22. La manette 68 et la genouillere
74 sont malntenues en position armé par la force exercée
sur le doigt 70 par la glissiere 76 maintenant.la genouillére

74 en position de dépassement du point mort. Aprés réarme-



10

15

20

25

30

35

y 0108678

ment 1'appareil est préet pour de nouvelles manoeuvres téle-

commandées par le mécanisme 48 de la maniere décrite ci-

dessus.

L'arc tiré entre les contacts 14, 20 lors d'un déclenche-
ment sur surcharge ou court-circuit est soufflé vers la
chambre de coupure & toles 96 ou il s'éteint rapidement.
I1 convient de noter qu'aprés une ouverture des contacts

14, 20 sur déclenchement le levier pivotant 42 est automa-
tiquement amené en position correspondante d'ouverture per-
mettant une télécommande de fermeture des contacts par exci-

tation de l'électro-aimant 104.

Lors d'une intervention sur le circuit il est possible de
réaliser le sectionnement en déplagant, par exemple a
1'aide d'un outil, la manette 88 de la position armé vers

la position ouvert. Ce pivotement provoque la brisure de la
genouillére 74 et le pivotement de la butée 80 sous l'action
du ressort 84. Si les contacts 14, 20 sont en position de
fermeture ils sont automatiquement amenés en position ou-
vert par l'action de la butée 80. Si les contacts 14, 20
étaient déja en position ouvert la butée 80 vient maintenir
le bras de contact 22 en position ouvert empechant toute
fermeture des contacts 14, 20, notamment par le mécanisme

de télécommande 48. La position de la manette 88 en position
ouvert constitue une indication fiable de 1l'ouverture des
contacts 14, 20. En effet, dansle cas de soudure accidentelle des con-
tacts 14, 20 sous 1' action de courant de court-circuit pro-
voquant le déclenchement du mécanisme 50, la glissiere 76
maintenue en position par la butée 80 en appui du bras de

contact 22 empéche un déplacement de la manette 88 vers la
position ouvert.

L'ensemble est particuliérement simple et le fait que le
mécanisme de télécommande 48 et le mécanisme de déclenche-
ment 50 travaillent indépendamment 1'un de 1'autre permet
d'adapter ces mécanismes a leur fonction respective de téld -

commande et de protection. L'ensemble peut etre logé dans
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un boitier de profil standard de disjoncteur ou d'interrup-
teur miniature facilitant son incorporation dans un coffret
ou tableau de distribution.

I1 est clair que le bloc de commande peut etre réalisé d'une
maniére différente et comporter par exemple deux électro--
aimants, 1'un d'ouverture et l'autre de fermeture, ou tout

autre mécanisme d'actionnement du levier pivotant 42.

L'invention s'étend bien entendu & toute variante de réali-
sation, notamment & celle dans laquelle le bloc de commande
serait incorporé au bloc de coupure, ou celle encore dans
laquelle toute manoeuvre manuelle serait exclue.
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REVENDICATIONS

1. Appareil de coupure de courant basse tension ayant un
contact mobile (20) porté par un bras de contact (22) bas-
culant et coopérant en position de fermeture avec un con-
tact fixe (14), ledit bras de contact (22) étant soumis a
1'action d'un ressort (38) sollicitant le bras de contéct
sélectivement en deux positions stables, l'une de fermeture
et 1'autre d'ouverture des contacts (14, 20) de 1'appareil,
3 1'exclusion de toute autre position intermédiaire et un
mécanisme de télécommande (48) a haute endurance ayant un
balancier (42) pivotant coopérant avec ledit ressort (38)
pour basculer brusquement ledit bras de contact (22) mobile
de la position fermée vers la position ouvert et inverse-
ment a la suite d'un ordre de télécommande, caractérisé par
le fait qu'il comporte de plus un mécanisme (50) de déclen-
chement automatique en cas de surcharge et/ou de défaut
coopérant avec ledit bras de contact (22) mobile pour dé-
placer ce dernier en position d'ouverture en maitrisant un
courant de défaut et pour maintenir le bras de contact (22)
mobile en position d'ouverture indépendamment de la posi-
tion du mécanisme de télécommande (48) tant que le mécanisme
de déclenchement (50) est en position déclenchée, et un or-
gane manuel (88) de réarmement du mécanisme de déclenche-
ment (50) pour autoriser en position armé de ce dernier une

fermeture télécommandée de 1'appareil.

2. Appareil de coupure selon la revendication 1, caracte-
risé en ce que ledit ressort (38) est ancré par l'une de -
ses extrémités (36) audit bras de contact (22) mobile et
par l'extrémité opposée (40) audit balancier (42) de facon
qu'un basculement du balancier (4#2) provoque un déplacement
de ladite une extrémité (36) et un passage de point mort
provoquant un basculement du bras de contact (22) mobile et
que réciproquement un basculement du bras de contact (22)
mobile, notamment par déclenchement sur défaut, provoque

par un passage de point mort un basculement dudit balancier
(42).
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3. Appareil de coupure selon la revendication 1 ou 2, carac-
térisé en ce que l'organe de réarmement comporte une manette
(88) basculante susceptible d'occuper sélectivement une po-
sition armé et une position ouvert, la manette (88) étant
déplacée automatiquement en position ouvert lors d'une ou-
verture des contacts (14, 20) sur un déclenchement sur dé-
faut, la manette (88) restant par contre en position armé
lors d'une soudure des contacts (14, 20).

4, Appareil de coupure selon la revendication 1, 2 ou 3,
caractérisé en ce qu'il comporte un déclencheur électro-

magnétique (28) sur défaut a extracteur (58) agissant sur

le bras de contact (22) mobile pour déplacer rapidement ce
dernier en position ouvert lors d'un déclenchement sur dé-
faut, et une chambre de coupure (96) associée auxdits con-
tacts (14, 20) pour éteindre l'arc tiré entre les contacts.

5. Appareil de coupure selon la revendication 1, 2, 3 ou &4,
caractérisé en ce que ledit mécanisme de déclenchement (50)
comporte un accrochage (62) qui brise en position libéré

une liaison cinématique (70, 74, 76) entre ledit organe
manuel (88) et un levier pivotant (75) agissant sous 1l'ac-
tion d'une énergie de rappel (84) sur le bras de contact
(22) mobile pour déplacer ce dernier & l'encontre dudit res-
sort (38) en position stable d'ouverture, ladite énergie de
rappel (84) du mécanisme de déclenchement (50) étant nota-

blement supérieure a celle du mécanisme de télécommande (48).

6. Appareil de coupure selon la revendication 5, caractérisé
en ce que ladite liaison cinématique (70, 74, 76) comporte
une cenouillere (74) dont l'une des extrémités est articu-
lée sur ledit organe manuel (88) et dont 1'autre extrémité
(70) coopeére avec une premiere glissiere (76) portée par
ledit levier pivotant (78) en étant guidée par une deuxieme
glissiere (68) solidaire du levier d'accrochage (62, 64).

7. Appareil de coupure selon l'une quelconque des revendi-
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cations précédentes, caractérisé en ce qu'il comporte un
bloc de coupure (10) a boitier moulé (12) et un bloc de
télécommande (100) 3 boltier moulé (102) susceptible d'&tre
accolé au bolitier moulé du bloc de coupure, ledit balancier
pivotant (42) logé dans le bloc de coupure (10) étant ac-
couplé & un actionneur électromagnétique (104, 122) de télé-

commande logé dans le bloc de télécommande (100).

8. Appareil de coupure selon la revendication 7, caracté-
risé en ce que ledit actionneur comprend une bascule bi-

stable (116, 122) et un électro-aimant (104) provoquant a
chaque excitation un changement d'état de ladite bascule.

9. Appareil de coupure selon la revendication 8, caracté-
risé en ce que le bloc de télécommande (100) comporte un
organe manuel (124) de commande de secours coopérant avec

ladite bascule (122) pour ouvrir ou fermer ledit apparell,

10. Appareil de coupure selon la revendication 3, caracté-
risé en ce que ledit organe de réarmement (88) est agencé
pour un actionnement par un outil de la position armé vers
la position ouvert pour une ouverture et/ou un maintien des-
dits contacts (14, 20) en position ouvert indépendamment de
la position du mécanisme de télécommande (48).
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