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©  Dispositif  d'empilage  d'objets  plats. 
@  L'invention  concerne  un  dispositif  d'empilage  d'objets 
plats  dans  lequel  un  convoyeur  (2)  approche  sur  chant  les 
objets  (1)  à  empiler.  Un  tambour  (3)  tourne  en  permanence 
devant  l'orifice  (9)  d'un  corps  (4)  cylindrique  creux  relié  à 
source  d'aspiration.  La  pile  (23)  des  objets  déjà  empilés  est 
plaquée  contre  ce  tambour.  Un  boisseau  (18),  commandé  en 
rotation  par  des  moyens  de  pilotage  (29),  commande  la  mise 
en  aspiration,  au  travers  des  ouvertures  (6)  du  tambour  (3), 
d'un  objet  inséré  entre  le  tambour  (3)  et  la  pile  (23).  La  mise 
en  aspiration  est  temporisée  pour  correspondre  à  un  dépla- 
cement  du  front  avant  de  l'objet  inséré  entre  l'orifice  (9)  et  la 
rive  de  taquage  (11)  du  réceptacle  (10). 

Application :  Tri  postal. 





L'invention  concerne  un  dispositif  d'empilage  d'objets  p la ts  

quelconques  et  plus  pa r t i cu l iè rement   d'objets  plats  tels  que  des  plis 

postaux.  Elle  concerne  plus  pa r t i cu l iè rement   un  dispositif  d ' empi lage  

qui  range  en  piles  horizontales  des  objets  plats  acheminés  de  f açon  

unitaire  et  verticale  par  un  convoyeur  à  courroie  par  e x e m p l e .  

De  nombreux  dispositifs  réalisant   cette  fonction  équipent  les 

sorties  de  machines  de  tri  de  plis  postaux  ac tue l lement   en  s e rv ice .  

De  tels  équipements  ont  des  per formances   sat isfaisantes   pour 

l'usage  qu'il  en  est  fait.  En  effet   la  reprise  manuelle  par  un 

opérateur   de  la  pile  d'objets  plats  consti tuée  autorise  quelques  

défauts  aléatoires  de  rangement  de  ces  objets.  Ces  défauts  sont  

n o t a m m e n t  :   variation  de  l 'inclinaison  des  objets  dans  la  pile,  

variation  d'altitude,  détaquage  arrière  ou  léger  pliage  du  front  avan t  

de  ces  ob je t s .  

Par  contre  lorsqu'on  envisage  une  reprise  au tomat ique   des  

objets  stockés  dans  un  empileur  il  s'avère  indispensable  de  disposer  

d'une  pile  dans  laquelle  les  défauts  p récédemment   cités  s o n f  

mineurs.  La  présente  invention  a  pour  objet  un  dispositif  d ' empi lage  

d'objets  plats  qui  porte  remède  à  ces  défauts  en  assurant  υ n  

maintien  permanent  de  ces  objets  tout  au  long  de  l ' opéra t ion  

d ' empi lage .  

L'invention  concerne  un  dispositif  d'empilage  d'objets  p la t s  

approchés  sur  leur  chant  par  un  convoyeur,   ce  dispositif  c o m p o r t a n t  

un  tambour  tournant  sur  lui-même  en  permanence  autour  d 'un  corps  

cylindrique  fixe  et  creux,  sensiblement   orthogonal  au  sens  d ' a r r ivée  

des  objets  et  dont  les  généra t r ices   sont  sensiblement  parallèles  à  l a  

surface  de  ces  objets,  ledit  tambour  étant  muni  sur  toute  sa  

périphérie  d'une  pluralités  d 'ouvertures  régul ièrement   répart ies  pour 

pe rme t t r e   le  passage  de  l'air  entre  ses  faces  extér ieure  et  i n t é -  

rieure,  ledit  corps  étant  muni  d'un  circuit  d'aspiration  dont  une 



ex t r émi t é   débouche  sur  une  ex t rémi té   dudit  corps  pour  coopé re r  

success ivement   avec  lesdites  ouver tures   pendant  leur  p a s s a g e  
devant  cet  orifice  et  assurer  ainsi  la  prise  par  aspiration  des  ob je t s  

approchés  et  leur  conduite  vers  un  r é c e p t a c l e  o u   ils  sont  empi lés ,  

ca rac té r i sé   en  ce  qu'il  comporte  des  moyens  mobiles  de  maintien  des  

objets  sur  chant  pour  que  la  face  ex tér ieure   du  tambour  soit  en  

regard  en  pe rmanence   de  la  pile  des  objets  empilés  dans  le  r é c e p -  

tacle,   des  moyens  d'insertion  desdits  objets  agencés  pour  d i r iger  

chaque  objet  entre  ladite  pile  et  ladite  face  extér ieure ,   des  moyens  
de  commande  d 'aspirat ion  insérés  dans  ledit  circuit,   et  des  moyens  
de  pilotage  pour  que  l 'aspiration  soit  l imitée  dans  le  temps  e n t r e  

l ' instant  d ' insertion  de  chacun  de  ces  objets  et  l 'instant  de  la  fin  de  

mise  en  place  de  cet  objet  dans  le  r é c e p t a c l e .  

L'invention  sera  mieux  comprise  à  l'aide  des  explications  qui 

vont  suivre  fai tes  en  référence   aux  figures  annexées  dans  lesquel les  

les  mêmes  repères  désignent  les  mêmes  é léments .   Ces  f igures  

r e p r é s e n t e n t  :  

-  figure  1,  une  vue  de  dessus  d'un  dispositif  d 'empilage  conforme  à  

l ' invent ion  ;  

-  figure  2,  une  coupe  dans  un  plan  vertical   des  moyens  de  c o m m a n d e  

d ' a sp i ra t ion  ;  

-  figure  3,  une  coupe  dans  un  plan  vertical   d'un  élément  a cce s so i r e  

au  dispositif  de  l ' invent ion .  

La  figure  1  montre,   vue  de  dessus,  une  coupe  horizontale  du 

dispositif  d 'empilage  de  l ' invention.  Sur  celle-ci  des  objets  plats  1 

sont  approchés  sur  chant  par  un  convoyeur  à  courroie  2.Un  t a m -  

bour  3  tournant   sur  lui-même  dans  le  sens  de  la  flèche  FI  est  m o n t é  

coaxia lement   sur  un  corps  cylindrique 4  fixe  et  comportant   un 
évidement   creux  5.  L'axe  de  rotat ion  de  ce  tambour   est  o r thogona l  

au  sens  d 'arrivée  des  objets  1  selon  la  flèche  F2  et  est  s ens ib l emen t  

paral lèle   à  la  surface  de  ces  objets  plats.  Le  tambour  3  c o m p o r t e  

une  pluralité  d 'ouver tures   6  régul iè rement   répar t ies   à  sa  pé r iphé r i e .  

Ces  ouver tures   6  é tabl issent   une  communica t ion   pour  le  passage  de  

l'air  entre  les  faces  extér ieure   7  et  in tér ieure   8  du  tambour  3. - 



L'évidement   5  du  corps  creux  4  comporte   un  orifice  9  d é b o u -  

chant  sur  la  surface  de  ce  corps 4.  D'une  manière  p référée   c e t t e  

orifice  9  a  une  forme  allongée  et  est  colinéaire  à  la  géné ra t r i ce   du 

corps  cylindrique  4  sensiblement  la  plus  proche  d'un  r écep tac le   10. 

Ce  réceptac le   10  comporte  une  rive  de  taquage  11  et  des  moyens  de 

t ransport   compor tan t   un  jeu  de  courroies  12  et  13  et  une  plaque  de 

guidage 14.  Les  courroies 12,  13  et  la  plaque  de  guidage 14  se  

déplacent   lors  de  l 'opération  d 'empilage  dans  le  sens  des  f lèches  F3.  

L 'évidement   5  du  corps  4  est  relié  en  permanence  à  une  s o u r c e  

d 'aspiration  non  figurée.  Il  a  une  section  sensiblement  de  la  f o r m e  

d'un  chiffre  8.  Il  est  ainsi  divisé  en  deux  parties  de  section  c i r c u -  

laire :  les  part ies 15  et  16  reliées  entre  elles  par  un  cana l  17 .  

L'orifice  9  se  trouve  dans  le  p ro longement   de  ces  part ies  15  et  16 

débouchant   à  la  périphérie  du  corps 4.  La  partie  cylindrique  c i r -  

culaire  16  sert  de  logement  à  un  boisseau  18  allongé.  Ce  bo isseau  

joue  le  rôle  d'une  vanne.  Elle  est  montrée  ici  dans  une  pos i t ion  

ouverte.   Elle  permet  le  passage  de  l'air  en  provenance  de  l ' e x t é r i e u r  

à  t ravers   les  ouvertures  6  en  direct ion  de  la  source  d 'aspirat ion.   Les  

ouvertures   6  défilent  devant  l 'orifice  9. 

Une  pédale 20,  ar t iculée  sur  un  axe 21  parallèle  à  l'axe  du 

tambour,   comporte   un  patin 22  a f f leuran t   le  paquet 23  d 'ob je t s  

plats  1  empilés  dans  le  réceptac le   10.  Un  manche  24  de  la  pédale  20, 
situé  du  même  côté  du  patin 22  par  rapport  à  l 'axe 21,  v i en t  

solliciter  un  dé tec teur   25.  Cet te   pédale  20  est  maintenue  en  pos i t ion  

d'équilibre  par  un  ressort  de  rappel 26.  Le  dé tec teur  25   peut  ê t r e  

d'un  type  é lec t romécanique .   Un  jeu  de  dé tec teurs  27  et  28,  p a r  

exemple  d'un  type  photoé lec t r ique ,   détermine  les  instants  de  

passage  des  objets  1  à  la  sortie  du  convoyeur  2.  Les  signaux  é l e c -  

triques  élaborés  par  les  dé tec teur s   25,  27  et  28  sont  dirigés  sur  un 

circuit  de  pilotage 29,  par  exemple  d'un  type  é lec t ronique.   En 

.  fonction  des  indications  reçues,  le  circuit   de  pilotage  29  c o m m a n d e  

la  mise  en  service  de  moteurs  d'un  jeu  de  moteurs  30.  Ces  m o t e u r s  

non  représentés   commandent   no t ammen t   la  rotation  du  boisseau  18 

ainsi  que  l 'avancement   des  moyens  de  t ransport   du  réceptac le   10. 



Le  fonct ionnement   du  dispositif  de  l'invention  est  d éc r i t  

ma in tenan t .   Le  convoyeur  2  est  disposé  sur  le  côte  du  tambour  3.  Sa 

sortie  est  or ientée  dans  une  direction  oblique  par  rapport  à  la 

surface  des  objets  déjà  empilés  dans  le  réceptacle .   Il  dirige  l'objet  1 

à  empiler  pour  l'insérer  entre  le  paquet  d'objets  23  et  le  tambour  3. 

A  sa  sortie  du  convoyeur  2  l'objet  1  occulte  la  cellule  p h o t o é l e c -  

trique  du  dé tec teur   27  et  ce  dé tec teur   27  envoie  une  impulsion  au 

circuit   de  pilotage  29.  Après  une  temporisa t ion  correspondant   à  la 

durée  nécessaire   pour  que  le  front  avant  de  l'objet  1  vienne  s ' insére r  

entre  le  paquet  23  et  le  tambour  3,  le  circuit  de  pilotage  29  envoie  

un  ordre  aux  moteurs  de  basculement   du  boisseau  18.  Ce  boisseau  18 

tourne  alors  dans  le  sens  de  la  flèche  F5,  d'une  position  fermée  à  la 

position  ouverte  présentée  sur  la  figure  1.  Dans  ces  conditions,  la 

source  d 'aspirat ion  reliée  à  l 'évidement   5  aspire  la  face  p o s t é r i e u r e  

du  front  avant  de  l'objet  plat  à  empiler.   Cette  face  est  d i te  

pos té r ieure   par  rapport  au  sens  d 'avancement   qu'elle  aura  dans  le  

r écep tac l e   10. 

Comme  le  tambour  tourne  en  permanence   il  entraîne  l 'objet  1 

à  empiler   en  direction  de  la  rive  de  taquage  11.  L'orifice  9  a  un 

déve loppement   sur  le  pourtour  du  corps  4  limité  de  l'ordre  de  deux  à 

trois  fois  la  largeur  du  pas  de  répar t i t ion  des  ouvertures   6  sur  le 

tambour   3.  Dès  que  les  ouvertures  6  du  tambour  3  ayant  part icipé  à  

l 'aspirat ion  de  l'objet  à  empiler  ont  dépassé  la  limite  de  l 'orifice  9 

elles  ne  sont  plus  en  liaison  avec  la  source  d 'aspiration.  Le  f r o n t  

avant  de  l 'objet  1  qui  était  alors  plaqué  en  un  contact   roulant  sur  c e s  

ouver tures   act ives  du  tambour  se  décolle  n a t u r e l l e m e n t .  

Le  tambour   continue  son  action  jusqu'à  ce  que  le  front  a v a n t  

de  l 'objet  à  empiler  vienne  en  butée  sur  la  rive  de  taquage  11.  L a  

durée  de  ce t te   action  é lémenta i re   est  l imitée  par  une  t e m p o r i s a t i o n  

tenant   compte   de  la  vitesse  de  rotation  du  tambour  3  et  de  la  

distance  séparant   la  rive  de  taquage  11  et  le  d iamètre   de  c e  

tambour   parallèle  à  cette  rive  de  taquage.   Cet te   t empor isa t ion   e s t  

fonction  du  temps  mis  par  le  front  avant  de  l'objet.  à  empiler  pour  
franchir   la  distance  séparant  l'orifice  9  de  la  rive  de  taquage  11. 



A  ce  moment  le  circuit   de  pilotage  envoie  un  ordre,  contraire  au 

précédent ,   au  moteur  ac t ionnant   le  boisseau  18  de  manière  à  i n t e r -  

rompre  l ' aspira t ion.  

On  voit  ici  les  par t i cu la r i t és   de  l ' invention.  D'une  part  le 

réglage  de  la  durée  de  l 'action  d'aspiration  permet   d'obtenir  un 

taquage  uniforme  de  tous  les  objets  à  empiler.  D'autre  part  à  c e t  

effet ,   l'action  d'empilage  exercée  par  le  tambour  doit  être  cou r t e .  

Aussi,  de  manière  à  ne  pas  être  pénalisée  par  les  temps  de  m o n t é e  

de  la  mise  en  aspiration,  l ' invention  a-t-elle  prévu ,  de  disposer  le 

boisseau 18  d i rec tement   en  aval  de  la  face  intér ieure   8  du  t a m -  

bour 3.  Dans  ces  conditions,  le  temps  de  montée  de  la  mise  en 

aspiration  est  réduit  à  la  durée  de  la  mise  au  vide  du  volume 

intérieur  du  boisseau  18.  Ce  volume  étant  faible  cet te   action  e s t  

donc  rapide.  Par  ailleurs,  lors  de  la  fe rmeture   de  la  vanne,  l ' i n te r -  

ruption  de  l 'aspiration  est  de  même  très  rapide.  Il  découle  de  c e t t e  

par t icu lar i té   que  le  réglage  de  la  durée  d'aspiration  est  p réc is .  

Lors  de  son  avancement   le  pli  1  empilé  vient  f ro t ter   sous  le 

patin  22  de  la  pédale  20.  Sous  cet te   action  cet te   pédale  20  t ou rne  

autour  de  son  axe  21  dans  le  sens  de  la  flèche  F4.  L 'ex t rémi té   du 

manche  24  de  cette  pédale  vient  exciter  le  dé tec teu r   25.  Ce  d é t e c -  

teur  25  élabore  à  cet  instant  un  ordre  en  direction  du  circuit  de 

pilotage  29.  Ce  circuit  de  pilotage  29  commande  alors  l 'action  des  

moteurs  des  moyens  de  t ranspor t   12,  13  et  14.  Le  déplacement   de 

ces  moyens  de  t ransport   provoque  la  décompression  du  paquet  23 

jusqu'à  ce  que  le  f ro t t emen t   exercé  par  le  patin  22  sur  le  nouvel 

objet  empilé  soit  insuffisant  pour  contrer  l 'effort   de  rappel  du 

ressort   26.  Dans  ce  cas,  la  pédale  20  reprend  sa  position  de  repos  e t  

in ter rompt   l'action  des  moteurs  des  moyens  de  t ranspor t .   L 'asser -  

vissement  ainsi  décrit  peut  avoir  une  tout  autre  allure.  N o t a m m e n t  

si  les  objets  à  empiler  sont  de  dimensions  homogènes  entre  eux,  on 

peut  supprimer  la  pédale  20  ainsi  que  le  dé tec teur   25,  cet  ensemble  

étant   remplacé  par  une  action  séquentielle  supplémenta i re   p rodui te  

pa r   le  circuit  de  pilotage  29  et  initialisée  par  l 'impulsion  du  d é t e c -  

teur  27.  Cette  action  séquentiel le   a  alors  pour  effet  de  f a i r e  



avancer  les  moyens  de  t ransport   d'un  cran  dont  l'amplitude  corres-  

pond  à  l 'épaisseur  des  objets  à  empi ler .  

Une  autre  par t icu la r i t é   de  l'invention  réside  dans  le  fait  que  le 

paquet  d'objets  23  est  empilé  dans  un  réceptacle   10  s'étendant  sensi- 

blement  ho r i zon ta l emen t .   Le  maintien  vertical  de  ces  objets  1 dans 

la  pile  hor izontale   du  côté  des  organes  d'empilage  est  essentiel-  

lement  exercé  par  les  généra t r ices   du  tambour  en  contact  avec  ce 

paquet.  Lorsqu'aucun  objet  n'est  approché  ou  entre  l'approche  de 

deux  objets,  la  source  d'aspiration  n'étant  plus  reliée  aux  ouver- 

tures  6,  la  face  ex té r ieure   7  de  ce  tambour  glisse  sans  f r o t t e m e n t  

sur  les  objets  1  empilés.  Elle  réalise  leur  maintien  vertical.  A  c e t  

effet,   cet te   face  7  est  p ré fé ren t i e l l ement   lisse. 

Sur  la  figure 2  on  distingue  une  coupe  du  tambour 3  et  du 

corps 4  de  l 'empileur  dans  un  plan  perpendiculaire  aux  faces  des 

objets  empilés.  On  remarque  que  l'axe  XX'  de  rotation  du  tambour  

est  parallèle  à  l'axe  YY'  de  rotation  du  boisseau  18  dans  son  loge- 

ment  16.  Le  boisseau  18  tourne  ainsi  sur  lui-même  a l t e rna t ivement  

selon  les  commandes   du  circuit  de  pilotage 29  dans  le  sens  de  la 

double  flèche  F5.  Dans  une  variante  les  ouvertures  6  sont  des  fentes  

pratiquées  selon  des  généra t r ices   du  tambour  sur  tout  son  pourtour.  

Dans  une  autre  var iante   de  l'invention  les  ouvertures 6  pra t iquées  

dans  le  tambour  sont  des  trous.  Ces  trous  peuvent  être  distribués  sur 

toute  la  hauteur  du  tambour  en  une  pluralité  d'alignements,  para l -  

lèles  à  un  cer ta in   nombre  de  génératr ices   part iculières  du  tambour ,  

ces  généra t r ices   par t icul ières   étant  régul ièrement   réparties  selon  un 

pas  donné  tout  autour  du  tambour.  Dans  une  variante  préférée,  les 

trous  seront  distribués  sur  une  pluralité  d'alignements  hélicoïdaux 

décalés  les  uns  des  autres  selon  un  pas  donné  sur  toute  la  périphérie  

de  ce  t a m b o u r .  

La  raison  de  ces  distributions  part icul ières   des  ouver tures  

réside  dans  la  nécessi té   de  réduire  le  bruit  occasionné  par  le  passage 
de  l'air  pendant  les  durées  d'aspiration.  La  disposition  des  trous  selon 

des  a l ignements   hélicoïdaux  décalés  a  pour  effet  de  casser  le  ry thme 

d'apparition  de  ce  bruit  lié  au  pas  de  répart i t ion  des  trous.  Ainsi,  en 



face  de  l'orifice  longitudinal  9,  la  répart i t ion  vert icale  des  t rous  

n'est  plus  uniforme.  Dans  ces  conditions  Il  est  possible  de  réduire  le 

développement  de  l 'orifice  9  à  une  largeur  inférieure  au  pas  de 

décalage  des  a l ignements   hélicoïdaux.  La  figure  2  montre  enfin  la 

courroie  13  du  moyen  de  t ransport   du  réceptacle   10.  Cette  c o u r -  

roie  13  sert  ainsi  de  support  horizontal  aux  paquets  23  emp i l é s .  

La  figure  3  montre  en  coupe  un  moyen  accessoire  de  m a i n t i e n  

de  l'invention.  Ce  moyen  accessoire  est  une  came  31,  elle  est  visible 

par  ailleurs  sur  la  figure  1  à  la  sortie  du  convoyeur  2.  Cet te   came  31 

comporte  deux  doigts  32  en  forme  de  virgule,  solidarisés  sur  un 

arbre  33  pouvant  tourner  autour  d'un  axe  ZZ'  parallèle  à  l'axe  du 

tambour.  Ces  deux  doigts  sont  espacés  ver t ica lement   pour  appuye r  

en  deux  endroits  sur  la  face  postérieure  des  objets  empilés.  La  

rotation  s 'effectue  dans  le  sens  de  la  flèche  F6  (figure  1).  L'arbre  33 

est  entraîné  par  un  moteur,   non  figuré,  également   commandé  par  le  

circuit  de  pilotage  29.  Le  fonct ionnement   de  cet te   came  est  le  

suivant :  lorsque  le  front  avant  d'un  objet  occulte  le  p h o t o d é -  

tec teur   28,  ce  pho todé t ec t eu r   28  émet  une  impulsion  é lectr ique  en 

direction  du  circuit   29.  Ce  circuit   actionne  le  moteur  de  la  came  31 

pour  qu'elle  e f fec tue   un  tour  sur  e l le-même.   La  vitesse  et  l ' i n s t a n t  

de  passage  de  ce t te   came  31  sont  calculés  pour  que  son  e x t r é m i t é  

s 'efface  devant  le  front  avant  de  l'objet  à  empiler  qui  arrive,  et  pour  

que  dans  un  mouvement   tournant   continu  elle  vienne  plaquer  le  f r o n t  

arrière  de  l'objet  qui  vient  d'être  empilé  sur  le  paquet  23. 

Cette  came  31  a  ainsi  deux  fonctions.  Une  première  fonc t ion  :  

elle  permet  au  front  avant  d'un  objet  nouvellement  approché  de  

venir  sans  encombre  s'insérer  entre  le  tambour  3  et  le  paquet  23  à  

proximité  de  l 'orifice  9.  En  effet,   selon  la  nature  des  objets  et  l eur  

conformation,   les  fronts  arrières  des  objets  empilés  peuvent  s ' é c a r -  

ter  en  éventail  dans  la  pile  et  gêner  ainsi  l 'insertion  d'un  nouvel  

objet.  La  came  31  n'est  nécessaire  que  lorsque  la  sortie  du  con-  

voyeur  2  est  peu  inclinée  par  rapport  à  la  normale  à  la  rive  de 

taquage  II.Une  deuxième  fonction  consiste  à  participer  au  m a i n t i e n  

du  paquet  d'objets  23  dans  le  réceptacle   10.  Sur  la  figure  1  la  



came  31  est  r ep ré sen tée   en  position  travail,   ce t te   position  n'est  pas  

sa  position  de  repos.  La  position  de  repos  est  telle  que  l ' o r i en ta t ion  

de  la  came  est  sens iblement   inclinée  par  rapport  à  la  normale  aux 

faces  des  objets  du  paquet  23. 

D'une  manière   préférée   dans  l ' invention,  la  distance  s é p a r a n t  

l ' extrémité   du  convoyeur  2,  se  trouvant  sensiblement  à  la  hauteur  du 

détec teur   27,  de  l 'orifice  9  est  inférieure  à  la  longueur  des  objets  à  

empiler.  Cet te   longueur  étant   mesurée  perpendicu la i rement   à  l a  

rive  de  taquage  11.  La  différence  entre  ces  deux  longueurs  e s t  

inférieure  à  la  d is tance  séparant   l 'orifice  9  de  la  rive  de  taquage  11. 

Ceci  permet   à  la  came  31  de  repousser  les  fronts  arrières  des  ob j e t s  

à  empiler  sans  qu'ils  s ' accrochent   à  la  sortie  du  convoyeur  2  et  qu'ils 

ne  puissent  pas  ainsi  provoquer  de  bour rages .  

Le  dispositif  d 'empilage  d'objets  plats  selon  l 'invention  a  é t é  

réalisé.  Après  une  phase  d 'ajustage  concernant   notamment   les  

réglages  des  t empor i sa t ions   il  a  été  consta té   un  fonct ionnement   en  

empilage  de  plis  postaux  dans  lequel  des  incidents  de  bourrage  ne  

sont  pas  apparus  et  dans  lequel  les  to lérances   de  taquage  des  ob j e t s  

empilés  contre  la  rive  de  taquage  11  était   inférieures  aux  t o l é r a n c e s  

admissibles  par  des  organes  de  t r a i t emen t   automat iques   d 'ob je t s  

empilés  tels  que  des  dépileurs  par  e x e m p l e .  



l.  Dispositif  d'empilage  d'objets  plats  (1)  approchés  sur  leur  

chant  par  un  convoyeur  (2),  ce  dispositif  compor tan t   un  tambour  (3) 

tournant   sur  lui-même  en  permanence  autour  d'un  corps  (4)  cyl in-  

drique  fixe  et  creux  sensiblement  orthogonal  au  sens  d'arrivée  des 

objets  et  dont  les  génératr ices   sont  sensiblement   parallèles  à  la 

surface  de  ces  objets,  ledit  tambour  étant  muni  sur  toute  sa 

périphérie  d'une  pluralité  d 'ouvertures  (6)  r égu l iè rement   r é p a r t i e s  

pour  pe rme t t r e   le  passage  de  l'air  entre  ses  faces  ex tér ieure   (7)  e t  

intérieure  (8),  ledit  corps  étant  muni  d'un  circuit   d 'aspiration  dont  

une  ex t rémi té   débouche  sur  un  orifice  (9)  dudit  corps  pour  c o o p é r e r  

success ivement   avec  lesdites  ouvertures  pendant  leur  pa s sage  
devant  cet  orifice  et  assurer  ainsi  la  prise  pa r  a sp i ra t ion   des  ob je t s  

approchés  et  leur  conduite  vers  un  r écep tac le   (10)  où  ils.  sont  

empilés,  ca rac té r i sé   en  ce  qu'il  compor te   des  moyens  (12,13,14) 

mobiles  de  maintien  des  objets  sur  chant  pour  que  la  face  e x t é -  

rieure  (7)  du  tambour  soit  en  regard  en  pe rmanence   de  la  pile  (23) 

des  objets  empilés  dans  le  réceptacle ,   des  moyens  (2)  d ' inser t ion 

desdits  objets  agencés  pour  diriger  chaque  objet  entre  ladite  pile  e t  

ladite  face  extér ieure   du  tambour,  des  moyens  de  commande  (18) 

d'aspiration  insérés  dans  ledit  circuit,   et  des  moyens  (29)  de  p i lo tage  

pour  que  l 'aspiration  soit  limitée  dans  le  temps  entre  l ' ins tan t  

d'insertion  de  chacun  de  ces  objets  et  l ' instant  de  la  fin  de  mise  en  

place  de  ces  objets  dans  le  r é c e p t a c l e .  

2.  Dispositif  selon  la  revendication  1  c a r ac t é r i s é   en  ce  que  les 

moyens  mobiles  de  maintien  compor tent   des  moyens  de  t r a n s -  

port  ( 12,13,14)et  des  moyens  (20,21,22,24et  25)  de  c o n t r e - r é a c t i o n  

pour  asservir  en  position  ces  moyens  de  t ranspor t   à  l 'épaisseur  de  la 

pile  des  objets  empilés  dans  le  r é c e p t a c l e .  

3.  Dispositif  selon  la  revendication  1  c a r ac t é r i s é   en  ce  que  les 

moyens  mobiles  de  maintien  comportent   des  moyens  de  transport   e t  

des  moyens  de  pilotage  pour  commander  s équen t i e l l emen t   le  dépla-  

cement  de  ces  moyens  de  transport  au  rythme  de  l 'arrivée  des  plis  à  

emp i l e r .  



4.  Dispositif  selon  l'une  quelconque  des  revendicat ions  1  à  3 

ca rac té r i sé   en  ce  que  les  moyens  d'insertion  compor tent   un  con- 

voyeur  (2)  dont  la  sortie  est  orientée  dans  une  direction  oblique  par 

rapport   aux  faces  des  objets  empilés  dans  le  r écep tac le   et  compor-  
tent  une  came  (31)  act ionnée  par  les  moyens  de  pilotage  pour 
coopérer   au  maintien  des  objets  empilés  et  pour  repousser  le  f ron t  

arr ière   des  objets  empilés  lors  de  leur  e m p i l a g e .  

5.  Dispositif  selon  l'une  quelconque  des  revendicat ions  1  à  4 

ca r ac t é r i s é   en  ce  que  les  moyens  de  commande  d'aspiration  compor-  

tent   une  vanne  (18)  disposée  d i rec tement   en  aval  de  l'orifice  du 

corps  c reux .  

6.  Dispositif  selon  la  revendication  5  c a r ac t é r i s é   en  ce  que  la  

vanne  comporte  un  boisseau  (18)  de  forme a l longée   pouvant  basculer  

dans  un  logement  (16)  pratiqué  dans  ce  corps  c r e u x .  

7.  Dispositif  selon  l'une  quelconque  dès  revendicat ions  1  à  6 

ca r ac t é r i s é   en  ce  que  les  ouvertures  (6)  compor ten t   une  pluralité  de 

trous  distribués  sur  une  pluralité  d 'al ignements  hélicoïdaux  régul iè-  

rement   décalés  les  uns  par  rapport  aux  autres  selon  un  pas  donné  sur 

le  pourtour  du  tambour   pour  contribuer  ainsi  à  réduire  le  brui t  

d ' a sp i r a t ion .  

8.  Dispositif  selon  l'une  quelconque  des  revendicat ions  1  à  6 

ca rac t é r i s é   en  ce  que  les  ouvertures   (6)  compor t en t   une  pluralité  de 

trous  distribués  sur  une  pluralité  de  géné ra t r i ce s   r égu l i è r emen t  

répar t ies   les  unes  par  rapport  aux autres   selon  un  pas  donné  sur  le 

pourtour  du  t a m b o u r .  

9.  Dispositif  selon  l'une  quelconque  des  revendicat ions   1  à  6 

ca rac té r i sé   en  ce  que  les  ouvertures  (6)  sont  des  fentes  o r i e n t é e s  

selon  les  généra t r ices   du  t a m b o u r .  
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