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&) Rabot.

@ It comporte un corps entre les parois latérales (1, 2)
duquel sont fixées deux semelles (3, 4) dont les faces infé-
rieures (14, 15) sont situées dans un plan. Une lumiére en
forme générale de V est située entres les semelles (3, 4).
Un porie-lame monté sur un axe (20), comporte une lame
inférieure (16), une lame de coupe (18) amovible et une
contre-lame (27) déplagable angulairement par rapport a la
lame inférieure (16}. Une butée (13) articulée sur les parois
latérales (1, 2) maintient, en position de service, e porte-
lame contre une face d’appui (12) de la semelle (4).
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Rabot

Lé présente invention concerne un rabot pour
le travail du bois & la main, tel le rabotage de plan-
ches ou de surfaces en bois ou & l'aide de plus petits
rabots, l'enlévement des.arétes ou le chanfreinage de

5 piéces en bois.

Les rabots existants comportent un corps en
bois ou en métal présentant une lumiére traversante,
généralement en fdrme de V, dans laguelle sont disposées
une lame et &ventuellement une contre-lame, fixées en

10 position de travail & 1l'aide d'un coin ou tout autre
dispositif de fixation par coincement des lames contre
le corps.

Ces rabots pré&sentent plusieurs inconvénients
dont le principal est le manque de précision dans le

15 réglage de la position de la lame par rapport a la
semelle du corps. En effet, ce réglage s'effectue &
i'oeil, de sorte qu'il est trés difficile ensuite de
fixer par coincement la lame dans sa position désirée.
Il est fréqﬁent que l'aré&te de coupe de cette lame dé-

20 borde trop ou trop peu de la semelle du coxrps du rabot
et, ce qui est plus gradve encore, il est presque impos-
sible de positionner cette aré&te de coupe de la lame
dans un plan rigoureusement paralléle & la semelle du
rabot, de sorte gue 1l'épaisseur des copeaux n'est pas

25 uniforme sur toute sa largeur.

La présente invention a pour objet un rabot ten-
dant & obvier & ces inconvénients,qui se distingue par
les caractéristiques énumérées & la revendication 1.

| Le dessin annexé illustre schématiquement et a

30 titre d'exemple une forme d'ex&cution particuliére du
rabot selon 1l'invention.

La figure 1 est une vue de dessus du rabot.

- La figure 2 en est une vue de cOté&, la paroi
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latérale avant é&tant enlevée, en position de service.

La figure 3 en est une vue de coté, la paroi
latérale avant é&tant enlevée, en position ouverte per-
mettant le changement de la lazme de coupe.

La figure 4 est une vue éclatée du dispositif
de réglage de la position relative de la lame et de la
contre—lame ainsi qgue de la profondeur devcoupe.

les figures 5 et 6 illustrent en coupe la lame
et la contre-lame dans deux positions relatives extré&mes.

Le rabot illustré& comporte un corps constitué
par deux parois latérales 1, 2, découpées dans une tdole
métallique entre lesquelles sont logées une semelle avant
et une semelle arriére 4 toutes deux formées par un empi-
lage de tdles découpées, ainsi gu'une poignée avant 5 et
une poignée arriére 6 en matiére plastique, ccmportant
toutes deux des té&tons 7 latéraux coopérant avec des ou-
vertures correspondantes des parois latérales. Le corps
formés de ces éléments est rendu monolitique par des tiges
8 taraudées 3 leurs extrémités, enfiles dans des percages
gue présentent les parois latérales 1, 2 et les semelles
3, 4 et des vis 9, 10 vissées dans ces tiges 8 et prenant
appui sur la face externe des parois latérales 1, 2.

Une lumidre 11 en forme de V est ménagée dans la
partie m&diane du rabot entre les semelles avant 3 et ar-
riére 4, la face arriére de cette lumiére &tant consti-
tuée par la face avant 12 de la semelle arriére 4 servant
de face d'appui & un porte-lame comme on le verra plus
loin.

Entre les parois latérales 1, 2, les poiagnées
5, 6 et au-dessus des semelles 3, 4 se trouve un évi-
dement dans leguel sont disposés, pivoté&s entre lesdites
parois 1, 2 du corps,d'une part une butée et d'autre part
un porte—lame et son mécanisme de réglage.

La butée est constitu&e par un étrier dont la

‘partie m&diane 13 présente une surface arrondie destinée
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a8 entrer en contact avec la contre-lame, comme on le
verra plus loin, et dont les branches 13' sont pivotées
sur un axe 15 dont les extrémités de plus faible dia-
métre 16 sont logées dans des percgages correspondants
des parois latérales 1, 2. Cet axe 15 est situé& per-
pendiculairement aux deux parois latérales 1, 2, de
sorte que dans son mouvement oscillant angulairement
la partie médiane 13 de 1l'étrier se déplace paralléle-
ment & la semelle du rabot form&e par les surfaces in-~
férieures 14, 15 des semelles 3, 4.

Le porte-lame est constitué par une lame infé-
rieure 16 présentant sur sa face supérieure>et a proxi-
mité de son extrémité frontale deux tétons 17 coopérant
avec des percages pratiqués dans une lame amovible et
réversible 18 comportant deux arétes de coupe. En po-
sition de service, la lame 18 dépasse de la lame in-
férieure avec l1l'une de ses arétes de coupe. Cette lame
inférieure 16 du porte-—lame comporte deux pattes 19
tourillonnées sur un axe 20 s'étendant entre les deux
parois latérales 1, 2 et comportant & ses extrémités
des tourillons 21 excentrés pivotés dans des percages
correspondants desdites parois latérales 1, 2. L'une
des extrémités de cet axe 20 comporte une formation
rectangulaire 22 engagée dans une lumidre 23 de forme
correspondante d'un levier de manoeuvre 24.

Une douille 25 dont le percage axial est excen-
tré par rapport & sa surface cylindrique externe est
montée rotative sur l'axe 20 entre 1és deux pattes 19.
Des supports 26 sont toéurillomés sur la surface cylin-
drique externz de la douille 25 et portent une contre-
lame 27. En position de service (figures 2, 5, 6) la
contre-lame 27 est appliquée contre la lame inférieure
16 et pince fortement la lame 18 pour la maintenir en
position. En tournant la douille sur elle—-méme autour

de l'axe 20 on fait coulisser la contre-lame 27 par
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rapport & la lame inférieure 16 pour modifier la lar-
geur libre de 1'aréte de coupe de la lame 18, ce qui
défini la dimension des copeaux. »

Le porte-lame est basculé& contre la face d'ap-
pui 12 (figure 2) puis la butée 13 est appliguée contre
la contre-lame. Enfin, & l'aide du levier 24 agissant
sur l'axe 20 excentré&, on définit la profondeur de cou-
pe en avancgant plus ou moins la lame de coupe 17 en-—
dessous du plan des semelles 14, 15. Cet abaissement du
porte—lame provogue son coincement par 1l'é&trier 13, 13'.

Ainsi la fixation de la lame est tré&s rigide ef
de plus l'aréte de coupe de la lame 18 ne peut se dépla-
cet que parallélement & la semelle 14, 15 du rabot.
Enfin, le réglage de la profondeur de coupe est trés fin
et précis.

Ie ré&glage de la position de la contre-lame 27
par rapport & la lame 16 comporte encore une butée cons-
titu€e par une tige 28 prisonniére de la douille 25 et
se déplacgant dens des fentes 29 limitant ainsi 1'ampli-
tude du déplacement angulaire de la douille 25 par rap-
port & 1l'axe 20.

Enfin la rotation de l'axe 20 par rapport & la
lame inférieure 16 du pqrte—lame'est limitée par une
buﬁée 30 du levier 24 entrant en contact avec une patte
19 de la lame inférieure 16.

Le rabot décrit présente un grand nombre d'avan-
tages:

1. Le réglage de 1a lame est mécanique et précis.

2. La lame de coupe est amovible, interchangeable et
réversible.

3. Le réglage de la profondeur de coupe et de la lar-
geur libre de la lame de coupe, tous deux mécanigues
et précls, sont indépendants.

4. Le maniement du rabot est trés simple.
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5. Sa fabrication est aisée et peu onéreuse du fait
de sa réalisation en tdle découpde ou emboutie
De nombreuses variantes du rabot décrit peu—.
vent &tre envisagées, notamment qguant & la forme et
aux dimensions du corps de celui-ci, le porte-lame
et ses réglages mécaniques ainsi que la butée restant

semblables.
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REVENDICATIONS

1. Rabot comportant un corps comprenant deux parois
latérales (1,2) parallé&les entre lesquelles sant fixé&es
une semelle avant (3) et une semelle arriére (4), dont
les faces inférieures (14,15) sont situées dans un plan,
définissant entre-elles une lumiére en forme gé&nérale

de V; caractérisé par le fait qu'il comporte un porte-—
lame monté& sur un axe (20) tourillonné entre les parois
latérales, ce porte-lame comportant une lame infé&rieure
(16) présentant des moyens de positionnement (17) d'une
lame de coupe (18) amovible et une contre-lame (27)
déplacable angulairement par rapport & la lame inférieure
(16); par le fait que l'axe (20) du porte-lame comporte
un corps excentré par rapport d ses tourillons (21)
pivotés dans les parois latérales (1,2) du corps; par le
fait qu'un levier de manoceuvre (24} commande la rotation
de cet axe (20) et donc un mouvement du porte-lame per-
pendiculairement & cet axe (20); et par le fait qufil
comporte une buté&e (13) articulée sur les parois laté-
rales (1,2) maintenant, en position de service, le porte-
lame contre une face d'appui (12) de la semelle arriére

(4) .

2. Rabot selon la revendication 1, caractérisé& par
le fait qu'une douille (25) excentrique est montée rota-
tive sur le corps de l'axe (20) et par le fait que la
contre-lame (27) est montée rotative sur cette douille
(25}, une rotation de la douille (25) sur 1'axe (20}
permettant un déplacement de la contre-lame (27) par
rapport d la lame inférieure (16) perpendiculairement a

l1'axe (20).
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3. Rabot selon la revendication 1 ou 2,
caractérisé par le fait que les semelles (3,4) sont
constituées par un empilage de lamelles, ces lamelles
et les parois latérales (1,2) &tant serrées les unes

5 contre les autres 4 l'aide d'organes de serxrage (8,9,10).

4. Rabot selon 1'une des revendications 1 a 3,
caractérisé par le fait gu'il comporte encore au moins

une poignée (6) fixée entre les parois latérales (1,2).

5. Rabot selon la revendication 2, caractérisé

10 par le fait gu'une butée, formée par une tige (28)
solidaire en‘rotation de la douille (25), dont les ex-
trémités coopérent avec des entailles (29) des organes
de pivotement (19) de la lame inférieure (16), limitant
l'amplitude du déplacement angulaire relatif entre 1'axe

15 (20) et la douille (25).
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