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@ Machine de lovage d’un céble.

@ Machine de lovage d'un céble sur une aire circulaire
(100}, le cable étant distribué a la verticale du centre de cette
aire par une roue de distribution (11} et ladite aire compre-
nant une couronne intérieure {102) et une couronne exté-
rieure (103} délimitant entre eiles une zone de lovage,
machine comprenant un pilier {3} sensiblement vertical
tournant sur un pied (2} placé au centre de la couronne
intérieure (102) de la cuve.

Cette machine de lovage est caractérisée en ce qu'elle
comprend un bras articuié (4) guidant le cable depuis la
sortie de la roue de distribution {11} jusqu’a un point de
dépose (8} dont la position radiale est réglable permettant
ainsi de ranger I'une a coté de l'autre ies spires successives
du céble 3 lover.

Cette machine de lovage est principalement utilisée pour
le lovage de cdbles dans des navires cabliers.
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Machine de lovage d'un céble

:

La présente invention concerne une machine de lovage d'un céble
sur une aire circulaire, le ci@ble étant distribué & la verticale du
centre de cette aire par une roue de distribution et ladite aire compre-
nant une couronne intérieure et une couronne extérieure délimitant entre
elles une zone de lovage, machine comprenant un pied monté au centre de
la couronne intérieure de la cuve et un pilier sensiblement vertical
tournant sur le pied.

Les cébles électriques, notamment les c@bles électriques sous-
marins, sont fabriqués et livrés en trés grande longueur d'un seul
tenant, puis stockés dans des cuves placées sur les ponts ou dans les
cales de navires cabliers. _

Les machines de lovage montées au centre de cuves de stockage de
navires cabliers présentent un inconvénient majeur dans la mesure ou
elles sont montées 3 demeure au centre de la cuve. Au cours du délovage
des cdbles, ces machines sont génantes et peuvent méme détériorer les
cdbles.

La présente invention a pour but de remédier 3 cet inconvénient en
proposant une machine transportable qui évite ainsi son embarquement en
mer, et qui ne géne pas le délovage des cibles. Cette machine est égale-
ment facilement transportable sur route car ses dimensions restent dans
les limites d'un gabarit routier.

La machine de lovage selon la présente invention est caractérisée

en ce qufelle comprend un bras articulé guidant le cd@ble depuis la sortie

de la roue de distribution jusqu'd un point de dépose dont la po§ition
radiale est réglable permettant ainsi de ranger 1'une a4 cdté de l'lautre
les spires successives du cible & lover et permettant également de ranger
le bras le long du pilier, le pied étant démontable par rapport i 1la
couronne intérieure.

Avantageusement le bras articulé est une partie mobile d'un qua-~
drilatére déformable et il est articulé en deux points, un point haut
relié & un bras de commande et un point bas relié & une tige.

De préférence, le bras articulé comporte, & son extrémité supé-

rieure, un panier ou trompette orientable pour conserver au cible une
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courbure naturelle. Ce panier est orienté par deux biellettes montées &

e

ltextrémité du bras de commande et entrainées par une transmission
chaine.

De préférence, le bras de commande est entrainé par un moteur et un
vérin avantageusement irréversible donnant la position de réglage dési-
rée du bras articulé.

I1 est décrit ci-aprés a titre d'exemple et en référence aux figu-
res du de;sin annexé une machine de lovage selon l'invention.

La figure 1 représente une vue d'ensemble d'une machine mise en
place & 1l'intérieur d'un bateau au centre d'une cuve, le bras de lovage
étant dans trois positions différentes.

La figure 2 représente une vue agrandie et partielle de la figu-
re 1, le bras étant également dans 3 positions différentes dont deux
sont visibles en figure 1.

La figure 3 représente en vue de dessus un détail de la figure 2.

La figure 4 représente une machine en position repliée pour sa
manutention.

La figure 5 est une vue de coté de la figure U montrant deux roues
arriéres nécessaires 3 la manutention.

Dans la figure 1 une machine 1 est montée sur une structure cen-
trale 101 d'une cuve 100. Radialement a cette partie centrale, une cou-
ronne 102 délimite le diamdtre minimum  d'enroulement des spires d'un
cible 10 et une couronne 103 délimite le diamétre maximum d'enroulement
des spires de cidble.

La machine 1 posséde un pied 2 & quatre branches (mieux visibles
en figure 5), un pilier 3 sensiblement vertical possédant un mouvement
de rotation par rapport au pied 2, un bras articulé 4 soutenant le
cable 10 depuis pratiquement la sortie d'une roue de distribution 11
montée sur le bateau jusqu'a un point de dépose 8, ce bras articulé i
étant soutenu par une tige 5 de longueur invariable au cours de 1l'opé-
ration de lovage et un bras de commande 6. A l'extrémité du bras arti-
culé, 3 proximité du point ol la roue de distribution délivre le cidble,
un panier 7 recoit le cdble 10. )

En trait plein, on voit la position d'écartement maximal prise par

le bras articulé pour lover le cdble contre la couronne 103 et on voit
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également, en traits interrompus; la position d'écartement minimal
prise par le bras articulé pour lover le pdble contre la couronne 102
(position b).

Dans sa position de transport (position ¢ que l'on voit également
en traits interrompus mais que 1l'on voit mieux en figure 4), le bras
articulé 4 est encore plus proche du pilier 3, et c'est dans cette posi-
tion que la machine sera mise en place sur la partie centrale 101 de la
cuve & 1l'aide d'un palan dont le crochet 9 s'accroche par exemple au bras
de commande 6. La tige 5 de longueur invariable en position lovage est
donc rendue plus courte en position garage et ceci est réalisable gréce a
une extrémité filetée 5' que l'on peut visser ou dévisser manuellement
par un petit volant.

Dans la figure 2, la roue de distribution 11 améne le cdble 10 au
dessus du panier 7 du bras articulé 4. Ce ci@ble passe & l'intérieur du
panier 7 puis a l'intérieur du bras articulé 4 qui comporte des rouleaux
de guidage (non représentés) sur ses quatre faces intérieures. Le panier
est fixé sur le bras articulé et cet ensemble est mis en mouvement par le
bras de commande 6. Ce bras de commande 6, comme on peut le voir dans le
figure 3, est constitué de deux barres 6A, 6B sur lesquelles sont montés
un moteur 60 et un vérin 70 de préférence irréversible, qui provoquent la
rotation du bras de commande 6. Une roue dentée 62 roule alors sur un
secteur denté fixe 61 monté sur le pilier 3.

La roue 62 est solidaire de deux roues dentées 63, 63' qui entral-
nent deux autres roues dentées 65, 65' par l'intermédiaire de deux
chaines 64, 64'.

Ces roues dentées 65, 65' entrainent en rotation deux biellet-
tes 66, 66' fixées au panier 7. En revenant & la figure 2, on voit que
les biellettes 66, 66'.permettent au panier de prendre une bonne orien-
tation par rapport au cdble. En effet, si le bras de commande 6 était
directement articulé sur le panier 7, celui-eci déerirait la méme trajec-
toire circulaire que ie bras de commande 6, mais il est nécessaire que ce
panier décrive une trajectoire pratiquement rectiligne pour que le céble
garde une courbure naturelle. Cette trajectoire sensiblement rectiligne
du panier est obtenue par les deux biellettes 66, 66' dont trois posi-

tions caractéristiques ( 7, 7a, 7b) sont
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représentées en traits pleins. La position basse du bras de commande
donne une position guasi-verticale aux biellettes 66, 66° une position
médiane, en traits interrompus, donne aux biellettes (66a, 66'a) une
position quasi-horizontale et la position haute du bras de commande, en
traits interrompus, donne aux biellettes (66b, 66'b) une position obli-
que. Quand le bras de commande 6 tourne d'environ 60° dans le sens
horaire, les biellettes tournent alors d'environ trois quarts de tour,
également dans le sens horaire, et le panier 7 déerit une courbe sen-
siblement rectiligne.

Afin d'améliorer la bonne présentation du c@ble dans le panier 7
1ié au bras articulé U4, on peut perfectionner le dispositif en donnant au
bras de commande 6 une longueur variable selon sa position angulaire.

Le mouvement de rotation de l'ensemble de la machine au centre de
la cuve est obtenu par le simple pbids du cd@ble complété éventuellement
par une légére action de l'opérateur. Le pilier 3 tourne sur un guidage
circulaire, et dans la position transport ce pilier est bloqué en rota-
tion par deux machoires serrées & l'aide de la manivelle 23.

Dans la figure 4, la machine est en position de transport, le bras
articulé 4 est donc replié et la tige 5 est plus courte car son extrémité
filetée 5' est vissée 3 l'intérieur de ladite tige.

Une roue pivotante 22 est montée sur le bras de commande 6 et deux
roues 21, 21' (mieux visibles en figure 5) sont montées sur le pied 2.

Sans sortir du cadre de l'invention, la rotation de cette machine
autour du centre de la cuve peut &tre motorisée par tous moyens appro-

priés.
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REVENDICATIONS
1/ Machine de lovage d'un cfble sur une aire circulaire (100), le céble

étant distribué & la verticale du centre de cette aire par une roue de

vdiStributioh (11) ‘et ‘ladite aire oomprenént une couronne intérieu-

re (102) et une couronne extérieure (103) délimitant entre elles une
zone de lovage, machine comprenant un pied (2) monté au centre de la
couronne intérieure (ioz)‘dé la cuve et un’pilier’(3) sensib1ement ver-
tical tournant sur le pied (2), caractérisée en cé qu'elle comprend un
bras articulé (4) guidant le c@ble depuis la sortie de la roue de distri-
bution (11) jusqu'a un point de dépose (8) dont la position radiale est
réglable permettant ainsi de ranger l'une & c6té de l'autre les spires
successives du c@ble & lover et permettant également de ranger 1le
bras (U4) le long du pilier (3), le pied (2) étant démontable par rapport
a4 la couronne intérieure (102).

2/ Machine de lovage selon la revendication 1, caractérisée en ce que le
bras articulé est une partie mobile d'un quadrilatere déformable.

3/ Machine de lovage selon l'une des revendications 1 & 2, caractérisée
en ce que le bras (4) est articulé en deux points, un point haut relié a
un bras de commande (6) et un point bas relié & une tige (5).

4/ Machine de lovage selon l'une des revendications 1 & 3, caractérisée
en ce que le bras articulé (U4) comporte, & son extrémité supérieure, un
panier (7) ou trompette orientable pour conserver au cédble 10 une cour-
bure naturelle.

5/ Machine de lovage selon l'une des revendications 1 3 M, caractérisée
en ce que le panier (7) est orienté par deux biellettes (66, 66') montées
a4 l*extrémité du bras de commande (6) et entrainées par une transmission
a chaine.

6/ Machine de lovage selon l'une des revendications 1 a 5, caractérisée
en ce que le bras de commande (6) est entrainé par un moteur (60) et un

vérin (70) donnant la position de réglage désirée du bras articulé.

v
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