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(54)  Machine  de  iovage  d'un  câble. 
Machine  de  lovage  d'un  cable  sur  une  aire  circulaire 

(100),  le  câble  étant  distribué  à  la  verticale  du  centre  de  cette 
aire  par  une  roue  de  distribution  (11) et  ladite  aire  compre- 
nant  une  couronne  intérieure  (102)  et  une  couronne  exté- 
rieure  (103)  délimitant  entre  elles  une  zone  de  lovage, 
machine  comprenant  un  pilier  (3)  sensiblement  vertical 
tournant  sur  un  pied  (2)  placé  au  centre  de  la  couronne 
intérieure  (102)  de  la  cuve. 

Cette  machine  de  lovage  est  caractérisée  en  ce  qu'elle 
comprend  un  bras  articulé  (4)  guidant  le  câble  depuis  la 
sortie  de  la  roue  de  distribution  (11)  jusqu'à  un  point  de 
dépose  (8)  dont  la  position  radiale  est  réglable  permettant 
ainsi  de  ranger  l'une  à  côté  de  l'autre  les  spires  successives 
du  câble  à  lover. 

Cette  machine  de  lovage  est  principalement  utilisée  pour 
le  lovage  de  câbles  dans  des  navires  câbliers. 



La  p r é s e n t e   i n v e n t i o n   concerne  une  machine  de  lovage  d 'un  c â b l e  

sur  une  a i r e   c i r c u l a i r e ,   le  câble  é tan t   d i s t r i b u é   à  la  v e r t i c a l e   du 

cen t re   de  c e t t e   a i r e   par  une  roue  de  d i s t r i b u t i o n   et  l a d i t e   a i r e   compre -  

nant  une  couronne  i n t é r i e u r e   et  une  couronne  e x t é r i e u r e   d é l i m i t a n t   e n t r e  

e l l e s   une  zone  de  lovage,   machine  comprenant  un  pied  monté  au  c e n t r e   de 

la  couronne  i n t é r i e u r e   de  la  cuve  et  un  p i l i e r   s e n s i b l e m e n t   v e r t i c a l  

t ou rnan t   sur  le  p i e d .  

Les  câb les   é l e c t r i q u e s ,   notamment  les  câbles   é l e c t r i q u e s   s o u s -  

marins,   sont  f a b r i q u é s   et  l i v r é s   en  t rès   grande  longueur   d 'un  s e u l  

t enan t ,   puis  s tockés   dans  des  cuves  p l a c é e s  s u r   les  ponts  ou  dans  l e s  

ca les   de  n a v i r e s   c a b l i e r s .  

Les  machines  de  lovage  montées  au  cent re   de  cuves  de  s tockage   de 

nav i res   c a b l i e r s   p r é s e n t e n t   un  i n c o n v é n i e n t   majeur  dans  la  mesure  où 

e l l e s   sont  montées  à  demeure  au  cen t re   de  la  cuve.  Au  cours  du  d é l o v a g e  

des  c âb l e s ,   ces  machines  sont  gênantes   et  peuvent  même  d é t é r i o r e r   l e s  

c â b l e s .  

La  p r é s e n t e   i n v e n t i o n   a  pour  but  de  remédier   à  cet  i n c o n v é n i e n t   en 

proposant   une  machine  t r a n s p o r t a b l e   qui  év i t e   a ins i   son  embarquement  en 

mer,  et  qui  ne  gêne  pas  le  délovage  des  câb les .   Cette  machine  est   é g a l e -  

ment  f a c i l e m e n t   t r a n s p o r t a b l e   sur  route  car  ses  dimensions  r e s t e n t   dans  

les  l i m i t e s   d'un  g a b a r i t   r o u t i e r .  

La  machine  de  lovage  selon  la  p ré sen te   i n v e n t i o n   est  c a r a c t é r i s é e  

en  ce  q u ' e l l e   comprend  un  bras  a r t i c u l é   guidant   le  câble  depuis  la  s o r t i e  

de  la  roue  de  d i s t r i b u t i o n   j u s q u ' à   un  point   de  dépose  dont  la  p o s i t i o n  

r a d i a l e   est   r é g l a b l e   p e r m e t t a n t   a i n s i   de  ranger   l ' u n e   à  côté  de  l ' a u t r e  

les  sp i r e s   s u c c e s s i v e s   du  câble  à  lover   et  pe rme t t an t   également   de  r a n g e r  
le  bras  le  long  du  p i l i e r ,   le  pied  é t an t   démontable  par  r a p p o r t   à  l a  

couronne  i n t é r i e u r e .  

Avantageusement  le  bras  a r t i c u l é   est  une  p a r t i e   mobile  d'un  q u a -  
d r i l a t è r e   déformable   et  i l   est  a r t i c u l é   en  deux  p o i n t s ,   un  po in t   h a u t  

r e l i é   à .un  bras  de  commande  et  un  point   bas  r e l i é   à  une  t i g e .  

De  p r é f é r e n c e ,   le  bras  a r t i c u l é   comporte,  à  son  e x t r é m i t é   s u p é -  

r i e u r e ,   un  pan ie r   ou  t rompet te   o r i e n t a b l e   pour  conserver   au  câble   une 



courbure   n a t u r e l l e .   Ce  pan ie r   est   o r i e n t é   par  deux  b i e l l e t t e s   montées  à  

l ' e x t r é m i t é   du  bras  de  commande  et  e n t r a î n é e s   par  une  t r a n s m i s s i o n   à  

c h a î n e .  

De  p r é f é r e n c e ,   le  bras  de  commande  est   e n t r a î n é   par  un  moteur  et  un 
v é r i n   a v a n t a g e u s e m e n t   i r r é v e r s i b l e   donnant  la  p o s i t i o n   de  rég lage   d é s i -  

rée  du  bras   a r t i c u l é .  

I l   es t   d é c r i t   c i - a p r è s   à  t i t r e   d 'exemple   et  en  r é f é r e n c e   aux  f i g u -  

res  du  d e s s i n   annexé  une  machine  de  lovage  selon  l ' i n v e n t i o n .  

La  f i g u r e   1  r e p r é s e n t e   une  vue  d ' ensemble   d 'une  machine  mise  en 

p lace   à  l ' i n t é r i e u r   d'un  ba teau   au  c e n t r e   d 'une  cuve,  le  bras  de  l o v a g e  
é t a n t   dans  t r o i s   p o s i t i o n s   d i f f é r e n t e s .  

La  f i g u r e   2  r e p r é s e n t e   une  vue  ag rand ie   et  p a r t i e l l e   de  la  f i g u -  

re  1,  le  bras  é t a n t   également   dans  3  p o s i t i o n s   d i f f é r e n t e s   dont  deux 

sont   v i s i b l e s   en  f i gu re   1.  

La  f i g u r e   3  r e p r é s e n t e   en  vue  de  dessus  un  d é t a i l   de  la  f igure   2 .  

La  f i g u r e  4   r e p r é s e n t e   une  machine  en  p o s i t i o n   r e p l i é e   pour  s a  
m a n u t e n t i o n .  

La  f i g u r e   5  est   une  vue  de  côté  de  la  f i g u r e  4   montrant   deux  r o u e s  
a r r i è r e s   n é c e s s a i r e s   à  la  m a n u t e n t i o n .  

Dans  la  f i g u r e   1  une  machine  1  est   montée  sur  une  s t r u c t u r e   c e n -  

t r a l e   101  d 'une   cuve  100.  Rad ia lemen t   à  c e t t e   p a r t i e   c e n t r a l e ,   une  c o u -  

ronne  102  d é l i m i t e   le  d iamèt re   m i n i m u m  d ' e n r o u l e m e n t   des  sp i r e s   d ' u n  

câb le   10  et  une  couronne  103  d é l i m i t e   le  d iamètre   maximum  d ' e n r o u l e m e n t  

des  s p i r e s   de  c â b l e .  

La  machine  1  possède  un  pied  2  à  qua t re   branches   (mieux  v i s i b l e s  

en  f i g u r e   5),  un  p i l i e r   3  s e n s i b l e m e n t   v e r t i c a l   possédan t   un  mouvement 

de  r o t a t i o n   par  r a p p o r t   au  pied  2,  un  bras  a r t i c u l é  4   sou tenan t   l e  

câb le   10  depuis   p r a t i q u e m e n t   la  s o r t i e   d 'une  roue  de  d i s t r i b u t i o n   11 

montée  sur  le  ba teau  j u s q u ' à   un  po in t   de  dépose  8,  ce  bras  a r t i c u l é  4  

é t a n t   sou tenu   par  une  t ige   5  de  longueur   i n v a r i a b l e   au  cours  de  l ' o p é -  

r a t i o n   de  lovage  et  un  bras  de  commande  6.  A  l ' e x t r é m i t é   du  bras  a r t i -  

cu lé ,   à  p r o x i m i t é   du  poin t   où  la  roue  de  d i s t r i b u t i o n   d é l i v r e   le  c â b l e ,  

un  p a n i e r   7  r e ç o i t   le  câble   10. 

En  t r a i t   p l e i n ,   on  vo i t   la  p o s i t i o n   d ' é c a r t e m e n t   maximal  p r i se   p a r  
le  bras  a r t i c u l é   pour  lover   le  câble   con t re   la  couronne  103  et  on  v o i t  



également ,   en  t r a i t s   i n t e r r o m p u s ,   la  p o s i t i o n   d ' é c a r t e m e n t   min imal  

p r i se   par  le  bras  a r t i c u l é   pour  lover   le  câble  contre   la  couronne  102 

( p o s i t i o n   b ) .  

Dans  sa  p o s i t i o n   de  t r a n s p o r t   ( p o s i t i o n   c que  l ' on   vo i t   é g a l e m e n t  

en  t r a i t s   i n t e r rompus   mais  que  l ' o n   voi t   mieux  en  f i g u r e   4),  le  b r a s  

a r t i c u l é   4  est   encore  plus  proche  du  p i l i e r   3,  et  c ' e s t   dans  c e t t e   p o s i -  

t ion  que  la  machine  sera  mise  en  place  sur  la  p a r t i e   c e n t r a l e   101  de  l a  

cuve  à  l ' a i d e   d'un  palan  dont  le  c roche t   9  s ' a c c r o c h e   par  exemple  au  b r a s  

de  commande  6.  La  t ige   5  de  longueur   i n v a r i a b l e   en  p o s i t i o n   lovage  e s t  

donc  rendue  plus  cour te   en  p o s i t i o n   garage  et  ceci  est  r é a l i s a b l e   grâce  à 

une  e x t r é m i t é   f i l e t é e   5'  que  l ' on   peut  v i s s e r   ou  d é v i s s e r   m a n u e l l e m e n t  

par  un  p e t i t   v o l a n t .  

Dans  la  f i gu re   2,  la  roue  de  d i s t r i b u t i o n   11  amène  le  câble  10  au  

dessus  du  pan ie r   7  du  bras  a r t i c u l é   4.  Ce  câble  passe  à  l ' i n t é r i e u r   du 

panier   7  puis  à  l ' i n t é r i e u r   du  bras  a r t i c u l é   4  qui  comporte  des  r o u l e a u x  

de  guidage  (non  r e p r é s e n t é s )   sur  ses  qua t re   faces  i n t é r i e u r e s .   Le  p a n i e r  

est  f ixé  sur  le  bras  a r t i c u l é   et  cet  ensemble  est  mis  en  mouvement  par  l e  

bras  de  commande  6.  Ce  bras  de  commande  6,  comme  on  peut  le  voir   dans  l e  

f i gu re   3,  est   c o n s t i t u é   de  deux  ba r r e s   6A,  6B  sur  l e s q u e l l e s   sont  montés  

un  moteur  60  et  un  vér in   70  de  p r é f é r e n c e   i r r é v e r s i b l e ,   qui  provoquent   l a  

r o t a t i o n   du  bras  de  commande  6.  Une  roue  dentée  62  roule   a l o r s   sur  un 

s ec t eu r   denté  f ixe  61  monté  sur  le  p i l i e r   3.  

La  roue  62  est  s o l i d a i r e   de  deux  roues  dentées  63,  63'  qui  e n t r a i -  

nent  deux  a u t r e s   roues  dentées   65,  65'  par  l ' i n t e r m é d i a i r e   de  deux 

chaînes   64,  6 4 ' .  

Ces  roues  dentées   65,  65'  e n t r a î n e n t   en  r o t a t i o n   deux  b i e l l e t -  

tes  66,  66'  f i xée s   au  panier   7.  En  revenant   à  la  f i gu re   2,  on  vo i t   que 
les  b i e l l e t t e s   66,  6 6 '  p e r m e t t e n t   au  pan ie r   de  prendre  une  bonne  o r i e n -  

t a t i o n   par  r appor t   au  câble .   En  e f f e t ,   si  le  bras  de  commande  6  é t a i t  

d i r e c t e m e n t   a r t i c u l é   sur  le  pan ie r   7,  c e l u i - c i   d é c r i r a i t   la  même  t r a j e c -  

t o i r e   c i r c u l a i r e   que  le  bras  de  commande  6,  mais  i l   est  n é c e s s a i r e   que  ce  

panie r   déc r ive   une  t r a j e c t o i r e   p r a t i quemen t   r e c t i l i g n e   pour  que  le  c â b l e  

garde  une  courbure  n a t u r e l l e .   Cette  t r a j e c t o i r e   s ens ib l emen t   r e c t i l i g n e  

du  pan ie r   est   obtenue  par  les  deux  b i e l l e t t e s   66,  66'  dont  t r o i s   p o s i -  

t ions   c a r a c t é r i s t i q u e s   (  7,  7a,  7b)  s o n t  



r e p r é s e n t é e s   en  t r a i t s   p l e i n s .   La  p o s i t i o n   basse  du  bras  de  commande 

donne  une  p o s i t i o n   q u a s i - v e r t i c a l e   aux  b i e l l e t t e s   66,  66'  une  p o s i t i o n  

médiane,  en  t r a i t s   i n t e r r o m p u s ,   donne  aux  b i e l l e t t e s   (66a,  66'a)  une 

p o s i t i o n   q u a s i - h o r i z o n t a l e   et  la  p o s i t i o n   haute  du  bras  de  commande,  en 

t r a i t s   i n t e r r o m p u s ,   donne  aux  b i e l l e t t e s   (66b,  66'b)  une  p o s i t i o n   o b l i -  

que.  Quand  le  bras  de  commande  6  tourne   d ' e n v i r o n   60°  dans  le  s e n s  

h o r a i r e ,   l es   b i e l l e t t e s   t o u r n e n t   a l o r s   d ' e n v i r o n   t r o i s   quar t s   de  t o u r ,  

éga lement   dans  le  sens  h o r a i r e ,   et  le  pan ie r   7  d é c r i t   une  courbe  s e n -  

s i b l e m e n t   r e c t i l i g n e .  

Afin  d ' a m é l i o r e r   la  bonne  p r é s e n t a t i o n   du  câble  dans  le  pan ie r   7 

l i é   au  bras   a r t i c u l é   4,  on  peut  p e r f e c t i o n n e r   le  d i s p o s i t i f   en  donnant  au  

bras  de  commande  6  une  longueur   v a r i a b l e   selon  sa  p o s i t i o n   a n g u l a i r e .  

Le  mouvement  de  r o t a t i o n   de  l ' e n s e m b l e   de  la  machine  au  cen t re   de 

la  cuve  e s t   obtenu  par  le  simple  poids  du  câble  complété  é v e n t u e l l e m e n t  

par  une  l é g è r e   a c t i o n   de  l ' o p é r a t e u r .   Le  p i l i e r   3  tourne  sur  un  g u i d a g e  

c i r c u l a i r e ,   et  dans  la  p o s i t i o n   t r a n s p o r t   ce  p i l i e r   est  bloqué  en  r o t a -  

t i on   par  deux  machoires   s e r r é e s   à  l ' a i d e   de  la  man ive l l e   23.  

Dans  la  f i g u r e   4,  la  machine  es t   en  p o s i t i o n   de  t r a n s p o r t ,   le  b r a s  

a r t i c u l é   4  es t   donc  r e p l i é   et  la  t i g e   5  est  plus  cour te   car  son  e x t r é m i t é  

f i l e t é e   5'  es t   v i s s é e   à  l ' i n t é r i e u r   de  l a d i t e   t i g e .  

Une  roue  p i v o t a n t e   22  est   montée  sur  le  bras  de  commande  6  et  deux 

roues  21,  21'  (mieux  v i s i b l e s   en  f i g u r e   5)  sont  montées  sur  le  pied  2 .  

Sans  s o r t i r   du  cadre  de  l ' i n v e n t i o n ,   la  r o t a t i o n   de  c e t t e   mach ine  

au tour   du  c e n t r e   de  la  cuve  peut  ê t r e   mo to r i s ée   par  tous  moyens  a p p r o -  

p r i é s .  



1/  Machine  de  lovage  d'un  câble  sur  une  a i re   c i r c u l a i r e   (100),  le  c â b l e  

é tan t   d i s t r i b u é   à  l a  v e r t i c a l e   du  cen t r e   de  c e t t e   a i re   par  une  roue  de 

d i s t r i b u t i o n   (11)  et  l a d i t e   a i re   comprenant  une  couronne  i n t é r i e u -  

re  (102)  et  une  couronne  e x t é r i e u r e   (103)  d é l i m i t a n t   en t re   e l l e s   une 

zone  de  lovage ,   machine  comprenant  un  pied  (2)  monté  au  cen t re   de  l a  

couronne  i n t é r i e u r e   (102)  de  la  cuve  et  un  p i l i e r   (3)  s ens ib l emen t   v e r -  

t i c a l   t o u r n a n t   sur  le  pied  (2),  c a r a c t é r i s é e   en  ce  q u ' e l l e   comprend  un 

bras  a r t i c u l é   (4)  guidant   le  câble  depuis  la  s o r t i e   de  la  roue  de  d i s t r i -  

but ion  (11)  j u s q u ' à   un  point   de  dépose  (8)  dont  la  p o s i t i o n   r a d i a l e   e s t  

r é g l a b l e   p e r m e t t a n t   a i n s i   de  ranger   l ' u n e   à  côté  de  l ' a u t r e   les  s p i r e s  

s u c c e s s i v e s   du  câble  à  lover  et  p e r m e t t a n t   également  de  ranger   l e  

bras  (4)  le  long  du  p i l i e r   (3),  le  pied  (2)  é t an t   démontable  par  r a p p o r t  
à  la  couronne  i n t é r i e u r e   (102) .  

2/  Machine  de  lovage  selon  la  r e v e n d i c a t i o n   1,  c a r a c t é r i s é e   en  ce  que  l e  

bras  a r t i c u l é   est  une  p a r t i e   mobile  d'un  q u a d r i l a t è r e   d é f o r m a b l e .  

3/  Machine  de  lovage  selon  l ' une   des  r e v e n d i c a t i o n s   1  à  2,  c a r a c t é r i s é e  

en  ce  que  le  bras  (4)  est  a r t i c u l é   en  deux  p o i n t s ,   un  point   haut  r e l i é   à 

un  bras  de  commande  (6)  et  un  point   bas  r e l i é   à  une  t ige   ( 5 ) .  

4/  Machine  de  lovage  selon  l 'une   des  r e v e n d i c a t i o n s   1  à  3,  c a r a c t é r i s é e  

en  ce  que  le  bras  a r t i c u l é   (4)  comporte,   à  son  ex t r émi t é   s u p é r i e u r e ,   un 

panie r   (7)  ou  t rompe t t e   o r i e n t a b l e   pour  conse rve r   au  câble  10  une  c o u r -  

bure  n a t u r e l l e .  

5/  Machine  de  lovage  selon  l ' une   des  r e v e n d i c a t i o n s   1  à  4,  c a r a c t é r i s é e  

en  ce  que  le  pan ie r   (7)  est  o r i e n t é   par  deux  b i e l l e t t e s   ( 6 6 ,  6 6 ' )   montées  

à  11-extrémité  du  bras  de  commande  (6)  et  e n t r a î n é e s   par  une  t r a n s m i s s i o n  

à  c h a î n e .  

6/  Machine  de  lovage  selon  l ' une   des  r e v e n d i c a t i o n s   1  à  5,  c a r a c t é r i s é e  

en  ce  que  le  bras  de  commande  (6)  est   e n t r a î n é   par  un  moteur  (60)  et  un 
vér in   (70)  donnant  la  p o s i t i o n   de  r ég lage   dé s i r ée   du  bras  a r t i c u l é .  










	bibliographie
	description
	revendications
	dessins
	rapport de recherche

