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@ Dispositif de repérage pour cable.

@ Il s'agit d'un dispositif de repérage comportant, issu d'un
seul tenant d’'une platine e base commune {13), deux jam-
bages élastiquement déformables (14).

Suivant l'invention, et en combinaison, d’une part, du
coté de la face interne de ladite platine de base (13), il est
prévu, au moins une zone d'appui (16, et, d'autre part, chacun
des jambages (14) présente, en rebroussement vers
I'intérieur, en direction de ladite platine de base (13}, un doigt
élastiquement déformable (18) par lequel il est apte a porter
sur un cable et a solliciter en direction de celui-ci ladite zone
d’'appui (16).

Application au repérage des cables assurant la desserte
d’un quelconque appareillage électrique.

Croydon Printing Company L1d
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Dispositif de repérage pour céble

La présente invention concerne d'une maniére gémnérale le
repérage, pour leur identification, des c@bles ou autres con-
ducteurs auxquels peut se trouver raccordé un quelconque ap-
pareillage électrique., |

Elle vise plus particuliérement le cas ou un tel repéra-
ge se fait a l'aide d'au moins un dispositif de repérage,qui,
portant un repére, le plus souvent un repére numérique.ou un
repere alphabétique, est adapté & &tre rapporté sur le céble
a identifier, soit individuellement, soit en groupe, une plu-
ralité de tels dispositifs de repérage, convenablement choi-
sis, permettant de composer & la demande le repére global a
former.

De tels dispositifs de repérage sont connus de longue
date.

La présente invention vise plus particuliérement encore
ceux de ces dispositifs de repérage qui comportent, issus
d'un seul tenant d'une platine de base commune, deux jambages
élastiquement déformables par lesquels ils sont aptes a en-
serrer en boucle ouverte le cidble a identifier.

C'est le cas par exemple dans les brevets allemands

Nose. 655.749 et 973.473, aussi bien que dans le brevet suisse

.N° 364,824, au moins pour certaines des formes de réalisation

prévues dans celui-ci.
Ces dispositifs de repérage ont pour avantage de pouvoir
é¢tre mis en place latéralement, en un point quelconque du ci-

by

ble a identifier, par simple encliquetage sur celui-ci, en

.tirant parti de la fente gue laissent libres entre eux leurs

jambages et de la capacité de déformation élastique que pré-
sentent ceux-ci.

Mais, en pratique, un double probléme se pose dans la
réalisation de ces dispositifs de repérage.

Le premier a trait & 1'intérét qu'il y a de pouvoir en-
serrer, .avec un méme dispositif de repérage, de caractéristi-
ques dimensionnelles initiales bien déterminées, des cables
de diamétres différents. B

Le deuxiéme a trait & 1'intér®t qu'il y a & faire en

sorte que, une fois en place sur un céble, les dispositifs
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de repérage rapportés sur celui-ci soient suffisamment blo-
qués en rotation sur lui pour &ire toujours convenablement
orientés dans la direction permettant la lecture de leurs re-
péres, tout en pouvant &tre tourmés autour de ce cable, pour
leur ajustement en position sur celui-ci.

Dans le brevet allemand N° 655,749 mentionné ci-dessus,
il a été proposé de doter chacun des jambages, en rebrousse-
ment vers l'intérieur, en direction de la platine de base,
d'un doigt par lequel un tel jambage est apte a porter sur le
cable & identifier.

Mais, si un dispositif de repérage de ce type peut effec-
tivement s'adapter a4 des cébles de diamétres différents, en
raison de la capacité de déformation élastigque supplémentaire
due aux doigts ainsi associés a ses jambages, son maintien
transversal sur un tel cadble se trouve en pratique mal assuré.

La raison en est gue ce maintien se fait essentiellement
par les seuls doigts de ses jambages, sans participatiomn de
la platine de base commune & ceux-ci.

Pris dans son ensemble, un tel dispositif de repérage
peut donc élastiquement jouer par rapport au céble qu'il en-
serre, notamment au droit de sa platine de base, dont la mise
4 niveau a un niveau de référence bien déterminé n'est pas
assurée,

Dans le brevet allemand N° 973.473, et il en est de méme
dans le brevet suisse N° 364.824, la platine de base commune
aux deux jambages du dispositif de repérage concerné partici-
pe au contraire au maintien de celui-ci sur un cible.

Mais, les jambages intervenant directement, et donc avec
une capacité de déformation élastique nécessairement limitée,
de tels dispositifs de repérage ne sont réellement adaptés
gu'a des céibles de diamétre bien déterminé.

La présente invention a d'une maniére générale pour ob-
jet un dispositif de repérage pour céble permettant d'asso-
cier avantageusement une capacité d'adaptation étendue 3 des
cibles de diamétres différents et un maintien convenable sur
de tels cébles,

Ce dispositif de repérage pour céble, qui est du genre

comportant, issus d'un seul tenant d'une platine de base
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commune, deux jambages élastiquement déformables par lesquels
il est apte a enserrer en boucle ouverte un quelconque céble,
est d'une maniére générale caractérisé en ce gue, en combi-
naison, d'une part, du cdté de la face interme de ladite pla-
tine de base, il est prévu au moins une zone d'appui, et,
d'autre part, chacun desdits jambages présente, en rebrousse-
ment vers l'intérieur, en direction de ladite platine de base,
un doigt élastiquement déformable par lequel il est apte a
prendre appui sur un tel céble et & solliciter ainsi ladite
zone d'appui en direction de celui-ci.

Par les doigts que présentent les jambages, la capacité
de déformation élastique se trouve avantageusement accrue, ce
qui permet l'adaptation du dispositif de repérage suivant
l'invention & des cdbles de diamétres différents, dans une
gamme largement étendue de diameétres.

Dans une forme particuliére de réalisation, deux zones
dfappui sont mises en oeuvre, et chacune est au moins pour
paftie formée par la face interne de la platine de base, en
sorte que celle-ci participe par elle-méme au maintien de
l'ensemble sur un cable, et gue son positionmnement par rap-
port a celui-ci est assuré de maniére positive, a4 un niveau
déterminé, sans possibilité de jeu élastique.

En variante, ces zones d'appui peuvent &tre portées par
des languettes élastiquement déformables, celles-ci s'éten-
dant par exemple parallélement & la platine de base.

Elles comportent ou non au moins une aréte d'ancrage.

Quoi gu'il en soit, elles assurent efficacement un main-
tien convenable de l'ensemble sur un céble, et ceci dl'autant
plus sOrement que, prévues du cdté de la face interne de la
platine de base, c'est en toute certitude que l'umne au moins
d'entre elles vient porter sur un tel cdble sous la sollici-
tation des doigts que présentent les jambages, par appui de
ceux-ci sur ce céble.

Certes, il existe des réalisations, et c'est le cas par
exemple de celle faisant l1'objet de la demande de brevet
allemand N° 1.103.422, dans lesquelles chague jambage présen-
te en rebroussement un doigt, pour enserrement d'un céble en

coopeéeration avec au moins une zone d'appui voisine de la
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platine de base.

Mais un tel doigt ne peut y intervenir que par son ex-
trémité, par arc-boutement, et, de longueur d'ailleurs rela-
tivement faible, il ne doit dés lors présenter qu'une élasti-
cité modérée juste suffisante pour son effacement temporaire
lors de l'engagement sur un céble,

Dans un tel cas, les capacités d'adaptation & des cébles
de diamétres différents sont donc réduites, et la tenue est
douteuse, dés qu'il s'agit d'un cible de diametre relative-
ment importante.

De préférence, chaque jambage du dispositif de repérage
suivant l'invention présente, a son extrémité, un prolongement
épaissi, et le doigt associé a4 un tel jambage se raccorde a
l'extrémité ainsi épaissie de celui-ci par une zone de moin-
dre épaisseur, qui est décalée, a la fois vers lt'intérieur,
en direction de 1l'autre jambage, et vers le haut, en direc-
tion de la platine de base, par rapport audit prolongement.

Ainsi, bien qu'une capacité de déformatiomn élastique
soit conservée tant pour le jambage que pour le doigt, celle
de ce dernier se trouve avantageusement canalisée de maniere
contrdlée, en étant dissociée de celle du jambage, et en s'ap-
parentant au moins pour partie au pivotement d'um taquet ar-
ticulé, ce qui est favorable & un bon fonctionnement de 1l'en-
semble.

De préférence également, sur sa face externe, c'est-a-
dire sur celle de ses faces qui est opposée au jambage cor-
respondant, le doigt associé a un jambage comporte, dans 1le
dispositif de repérage suivant l'invention, au moins un cran.

Ce cran, qui est a profil dissymétrique, avec, par rap-
port & la boucle ouverte formée par les jambages, un flanc de
pente faible du cdté de l'extérieur et un flanc de pente rai-
de du cdté de l'intérieur, ne géne en rien 1'engagement sur
un cé8ble du dispositif de repérage suivant 1l'invention.

Mais il participe avantageusement & son maintien sur un
tel céble, s'il vient a &tre l'objet d'une sollicitation
d'arrachement par rapport a celui-ci.

En effet, venant mordre dans l'enveloppe isolante du cé-~

ble, il s'oppose alors énergiquement & un tel arrachement.
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De préférence, enfin, le dispositif de repérage suivant
1'invention est réalisé par moulage et non pas extrusion, ce
gui permet d'en maitriser plus slirement les caractéristiques
dimensionnelles, et donc les conditions d'intervention, et ce
qui permet également de le doter de dispositions complémen-
taires avantageuses, telles que par exemple un prolongement
en porte-a~faux de sa platine de base parallelement a son
axe.

Les caractéristiques et avantages de l'invention ressor-
tiront d'ailleurs de la description qui va suivre, a titre

d' l ’f, d . hr t. z
exemple, €n reierence aux €ssins schenmatliques aninexes sur.

lesquels :

la figure 1 est une vue en perspective d'un dispositif
de repérage suivant l'invention ;

la figure 2 est, & échelle supérieure, une vue en éléva-
tion de ce dispositif de repérage, suivant la fléche II de la
figure 1 ; ‘

la figure 3 en est une vue en plan, suivant la fléche
III de la figure 2 ; ,

la figure 4 en est une vue en coupe longitudinale, sui-

vant la ligne brisée IV-IV de la figure 3 ; o
la figure 5 reprend, a échelle supérieure, le détail de
la figure 2 repéré par un encart V sur celle-ci ; v‘
la figure 6 est une vue en perspective illustrant la mi-
se en oeuvre du dispositif de repérage suivant l1l'invention

sur un cible & identifier ;

la figure 7 est, a échelle supérieure, une vue transver-
sale en coupe du cdble ainsi équipé, suivant la ligne VII-VII
de la figure 6 ; :

ia figure'8 est une vue qui, analogue a celle de la figu-
re 7, illustre la résistance a l‘'arrachement du dispositif
de repérage suivant l'invention vis-a-vis du céble qu'il équi-
pe ; |

la figure 9 est une vue analogue a celle de la figure 7,
pour une variante de réalisation du dispositif de repérage
suivant l'invention ; R
la figure 10 est une vue qui, reprenant pour partie cel-

le de la figure 9, concerne une autre variante de réalisa-
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les figures 11, 12 sont des vues partielles en perspec-
tive analogues & celle de la figure 1 et concernent chacune
respectivement une autre variante de réalisation du disposi-
tif de repérage suivant l'invention ;

la figure 13 est une vue en perspective analogue & celle
de la figure 1 et concerne une autre variante de réalisation ;

la figure 14 est une vue partielle en élévation qui, ana-
logue a celle de la figure 2, concermne elle aussi une autre
variante de réalisation j

la figure 15 est une vue en élévation analogue a celle
de la figure 2 et concerme une autre forme de réalisation du
dispositif de repérage suivant l'invention ;

la figure 16 est une vue partielle en coupe transversale
d'une autre variante de réalisation du dispositif de repérage
suivant l'invention. }

Tel qu'illustré par la figure 6, le dispositif de repéra-
ge 10 suivant l'invention est destiné 3 équiper, soit isolé-
ment, soit en groupe, comme représenté, un quelcongque cable
11, pour l'identification de celui-ci, ce cédble 11 étant par
exemple 1'un des conducteurs électriques assurant la desserte
d'un quelconque appareillage électrigque 12.

En pratique, et ainsi qu'il apparaitra ci-aprés, le dis-
positif de repérage 10 suivant 1'invention est un dispositif
de repérage modulaire effectivement adapté 3 &tre regroupé,
si nécessaire, avec d'autres dispositifs de repérage sembla-
bles, pour la composition, & la demande, du repére nécessaire
a ltidentification du c8ble 11 concerné.

Quoi qu'il en soit, et ainsi gqu'il est mieux visible sur
les figures 1 & 5, sur lesquelles il est représenté isolé-
ment, le dispositif de repérage 10 suivant 1l'invention com-
porte, de maniére connue en soi, issus d'un seul tenmant d'umne
platine de base 13 gqui leur est commune, deux jambages élas-
tiquement déformables 14, par lesquels, tel que détaillé ci-
aprés, il est globalement apte & emnserrer en boucle ouverte
le cable 11, lesdits jambages 14 définissant entre eux, &
l'opposé de la platine de base 13, une fente 15 propre a 1l'en-

gagement de l'ensemble sur un tel céble 11, transversalement
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par rapport a celui-cio

Suivant l'invention, et en combinaison, d'une part, du
cdté de la face interne de la platine de base 13, il est pré-
vu au moins une zone d'appui 16, et, d'autre part, chacun des
jambages 14 présente, en rebroussement vers 1l'intérieur, en
direction de ladite platine de base 13, un doigt élastique=
ment déformable 18, par lequel, tel qu'il apparaitra ci-aprés,
il est apte & prendre appui sur le c8ble 11 a équiper et a
solliciter ainsi en direction de celui~ci ladite zone d'ap-
pui 16,

En pratique, dans la forme de réalisation plus particu-
liérement représentée sur les figures 1 & 8, deux zones d'ap-
pui 16 sont prévues, elles sont disposées chacune respective-
ment de part et d'autre du plan axial médian M de 1'ensemble,
et elles comportent chacune, en saillie, une aréte d'ancrage
19.

Par plan axial médian, on entend ici, pour le dispositif
de repérage 10 suivant l'invention, un plan qui, passant par
1'axe du cable 11 a équiper, constitue globalement un plan de
symétrie pour ledit dispositif de repérage 10,

FCe plan axial médian M est représenté par sa trace sur
les figures 2 et 3.

IlIeSt sensiblement perpendiculaire a la platine de base
13. |

En pratique, les jambages 14, les doigts 18 qui leur
sont associés, et les zones d'appui 16, avec leur aréte d'an-
crage 19, sont allongés longitudinalement, parallélement au
plan axial médian M de l'ensemble, a la maniére de portions
de cylindre, une aré&te d'ancrage 19 s'étendant sur toute la .
longueur de la zone d'appui 16 qu'elle affecte.

Autrement dit, ces jambages 14, ces doigts 18, ces zones
d'appui 16 et les arétes d'ancrage 19 de celles-ci sont déli-
mités par des génératrices paralléles a ce plan axial médian
Mo,

En outre, ces génératrices ont toutes méme longueur, en
sorte que, au droit desdits jambages 14, desdits doigts 18
et desdites iones d'appui 16, le dispositif de repérage 10

suivant 1'invention est délimité transversalement par deux
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faces paralléles 21D, 21G.

Par contre les génératrices de la platine de base 13 ont
une longueur supérieure a celles des jambages 14, des doigts
18, et des zones d'appui 16.

Autrement dit, parallélement a l'axe de l'ensemble, la
platine de base 13 s'étend en porte-a-faux par rapport aux
jambages 14, d'un cdté au moins de ceux-ci.

Dans la forme de réalisation plus particuliérement re-
présentée sur les figures 1 4 8, elle ne s'étend ainsi en
porte-a~faux que d'un seul cdté des jambages 14, et il s'agit
par exemple, tel que représenté, du cdté de la face transver-
sale 21G de ceux-cie. A

Il v a de ce fait un décrochement 23 entre cette face
transversale 21G et la tranche transversale 24G correspondan-
te de la platine de base 13, figure &4,

Par contre, la tranche transversale opposée 24D de cel-
le-ci est dans le prolongemen% de la face transversale 21D
correspondante. '

En outre, extérieurement, la platine de base 13 déborde
latéralement des jambages 14, de part et d'autre du plan
axial médian M de l'ensemble, perpendiculairement A ce plan.

Il existe donc, latéralement, entre la platine de base
13 et chacun des jambages 14, un décrochement 25, qui, dans
la forme de réalisation représentée sur les figures 1 a 8,
est sensiblement & niveau avec la face interme 17 de celle-

Cle

Dans la forme de réalisation représentée sur les figures

1 & 8, les tranches latérales 26 correspondantes de la plati-

ne de base 13 sont obliques vis-a-vis du plan axial médian M,
en convergeant l'une vers l'autre en s'éloignant de ladite

platine de base 13.

I1 en résulte que la platine de base 13 a globalement la.

configuration d'un tronc de pyramide, avec une face supérieu-
re 20, et une face inférieure formée, extérieurement, par ses
décrochements, ou épaulements 25,

En plan l'une et l'autre de ses faces ont globalement un
contour rectangulaire, avec deux bords opposés communs, ledit

contour étant toutefois arrondi dans les angles correspondant
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la tranche transversale 24D, ainsi qu'il est mieux visible

[+

la figure 3o

Qs

En pratique, dans la forme de réalisation représentée
sur les figures 1 4 8, la face supérieure 20 de la platine de
base 13 est plane, perpendiculairement au plan axial médian
M de l'ensemble, et il en est de méme de ses décrochements,
ou épaulements 25, ceux-ci s'étendant parallélement a ladite
face supérieure 20.

Dans la forme de réalisation représentée sur les figures
1-5 8,.1a platine de base 13 porte directement, par elle-méme,
sur sa face supérieure 20, un repére 27, et, par exemple, tel
que représenté, un repere numérique, ledit repére y étant par
exemple appliqué par impression.

Il peut s'agir également d'un repére en relief ou en
creux, ou encore d'un repére obtenu par surmoulage d'un film
pré-imprimé par exemple,

Parallélement au plan axial médian M de l'ensemble sont
prévus des moyens d'emboitement complémentaires, en creux
d'un premier cdté transversal de l'ensemble, en relief du
cdté transversal opposé de celui-ci.

Dans la forme de réalisation plus particuliérement re-
présentée sur les figures 1 a 8, ces moyens d'emboitement sont

constitués, d'une part, par deux logements cylindriques bor-

gnes 28G, qui, de contour circulaire dans cette forme de réa-

lisation, sont ménagés en creux sur la tranche transversale

24G de la platine de base 13, du cdté ou celle-ci est en
porte-a-faux, et qui sont chacun respectivement disposés de
part et d'autre dudit plan axial médian M, et, d'autre part,
deux pions 28D qui, complémentaires des logements 28G, et
disposés en correspondance avec ceux-ci parallélement au plan
axiél médian M, s'étendent en saillie sur la tranche trans- ‘
versale 24D opposée de ladite platine de base 13. i
En pratique, les logements 28G constituant ainsi les f
moyens d'emboitement en creux mis en oeuvre, et les pions 28D
correspondants, sont disposés au droit de la racine des jam-
bages 14,
I1 est ainsi tiré profit, pour l'implantation des loge-

ments 28G, de la surépaisseur due localement aux jambages 14
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par rapport i la platine de base 13, en sorte gue, les condi-
tions étant égales par ailleurs, une section transversale
maximale peut &tre donnée & ces logements 28G,

Cependant, pour la partie en porte-a-faux de la platine
de base 13, une surépaisseur correspondante est trouvée en
donnant, au droit des logements 28G, et concentriquement par
rapport a ceux-ci, un profil arrondi au décrochement 23 que
forme ladite platine de base 13 par rapport a la face trans-
versale 21G des jambages 14, des doigts 18 et des zones d'ap-
pui 16 3 aréte d'ancrage 19.

Dans la forme de réalisation représentée sur les figures
1.5 8, les arétes d'ancrage 19 des zones d'appui 16 sont di-
rectement issueé de la face interme 17 de la platine de base
13, et elles sont établies au voisinage de la racine des jam-
bages 14, au raccordement de ceux-ci avec ladite platine de
base 13.

Ainsi, par la sureépaisseur qu'elles apportent localement
a l'ensemble, les arétes d'ancrage 19 renforcent avantageuse-
ment ledit ensemble dans les zones de celui-ci plus particu-
lieérement destinées a travailler lorsqu'il est en prise avec
un cable 11, a savoir celles correspondant au raccordement
des jambages 14 avec la platine de base 13, et l'affaiblisse-
ment inévitablement.dﬁ par ailleurs aux logements 28G se
trouve ainsi au moins partiellement compensé.

Dans la forme de réalisation plus particuliérement re-
présentée sur les figures 1 a 8, et ainsi qu'il est mieux
visible a la figure 5, chaque aréte d'ancrage 19 se trouve
définie par l'intersection de deux portions de cylindre se
recoupant l'une l'autre suivant un diédre D voisin de 90°,
lesdites portions de cylindre pouvant avoir des rayons égaux,
ou, tel que représenté, des rayons différents, celle se si-
tuant du cdté du jambage 14 correspondant ayant alors un
rayon supérieure.

Les jambages 14 sont globalement cintrés, leurs faces
interne et exterme, qui sont sensiblement paralléles l'une a
l'autre, étant globalement érrondies, avec leur concavité

tournée vers l'intérieur.

C'est également de maniére arrondie que se raccordent 3
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ces jambages 14 les doigts 18 qui leur sont associés.

De préférence, et tel que représenté, pour ce raccorde-
ment, chaque jambage 14 présente, & son extrémité, un prolon-
gement épaissi 29, et le doigt 18 associé se raccorde a 1'ex-
trémité ainsi épaissie d'un tel jambage 14 par une zone de
moindre épaisseur 37, formant charniére, qui en constitue
donc en quelque sorte l'origine, et qui est décalée ou dépor-
tée 4 la fois vers l'intérieur, en direction de l'autre jam-
bage 14, et vers le haut, en direction de la platine de base
13, par rapport audit prolongement 29. ‘

I1 est en outre tiré profit du prolongement épaissi 29
que présentent ainsi les jambages 14 pour conférer la forme
d'un convergent largement arrondi & la fente d'engagement 15
que forment entre eux ces jambages 14.

De préférence, la face interne des doigts 18, c'est-a-
dire celle des faces de ceux-ci qui est tournée vers le jam-
bage 14 correspondant, est elle aussi globalement arrondie,
avec sa concavité tournée vers l'intérieur, comme les faces
interne et exterme dudit jambage 14.

De préférence, également, et tel que représenté, sur sa
face externe, c'est-a-dire sur celle de ses faces qui est
opposée au jambage 14 correspondant, chacun des doigts 18

comporte au moins un cran 30.

Pour la configuration de repos de l'ensemble, et tel que

représenté a la figure 2, les crans 30 que présentent ainsi
chacun respectivement les doigts 18, en correspondance 1l'un
avec l'autre, sont a distance l'un de l'autre. .

Ils définissent la largeur minimale de la fente d'enga-
gement 15 de l'ensemble,

Ayant la forme d'un convergent, celle-ci a en effet une
largeur qui va en décroissant de son extrémité d'entrée, qui
est son extrémité opposée a la platine de base 13, & son au-
tre extrémité, qui est celle définie par les crans 30 des
doigts 18.

Chacun de ces crans 30 se trouve ainsi défini, d'une
part par le flanc correspondant de la fente d'engagement 15,
dont la pente est relativement modérée, et d'autre part par

un flanc 31, qui, en décrochement par rapport au précédent,
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a une pente relativement plus raide,

Dans la forme de réalisation représentée, un tel flanc
31 est, pour la configuration de repos de l'ensemble, sensi-
blement perpendiculaire au plan axial médian M de celui-ci.

De plus, pour ladite configuration de repos, l'extrémité
32 de la face interne de chacun des doigts 18, c'est-a-dire
la partie de cette face intermne, qui, en direction de la pla-
tine de base 13, s'étend au-dela du flanc raide 31 du cran 30
correspondant, est sensiblement paralléle au plan axial médian
M de l'ensemble,

Enfin, la tranche d'extrémité 33 de chacun des doigts 18
est de préférence plane, tel que représenté, et, pour la con-
figuration de repos de l'ensemble, elle s'étend sensiblement
perpendiculairement au plan axial médian M de celui-ci.

Pour sa présentation, le dispositif de repérage 10 sui-
vant l'invention peut é&tre engagé sur un rail de support 34,
tel que schématisé en traits interrompus sur la figure 2.

Il peut s'y trouver isolément, ou en ligne avec d‘'autres
dispositifs de repérage 10 de mé&me type.

De préférence, dans ce but, la distance séparant l'un de
l'autre au repos les crans 30 de ses doigts 18 est la méme
pour tous.

La mise en place, sur un cadble 11, du dispositif de re-
pérage 10 suivant l'invention, peut se faire a la main.

Elle peut se faire également a l'aide d'un outil.

Par exemple, il peut s'agir d'un outil comportant, en
regard l'une de l'autre, et tournées l'une vers l1l'autre, deux
rainures, dans lesquelles un tel dispositif de repérage 10
est engagé par les extrémités latérales de sa platine de ba-
se 13, entre la face supérieure 20 de celle-ci et ses décro-
chements 25.

De préférence, dans ce cas, l'engagement du dispositif
de repérage 10 suivant l'invention sur un tel outil se fait
du cdté de la tranche transversale 24D de cette platiﬁe de
base 13 portant les pions d'emboitement 28D, les arrondis
prévus a cet effet aux angles correspondants de cette plati-
ne de base 13 étant de nature a faciliter un tel engagement.

En variante, l'outil éventuellement mis en oeuvre peut
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se réduire a une simple tige.

Dans ce cas, il peut é&tre prévu, pour l'engagement du
dispositif de repérage 10 suivant l'invention sur un tel ou-
til, une ouverture appropriée, de contour rectangulaire par
exemple, dans l'épaisseur méme de la platine de base 13, cet-
te ouverture s'étendant parallelement au plan axial médian M
de l'ensemble, symétriquement de part et d'autre de celui-ci,
tel que schématisé en traits interrompus 35 sur la figure 2.

La mise en place, sur un céble 11, du dispositif de re-
pérage 10 suivant 1l'invention peut se faire isolément, si un
seul repére 27 suffit a 1l'identification de ce cable 11.

Tel que représenté, et tel que mentionné ci-dessus, elle
peut se faire également en groupe, lorsque l'identification
du cédble 11 nécessite un repére plus complexe, convenablement
composé a l'aide de repéres 27,

Les divers dispositifs de repérage 10 mis alors en oeu—,‘
vre dans ce but sont de préférence solidarisés deux a deux
par emboitement de leurs pions 28D dans leurs logements 28G
respectifse.

D'un dispositif de repérage 10 a l'autre, ces disposi-
tifs de repérage 10 portent alors successivement 1l'un sur
l'autre par les tranches transversales 24D, 24G de leur pla-
tine de base 13.

Ces tranches 24D, 24G étant, en hauteur, dépourvues de
tout arrondi, les surfaces d'appui correspondantes sont avan-
tageusement maximales. )

De méme, les logements 28G étant dépourvus ‘de tout arron-~
di 3 leur ouverture, l'emprise des pions 28D dans ces loge-
ments 28G est avantageusement maximale, malgré les arrondis
que présentent de tels pions 28D a4 leur extrémité libre pour
en faciliter l'engagement dans de tels logements 28G.

Ainsi qu'on l'aura compris, outre la fonction d'assem-
blage qu'assurent ainsi les pions 28D et les logements 284G,
ils assurent également une fonction de détrompage, la compo-
sition du repére nécessaire a l'identification du cédble 11
se faisant nécessairement, gréce a eux, avec des repéres 27
disposés tous dans un méme sense.

L'engagement, sur le céble 11, du ou des dispositifs de
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repérage 10 se trouve facilité par la conicité, ou convergen-
ce, de la fente d'engagement 15 que présente a cet effet un
tel dispositif de repérage 10,

Cet engagement suppose bien entendu un écartement élas-
tique, vers l'extérieur, tant des doigts 18, que des jambages
14,

Au terme de cet engagement, aprés franchissement des
crans 30 des doigts 18, 1'ensemble se referme élastiquement
sur le cable 11, figure 7.

Ces doigts 18 portent alors sur le céble 11 par ll'lextré-
mité 32 de leur face interne, cependant que, le plus souvent,
et tel que représenté, leurs crans 30 restent alors a 1l'écart
d'un tel cable 11.

Prenant ainsi appui sur le cdble 11, les doigts 18 sol-
licitent élastiquement, en direction dudit cé&ble 11, suivant
la fléche F1l de la figure 7, l'ensemble du dispositif de re-
pérage 10 auquel ils appartiennent, et donc les zomes d'ap-
pui 16 3 aréte d'ancrage de celui-cio

Celles-ci viennent dés lors mordre dans l1l'enveloppe iso-
lante d'un tel cé&ble 11, ce qui assure le positionnement re-
cherché.

Du fait du nombre réduit d'arétes d'ancrage 19 mises en
oeuvre en pratique, la pression d'accrochage sur le céble 11
de chacune de ces arétes d'ancrage 19 est maximale, et son
encastrement dans la gaine isclante d'un tel cable 11 est de
ce fait relativement notable, suffisant, emn tout cas, pour
s'opposer, normalement,dans cette forme de réalisation, a
une quelconque rotation, vis~d-vis d'un tel céble 11, du dis-
positif de repérage 10 correspondant.

Mais, outre leurs fonctions de détrompage et de pré-
assemblage déja mentionnées ci-dessus, les pions 28D et loge-
ments 28G d'un tel dispositif de repérage 10 ont en outre
pour fonction, lorsque plusieurs dispositifs de repérage 10
sont mis en oeuvre en groupe sur un cable 11, de renfprcer,
d'un de ces dispositifs de repérage 10 a l'autre, la résis-
tance & une éventuelle rotation autour de ce céable 11, en
s'opposant a4 toute rotation relative de ces dispositifs de

repérage 10 les uns par rapport aux autres.
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Lorsque plusieurs dispositifs de repérage 10 sont mis
en oeuvre en groupe, ces pions 28D et logements 28G ont enco-
re pour fonction d'en améliorer la tenue d'ensemble sur le
cidble 11, par la rigidification relative qu'ils assurent d'un
de ces dispositifs de repérage 10 a un autre.

Du fait du décrochement 23 dii au porte-a~-faux de leur
platine de base 13, il subsiste, d'un des dispositifs de re-
pérage 10 ainsi mis en oeuvre i 1'autre, entre leurs jambages
respectifs 14, des fentes 38, figure 6, ces dispositifs de
repérage 10 n'étant au contact les uns des autres que par les
tranches transversales 24D, 24G de leur dite platine de base
13 ; ces dispositifs de repérage 10 sont ainsi mieux a méme
de suivre une éventuelle courbure du cadble 11, les pions 28D
et logements 28G assurant leur emboitement étant bien entendu
susceptibles d'un léger jeu a cet effet, malgré la rigidifi-
cation qu'ils assurent.

Ainsi qu'on le comprendra, le décrochement 23 confeére
par ailleurs a un dispositif de repérage 10 suivant 1l'inven-
tion un relief qui en facilite la manutention. ’

Enfin, pour une largeur donnée de platine de base 13,
nécessaire a la visibilité convenable du repére 27 porté par
celle-ci, il conduit avantageusement a une diminution de ma-
tiére pour un tel dispositif de repérage 10.

Ainsi qu'on le comprendra également, la planéité de la
platine de base 13 du dispositif de repérage 10 suivant 1'in-
vention facilite la lecture du repére 27 qu'elle porte.

Elle en facilite également l'impression.’

Du fait de 1'élasticité de ses jambages 14 et de celle
des doigts 18 associés a ceux-ci, le dispositif de repérage
10 suivant l'invention peut convenir & des cdbles 11 de dia-
métres différents.

Cette possibilité se trouve illustrée a la figure 7, sur
laquelle, pour un cdble 11, de diamétre moyen, représenté en

trait plein, on a schématisé, en 11 un caible. de diameétre

I’

inférieur, et en 11 un cdble de diamétre supérieur.

i1’
On a partielleﬁent schématisé, en traits interrompus,
sur la figure 7, en I la configuration de l'extrémité du

doigt 18 correspondant a un cable 11, et, en II, laAconfigu—
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ration des jambages 14 correspondant a4 un céable llII'

Plus le diamétre du cable 11 est petit, et plus l'appui
sur celui-ci des doigts 18 se fait par une portion d'un tel
doigt proche de sa tranche d'extrémité 33.

Inversement, plus le diamétre du cidble 11 est élevé, et
plus l'appui sur celui-ci des doigts 18 se fait par une por-
tion de ces doigts 18 proche de leurs crans 30.

A la limite, le cran 30 d'un doigt 18 peut participer a
l'appui d'un tel doigt 18 sur le cdble 11 enserré.

Quoi qu'il en soit, lorsque, pour un cdble de diamétre
relativement important, les doigts 18 se rapprochent, par dé-
formation élastique et pivotement autour de leur zone de moin-
dre épaisseur 37, des jambages 14 auxquels ils sont associés,
l'arrondi de leur face externe facilite un tel rapprochement,
puisqu'elle a une concavité orientée dans le méme sens que la
face interme d'un tel jambage 14,

Ainsi qu'on le mnotera, malgré la déformation élastique
dont ils sont également l'objet, les jambages 14 conservent
globalement une méme configuration a leur extrémité, du fait
de la rigidification qu'y apporte localement leur prolonge-
ment épaissi 29.

Si, tel que schématisé par la fléche F2 de la figure 8,
le dispositif de repérage 10 suivant 1l'invention est 1l'objet
d'une sollicitation d'arrachement par rapport au céble 11
gu'il enserre, il se déplace, de sa position initiale, sché-
matisée en traits interrompus sur la figure 8, 3 une position
pour laqguelle, tel que représenté en_ trait plein sur celle-
ci, le cran 30 de ses doigts 18 vient alors en toute certitu-
de porter, et mordre, sur l'enveloppe isolante d'un tel c&able
11, et ainsi s'opposer de maniére efficace 3 une telle solli-
citation d'arrachement.,

Dans la variante de réalisation illustrée par la figure
9, chaque zone d'appui 16 comporte un groupe d'arétes d'an-
crage 19 et celui-ci comporte lui-méme au moins deux arétes
d'ancrage 19,

De préférence, pour s'adapter & la courbure du cible 11
a enserrer, les arétes d'ancrage 19 d'un méme groupe ont des

hauteurs différentes l'une par rapport a l'autre, tel que
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représenté.

En outre, dans la forme de réalisation représentée, a
leur jonction de rebroussement, les jambages 14 et les doigts
18 se trouvent prolongés, en direction vers l'extérieur, non
plus par un simple prolongement épaissi, comme précédemment,
mais par un éperon 38, qui augmente la longueur de la fente
d'engagement 15 correspondante, et peut faciliter ainsi 1'en-
gagement de l'ensemble sur un céble 11.

Enfin, dans cette forme de réalisation, les décrochements
25 que forme, extérieurement, sur sa face inférieure, la pla-
tine de base 13, sont mis a profit pour l'encliquetage, sur
le dispositif de repérage 10 suivant l'invention, d'un capof
40 propre a protéger le repére 27 porté par une telle platine
de base 13, ledit capot 40 étant prévu i cet effet en matiére
translucide, ou présentant une ouverture de mature i laisser
libre 3 la vue le repére en question.

En variante, le capot 40 peut lui-m@me porter un tel re-
pere, dans le cas notamment ou la platine de base 13 sur la-
quelle il est rapporté emn est dépourvue.

Ainsi qu'on le comprendra, l'obliquité des tranches la-
térales 26 de la platine de base 13 facilite l'encliquetage
sur celle-ci d'un tel capot 40,

Par ailleurs, dans la forme de mise en oeuvre représen-
tée sur la figure 9, c'est par sa tranche d'extrémité 33 que’
chacun des doigts 18 prend appui sur le cable 11.

I1 va de soi qu'il peut en étre de méme pour la forme de
réalisation précédente.

Dans la variante de réalisation illustrée par la figure
10, un capot 40 est également prévu, mais, bar épaississement
approprié de la racine des jambages 14, il est fait en sorte
que son encliquetage se fasse & la faveur de rainures 41,qui
sont formées entre de tels jambages 14 et la platine de base
13, et a la constitution desquelles participent les décroche~
ments 25 de ladite platine de base 13. _

Tel que schématisé en traits interrompus sur cette figu-
re 10, lors de la déformation élastique des jambages 13, ces
rainures 41 se referment avantageusement au moins pour par-

tie sur les pieds 42 par lesquels le capot 40 est encliqueté
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sur le dispositif de repérage 10 concerné, ce qui assure le
verrouillage dudit capot 40 sur ce dernier.

Ainsi qu'on le notera, dans la forme de réalisation re-

présentée, la face supérieure 20 de la platine de base 13 est }
légérement bombée, tandis que le capot 40 correspondant est
plate.
Dans la variante de réalisation illustrée par la figure
11, les moyens d'emboitement portés par la platine de base 13,
au lieu d'avoir, comme précédemment, un contour circulaire,
ont transversalement un contour cruciforme, ainsi qu'il est
visible pour les pions 28D correspondants sur cette figure
11,
Mais, comme précédemment, il s'agit encore de moyens

d'emboitement qui ne sont susceptibles d'étre mis en oeuvre

gue par un engagement relatif effectué parallélement a 1l'axe

de l'ensemble, c'est-a-dire parallélement 3 1'axe de la bou-

cle ouverte que forme un tel ensemble.
Suivant la variante de réalisation illustrée a la figu- !
re 12, un tel engagement est également possible perpendicu-
lairement & un tel axe, les logements 28G débouchant a 1ltex-
té:ieg; sur la face supérieure 20 de la platine de base 13.
bans un tel cas, ils ont par exemple, en section trans-

versale, un profil en trou de serrure, tel que représente,

les pions 28D associés ayant bien entendu un profil complé-
mentairee.

D'une maniére plus générale, le profil transversal des
logements 28G doit alors présenter un col de largeur inférieu- |
re & celle de son débouché & 1l'extérieur sur la face supé-
rieure 20 de la platine de base 13.

Dans la variante de réalisation illustrée par la figure
13, les moyens d'emboitement complémentaires en creux et en
relief dont est équipé un dispositif de repérage 10 suivant
l'invention sont portés par des organes d'emboitement 44 qui,
distincts de la platine de base 13, se raccordent d'un seul
tenant a celle-ci.

I1 s'agit, de préférence, dl'organes d'emboitement 44 se
raccordant de manieére détachéble a la platine de base 13,

Dans la forme de réalisation représentée, il s'agit de
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cylindres qui se raccordent par une languette déchirable 45
a la platine de base 13, le long de chacun des bords latéraux
de la face supérieure 20 de celle-ci.

De tels organes d'emboitement peuvent avantageusement
constituer aussi par eux-mémes des organes de préhension.

En effet, et tel que schématisé en traits interrompus
sur la figure 13, 1l'outil 47 susceptible d'@tre mis en oeuvre
pour la mise en place, sur un cidble, du dispositif de repéra- _
ge 10 suivant l'invention, peut comporter, parallélement
l'une a 1l'autre, deux rainures 48, 3 concavité tournée vers
le bas, dans lesquelles peut s'engager, par ses organes d'em-
boitement 44, le dispositif de repérage 10.

Aprés la mise en place, sur un céble, du dispositif de
repérage 10 suivant l'invention, ces organes d'emboitement
44 peuvent, si désiré, &tre éliminés, par déchirement des
languettes 45 correspondantes.

En variante, ils peuvent &tre conservés.

Quoi qu'il en soit, les moyens d'emboitement complémen-
taires, en creux, et en relief, qu'ils portent a leurs extré-
mités, peuvent avoir en section transversale 1l'un quelcongque
des profils décrits ci-dessus ; dans la forme de réalisation
représentée, seuls les pioms 28D correspondants sont visibles,
et ils ont, en section transversale, un profil circulaire.

Dans la variante de réalisation illustrée par la figure
14, les zones d'appui 16 que comporte un dispositif de repé-
rage 10 suivant l'invention sont chacune respectivement por-
tées par une languette élastiquement déformable 50,

En pratique, une telle languette élastiquement déforma-
ble 50 est issue du jambage 14 correspondant, et s'étend sen-
siblement parallélement & la platine de base 13. |

Les languettes élastiquement déformables 50 que présen-
te ainsi le dispositif de repérage 10 suivant l'invention
définissent dés lors avec cette platine de base 13 un évide-
ment 35' de nature a en permettre 1l'engagement sur un outil
de mise en place présentant une tige de section complémentai-
re.

Dans la forme de réalisation représentée, chaque zone

d'appui 16 ainsi formée sur une languette élastiquement
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déformable 50 comporte une ar8&te d'ancrage 19, comme précé-
demment .

Suivant la forme de réalisation illustrée par la figure
15, qui convient au cas ou est recherchée la possibilité
d'une rotation contrdlée du dispositif de repérage 10 sur le
cdble sur lequel il est engagé, par exemple pour en ajuster
la position sur celui-ci, ou en faciliter la lecture, tout en
excluant la possibilité d'une rotation indésirable de ce dis-
positif de repérage sur ce cable, les zones d'appui 16 sont
dépourvues de toute aréte d'ancrage.

I1 s'agit donc de surfaces cylindriques globalement lis-
ses, qui, en continuité avec les faces internes des jambages
14, raccordent celles-ci, par exemple suivant une aréte 52,
tel que représenté, avec la face interme 17 de la platine de
base 13.

Pour le reste, cette forme de réalisation est globale-
ment semblable a celle décrite en détail en référence aux
figures 1 & 8, avec, notamment, un prolongement épaissi 29 a
1'extrémité des jambages 14 et un raccordement des doigts 18
a ces jambages 14 par ume zone de moindre épaisseur 37, et
sa mise en oeuvre, aussi bien que son mode d'intervention,
sont de méme type.

Outre l'absence d'aréte d'ancrage, elle présente cepen-
dant vis-a-vis de cette derniére les différences mineures

suivantes : il est prévu un congé de raccordement arrondi

entre les tranches latérales 26 de la platine de base 13 et
la face supérieure 20 de celle-ci, et, la hauteur de cette
platine de base 13 étant choisie suffisante, le décrochement
23 que forme sur sa face inférieure le porte-a~faux de cette ‘
platine de base 13 est plan, perpendiculairement au plan ;
axial médian M de l'ensemble.

Dans ce qui précéde, il a été supposé que les doigts 18
associés aux jambages 14 sont non seulement dfun seul tenant
avec ceux-ci, mais encore qu'ils sont en une matieére identi-
que & celle qui constitue ces jambages 1k,

En variante, figure 16, ils peuvent &tre constitués en
une matiére différente, mieux appropriée a 1l'élasticité qui

doit étre la leur,
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Dans tous les cas, le dispositif de repérage 10 suivant
l'invention est avantageusement réalisé par moulage, un tel
moulage n'impligquant gue la mise en oceuvre d'une seule et mé-
me matieére synthétique pour les formes de réalisation des
figures 1 a 15, tandis que, suivant des modalités connues en
la matiére, il implique, pour la forme de réalisation de la
figure 16, la mise en oeuvre simultanée de deux matiéres
synthétiques différentes.,

La présente invention ne se limite d'ailleurs pas aux
formes de réalisation représentées, mais englobe toute varian-

te d'exécution et de combinaison de celles-cio
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REVENDICATIONS

1. Dispositif de repérage pour cible, du genre compor-
tant, issus d'un seul tenant df'une platine de base (13) com-
mune, deux jambages élastiquement déformables (14) par les-
quels il est apte & emserrer emn boucle ouverte un quelcongue
cdble, caractérisé en ce que, en combinaison, d'une part, du
cdté de la face interme de ladite platine de base (13), il
est prévu au moins une zome d'appui (16), et, d'autre part;
chacun desdits jambages (14) présente, en rebroussement vers
l1t'intérieur, en direction de ladite platine de base (13) un
doigt élastiquement déformable (18) par lequel il est apte a
prendre appui sur un tel cadble et a solliciter ainsi en di-

rection de celui-ci ladite zomne d'appui (16).

2, Dispositif de repérage suivant la revendication 1,
caractérisé en ce que deux zones d'appui (16) sont prévues,
disposées chacune respectivement de part et d'autre du plan

axial médian (M) de l'ensemble.

3. Dispositif de repérage suivant 1l'une quelconque des
revendications 1, 2, caractérisé en ce que chaque jambage

(14) présente, a4 son extrémité, un prolongement épaissi (29).

L, Dispositif de repérage suivant l'une quelconque des
revendications 1 & 3, caractérisé en ce que le doigt (18)
associé a un jambage (14) se raccorde a llextrémité de celui-

ci par une zone de moindre épaisseur (37).

5. Dispositif de repérage suivant la revendication &,
caractérisé en ce que ladite zone de moindre épaisseur (37)
est décalée, a la fois vers l'intérieur, em direction de
l'autre jambage (14), et vers le haut, en direction de 1la

platine de base (13).

6. Dispositif de repérage suivant 1'une guelconque des
revendications 1 4 5, caractérisé em ce que la fente d'enga-
gement (15) que forment entre eux les jambages (14) a 1la

forme d'un convergent largement arrondi.
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7. Dispositif de repérage suivant l'une quelconque des
revendications 1 a 6, caractérisé en ce que sur sa face ex-
terne, c'est-a~dire sur celle de ses faces qui est opposée
au jambage (14) correspondant, le doigt (18) associé a un tel

jambage (14) comporte au moins un cran (30).

8. Dispositif de repérage suivant la revendication 7,
caractérisé en ce que, ledit cran (30) a un profil dissymé-
trique, et, pour la configuration de repos de l'ensemble,
1l'un de ses flancs est sensiblement perpendiculaire au plan

axial médian (M) de l'ensemble.

9., Dispositif de repérage suivant 1'une qﬁelconque des
revendications 1 & 8, caractérisé en ce que la face interne
des doigts (18) associés aux jambages (14), c'est-a-dire cel-
le de leurs faces qui est tournée vers un tel jambage (14),
est arrondie, avec sa concavité tournée vers l'intérieur de

l1'ensemble.

10. Dispositif de repérage suivant 1'une quelconque des
revendications 1 & 9, dans lequel, extérieurement, la plati-
ne de base (13) déborde latéralement des jambages (14), de
part et d'autre du plan axial médian (M) de 1'ensemble, ca-
ractérisé en ce que les tranches correspondantes (26) de la
dite platine de base sont obliques vis-a-vis dudit blén axial
médian (M), en convergeant l'une vers l'autre en s'éloignant
de la platine de base (13).‘ ‘

11. Dispositif de repérage suivant l'une quelconque des
revendications 1 a 10, caractérisé en ce que, parallélement
a l'axe de l'ensemble, la platine de base (13) s'étend en
porte-a-faux par rapport aux jambages (14), d'un cb6té au

moins de ceux-cie

12, Dispositif de repérage suivant la revendication 11,
dans lequel, sur les tranches transversales (24D,24G) de 1la
platine de base (13) perpendiculaires au plan axial médian

(M) de l'ensemble, et parallélement audit plah axial médian
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(M) sont prévus des moyens d'emboitement complémentaires (28D,

28G), en relief pour l'une desdites tranches, en creux pour
l'autre de celles-ci, caractérisé en ce gque ceux (28G) des
dits moyens d'emboitement qui sont en creux sont du cdté ou

la platine de base (13) est en porte-a-faux.

13. Dispositif de repérage suivant la revendication 12,
caractérisé en ce que lesdits moyens d'emboitement en creux

(28G) sont disposés au droit de la racine des jambages (14).

14, Dispositif de repérage suivant 1'une quelconque des
revendications 1 a 11, dans lequel, parallélement au plan
axial médian (M) de l'ensemble, sont prévus des moyens d'em-
boitement complémentaires (28D,28G), en relief d'un premier
c6té dudit plan, en creux du cdté opposé de celui-ci, carac-
térisé en ce que lesdits moyens d'emboitement (28D,28G) sont
portés par des organes d'emboitement (44), qui, distincts de
la platine de base (13), se raccordent d'un seul tenant a

celle-cie

15. Dispositif de repérage suivant la revendication 14,
caractérisé en ce que lesdits organes d'emboitement (44) se

raccordent de maniere détachable a la platine de base (13).

16. Dispositif de repérage suivant 1'une quelconque des
revendications 14, 15, caractérisé en ce que lesdits organes
d'emboitement (44) constituent aussi des organes de préhen-

SioONe

17. Dispositif de repérage suivant l'une quelconque des
revendications 1 4 16, caractérisé en ce que l'une au moins

des zones d'appui (16) comporte une aré&te d'ancrage (19).

18. Dispositif de repérage suivant la revendication 17,
caractérisé en ce que l'une au moins des zones d'appui (16)

comporte un groupe d'arétes d'ancrage (19) avec au moins deux
arétes d'ancrage (19).
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19, Dispositif de repérage suivant la revendication 18,

caractérisé en ce que, deux au moins des ardtes d'ancrage(19)

d'un mé@me groupe ont des hauteurs différentes, 1l'une par rap-

port a l'autre.

20. Dispositif de repérage suivant 1'une quelconque des
revendications 17 & 19, caractérisé en ce que les arétes
d'ancrage (19) sont établies au voisinage de la racine des
jambages (14%), au raccordement de ceux-ci avec la platine de
base (13).

21+ Dispositif de repérage suivant l'une quelconque des
revendications 1 a4 20, caractérisé en ce que l'une au moins
des ardtes d'ancrage (19) est directement issue de la face

interne de la platine de base (13).

22, Dispositif de repérage suivant 1l'une quelconque des
revendications 1 a 20, caractérisé en ce que l'une au moins

des zones d'appui (16) est portée par une languette élas-
tiquement déformable (50).

23, Dispositif de repérage suivant la revendication 22,
caractérisé en ce que ladite languctte élastiquement déforma-

ble (50) est issue d'un des jambages (14).,

24k, Dispositif de repérage suivant la revendication 23,
caractérisé en ce que ladite languette élastiquement déforma-

ble (50) s'étend parallélement & la platine de base (13).

25. Dispositif de repérage suivant l'une quelcongque des
revendications 1 & 16, caractérisé en ce que l'une au moins

des zones d'appui (16) est globalement lisse.

26, Dispositif de repérage suivant la revendication 25,
caractérisé en ce que cette zone d'appui (16) se raccorde
suivant une aréte (52) & la face interme (17) de la platine
de base (13).
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