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@ Fordereinrichtung fiir Gussstiicke in Gussputzanlagen.

@ Bei einer Fordereinrichtung fiir Gu3stiicke in GuRputzan-
lagen sind zangenartige GuBstiickhalter (3) vorgesehen, die
um eine horizontale oder leicht geneigt Achse rotieren und
zwei Greiferteile (4, 5) aufweisen, von denen das obere (5) als
Spannglied zum Einspannen der GuBstlicke dient, wihrend
das untere feststehende Greiferteil (4) zwei oder mehr
Auflager (29-32) fiir das Gufstiick aufweist, das zur
Steigerung der Putzwirkung eine Taumelbewegung durch-
fahrt, indem die Auflager (29-32) unter einem Winkel zu der
Rotationsachse und im wesentlichen zu beiden Seiten dersel-
ben angeordnet sind und das Guf3stiick in einer entsprechen-
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den Winkellage zur Rotationsachse aufnehmen, Das obere
Greiferteil (5) kann ein oder mehr pendeind aufgehéngte Bal-
ken (22) aufweisen, {iber die in der Spannsteliung die Spannk-
-raft auf das GuRstiick Gberiragen wird. Sofern der zangenar-
tige GuBstiickhalter (3} nicht nur eine Transport- und
Rotationsbewegung ausfiithrt, sondern ihm auch eine Riittel-
bewegung Gber einen Rollenbock mit Rattler mitgeteilt wer-
den soll, weist der zangenartige GuRstiickhalter (3) einen zu
dessen Rotationsachse drehsymmetrischen Laufring {35) auf,
mittels dessen er sich wéhrend der Rotationsbewegung auf
dem Rollenbock der Riitteleinrichtung abwalzt.
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Férdereinrichtung fur GuBsticke in GuBputzanlagen

Die Erfindung betrifft eine Foérdereinrichtung fur GuBstlicke in GuB-
putzaniagen mit wenigstens einem um eine horizontale oder leicht

geneigte Achse rotierenden zangenartigen CuBstlckhalter mit zwei

1584

Greiferteilen, von denen das untere zur Auflagerung wenigstens eines

GuBstlcks, das obere als Spannglied zum Einspannen desselben dient.

Fordereinrichtungen mit solchen zangenartigen GuBstiickhalitern sind

bekannt (z.B. DE-PS 25 10 827, DE-0OS 26 13 717). Sie dienen vor

allem zum Putzen von einzelnen groBen GuBsticken, wie Motarblécke

od. dgl., die eine Vielzahl von Ausnehmungen, Hohlrdumen, Nischen

etc. aufweisen und infolgedessen von allen Seiten und unter mehreren
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Winkeln gestrahlt werden missen, um die Formsandreste wirksam zu
lockern und zu entfernen. Solche GuBistiicke werden deshalb nicht nur
in einer einzigen Bewegungsrichtung durch eine GuBputzanlage bewegt,
sondern durch zusétzliches Drehen der GuBstiickhalter den Putzstrahlen
intensiv ausgesetzt. Zugleich sorgt die Drehbewegung daflr, daB ge-
lockerter Formsand abfallen kann und noch unbearbeitete Stellen dem
Putzstrahl ausgesetzt werden kdnnen. Auch wird hierdurch sicherge-
stellt, daB sich Strahlmittel nicht in Nischen, Hohlréumen etc. ab-

lagern kann.

Dennoch ist der Wirkungsgrad solcher Putzanlagen bei GuBstlicken mit
tiefen Hohlrdumen und verwickelter Formgebung unzureichend, so daB
entweder eine sehr lange Putzdauer in Kauf genommen oder aber nach

dem maschinellen Strahlen noch manuelle Nacharbeiten durchgefUhrt

e —

5\
\

Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, eine Férdereinrichtung des
zuver geschilderten Aufbaus dahingehend weiterzuentwickeln, da8 auch
GuBsticke mit tiefen Hohlrdumen und komplizierter Formgebung wirk-
sam und in vertretbar kurzer Zeit gestrahlt werden kdnnen, ohne daB

rmanuelle Nacharbeiten erforderiich sind.

Ausgehend von der zuvor geschilderten Fordereinrichtung wird die
Erfindungsaufgabe dadurch gelSst, da8 das untere Greiferteil zwel
oder mehr Auflager fir wenigstens ein GuBstick aufweist und die
Auflager des GuBstlicks in einer Winkellage zur Rotationsachse

aufnehmen.
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Wéhrend bei den bekannten Einrichtungen die GuBstiicke in Richtung
einer ihrer Achsen, zumeist der Lingsachse ausgerichtet und in

dieser Lage von dem zangenartigen GuBstlickhalter ergriffen werden,
werden sie bei der erfindungsgemaé&Ben Ausbildung in einer Schrag-
lage zur Rotationsachse aufgenom;'nen, so daB sie bei Umlauf des
zangenartigen GuBstlickhalters eine Art Taumelbewegung durchflhren
und infolgedessen unter standig wechselnden Winkeln dem Putzstrahl
ausgesetzt werden. Die Auflager kdnnen punktférmig, linienférmig
oder vorzugseise leistenférmig ausgebildet sein. Durch die Schréélage
ergibt sich der weitere Vorteil; daB von einem Gufistickhalter zugleich
zwei gréBere GuBstlicke aufgenommen werden kdnnen, indem sie mit
ihren Léngsachsen in paralleler Schréglage angeordnet werden. Gegen-
Uber herkbmmlichen Anlagen, bei denen das GuBstick in Richtung
seiner Léngsachse aufgenommen wird, lassen sich also bei annghernd

gleicher Ausladung des zangenartigen GuBstlckhalters zwei GuBstiicke

© zugleich strahlen. GemaB einem AusflUhrungsbeispiel 148t sich dies

dadurch erreichen, daB das untere Greiferteil wenigstens zwei weitere,
vorzugsweise leistenférmige Auflager aufweist, die unter dem gleichen
Winkel und mit etwa gleichem Abstand voneinander wie die beiden
ersten, vorzugsweise ebenfalls leistenférmigen Auflager zu beiden
Seiten der Rotationsachse angeordnet, jedoch mit Abstand zum freien
Ende des Greiferteils hin versetzt sind. Die GuBsticke werden also in
paralleler Lage zueinander und in gleicher Schraglage zur Rotations-

achse aufgenommen.

Die vorgenannte AusfUhrungsform gibt die Méglichkeit, daB das auf
einer Seite der Rotationsachse angeordnete eine Auflager des ersten
Auflagerpaars mit dem auf der anderen Seite der Rotationsachse ange-
ordneten Auflager des anderen Auflagerpaars einstlickig ist. Damit ge-

staltet sich die Ausbildung der Aufiager und des unteren Greiferteils

besonders einfach.
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Gemé&B einem weiteren Merkmal der Erfindung weist das obere Greifer-

teil wenigstens einen pendelnd aufgehéngten Balken auf, Uber den in

der Spannstellung des GuBstlckhalters die Spannkraft auf das GuBstiick
Ubertragen wird. Vorzugsweise verléuﬁ der Balken gegenUber der Rotations-
achse unter einem Winkel, der etwa dem Anstellwinkel der Auflager am
unteren Greiferteil gegenlber der Rotationsachse entspricht. Ferner ist der

Balken mit Vorteil etwa zwischen je zwei Auflagern angeordnet.

Mit dieser erfindungsgem&Ben Ausbildung ist unabhangig von der Ge-
staitung der oberen Kontur des GuBsticks sichergestellt, daB es an
wenigstens zwei voneinander entfermnten Punkten von dem Balken ergriffen
und zwischen dem oberen und unteren Greiferteil eingespannt wird. Durch
die Anordnung des pendelind aufgehingten Balkens zwischen den beiden
unteren Auflagern ist weiterhin eine Art Dreipunkt-Fixierung des GuB- —

stlcks gewédhrleistet.

Weist das untere Greiferteil zwei Auflagerpaare fUr zwei CuBstlicke auf,
so ist vorteilhafterweise jedem Auflagerpaar am unteren CGreiferteil ein
pendelnd aufgehéngter Balken am oberen Greiferteil zugeordnet, so daf
die vorgenannten Vorteile fir jedes GuBstick erhalten bleiben. Diese Aus-
fUhrungsform ist jedoch vorzugsweise noch dahingehend abgewandelt; daB
die beiden Balken an den Enden eines gemeinsamen Balkens pendelnd
aufgehéngt sind, der seinerseits am oberen Greiferteil pendeind aufge-
haéngt ist. Damit wird beispielsweise bei einer Schwenkbewegung des
oberen Greiferteils sichergestelit, daB unabhéngig von dessen Winkelposi-
tion in  der Spannlage beide GuBstiicke sicher ergriffen werden. Auch
k&nnen durch diese Ausbildung Hoéhernunterschiede zwischen beiden GuB-
sticken ohne jegliche Beeintféchtingng der Spannkraft ausgeglichen werden.
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In bevorzugter Ausfihrung sind die Auflager und/oder die Balken an
ihren dem GuBstlick anliegenden Seiten kammartig ausgebildet, wo-

bei die dadurch gebildeten Zinken mit Vorteil in stumpfen Schneiden

auslaufen.

Durch diese Ausbildung wird die von den Auflagern gegeniiber dem
Putzstrahl abgedeckte Flache am GuBstiick auf ein geringstm&gliches
MaB beschrénkt, so daB der Putzstrahl das GuBstiick auf seiner ge-
samten AuBenflache anndhernd ungehindert trifft. Ferner éorgt diese
Ausbildung daflr, daB gelockerter Formsand und gepbrauchtes Strahi-

mittel ungehindert abfallen kénnen.

Wird bei GuBputzaniagen auBer den Strahleinrichtungen auch eine
Ritteleinrichtung eingesetzt, um den Putzvorgang zu beschleunigen
oder aber gelockerten Formsand und Strahimittel, das in tiefen Hohl-
rdumen sitzt, besser entleeren zu kdnnen, ist erfindungsgeméas vorge-
sehen, daB die Ritteleinrichtung einen Rollenbock oder eine CGleitfléache
und der zangenartige GuBstiickhalter eine Laufflache aufweisen, mittels
der er sich wéhrend der Rotationsbewegung auf dem Rollenbock oder
der Gleitflache abwalzt.

Durch die Rotation des zangenartigen GuBstlckhalters und das gleich-
zeitige Ritteln werden sé&mtliche Hohlrdume und Nischen unabhangig
von ihrer Lage und Ausrichtung wirkungsvol! I von gelockertem Formsand

und eingelagertem Strahlmittel gereinigt.

Die Laufflache kann beispielsweise als zur Rotationsbewegung des
zangenartigen GuBstilickhalters drehsymmetrischer Laufring ausgebildet
sein, der die Greiferteile des GuBstuckhalters mit Abstand umgibt und

Uber Streben an der Tragkonstruktion des GuBstickhalters abgestitzi ist.
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Statt dessen oder zusétzlich kann der Laufring auch Uber Streben am
unteren Greiferteil befestigt sein. Der Durchmesser des Laufrings muB
- je nach dem Ort seiner Anbringung - so bemessen sein, daB er
ausreichend Platz 188t fir die dort vorhandene Offnrungsweite des
zangenartigen GuBstickhalters.

GemaB einem weiteren Ausflhrungsbeispiel sind das untere Greiferteil,
das im al Igemeinen fest steht, und die Streben des Laufrings an einer
gemeinsamen Tragplatte befestigt, dre unter Zwischenschaltung von
Schwingungsdémpfern mit der Tragkonstruktion des Zangenhalters ver-
bunden sind. Dadurch =sind die di e Haltefunktion auslbenden und die
Ruttelbewegung Ubertragenden Teile des GuBstickhalters gegeniber der

Tragkonstruktion mit der Betatigungseinrichtung und dem Drehantrieb

des GuBistlickhalters schwingungstechnisch isoliert.

Dem gleichen Zweck dient die weitere MaBnahme, daf die Pendellager
der Balken bzw. des gemeinsamen Balkens gegeniber dem oberen

Greiferteil, das Im allgemeinen die Gffnungsbewegung des zangenartigen
CGuBstickhalters durchflhrt, schwingungsgedampft sind.

Weitere Einzelheiten und Vorteile der Erfindung ergeben sich aus der
nachfolgenden Beschreibung e iner in der Zeichnung dargesteilten bevor-
zugten AusfUhrungsform. In der Zelchnung zeigen:

Figur 1 einen schematischen Schnitt durch eine GuBputz-
anlage mit karussellartigem GuBstlickumlauf;

Figur 2 eine schematische Draufsicht auf den Innenraum der
Putzkabine;
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Figur 3 eine Seitenansicht auf den zangenartigen GuBstlck-
halter;

Figur 4 eine Draufsicht auf den GuBstlickhalter gemaB Figur 1
und

Figur 5 eine Draufsicht 8hnlich gemas Figur 4 auf das untere

Greiferteil des zangenartigen GuBstlckhalters.

Die GuBputzanlage gem&aB Fig. 1 und 2 weist eine kreisringférmig ge-
schlossene Putzkabine 1 auf, innerhalb der ein um eine vertikale Achse
umlaufender Drehantrieb in Form eines Karussells 2 angeordnet ist. Das
Karussell dient zum Umlauf mehrerer zangenartiger GuB3stickhalter 3,
die aus einem feststehenden unteren Greiferteil 4 und einem beweglichen
oberen Greiferteil 5 gebildet sind. Ferner weist jeder GuBstuckhalter
einen innerhalb des Karussells liegenden Spannantrieb 6 flr das obere
Greiferteil 5 und einen Rotationsantrieb 7 auf, mittels der der zangen-
artige GuBstlickhalter um eine horizontale Achse umlaufend angetrieben

wird.

Die Putzkabine 1 weist mehrere Kammermn bzw. Stationen auf, die.in
Fig. 2 naher erkennbar sind. Die erste Station 8 ist als Beladestation
ausgebildet, wo die zu putzenden GuBstlicke zugefihrt und in einen

in Bereitschaftstellung befindlichen Zangenhalter eingeflhrt werden.
Die nachste Station 9 dient beispielsweise als Schleuse und schirmt
die folgenden Strahlstationen 10 gegenlber der Umgebung ab. Auf die
letzte Strahlstation 10 folgen nacheinander zwei Stationen 11, in
denen das noch im GuBstiick befindliche und vor allem in Hohlrdumen

abgelagerte Strahlmittel entleert wird. Dabei ist die letzte Station 11
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wiederum als Schleuse ausgebildet. Dieser folgt dann - neben der Be-

ladestation 8 liegend - eine Station 12 zum Entladen der GuBsticke.

im Bereich der Strahlistationen 10 s‘ind in der Decke der Putzkabine 1
Schleuderréder 13 angeordnet, denen das Strahlimittel Uber einen Ver-
teiler 14 zugeflhrt wird. Das gebrauchte Strahlmittel verlaBt die Putz-
kabine 1 an deren Unterseite und gelangt Gber Forderer 15 und Siebein-
richtungen, die den Formsand vom Strahimittel trennen, Uber einen

Elevator 16 wieder zum Verteiler 14.

In den Entleerstationen 11 der Putzkabine 1 k&nnen gegebenenfalls
Rdtteleinrichtungen angeordnet sein, die mit einem Rollenbock ver-
sehen sind, auf denen die rotierenden, zangenartigen GuBstiickhalter 3
aufliegen und sich wahrend ihrer Rotationsbewegung abwélzen. - - - -——
)\
In den Fig. 3 bis 5 sindrdie zangenartigen GuBstlckhalter néher darge-
stellt. Jeder GuBstlckhalter weist, wie bereits angedeutet, ein unteres
feststehendes Greiferteil 4 und ein die Spannbewegung durchfthrendes
oberes Greiferteil 5 auf. Sie sitzen an einer geh&useartigen Tragkon-
struktion 17, die von einer durch die Wandung der Putzkabine 1 gefihrten
Welle 18 angetrieben ist. An der DurchfGhrung der Welle 18 durch die
Wandung der Putzkabine 1 ist eine Labyrinthdichtung 19 angeordnet, die
den Durchtritt von Strahimittel verhindert. Durch die hohl ausgebildete
Antriebswelle 18 ist ein nicht ndher gezeigter Antrieb zum Betétigen des
oberen Greiferteils 5 gefUhrt. Das obere Greiferteil 5 weist im wesentlichen
zwei nebeneinander liegende Stangen 20 auf (Fig. 4), die am vorderen
Ende Uber ein Querstick 21 miteinander verbunden sind und an ihrem
antriebsseitigen Ende Uber eine Schwenkachse 40 im Geh&use 17 ge-
lagert sind. D as obere Greiferteil 5 kann also um einen bestimmten

Winkel aus der in Fig. 3 gezeigten horizontalen Lage nach oben bzw.
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unten bewegt werden, wobei die obere Stellung zum Einflhren des
GuBstucks in den zangenartigen Halter dient. Aus dieser Position

fUhrt dann das obere Greiferteil 5 seine Spannbewegung gegen das

GuBstlck aus.

Beim gezeigten Ausfihrungsbeispiel weist das obere Greiferteil 5

zwei hintereinander angeordnete Spannbalken 22 auf, die in Lagern 24
an Laschen 23 pendelnd aufgehangt sind. Die Laschen 23 wiederum sind
an je einem Arm 25 eines Balkens befestigt, der seinerseits am Quer-
stlick 21 des oberen Greiferteils 5 pendelnd aufgehangt ist. Das

lager 26 dieses gemeinsamen Balkens 25 ist, wie Fig. 4 schematisch
zeigt, mit einem Schwingungsdémpfer ausgestattet. Die beiden Balken
22 weisen, wie Fig. 3 erkennen l&aBt, an ihrer dem unteren Greiferteil zuge-
kehrten Seite ein kammartiges, gegebenenfalls abgestuftes Profil auf.
Wahrend die Achsen der Lager 24 der Spannbalken 22 schrég zu\r Rota-
tionsachse des GuBstlckhalters angeordnet sind, verléuft die Lager-

achse des gemeinsamen Balkens 25 senkrecht zu dieser.

D as untere feststehende GreAiferteil 4 besteht aus zwei hochkant gestellten
Flacheisen 27, die parallel zueinander verlaufen und mit zunéchst gleichem
Abstand zu beiden Seiten der Rotationsachse des GuBstlickhalters ange-
ordnet sind. An ihrem vorderen Ende 28 sind die Leisten nach einer Seite,

jedoch weiterhin in Parallellage zueinander, abgewinkelt.

Auf den hochkant gesteliten Leisten 27 sind zwei hintere Auflager 29, 30
unter einem Winkel zur Rotationsachse befestigt. Mit Abstand davor und
unter gleicher winkliger Anstellung gegeﬁﬁber der Rotationsachse sind

im voraeren Bereich des unteren Greiferteils 4 zwei weitere Auflager 31, 32
mit Abstand voneinander angeordnet. Die Anordnung ist dabei so ge-
troffen, daB das eine Auflagér 30 des hinteren Auflagerpaars mit dem

auf der gegenlber liegenden Seite der Rotationsachse angeordneten

Auflager 31 des anderen Auflagerpaars einstickig ist.

- 10 -
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Die Auflager 29, 30, 31 und 32 sind, wie insbesondere Fig. 3 zeigt,
kammartig ausgebildet, wobei die nach oben stehenden Zinken 33 in
stumpfen Schneiden 34 auslaufen. Die am oberen Greiferteil 5 ange-
ordneten Einzelbalken 22 sind jeweils zwischen den Auflagermn 29, 30
bzw. 31, 32 am unteren Greiferteil angeordnet und yerlaufen, wie Fig. 4
2eigt, unter dem gleichen Winkel gegenlber der Rotationsachse des

zangenartigen GuBstickhalters.

Sofern, wie mit Bezug auf Fig. 2 angedeutet, im Bereich der Entleer-
stationen 11 eine Ritteleinrichtung mit Rollenbock vorgesehen ist, weist
der zangenartige GuBstlckhalter eine den Rollen anliegende Laufflédche auf,
mittels der er sich wéhrend der Rotationsbewegung des Gu3stickhalters auf
den Rollen abwalzt. Beim gezeigten Ausflhrungsbeispie!l ist die Laufflache
von einem kreisférmigen Laufring 35 gebildet, der Uber Streben 36 am Ge-
h&use 17 bzw. Uber Streben 37 am unteren Greiferteil abgestitzt ist. D.P;-
Durchmesser des Laufr‘ings 35 ist dabei so bemessen, daB die Greiferteile
ungehindert ihre Offnungsbewegung durchfliihren kénnen. Die Streben 36
sind bei diesem AusfUhrungsbeispiel ebenso wie die hochkant gesteliten

Leisten 27 des unteren Greiferteils 4 an einer Tragplatte 38 befestigt, die

ihrerseits Uber Schwingungsdé&mpfer 39 mit dem Gehéuse 17 verbunden ist.
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Patentanspritche

1. Fordereinrichtung fir GuBstlicke in GuBputzaniagen mit wenig-
stens einem um eine horizonta\le oder leicht geneigte Achse
rotierendén zangenartigen GuBstlickhalter mit zwei Greiferteilen,
von denen das unteré zur Auflagerung wenigstens eines GuBstlcks,
das obere als Spannglied zum Einspannen desselben dient,
dadurch gekennzeichnet,
daB das untere Greiferteil (4) zwei oder mehr Auflager (29, 30)
fur wenigstens ein GuBstlck aufweist und die Aufiager das GuB-

stlck in einer Winkellage zur Rotationsachse aufnehmen.

2. Férdereinrichtung nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, daB
die Auflager (29, 30) leistenférmig ausgebildet und wenigstens
je ein Auflager zu jeder Seite der Rotationsachse und winklig

zu dieser angeordnet sind.
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Férdereinrichtung nach Anspruch 1 oder 2, dadurch gekennzeichnet,
daB das untere Greiferteil (4) wenigstens zwei weitere leistenférmi-
ge Auflager (31, 32) aufweist, die unter dem gleichen Winkel und
mit etwa gleichem Abstand voneinander wie die beiden ersten
Auflager (29, 30) angeordnet, jedoch mit Abstand von diesen

zumn freien Ende des Creiferteils (4) hin versetzt sind.

Férdereinrichtung nach Anspruch 1bis 3 , dadurch gekennzeichnet,
daB das auf einer Seite der Rotationsachse angeordnete eine Auf-
lager (30) des ersten Auflagerpaars (29, 30) mit dem auf der
anderen Seite der Rotationsachse angeordneten Auflager (31) des
anderen Auflagerpaars (31, 32) einstlickig ist.

Férdereinrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 4, dadurch ge-
kennzeichnet, daB das obere Greiferteil (5) wénigstens einen
pendelnd aufgehéngten Balken (22) aufweist, Uber den in der
Spannstellung des GuBstiickhalters (3) die Spannkraft auf das
CuBstlck Ubertragen wird.

Fordereinrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 5, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der Balken (22) gegeniber der Rotationsachse
unter einem Winkel verlauft, der etwa dem Anstellwinkel der
Auflager (29 - 32) am unteren Greiferteil (4) gegenlber der

Rotationsachse entspricht.

Férdereinrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 6, dadurch ge-
kennzeichnet, daB der Balken (22) etwa zwischen je zwei Auf-
lagern (29, 30 bzw. 31, 32) angeordnet ist.
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Fordereinrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 7, dadurch
gekennzeidnet, daB jedem Auflagerpaar (29, 30 bzw. 31, 32)
am unteren Greiferteil (4) ein pendeind aufgehangter Balken (22)

am oberen Greiferteil (5) zugeordnet ist.

Fordereinrichtung nach Anspruch 8, dadurch gekennzeichnet, daB
die beiden Balken (22) an den Enden eines gemeinsamen Balkens
(25) pendelnd aufgehangt sind, der seinerseits amtoberen CGreifer-

teil (5) pendelnd aufgehiéngt ist.

Férdereinrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 9, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Auflager (29 - 32) und/oder die Balken (22)
an ihren dem GuBstlick anliegenden Seiten kammartig ausgebildet

sind.

Foérdereinrichtung nach Anspruch10, dadurch gekennzeichnet, da3
die kammartig ausgebildeten Auflager (29 - 32) und/oder Balken
(22) in stumpfen Schneiden (34) auslaufende Zinken (33) auf-

weisen.

Fordereinrichtung insbesondere nach einem der Ansprﬁche 1 bis 11

fur GuBputzanlagen, die auBer Strahleinrichtungen auch wenigstens
eine Ritteleinrichtung aufweisen, dadurch gekennzeichnet, daB die
Ritteleinrichtung einen Rollenbock und der zangenartige GuB3stlick-
halter (3) eine Laufflache (35) aufweisen, mittels der er sich

wahrend der Rotationsbewegung auf dem Rollenbock abwalzt.

Férdereinrichtung nach Anspruch 12, dadurch gekennzeichnet, daf3
die Lauffléche als zur Rotationsbewegung des zangenartigen GuB-

stickhalters (3) drehsymmetrischer Laufring (35) ausgebildet ist.
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Férdereinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 13, dadurch
gekennzeichnet, daB der Laufring (35) die Greiferteile (4, 5)
des GuBstiickhalters (3) mit Abstand umgibt und Uber Streben
(36) an der Tragkonstruktion (17) des GuBstiickhalters (3) abge-
stitzt ist.

Fordereinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 14 rﬁit einem
feststehenden unteren Greiferteil und einem die C')ffnungs- und
Spannbewegung ausschlieBlich durchfiihnrenden oberen Greiferteil,
dadurch gekennzeichnet, daB der Laufring (35) Uber Streben (37)
an dem unteren Greiferteil (4) abgestitzt ist.

‘Fordereinrichtung nach einem der Anspriche 1 bis 15, dadurch

gekennzeichnet, daB das untere Grei ferteil (4) und die Streben
(36) 37) des Laufrings (35) an einer gemeinsamen Tragplatte (38)

befestigt sind, die unter Zwischenschaltung von Schwingungsdédmpfem

(39) mit der Tragkonstruktion (17) des GuBstickhalters (3) ver-
bunden sind.

Férdereinrichtung nach einem der Anspriiche 1 bis 16, dadurch
gekennzeichnet, daB das Pendellager (26) der Balken bzw. des
gemeinsamen Balkens (25) gegeniber dem oberen Greiferteil (5)

schwingungsgedampft ist.
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