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@ Verfahren und Vorrichtung zum Steuern des Stoffschiebers einer Néhmaschine.

@ Die Liftungsvorrichtung (19) des Stoffdriickers (21) der
Nahmaschine ist iber eine Betatigungsachse (18) durch einen
Kniehebel (20) bedienbar. Die Betatigungsachse (18) steht mit
einem Schieber (15) in Verbindung, der eine Kupplungsvor-
richtung (10) ein- und ausriicken kann. Die Kupplungsvorrich-
tung (10) ist zwischen der Hubvorrichtung (6) des Stoffschieb-
ers (3) und deren Schwingantrieb {7) angeordnet. Beim Anhe-
ben des Stoffdrickers (21) mittels des Kniehebels (20) wird
gleichzeitig mittels des Schiebers (15) der Kupplungsbolzen
(12) der Kupplung {10} ausser Eingriff mit dem angetriebenen
Schwinghebel (8) gebracht. Damit ist der Antrieb der Hubvor-
richtung (6} unterbrochen und eine Feder (13) zieht den
Stoffschieber (3} in seine Absenklage. Dadurch ist ein Man-
ipulieren des Nahguts ohne Behinderung durch den
Stoffschieber moglich.
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Verfahren und Vorrichtung zum Steuern

des Stoffschiebers einer Ndhmaschine

Die Erfindung betrifft ein Verfahren und eine Vor-

richtung zum Steuern des Stoffschiebers einer NZhma-

schine.

Dem Stoffschieber iblicher Nihmaschinen wird wihrend
des N#hvorgangs bekanntlich eine etwa rechteckfdrmi-
ge Bewegung erteilt, d.h. er wird aus einer unteren
unwirksamen Lage liber die Stichplatte hinaus angeho-
ben, in Stoffvorschubrichtung vorwdrts bewegt, an-
schliessend unter die Stichplatte abgesenkt und
schliesslich wieder in die Ausgangslage zurlickbewegt.
Dabel verlaufen die Nadel- und die Stoffschieberbewe-
gung derart synchron, dass der Ndhgutvorschub erfolgt,
wenn sich die Nadel im obersten Bereich ihref Aufwirts-
bewégung befindet;'der Stoffschieber ragt somit beil
angehobener Nadel iiber die Arbeitsfliche hinaus. Da

zur Durchfihrung bestimmter Arbeiten, z.B. zum Stop-
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fen, Sticken und dergl., die Stoffschieberwirkung un-
erwlinscht ist, sind schon h&henverstellbare Stichplat-
ten bzw. Ueberdeckplatten vorgeschlagen worden, wel-
che dafiir sorgen, dass der Stoffschieber auch in sei-
ner angehobenen Arbeitslage unterhalb der Arbeits-
ebene und damit unwirksam bleibt. Da aber auch zum
Zurechtlegeh des Nihgutes unter der N#hstelle vor Be-
ginn des NiZhvorgangs oder zum anderweitigen Manipuf
lieren des N&hgutes der iiber die Arbeitsebene vorste-
hende Stoffschieber stért, sind auch schon andefe,
handbedienbare Vorrichtungen bekannt geworden, mit
welchen der Stoffschieber jeweils abgesenkt werden
kann. Anderseits muss zum Zurechtlegen bzw. Manipulie-
ren des Nihgutes der Stoffdriicker jeweils mindestens
soweit angehoben werden (z.B. durch Hand oder Kniebe-
dienung), dass er nicht mehr auf das NZhgut driickt. )
Das ungehinderte Verschieben des Nihgutes auf der Ar-
beitsflédche bedingt somit bei den bekannten Maschi-
nen ausser dem Betitigen der den Stoffdrilicker anhe-
benden Vorrichtung auch das Betitigen der die Stich-
platte anhebenden bzw. den Stoffschieber absenkenden
Vorrichtung. Dieses Verfahren ist umstidndlich und ge-
stattet kein schnelles Arbeiten; analoges gilt natiir-
lich nach dem Absenken des Stoffdriickers, wenn der
Stoffschieber wieder in seine Wirkungslage gebracht
werden muss.

Diese Nachteile vermeidet das erfindungsgemdsse Ver-
fahren dadurch, dass der Stoffschieber beim Anheben
des Stoffdriickers mittels des ihm zugeordneten Bedie-
nunééelementes gleichzeitig in seine abgesenkte Lage
verbracht und beim Absenken des Stoffdriickers wieder
flir die Hubbewegung freigegeben wird; damit genligt

zur gleichzeitigen Freigabe der Arbeitsfliche sowohl
vom Stoffdrﬁcker als auch vom Stoffschieber eine ein-

zige Bedienungsoperation.
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Die ebenfalls Erfindungsgegenstand bildende Einrich-
tung zur Durchfilhrung dieses Verfahrens besitzt eine
Kupplungsvorrichtung zwischen der Stoffdriicker-Lif-
tungsvorrichtung und dem Hubmechanismus fir den im
Sinne des Absenkens belasteten Stoffschieber, durch
welche Kupplungsvorrichtung beim Betidtigen der Luf-
tungsvorrichtung im Sinne des Hebens des Stoffdrilickers
gleichzeitig der Hubmechanismus des Stoffschiebers
von seinem Antriebsteil loskuppelt und damit der be-

lastete Stoffschieber abgesenkt wird.

Dank dieser Ausbildung ist gewZhrleistet, dass beim
Anheben des Stoffdrilickers mittels der Liiftungsvor-
richtung der Stoffschieber gleichzeitig abgesenkt
wird, und dass umgekehrt, wenn der Stoffdriicker mit-
tels der Lﬁftungsvorrichtuhg abgesenkt wird, die Kupp-
lungsvorrichtung wieder in Bereitschaft zum Kuppeln
des Hubmechanismus des Stoffschiebers mit seinem An-

triebsteil gebracht wird.

Als besonders zweckmissig hat sich eine Einrichtung
erwiesen, deren Kupplungsvorrichtung ausser durch das
z.B. kniebedienbare éedienungselement der Luftungsvor-
richtung zusdtzlich auch durch ein separates, die Lif-
tungsvorrichtung nicht beeinflussendes Handbedienungs-
element zum Ein- und Ausschalten des Hubmechanismus des
Stoffschiebers betdtigbar ist, widhrend natiirlich das
bei Ndhmaschinen {ibliche Handbetitigungsmittel zum di-
rekten Anheben und Absenken des Stoffdriickers selbst-
verstdndlich die Kupplungsvorrichtung ebenfalls nicht
beeinflusst.

Anhand der beiliegendén Zeichhung ist im folgenden

die Erfindung beispielsweise ndher erliutert; in-“der
Zeichnung zeigt:
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Fig. 1 schaubildlich und schematisch die Vorrichtun-
gen zum Steuern des Stoffdriickers und des
Stoffschiebers einer NdZhmaschine mit Kupp-
lungsvorrichtung,

Fig. 2 schaubildlich ein Beispiel der {iiber die Kupp-
lungsvorrichtung miteinander verbundenen
Stoffdriicker-Liftungsvorrichtung, Stoffschie=
ber-Hubvorrichtung und Stoffschieber-Absenk-
-vorrichtung gemidss Fig. 1 in eingekuppelter
Stellung, und ‘

Fig. 3 eine Ansicht analog Fig. 2, jedoch in ausge-
kuppelter Stellung.

In Fig. 1 ist 1 die ﬁblicﬁé Stédnderwelle der NiZhma-
schine, welche mittels -eines Exzenters und ein Gestin-
ge die Schubvorrichtung 2 zum horizontalen Vor- und
Riickschieben des Stoffschiebers 3 antreibt. Von der
Stidnderwelle 1 ist f$¥ner die eine Kurvenscheibe 4
tragende Antriebswelle 5 fiir die Hubvorrichtung 6 zum
vertikalen Heben des Stoffschiebers 3 antreibbar. Die
Kurvenscheibe 4 wird vom einen Arm 7a eines um eine
vertikale Achse schwenkbar gelagerten Winkeihebels.?
abgegriffen; der andere Winkelhebelarm 7b bildet eine
Gabel, in welche der eine Arm 8a eines auf einer Welle

9 der Hubvorrichtung 6 schwenkbar gelagerten zweiarmi-
gen Schwinghebels 8 einer Kupplungsvorrichtung 10 ein-
greift. In einer zur Welle 9 parallelen Bohrung eines
auf dieser Welle 9§ festsitzenden Kupplungskopfes 11 ist
ein Kupplungsbolzen 12 axial verschiebbar gelagert. Das
eine, konische Ende dieses Kupplungsbolzens 12 ist zum ‘
Zusammenwirken mit einer entsprechenden Ausnehmung im
andern Arm 8b des Schwinghebels 8 bestimmt, wdhrend am
andern Bolzenende eine Feder 13 abgestiitzt ist, die
sich andernends an einer fest auf der Welle 9 sitzen-
den Lasche 14 abstiitzt. Am letztgenannten Ende des
Kupplungsbolzens 12 greift ferner der radial vom Bol-

zen wegragende Tragarm 15a eines zum Bolzen 12 paral-"
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lelen Schiebers 15 an. Dieser Schieber'15 besitzt zweil
doppelarmige Querstege 15b.

Die auf der einen Schieberseite vorstehenden Quersteg-
arme sind im L&ngsschlitz eines ersten Lenkers 16 ge-
fihrt, der an einen Schwenkhebel 17 angelenkt ist. Die-
ser Schwenkhebel 17 sitzt andernends drehfest éuf einer
quer zur Welle 9 durch den Maschinensti#nder (nicht ge-
zeichnet) fiihrenden, drehbar gelagerten Betédtigungswel-
le 18 fir die Liiftungsvorrichtung 19. An der Frontsei-
te der Ndhmaschine ist die Betdtigungswelle 18 mlt L
einem kniebedienbaren Bedienungshebel 20 versehen m1t—
tels welchem lber die Liiftungsvorrichtung 19 in bekann-
ter Weise der Stoffdrilicker 21 angehoben bzw. abgesenkt

15 werden kann. Wie in Fig. 1 ersichtlich, kann der Stoff-

driicker 21 auch mittels des Ublicherweise an der Nih-
maschine vorgesehenen'Handhebels 22 direkt angehoben
bzw. abgesenkt werdgn.

20 Die auf der andern Schieberseite vorstehenden Quersteg-
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arme sind in analoger Weise im Lingsschlitz eines
zweiten Lenkers 23 gefiihrt, der seinerseits Uber einen
Lenker 24 mit einer frontseitig im Maschinengehéuse‘ge—
lagerten Betidtigungsachse 25 verbunden ist, die mit
einem Drehknopf 26 versehen ist.

[
-

Mis dem Vorangehenden ist ersichtlich, dass dber = =

die Kupplungsvorrichtung 10 die Hubvorrichtung 6 fir
den Stoffschieber 3 ein- bzw. ausgekuppelt werden kann,
und zwar, wie dies nachfolgend ndher beschrieben ist,
sowohl {iber die Betdtigungsachse 18 fiir die Stoffdriik-
ker-Luftungsvorrichtung 19 als auch iber die der se-
paraten Handabsenkung des Stoffschiebers dienende Be-
tdtigungsachse 25. | S R

In Fig. 2 ist die Kupplungsvorrichtung mit ihren ver-
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schiedenen Anschliissen gemidss Fig. 1 schaubildlich in

-eingekuppelter Lage dargestellt. Die Feder 13 hidlt

den Bolzen 12 in Eingriff mit der entsprechenden Aus-
nehmung im Arm 8b des Schwinghebels 8. Dieser frei
schwenkbar auf der Welle 9 gelagerte Schwinghebel 8
wird bei angetriebener Welle 5 durch die Kurvenschei-
be 4 {iber den Winkelhebel 7 in hin und her schwingende |
Bewegung gebracht; der Kupplungsbolzen 12 Ubertrigt
diese Schwingbewegung auf den Kupplungskopf 11, der sei-
nerseits die Welle 9 der Hubvorrichtung 6 in entspre-
chende Drehschwingung versetzt. Diese Drehschwingung
bewirkt iiber den in Fig. 1 bei 9a angedeuteten, den
Stoffschieber 3 untergreifenden Schwenkarm eine Hubbe-
wegung des Stoffschiebers 3, der beim jeweiligen_Ab—vf;.

wirtsschwenken des Schwenkarmes 9a zweckmdssig,. wie in . "%

Fig. 1 gezeigt, unter Mithilfe einer Feder 9b wiedéf
abgesenkt wird. '

Soll nun aus der in Fig.\2 ersichtlichen Kupplungslage
der Stoffschieber 3 in seine Absenklage gebracht und
dort gehalten werden, wihrend gleichzeitig der Stoff-
driicker in seine obere Hublage gebracht werden soll, 30
geniigt ein Verschwenken des Betdtigungshebels 20 (im
Gegenuhrzeigersinn). Der Hebel 17 st&sst dabei den Len-
ker 16 in der Zeichnung nach links,was durch die in sei-
nen Lingsschlitz eingreifenden Stegarme 15b ein entspre-
chendes Verschieben des Schiebers 15 und, unter Span-
nung der Feder 13, des Kupplungsbolzens 12 zur Folge ,
hat, der dabei ausser Eingriff mit dem Schwingpebél.g»,frah

kommt. Damit ist die Bewegungsverbindung zwischen dem ' - =

hin und her schwingenden Schwinghebel 8 und dém'Kupp—
lungskopf 11 und somit der Welle 9 unterbrochen (Fig.3);
die den Stoffschieber 3 belastende Feder 9b hilt den
Stoffschieber 3 in seiner unwirksamen Absenklage. Gleich-
zeitig aber hat das Verschwenken des Betdtigungshebels
20 durch entsprechendes Drehen der Betdtigungswelle 18
iber die Liiftungsvorrichtung 19 den Stoffdriicker 21 éﬁifif
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gehoben. Damit ist durch eine einzige Betdtigungsbe-

wegung des Hebels 20 die Ndhstelle auf der Stichplatte
der Ndhmaschine frei gelegt und das Ndhgut l&dsst sich
ohne Behinderung durch den Stoffschieber frei bewegen.

Wird beim gezeichneten Beispiel der Hebel 20 in seine
Ausgangslage zurilickbewegt, hat dies durch entsprechen-

des Verschieben des Lenkers 16 nach rechts unter Wir-

kung der Feder 13 ein Mitverschieben des Schiebers 15

und des Kupplungsbolzens 12 zur Folge. Dank seiner ko- ,
nischen Spitze greift der Kupplungsbolzen -12 dabei _i
zwangsldufig wieder lagerichtig in die Ausnehmung.des:;, 7;ﬁ%
vor ihm hin und her schwingenden Schwinghebels 8 éin,' ' i
so dass Antriebswelle 5 und Hubvorrichtung 6 fiir den
Stoffschieber 3 wieder gekuppelt sind; gleichzeitig hat

sich liber die Liftungsvorrichtung 19 auch der Stoff-
schieber 21 wieder gesenkt.:

7 Wie‘xchon erwdhnt, ld3sst sich der Stoffdrﬁckef 21 mit-
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tels des Handhebels 22 aber auch direkt und ohne Beein-
flussung der Hubvorrichtung des Stoffschiebers 3 anhe-
ben. Dank dem im Uebertragungsgestidnge bei 27 vorgese-~
henen Leerweg wirkt ein begrenztes Hochdriicken des
Stoffdriickers 21 durch das Ndhgut nicht auf die Lif-
tungsvorrichtung 19, so dass dies nicht zu einem Ab-

kuppeln der Hubvorrichtung 6 von ihrem Antrieb fﬁhren;

kann. Dagegen ldsst sich die Schwingverbindung,Zwiécﬁé”
Schwinghebel 8 und Welle 9 auch mittels des Drehkndpfés*”
26 ohne Beeinflussung des Stoffdrilickers unterbrechen.

Wird der Drehknopf 26 (Fig. 2) im Gegenuhrzeigersinn

bis zu einem nicht gezeichneten Anschlag, z.B. flr den
Hebelarm 24, gedreht, so schiebt der Lenker 23 mittels

der in seinen Li#ngsschlitz eingreifenden Stegarme den
Schieber 15, und damit den Kupplungsbolzen—121~ih gieﬁ.iv.‘.
Auskuppellage. SRy
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Es versteht sich, dass je nach Bauart der Ndhmaschine
auch andere die Liftungsvorrichtung des Stoffdriickers
mit der Hubvorrichtung des Stoffschiebers ldsbar ver-
bindende Kupplungsvorrichtungen vorgesehen-sein'kénnen.
Wesentlich ist nur, dass sie den Stoffschieber bezilig-
lich seiner Hubbewegung so zu steuern vermdgen, dass
der Stoffschieber durch eine einzige Betdtigung eines
Bedienungselementes gleichzeitig mit dem Anheben des
Stoffdriickers abgesenkt und erst beim Absenken des
Stoffdriickers wieder in Wirkverbindung mlt selnem Hub-

O TR

vorrichtungsantrieb gebracht werden kann , ?fﬁﬂy,ﬁgﬁé;ﬁ
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Verfahren zum Steuern des Stoffschiebers einer
Ndhmaschine, dadurch gekennzeichnet, dass der
Stoffschieber beim Anheben des Stoffdriickers mit-
tels deé'ihm zugeordneﬁen Bedienungselementes
gleichzeitig in seine abgesenkte Lage verbracht und
beim Absenken des Stoffdriickers wieder fur d1e Hub-.;ﬁ
bewegung frelgegeben wird. |

Vorrichtung zur Durchfﬁhrung des Verfahrens nach
Anspruch 1, gekennzeichnet durch eine Kupplungs-
vorrichtung (10) zwischen der Stoffdriicker-Lif-

tungsvorrichtung (19). und deh’Hubmechahiémus (6)

fiir den im Sinne des Absenkens belasteten Stoff—

~ schieber (3), durch Welche Kupplungsvorrlchﬁung

beim Betdtigen der Liftungsvorrichtung 1m Sinne des
Hebens des Stoffdriickers (21) glelchzeltlg der Hub-
mechanismus (6) des Stoffschiebers (3) von seinem
Antriebsteil (8).losgekuppelt und damit der belaste-
te Stoffschieber (3) abgesenkt wird.

Vorrichtung nach Anspfuth 2, dadurch gekennzelchnet,::
dass die Kupplungsvorricﬁtung.(10) einen an- elnem' '
Kupplungsbolzen (12) angreifenden Schieber (15)-auf—
welst, der mit einem schwenkbaren_Betétigungshebel
(20) fur die Lﬁftuhgsvdrrichtﬁng (19) des Stoff-
drickers (21) in W1rkverb1ndung steht, wobel der

im Sinne des Kuppelnsfederbelastete Kupplungsbolzen

{12) durch den Schieber" (15)‘1n.und ausser; Elngrlff B
‘mit einem Schwinghebel (8) bfingbar is t der in Eln-“‘
' grlfflage des Kupplungsbolzens (12) die 1hm vom Ma-

schlnenantrleb erteilte Schw1ngbewegung uber den
Kupplungsbolzen (12) auf elne Welle (9)'des Hubmn

chanismus (6) ubertragt T L v""-;V'



10

15

4,

. e .:..:l 012‘30‘36’

Vorrichtung nach Anspruch 3, dadurch gekennzeich-
net, dass der Schieber (15) Querstege (15b) auf-
weist, deren von der einen Schieberseite ﬁégnageni."
de Arme im L&ngsschlitz eines ersten Lenkers (16)
geflihrt sind, der an einen auf einer z.B. mit einem
Kniebedienungshebel (20) versehenen Betdtigungs-
achse (18) der Liiftungsvorrichtung (19) festsitzen-
den Hebel (17) angelenkt ist.

Vorrichtung nach Anspruch 4, dadurch gekeﬁnZeichJ;_{;..”

net, dass von der andern Schieberseite wegragende .
Querstegarme im Lingsschlitz eines zweiten Lenkers
(23) geflihrt sind, der an einen auf einer mit Dreh-
knopf (26} versehenen Betdtigungsachse (25) ange-
lenkt ist, welche zum von der Liiftungsvorrichtung
des Stoffdriickers (21) unabhingigen Aus- und Ein-
kuppeln der den Hubmechanismus (6) des Stoffschie--
bers (3) mit dessen Antriebsteil (8) dienenden )
Kupplungsvorrichtung (10) bestimmt ist.
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