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@ Chariot de manutention pour pléces textiles entre postes de travail.

@ Chariot de manutention pour pidces textiles entre postes
de travail.

Une pince (5) & deux branches paraligles dont I'une (6A)
est manoeuvrabie par un bras perpendiculaire (17) associé aun
cliguet d'arrét et dont |'autre (6B) est fixée coaxialement & un
disque (11) orientable en association avec un cliquet (15) est
montée sur une traverse {9) d'un élément mobile (4) d'un vérin
vertical (3) placé entre deux colonnes tubulaires (7, 8) qui gui-
dent la traverse (9) et dont I'une {7) est munie a son sommet
d’un embout {25} de raccordement rapide pour {"alimentation
en air sous pression du vérin (3).

EP 0 128 816 A1

ACTORUM AG



10

15

20

25

30

35

’ 0128816

Chariot de manutention pour piéces textiles entre
postes de travail.

L'invention a pour objet un chariot perfectionné
spécialement congu pour la manutention entre des postes de
travail successifs de piéces textiles utilisées pour la
confection de vé&tements.

On sait gque dans la confection en série des véte-
ments, on découpe des piéces dans des matelas de nombreuses
étoffes superposées puis on assemble ensuite ces piéces en
travaillant sur des lots qul sont déplacés de poste en
poste. La maniére la plué primitive d'assurer un tel dépla-
cement discontinu consiste 3 se servir de paniers que l'on
porte ; ensuite, on a employé& des chariots ordinaires.
L'évolution se poursuivant on a abouti & des chaines sans
fin & circulation continue des pi&ces suspendues 3 des
pinces, avec des branches de dérivation & chague poste de
travail. Une telle installation automatisée est coliteuse ;
elle ne se justifie pas au point de vue &conomique dans
les ateliers de confection de dimensions plutdt faibles et
de capacité de production relativement ré&duite.

Le but principal de l'invention est donc 4'apporter
un chariot de manutention qui permette le déplacement des
piéces de vé&tement de maniére discontinue, mais un chariot
perfectionné de facgon qﬁ'il apporté la plus grande commo-
dité d'emploi et de réduction des gestes et, par conséquent,
la plus grande économie de temps sur les opérations de
manutention entre les postes de travail.

A partir d'un chariot comprenant une plateforme
montée sur roues, de préférence des roues orientables, selon
l'invention cette plateforme supporte un vérin vertical
ayant un &lé&ment mobile en mont&e et en descente avec une
extrémité libre a8 laquelle est montée une pince a deux
branches antagonistes allongées, de pré&férence paralléles,
réunies par un moyen de manoeuvre servant & les rapprocher
et 3 les &loigner l'urede l'autre.

De préférence, cette pince comprend une premiére
branche fixée & l1'é&l&ment mobile, une seconde branche
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mobile parallélement 38 la premiére branche et munie & une
extrémité d'un bras a 90° qui traverse 1'&lément mobile pour-
vu alors d'un moyen de blocage coopé&rant avec ce bras pour
1'immobiliser & diverses positions successives. Avanta-
geusement, ce moyen de blocage est un encliquetage compre-
nant des dépressions successives ménagées sur le bras et

un cliquet monté& sur 1'élément mobile.

Selon un perfectionnement de l'invention, 1l'élément
mobile comprend un moyen de guidage du bras dans lequel
ce dernier peut coulisser en sens longitudinal ; c'est ce
moyen de guidage qui porte la premiére branche fixe ; il est
monté pivotant autour d'un arbre disposé& horizontalement,
de préférence, et il est associé& 3 un moyen de blocage en
position quelconque de sa rotation.

Dans un exemple pré&éfér& de réalisation de 1l'inven-
tion, le moyen de guidage peut occuper en rotation plusieurs
positions définies par un encliquetage qui correspondent &
autant de positions d'orientation de la pince.

De préférence aussi, le vérin est un vérin pneuma-
tique disposé& entre deux colonnes tubulaires verticales.
L'élément mobile est pourvu de deux coulisseaux montés
coulissant respectivement chacun sur une colonne tubulaire.
A son extrémité supérieure libre &loignée de la plateforme,
1'une dés colonnes est munie d'un embout de raccordement
rapide 3 un réseau d'air comprimé ; 3 son extrémité infé-
rieure, cette colonne est raccordée au cylindre du vérin
par l'intermédiaire d'un distributeur d'alimentation et
d'échappement 3 él&ment de commande. De préférence, cet
élément de commande est relié& 3 un bouton de commande monté
d l'extrémité supérieure de l'autre colonne tubulaire.

De maniére avantageuse, la partie extr&me du bras
se prolongeant au-delda du moyen de guidage est terminée par
une poignée.

On donnera maintenant, sans intention limitative et

sans exclure aucune variante une description d'un exemple de
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réalisation. On se reportera aux dessins annexé&s dans
lesquels :

- la figure 1 est une vue générale en perspective
de dessus d'un chariot de manutention conforme a l'invention,

- la figure 2 est une représentation schématique
du mé&me chariot permettant de mieux en expliquer la cons-
titution,

- la figure 3 est une vue agrandie de détail
montrant en coupe par un plan passant par l'axe les :deux
encliquetages combinés d'une part du serrage de la pince,
d'autre part de son orientation.

Un chariot conforme & l'invention comprend une
plateforme 1 montée sur quatre roues orientables 2 et
supportant sur un de ses bords un vérin vertical 3 gqui est
de préférence un vérin pneumatique. Ce dernier comprend un
€lément 4 mobile verticalement en mont&e et en descente &
l'extrémité libre de laquelle est montée une pince 5. Celle-
ci a deux brénches antagonistes 6A, 6B, allongées paralléles,
s'étendant au-dessus de la plateforme 1. Ces deux branches
6A, 6B peuvent &tre rapprochées et &loignées l'une de
l'autre par un moyen de manoeuvre pour pouvoir tenir serré
entre elles un lot de piéces d'étoffe ou de v&tements en
cours de confection comme on peut le voir sur la figure 1.

Le vérin 3 est dressé entre deux colonnes tubu-
laires verticales 7, 8 sur chacune desquelles est monté
coulissant un coulisseau 7A, 7B respectivement. Ces derniers
sont reliés par une traverse 9 qui fait partie de 1l'é&lé&ment
4 mobile verticalement. On obtient ainsi un bon guidage
de ce dernier.

A l'intérieur de la traverse 9 (figure 3) est
monté un arbre 10, paralléle a la plateforme 1, libre en
rotation, dont une extrémité 10A dirigée du cdté de la
pince 5 porte un disque 11 cylindrique & la périphérie
extérieure duquel sont creusées huit encoches 12 espacées

circonférentiellement dans des plans radiaux. Au sommet de
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la traverse 9 est prévue une fente longitudinale 13 dans
laquelle est monté&e pivotante autour d'un axe 14 trans-
versal 3@ cette fente 13 un cliquet 15. Ce dernier a une
premiére extrémité 15A conform&e et dimensionn&e pour pouvoir
s'engager dans les encoches 12 du disque 11 ; la seconde
extrémité opposée 15B du cliquet 15 déborde de la traverse
9 et peut étre saisie facilement. Un ressort (non repré-
senté) tient élastiquement le cliquet 15 engagé dans l'une
quelconque des encoches 12. En abaissant l'extrémité 15B
de ce cliquet 15 on fait sortir son extrémité 15A de
l'encoche 12 dans laquelle elle est engag&e et on peut donner
au disque 11 une orientation différente.

Le disque 11 sert aussi de moyen de guidage en
coulissement & un bras 17 grdce 3 une ouverture diamétrale
16 ménagée dans son épaisseur et dont le profil et les
dimensions correspondent 3 ceux de ce bras 17. Ce dernier
est muni & une extré&mité& de la branche 6A, qui lui est per-
pendiculaire, de la pince 5 et 38 son extrémité opposée
d'une poignée 18 qui facilite sa pré&hension pour le faire
coulisser 3 travers le disque 11.

Sur sa face extréme libre 19, le disque 11 est muni
de la branche 6B de la pince 5 ; cette branche 6B s'é&tend
perpendiculairement au disque 11, coaxialement 3 l'arbre 10.
Elle est fixe, par opposition & la branche antagoniste 6A
qui peut &tre déplac&e parallélement 3§ elle-mé&me au moyen
du bras 17. Un moyen de blocage en position de ce bras 17
est constitué de pré&férence de la fagon suivante. Dans la
face latérale du bras 17 situ&e du cdté de l'arbre 10 et
de la traverse 9 sont prévues des dépressions successives
19 espacées réguliérement dans le sens de la longueur de
ce bras 17. Dans le disque 11 est creus& un logement 20 qui
s'ouvre dans l'ouverture diamétrale 16 sur le trajet suivi
par les dépressions 19 quand le bras 17 coulisse. Dans le
logement 20 est disposé un petit cliquet 21 porté& par un
arbre 22 qui traverse le logement 20 et le disque 11 grace
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3 un trou 23 percé i travers ce dernier orthogonalement a
son axe géométrique. L'arbre 22 est accessible & une extré-
mité du trou 23 et il est mobile en rotation contre l'effet
d'un ressort de rappel (non représenté&). Le petit cliquet
21 est repoussé sous l'action de ce ressort & une premiére
position, visible sur la figure 3, ol sa partie extréme
est engagée dans l'une quelconque des encoches 19. En
agissant sur l'arbre 22, on peut mettre le petit cliquét
21 3 sa seconde position oli i1l est totalement escamoté
dans le logement 20 de sorte qu'il laisse le bras 17 libre
de coulisser dans l'ouverture diamétrale 16.

De préférence, les dépressions 19 ont une face 19A
inclinée qui permet de faire battre le petit cliquet 21
quand on tire sur le bras 17 pour rapprocher la branche 6A
de la branche 6B de la pince 5 afin de serrer des vétements
dans celle-ci. Les dépressions 19 ont une autre face 19B
inclinée pour que le petit cliquet 21 vienne buter contre
elle par sa partie extré&me 21A quand elle n'a pas é&té
escamoté&e dans le logement 20 par la rotation de 1l'arbre 22.
La compression et le poids des vé&tements serrés dans la
pince 5 ne peuvent donc pas provogquer son ouverture,
quelle que soit l'orientation que 1l'on donne & cette pince
5 en faisant tourner la branche 6B et 1l'arbre 10. Dans cet
exemple, le petit cliquet 21 est une pié&ce ronde visible

sur la figure 2, engagée partiellement dans une fente

correspondante 24 prévue dans 1l'arbre 22. , ;//////////

La colonne tubulaire verticale 7 est munie &-80n
extrémité supérieure libre d'un embout 25 pex ant son
raccordement rapide & uné canalisatiéﬁkaTélimentation en
air sous pression ; elle est &tanche et son extrémité infé-
rieure est.reliée par une tubulure 26 & l'extrémité infé-
rieure du vérin 3 par l'intermédiaire d'un distributeur 27
ayant un élément de commande et un orifice d'é&chappement
d'air situés 3 l'extrémité inférieure de la colonne tubulaire

verticale 6. A l'intérieur de celle-ci une tringle 28 relie
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1'élément de commande du distributeur 27 & un bouton 29
situé au sommet de cette colonne tubulaire 6.

Le chariot de l'invention permet de serrer et de
desserrer rapidement un lot de pi&ces & coudre, ou de
vétements en cours de confection, dans la pince 5, d'orienter
facilement celle-ci & la position la plus favorable au
travail. Dés l'arrivée du chariot 3 un poste de travail ,
le raccordement rapide de l'embout 15 permet aussi, par
action sur le bouton 29, de modifier facilement par montée
ou par descente de la pince 5 & l1'aide du vérin 3 1la
hauteur & laquelle se tient cette pince afin que les piéces

se trouvent au niveau le plus convenable.
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REVENDICATIONS

1. Chariot de manutention comprenant une plate-
forme (1) montée sur gquatre roues orientables (2), caracté-
risé en ce que cette plateforme (1) supporte un vérin
vertical (3) ayant un &l&ment (4) mobile en montée et en
descente avec une extrémité libre & laquelle est montée une
pince (5) & deux branches antagonistes (6A, 6B) réunies par
un moyen de manoeuvre (17) servant & les rapprocher et a les

éloigner l'une de 1l'autre. A

2. Chariot selon la revendication 1, caractérisé
en ce que les deux branches (6A, 6B) de la pince (5) sont
paralléles et s'é&tendent au-dessus de la plateforme (1).

3. Chariot selon la revendication 2, caractérisé
en ce gqu'une branche (6B) est fixée 3 l'élément mobile (4)
et l'autre branche (6A) est fix&e 3 une extrémité 4'un bras
(17) gui lui est perpendiculaire et qui traverse l1l'élément
mobile (4), ce dernier &tant pourvu d'un moyen de blocage
(21) de ce bras en position par rapport & cet élément
mobile (4).

4. Chariot selon la revendication 1, caractérisé
en ce que la pince (5) est supportée par 1'élément mobile
(4) par 1'intermé&diaire d'un arbre (10) paralléle a la
plateforme (1), permettant de donner 3 cette pince une
orientation guelconque, un moyen de blocage étant disposé
pour immobiliser cet arbre & une position quelconque de sa
rotation.

5. Chariot selon la revendication 4, caractérisé
en ce que l'arbre (10) supporté par 1'é&lément mobile (4)
est muni 3 une extré&mité d'un disque (11) ayant & sa péri-
phérie des encoches (12) espacées circonférentiellement
destinées 3 recevoir une extrémité 4'un cliquet (15) monté
sur l'élément mobile (4), ce disque (11) constituant un
moyen de guidage en coulissement longitudinal pour un bras
(17) portant & une extrémité une branche (6A) de la pince

(5), l'autre branche (6B) de celle-ci é&tant fixé&e au disque
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(11) coaxialement 3 l'arbre (10), des dépressions (19) étant
espacées longitudinalement sur une face du bras (17) et un
petit cliquet (21) é&tant prévu en correspondant sur le
disque (11}.°

6. Chariot selon la revendication 5, caractérisé
en ce que le petit cliquet (21) est monté & l'intérieur
d'un logement (20) creusé& dans le disque 11 et débouchant
dans une ouverture diamétrale (16) de coulissement du bras
(17), ce petit cliquet (21) é&tant en outre porté par un
arbre (22} traversant le disque (l11) et accessible extérieu-
rement & ce dernier.

7. Chariot selon 1l'une quelcongue des revendica-
tions 1 & 6, caractérisé& en ce que le vé&rin vertical (3)
est placé entre deux colonnes tubulaires verticales (7,8)
et 1'élément mobile (4) est constitué par deux coulisseaux
(7A, 8A) montés respectivement sur ces colonnes (7,8) et
réunis par une traverse (9) servant 3 porter la pince (5).

8. Chariot selon la revendication 7, caractérisé
en ce que l'une des colonnes tubulaires (7) est &tanche,
munie 3 son extrémité supérieure d'un embout (25) de rac-
cordement rapide a4 une source d'air sous pression, le vérin
(3) est un vérin pneumatique raccordé par une extrémité i
l'extrémité inférieure de ladite colonne tubulaire (7).

9. Chariot selon la revendication 8, caractérisé
en ce que le vérin (3) et la colonne tubulaire (7) sont
raccordés par l'intermé&diaire d'un distributeur (27) ayant
un élément de commande et un orifice d'échappement d'air
situés 3 l'extrémité inférieure de l'autre colonne tubulaire
(8), celle~ci contenant une tringle (28) qui relie ledit
€lément de commande & un bouton de commande (29) situé au

sommet de vette colonne tubulaire (7).
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