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G? Gegenstand der Erfindung ist eine Verbesserung der

Steuervorrichtung der Sticheinstellwelle bei Nahmaschinen
mit durch Nocken gesteuertem automatischem Transport.
Beim heutigen Stand der Technik besitzen soiche Ndhmas-
chinen eine “Doppelsteuerung” der Sticheinstellwelle, und
zwar eine Steuerung von Hand und eine automatische
Steuerung. Bei der ersten wird der Transportin der Regel vom
Null- bis zu‘einem Hbéchstwert stufenlos geregelt. Bei der
zweiten gibt es keine Regelung. Der Erfindung liegt die
Aufgabe zugrunde, die Ndhmaschine mit einem Aussen-
betdtigungselement zu versehen, das beim Handbetrieb wie
eine Stichlangeneinstellvorrichtung und beim automatischen
Betrieb wie ein stufenioser Regler des automatischen Trans-
portes funktioniert. So lassen sich die automatischen Ziers-
tiche langer oder kiirzer gestalten und bleiben dabei gleichar-
tig.
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BESCHREIBUNG

Gegenstand der Erfindung ist eine Nihmaschine, die eine me-
chanische Nockenvorrichtung enthilt, mit der sich die Quer-
bewegung der Nadel und die Stichl&nge zyklisch ver&ndern las-
sen, um besondere, praktisch nlitzliche N#hte oder Zierstiche
durchzufiihren. Die besonderen N&hte werden allgemein "Zier-

stiche" und die sie ausfilihrenden Maschinen unzutreffend au-

tomatische N&dhmaschinen genannt.

Insbesondere betrifft die Erfindung eine Verbesserung der
Sfichléngeneinstellvorrichtung, und zwar der Vorrichtung, die

in der Branche als Steuerung der Sticheinstellwelle bekannt

ist.

Die Maschinen nach dem bekannten Stand der Technik (siehe
zum Beispiel die Patentanmeldung Nr. 42903 A/71) weisen zwei.
getrennte Vorrichtungen zur Steuerung der Sticheinstellwelle
auf. Eine erste Vorrichtung iibertrdgt die vom (oder von den)
Nocken erteilten und darin gespeicherten Transportwerte auf
die Sticheinstellwelle, und zwar ohne Regelmdglichkeit. Die
andere Vorrichtung dient zum Regeln der Stichwerte von Hand.
Beide Vorrichtungen wirken daher parallel auf dasselbe Ele=-
ment (Sticheinstellwelle) und bei einer guten Konstruktion
beschré&nkte man sich darauf, zwischen den beiden Vorrichtun-
gen schddliche ﬁberschneidungen mit der Technik der "Doppel-
steuerﬁng" zu vermeiden. Praktisch bestand dabei keine M&g-
lichkeit, den automatischen Transport von Hand zu regeln,

da man nﬁr den HO6chstwert des Transportes gesteuert begren-
zen konnte, wobei s3mtliche niedrigeren Werte unverdndert

blieben.

Der Erfindung liegt daher die Aufgébe zugrunde, eine N&hma-
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schine mit automatischem Transport mit einem RussenbetXti-
gungselement zum stufenlosen Regeln des automatischen Transpor-
tes zu versehen, um die gleichartig bleibenden Zierstiche kiir-

zer oder l&nger zu machen.

Der Erfindung liegt die weitere Aufgabe zugrunde, mit dem ei-
nen und demselben Betlitigungselement sowohl den automatischen
Transport, wenn derselbe eingeschaltet ist, als auch den nor-
malen Transport zu regeln, wenn Ndhte bei gleichbleibenden
Transport vorgenommen werden. So ist die Funktion des Betdti-
gungselementes auch fiir eine nicht sehr erfahrene N&herin

einfach und rasch erfassbar.

" Ausserdem liegt der Erfindung die Aufgabe zugrunde, die Biu-

weise der Steuervorrichtung der Sticheinstellwelle stark :zu
vereinfachen und daher einen betrfchtlichen wirtschaftlicien

Vorteil zu erzielen.

Weitere Vorteile gehen im einzelnen aus der nachstehenden
Beschreibung der Erfindung hervor.

[l
r

Zur LBsung der technischen Aufgabe wird in der kinematisch:n
Kette, die den (oder‘dié) Transportnocken mit der Sticheir-
stellwelle verbindet, als bewegendes Element, eine verdnd:r-
liche Kurbel verwendet, deren Gr&sse durch einc Aussenbetfti-
gungselement vom Null- bis zum HOchstwert ver&@ndert werd:n
kann. Bei ausgeschaltetem Nocken muss sich dann diese virdn-
derliche Kurbel in einer gaiz bestimmten, festen Lage %:fin-

den.

Nachstehend wird nun eine besondere, nicht beschrinken:2. .
Ausfiihrungsform der vorliegenden Erfindung an Hand der bei-

vliegenden Zeichnungen beschriel=n. Es zeigen:
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Fig. 1 die Vorderansicht einer Maschine, in der eine erfin-

dungsgemédsse Vorrichtung eingebaut ist,

Fig. 2 eine teilweise im Schnitt dargestellte Ansicht nach
Fig. 1,

Fig. 3 eine Teilschnittansicht der Vorrichtung nach der Li-

nie 3-3 vop Fig. 1,
Fig. 4 eine Teilschnittansicht nach der Linie 4-4 von Fig. 3,
Fig. 5 eine Teilschnittansicht nach der Linie 5-5 von Fig. 1,
Fig. 6 eine Teilschnittansicht nach dgr Linie 6-6 von Fig. 5,

Fig. 7 die axonometrische Darstellung eines teilweisen Funk-~

-tionsplans der erfindungsgemdssen Vorrichtung, und

Fig. 8, 9 und 10 drei Beispiele der mit der erfindungsge-

mdssen Vorrichtung durchfiihrbaren Zierstiche.

In den Figuren 1 und 2 weist éie-Nahmaschine ein Gestell 10
auf, an dem ein Stinder 11 befestigt ist, der einen sich
iber dem Gestell 10 erstreckenden Oberarm 12 trdgt. Am Ende
des Armes 12 befindet sich ein Kopf 13, der von einem Deckel
14 geschlossen ist. Im Kopf 13 sind die Elemente eingebaut,
die zur Bildung des Stiches dienen, und zwar die Nadelstange
15, der Fadenspanner 16 und die Oberfadenspannung 17. Die Na-
delstange 15 und der Fadenspanner 16 werden durch den Umlauf
der Hauptwelle 18 betdtigt und die entsprechéndeh MéChanismen

sind nicht dargestellt, da sie nicht Gegenstand der Erfin-

" dung sind und zum bekannten Stand der Technik gehSren. Aus

demselben Grund sind auch der Fadengreifer und der Stoff-

schieber nicht dargestellﬁ, die im Gestell 10 enthalten sind
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und vom Treibriemen betdtigt werden, der lber die Riemen-
scheiben 20 und 21 die Bewegung von der Hauptwelle 18 auf
die Unterwelle 22 #lbertrdgt. Es versteht sich auch, dass ein
ebenfalls nicht dargestellter elektrischer Motor die Haupt-

welle 18 {iber ein geeignetes Steuersystem antreibt.

An der Hauptwelle 18 ist eine Schnecke 23 ausgebildet, die

"mit dem Zahnkranz 24 verbunden ist, der seinerseits auf der

stehenden Welle 25 angeordnet ist. Die in den Lagern 26 und
27 gelagerte, stehende Welle 25 wird von der Hauptwelle 18
mit einer ganz bestimmten vom Elementarpaar Schnecke/Zahn-
kranz 23/24 vorgegebenen ﬁbersetzung angetrieben. An der
stehenden Welle 25 sind mehrere Nocken 28 und 29 angeordnet.
Ein Keil 30 (Fig. 3) h#lt die Nocken in drehfester Verbin-
dung mit der stehenden Welle 25 und verhindert die Axialver-
schiebung derselben. Die Axialverschiebﬁng der Nocken wird
von aussen durch Drehen des Wdhlknopfes 31 liber einen nicht
dargestellten Mechanismus betdtigt. Die Nocken 28 und 29
stellen einen mechanischen Speicher der automatisierten N&h-
programme dar und sind in zwel Scharen aufgeteilt: die Nocken
28 steuern im oberen Teil der Nockengruppe ﬁie Querbewegun-—
gen der Nadelstange 15. Mit dem W&hlknopf 31 wird das ge-
wiinschte, auch Stickerei genannte NZhprogramm gewdhlt. Da-
bei kommt ein bestimmter Nocken 28 mit dem Abtaststift 32

in Wirkverbindung, dessen Bewegungen iUiber die stehende Spin-
del 33, die Kurbel 34 und die Verbindungspleuelstange 35 auf

die Nadelstange 15 iibertragen werden.

Die zweite Nockenschar 29 steuert die Stichlingeneinstellung.
Der Nocken 29 (Figuren 3 und 4), der stets durch Drehen des

W&hlknopfes 31 gewdhlt wird, libertrdgt eine Schwingbewegung

_"auf den Hebel 36, der am Zapfen 37 frei drthend angelenkt
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angelenkt ist, der am Stdnder 11 befestigt ist. Das Ende 38

des Hebels 36 ist so ausgebildet, dass es in die Nut 39 des
Zapfens 37 eingreift, um Axialbewegungen des Hebels 36 zu

verhindern. Der Hebel 36 besteht im wesentlichen aus drei

Teilen, und zwar aus dem zylinderf8Srmigen K&rper 40, an dem ei-

nen Ende, in Berillhrung mit dem Nocken 26, aus dem Abtaststift
41, der das bewegte, d.h. das angetriebene Element darstellt,

und am anderen Ende, aus dem bewegenden, d.h. dem antreiben-

‘den Element, das ein kreisbogenfSrmiges Element ist und die

verdnderliche Xurbel 42 darstellt. In der dargestellten Aus-
fiihrungsform bestehen der zylinderf&rmige K&rper 40 und die

veré&nderliche Kurbel 42 aus einem einzigen Kunststoffstiick,

_ wdhrend der stark beanspruchte Abtaststift 41 als Stahlein-

satz ausgebildet ist.

Die verd@nderliche Kurbel 42 weist eine zylinderfSrmige Wand
43 auf, auf der die an der Pleuelstange 45 befestigte Spros-
se 44 aufliegt. Die Kurbel 42 ist dank der Tatsache veré&n-
derlich, dass sich die Sprosse 44 auf die Fl&dche 43 verschie-
ben kann. Auf diesen Umstand kommen wir jedenfalls spdter zu-
riick, wdhrend wir jetzt die kinematische Kette an Hand der
Figuren'4, 6 und 2 sowie des Funktionsplans nach Fig. 7 wei-
ter schildern. Die Pleuelstange 45 ist mit der Kurbel 47

iber den Zapfen 46 verbunden, so dass die Bewegungen der
verdnderlichen Kurbel 42 auf die Kurbel 47 ﬁbertfagen werden.
Die Kurbel 47 ist an der stehenden Spindel 50 aufgepresst,

an deren anderem Ende die Kurbel 51 befestigt ist,., Die Spin-
del 50 ist in der Blichse 52 frei drehend gelagert, die ihrer-
seits im St&nder 11 eingepresst ist. Eine kugelffrmige Pleuel-~-
stange 53 verbindet schliesslich die auf einer waagerechten
Ebene Schwingende Kurbel 51 mit der auf einer senkfééhten.

Ebene schwingenden Kurbel 54. Die Kurbel 54 ist mit der Wel-
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le 55 starr verbunden. Eine um die Welle 55 gewundene Feder
56 beaufschlagt die einseitigen Elementarpaare, von denen das
eine aus der Sprosse 44 und der Fléche 43 und das andere aus
dem Nocken 29 und dem Stift 41 besteht. Die Feder 56 gleicht
ausserdem alle Einbauspiele der beschriebenen kinematischen

Kette aus.

Die Welle 55 ist die #ibliche Sticheinstellwelle der Nihma-
schinen. Bekanntlich'hﬁngt bei fast allen modernen N&hmaschi-
nen die Stichl&nge von der Winkelstellung der Sticheinstell-
welle ab. So hat man in einer bestimmten Winkelstellung den
Nulltransport, d.h. der Stoff bewegt sich nicht. Dreht man
die Sticheinstellwelle in eine gewisse Richtung, so werden
die Stichweiten bis zu einem H&chstwert allmfhlich grdsser.
Dreht man die Sticheinstellwelle in die entgegengesetzte
Richtung, so hat man dieselben Stichweiten in umgekehrter
Folge. Am Ende der Sticheinstellwelle 55 befindet sich die
Kulisse 57, die das zur Modulation des Transportes am h8ufig-

sten benutzte Element ist.

Die oben beschriebene kinematische Kette verbindet also
einen Nocﬁen mit der Sticheinstellwelle. Dem Mittelwert des
Nockenradius entspricht der Null-Transport. Den h&heren Wer-
ten entsprechen negative Transportwerte (Riickwidrtstransport).
Den niedrigeren Werten entsprechen postive Transportwerte
(Vorwdrtstransport). Mechanisch besteht die betreffende ki-
nematische Kette aus zwei Gelenkvierecken, die je dierKurbeln
42, 47 und 51, 54 sowie die Pleuelstangen 45 und 53 aufwei-
sen, die wegen der besqnderen Anordnung der Vierecke Zugstan-
gen sind, d.h. nur Zuglasten tragen. Dadurch werden dem Sy-
stem betr&chtliche Leichtigkeit sowie einfache Bauweise ge-

wihrt.
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Die liber die Sprosse 44 mit der zylinderf&Srmigen Fliche ver-
bundene Pleuelstange 45 weist an der der Fl&che mit der Spros-
se 44 entgegengesetzten Fldche 43 eine weitere, zur Sprosse
44 koaxiale Sprosse 58 auf. Schwenkt der vom Nocken 29 ge-
steuerte Hebel 36 um den Zapfen 37, so schwenkt die Sprosse
58 im Schlitz 59 des Hebels 60. Der Hebel 60 ist frei um den
zapfen 61 schwenkbar angeordnet, der seinerseits am St&nder
11 aufgepresst ist. Ein Ring 62 sorgt nicht nur fiir die
axiale Abdichtung, sondern auch flir die reibschliissige Dreh-
bewegung des Hebels 60, um unkontrollierte Bewegungen dessel-
ben zu verhindern., Der Hebel 60 weist dann einen zweiten Arm

63 auf, an dem der Vorsprung 64 angeordnet ist, der aus dem

‘Schlitz 65 aus der Maschine herausragt. Die Achse des Zapfens

61 fdllt vorzugsweise mit der mittleren Lage der Achse des
Zapfens 46 zusammen, um das kinematische Verh&ltnis optimal
zu gestalten. Der Vorsprung 64 ist also das Element, mit dem

der zyklisch vom Nocken 29 gesteuerte Transport von aussen

eingestellt wird. Bringt man zum Beispiel den Vorsprung 64

in die Stellung 66, =0 werdemn durch die NWuibkt 59 die Spro=sse

58 und daher die Pleuelstange 45 dazu veranlasst, den grdss—

ten Ausschlag der ver&nderlichen Kurbel 42 auszunutzen. Die
Zierstiche (Fig. 8) werden in diesem Fall mit den h8chstmdg-
lichen Werten sowohl beim Vor- als auch beim Rickwdrtstransport
ausgefiihrt. Der Vorsprung 64 ist in der ﬂittelstellung des
Schlitzes 65 dargestellt: die Transportwerte betragen die
H&lfte derjenigen des vorhergenenden Falls (Fig. 9). Befin-—
det sich der Vorsprung 64 in der Stellung 67, so verschieben
sich die Sprossen 58 und 44 auf die Achse des Zapfens 37. In
diesem Fall steht die ganze kinematische Kette still, und
zwar unabhiingig von der Bewegung, in die der Nocken 29 den
pebel 36 bringt. Der Transportwert ist gleichbleibend und es

ist zweckmissig, diesen Wert auf Null zu stellen. Die ent-
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sprechenden in Fig. 10 dargestellten Zierstiche sind #lber-
haupt nicht schén, weil sich die Stiche “berlagern. Sie k&n-
nen am Anfang und am Ende der Stickarbeit dienen, um die Naht

zu sichern, damit sie sich nicht ausfidelt.

Wie in Fig. 2 dargestellt, greift der Abtaststift 41 nicht

“immer in einen der Nocken 29 ein. Wenn die Nockengruppe 28-29

durch den Wdhlknopf 31 in den oberen St&@nderteil gefilhrt wird,
18sen sich die Nocken 29 vom Abtaststift 41 ab. Die Feder

56 schiebt die ganze in Fig. 7 dargestellte kinematische Ket-
te so lange wor, bis sie einen Anschlag trifft. So wird die
Sticheinstellwelle 55 bis zu einer festen Stellung gedreht,

in deren Bereich die Maschine mit gleichbleibendem Verh#ltnis
ndht, Der Anschlag'besteht aus der Sprosse 68'(Fi§. 3), die
auf der Fliche 69 aufliegt. Die Sprosse 68 ist am Ende der
verinderlichen Kurbel 42 ausgebildet. Die Kraft der Feder 56
neigt dazu, den Hebel 36 in Uhrzeigersinn zu drehen und wenn
daher der Abtaststift 41 wihrend seiner Drehung den Nocken

29 nicht trifft, endet der Hebel 36 seine Schwenkung sobald
die Sprosse 68 auf die Fl&iche 69 zum Aufliegen kommt. Die
Fldche 69 ist in der Wand 70 ausgebildet, an der der Druck-
knépf 71 befestigt ist, Der Druckknopf 71 ragt aus der Maschir
ne durch einen Schlitz 72 heraus, der auch als Fihrung dient.:
Der Druckknopf 71 ist am Zapfen 73 angeordnet, mit der er
sich iber die Bohrung 74 wverbindet. Der Zapfen 73 ist mit

der Schraube 80 am St&nder 11 befestigt. Der Druckknopf 71
kann der Achse des Zapfens 73 entlang in Lidngsrichtung glei-
ten. Eine Feder 75 drlickt den Druckknopf 71 nach aussen. Die
Feder 75 befindet sich zum Teil in der Bohrung 74 des Druck-
knopfes 71 und zum Teil in der Bohrung 76 des Zapfens 73.

Als Anschlag flir die durch die Feder 75 veranlasste Bewegung

"nach aussen des Druckknopfes 71 dient die Wand .70, die sich
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an der Innenwand des Stdnders 11 stlitzt. In der anderen Rich-
tung dient der Boden 77 der Bohrung 74 als Anschlag gegen

den Zapfen 73. In dieser Stellung ist die Feder 75 ganz in
der Bohrung 76 des Zapfens 74 enthalten. Die Fl&che 69 ist

so profiliert, dass in den beiden Endstellungen des Druck-
knopfes 71, die in Fig. 3 jeweils mit einer Vollinie und
einer Strichlinie dargestellt sind, die Kurbel 42 und daher
der ganze in Fig. 7 dargestellte Mechanismus und insbesonde-
re die Sticheinstellwelle 55 in zwei Stellungen gebracht
wird, die zu der als Null-Transport bezeichneten Stellung

symmetrisch sind.

Als Alternativl®sung (Fig. 5) kann zum Anschlag der durch
Driicken des Druckknopfes 71 ausgel8sten Schwenkung in Gegeh-
uhrzeigersinn des Hebels 36 ein am St&@nder 11 béfestigtes
Element 78 dienen. So kann auch zum Anschlag der dur¢h die
Feder 56 bei Fehlen des Kontaktes zwischen Nocken 29 und Ab-
taststift 41 ausgeldsten Schwenkung in Uhrzeigersinn des He-
bels 36 ein ebenfalls am Stdnder 11 befestigtes Element 79
dienen. Dabei kann die Fl&che 69 freier gestaltet werden,

da sie in diesem Fall nur die kinematische Aufgabe erfillen
wiirde, die verdnderliche Kurbel 42 des Hebels 36 wvon einém

Anschlag zum anderen zu fiihren.

ARBEITSWEISE. Die Arbeitsweise des betréffenden Mechanismus

geht aus der obigen Beschreibung deutlich hervor. Man kann zwische:

zwei Betriebsbedingungen wdhlen:

A) Betrieb von Hand, Der Abtaststift 41 ist vom Nocken 29 ab-
gel8st, der Hebel 36 bewegt sich mit der gegen die Fldche

69 (oder gegen das Element 79).gesteuerten Sprosse 68 nicht.

Der Vorsprung 64 dient normal zum Handeinstellen der Stich-

" "l#nge und regelt in seinem Ausschlag die Stichlinge stufen-
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los von Null bis zum HOchstwert. Der Hebel 36 ist vorzugswei-
se mehr in Uhrzeigersinn geschwenkt, als es m8glich ist, wenn
der Abtaststift 41 mit dem Nocken 29 in Eingriff steht. So
ist beim Betrieb von Hand der H¥chstwert des Transportes h&-
her als der mit dem Nocken 29 erreichbare Wert. Ausserdem
werden dadurch beim automatischen Betrieb m8gliche Uberschnei-
dungen zwischen Sprosse 68 und Fl&che 69 vermieden. Der Druck-
knopf 71 18st die sofortige Umsteuerung des Transportes aus.
Der Weg des Druckknopfes 71 ist gleichbleibend, wihrend der fir
den Rickwdrtstransport erreichbare Wert immer dem entspre-
chenden Wert des von der Stellung des Vorsprunges 64 ausge-
18sten Transportes (in entgegengesetzter Richtung) gleich ist.
Bei dieser Betriebsbedingung kann die N&hmaschine die norma-
len N&hte bei gleichbleibendemrTransport (gerades N&hen, Zick—
zackstich) sowie besondere Zierstiche bei gleichbleibendem
Transport (Zickzack mit drei Stichen, Vollstichstickereien,

usw.) durchfiihren.

B) Nockenbetrieb, unzutreffend auch automatischer Betrieb ge-
nannt. Der Abtaststift 41 ist mit dem Nocken 29 verbunden,

der den génzen Mechanismus und insbesondere die Sticheinstell-
welle zyklisch bewegt. Der Vorsprung 64 kann diese Bewegung
von einem HBchstwert bis zum Nullwert stufenlos regeln, wobei
die vom Nocken 29 ausgelSsten Transportwerte Verhﬁltnisgleich
abnehmen, und zwar ohne die Richtung zu &ndern (vor- oder

rickwirts).
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Naehmaschine mit selbsttaetiger Transportsteuerung mittels
Kurvenscheibe

PATENTANSPRUCHE

1. N&hmaschine mit sogenanntem automatischem Transport, d.h.
mit wenigstens einem Drehnocken, der dazu geeignet ist, den
Stofftransport zyklisch zu ver&@ndern, um besondere Ziersti-
che durchzufihren, dadurch gekennzeich -

5 n e t, dass sie ein Aussenbetd@tigungselement besitzt, mit
dem sich die durch den Nocken ausgeldsten Transportwerte

von einem Null- bis zu einem HOchstwert stufenlos regeln

lassen.

2. NZhmschine nach Anspruch 1, dadurch gekenn -
10 zelchne t, dass das Aussenbetdtigungselement die durch
den Nocken ausgeldsten Transportwerte &ndert, indem es sie

gleichzeitig in demselben Verh&ltnis hdlt.
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N&hmschine nach Anspruch 1, d adurch gekenn -
zeichnet, dass das Aussenbeti#tigungselement beim An-
dern des automatischen Transportes die Transportrichtung

nicht &ndert, d.h., dass der Vorwdrtstransport ein Vorwiirts-

transport bleibt, der Rilckwdrtstransport ein Rickwirtstransport

bleibt und der Nulltransport ein Nulltransport bleibt.

N&hmaschine nach Anspruch 1, bei der das die Werte des auto-
matischen Transportes ver&ndernde Aussenbetdtigungselement
die Grbsse einer verda@nderlichen, in der kinematischen Kette
des automatischen Transportes bewegend eingesetzten FKurbel

vom Null- bis zu einem HO8chstwert verdndert.

Ndhmaschine nach Anspruch 4, bei der ein Schwinghebel
den Abtaststift des Transportes als bewegtes Element

und eine von aissen verdnderliche Kurbel als bewegendes

Element vorsieht.

Nidhmaschine nach Anspruch 1, d adurch gekenn -
zeichnet, dass die den Nocken mit der Sticheinstell-
welle verbindende kinematische Kette aus zwei Gelenkvier-
ecken besteht, von denen das eine die bewegende, zwischen

Null und einem HBchstwert ver3nderliche Kurbel aufweist.

N&hmaschine nach 2nspruch 6, dadurch gekenn -
zeichnet, dass die beiden Pleuelstangen der Gelenk-

vierecke Zugstangen sind und, als solche, nur durch Zug be-

anspruchbar sind.

N&hmaschine mit sogenanntem automatischem Transport, d.h.
mit wenigstens einem Drehnocken, der dazu geeignet ist, den

Stofftransport zyklisch zu verdndern, um besondere Ziersti-

gekennzeichnet,
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dass sie eln Aussenbetdtigungselement besitzt, mit dem sich
die durch den Nocken ausgeldsten Transportwerte von einem
Null- bis 2zu einem H&chstwert stufenlos regeln lassen, wenn
der Nocken eingeschaltet ist, und das, wenn der Nocken ausge-

schaltet ist, sich wie eine normale Stichl&ngeneinstellvor-

richtung verhéilt.

gekenn -~
zeichnet, dass ein Aussenbetdtigungselement zur Um-
steuerung des Transportes vorgesehen ist, das direkt auf den

Schwinghebel wirkt.
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