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@ Spandickenbegrenzer fiir elektromotorisch betriebene Handhobelgerite o.dgl.

@ Es wird ein Spandickenbegrenzer fir elektromotorisch
betriebene Handhobelgerate beschrieben, der aus einer die
vordere Hobelsohle bildenden hdéhenverstellbaren
FGhrungsplatte besteht die vor dem rotierenden Hobelkopf
liegt und zur Anlage am Werkstlick dient.Die Fihrungsplatte
(5) ist aus zwei aneinanderliegenden Teilplatten (13, 19)
aufgebaut, deren Lage zueinander durch senkrecht zu den
Teilplatten verstellbare Abstandshaiter einstellbar ist. Durch
diese Ausgestaltung kann die die Auflagefiache bildende
Hobelsohle der Fihrungsplatie unabhéngig von Ein-
bautoleranzen in ihrer Lage gesichert werden. Die Auflagef-
lache 18Rt sich auch noch nachtraglich in einfacher Weise zur
hinteren Hobelsohle ausrichten.
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Spandickenbegrenzer flir elektromotorisch betriebene Hand-

hobelgeridte o.dgl.

Die Erfindung betrifft einen Spandickenbegrenzer fiir elektromo-
torisch betriebene Handhobelgerdte o.dgl., bestehend aus einer
die vordere Hobelsohle bildenden hdhenverstellbaren Fiilhrungs-
platte, die vor dem rotierenden Hobelkopf o.dgl. liegt und zur
Anlage am Werkstilick dient.

Bekannte Spandickenbegrenzer dieser Art sind iber eine Verstell-
spindel und einen Handknopf in ihrer Hbhe gegeniiber dem drehbaren
beelwerkzeug aber auch gegeniiber der hinteren Hobelsohle aus-
richtbar, die im allgemeinen tangential zum Flugkreisdurchmesser
des Hobelwerkzeuges verlduft. Filir die exakte Bearbeitung mit
solchen umfangsschneidenden Werkzeugen kommt es daher sehr darauf
an, dag die jeweils die Auflagefiihrungen des Handhobels auf dem
Werkstiick bildenden Fithrungsfldchen, d.h. also die hintere Hobel-
sohle und die Fihrungsplatte mit ihren Auflagefl&chen parallel
zueinander ausgeiichtet sind. Aufgrund von Herstellungstoleranzen
ist dies nicht immer der Fall. Solche toleranzbedingten Abwei-
chungen in der Flucht der beiden Hobelsohlen werden bisher durch
Nachbearbeitung, entweder durch ein Planfrdsen oder ein Plan-
schleifen behoben. Mbglich ist es auch, daB bei einfachefea Ge-
rdten auf die Prdzision bei der Bearbeitung verzichtet wird.
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Der Erfindung liegt die Aufgabe zugrunde, einen Spandickenbe-
grenzer der eingangs genannten Art zu schaffen, mit dem in ein-
facher Weise ein Ausrichten der vorderen und der hinteren Hobel-
. sohle ohne zus&tzliche Bearbeitung méglich ist.

Die Erfindung besteht darin, da8 die Filhrungsplatte aus zwei
aneinanderliegende Teilplatten aufgebaut ist, deren Lage zu-
einander durch an mindestens drei Stellen angeordnete und
senkrecht zu den Teilplatten verstellbare Abstanzhalter ein-
stellbar ist. Durch diese Ausgestaltung wird die Lage der
unteren, die Auflagefldche bildenden Hobelsohle der Fihrungs-
platte des Sbandickenbegrenzers unabhdngig von Einbautoleranzen
der Fihrungsplatte und deren Héhenverételleinrichtung. Die Auf-
lageflédche selbst 1dBt sich auch nachtr&dglich noch in relativ
einfacher Weise zu der hinteren Hobelsohle ausrichten.

Vorteilhaft ist es, wenn die vom Werkstiick abgewandte erste
Teilplatte.als ein Fihrungsrahmen ausgebildet ist, an dem die
zweite Teilplatte mit verstellbaren Anschldgen gehalten ist,
die durch Offnungen in dem Filhrungsrahmen durchgreifen und wenn
die Abstandshalter als von der zweiten Teilplatte aus gegen den
Fiihrungsrahmen gedriickte Stellschrauben ausgebildet sind. Die
Anschlédge kdnnen zweckmdfig Klemmschrauben sein, die von der
freien Seite des Fihrungsrahmens aus betdtigbar sind, wobei
diese Klemmschrauben durch Langldcher in Fiihrungsrahmen ragen
und die zweite Teilplatte eine in Richtﬁng dieser Langlocher
gegeniiber dem Fihrungsrahmen verstellbare Auflageplatte ist.
Diese Ausgestaltung l&B8t eine gewisse Beweglichkeit zwischen
Fihrungsrahmen und Auflageplatte zu. Die Stellschrauben von der
freien Seite der Auflageplatte aus betdtigbar sind, d.h. also
von der Hobelsohle aus, was bei versenkten Schraubk&pfen ohne
weiteres mdglich, dann ergibt sich der Vorteil, daBf die Lage
der Auflageplattéﬁﬁehr einfacher Weise justiert werden kann.

Bei Ausfiihrungsformen, bei denen die Auflageplatte cegeniiber
dem Fihrungsrahmen in L&ngsrichtung verschiebbar sein soll,
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wie das bei besonderen Bauarten von Handhobeln fiir Profilarbeiten
zweckmdBig und schon vorgeschlagen ist, kann in sehr einfacher
Weise vorgesehen sein, daB8 die Stellschrauben mit einem zum Fiih-
rungsrahmen hin gerichteten Hohlraum zur Aufnahme einer Kugel
versehen sind. Am Filhrungsrahmen kénnen dann zur Fiihrung dieser
Kugeln Nuten angeordnet werden, deren Querschnitt dem Kugeldurch-

messer angepaft ist und die in Richtung der Langl&cher verlaufen,
durch die die Klemmschrauben ragen.

In der Zeichnung ist die Erfindung anhand von einem Ausfithrungs-

beispiel dargestellt und in der nachfolgenden Beschreibung er-
ldutert. Es zeigen:

Fig. 1 eine schematische Seitenansicht eines mit dem neuen

Spandickenbegrenzer ausgeriisteten elektromotorisch
angetriebenen Handhobelgerétes,

Fig. 2 einen Teilschnitt durch die héhen- und l&ngsverstell- -

bare Lagerung des Spandickenbegrenzers des Hobels der
Fig. 1,

Fig. 3 eine Draufsicht auf den Spandickenbegrenzer der Fig. 2
und

Fig. 4 einen Teilschnitt durch die Fig. 3 ldngs der Linie IV.

Der in den Figuren dargestellte Handhobel 1 besteht in an sich
bekannter Weise aus einem Aufnahmegehduse 2 fiir einen Elektro-
motor, der iiber ein Getriebe einen Hobelkopf 3 antreibt, dessen
unterer Umfangsbereich in eine Offnung zwischen der Hinterkante

4 einer Fithrungsplatte 5 und der Vorderkante 6 der hinteren Hobel-
sohle 7 hereinragen. Die Flihrungsplatte 5 ist Teil des Spandicken-
begrenzers, der als Ganzes mit dem Bezugszeichen 8 versehen ist.
Die Flhrungsplatte 5 ist iber eine Schraubspindel 9, die aus den
Fig. 2 und 3 ersichtlich ist, {iber einen Handknopf 10 hdhenver-

stellbar. Damit kann in bekannter Weise die Spandicke eingestellt

-6-
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werden, die vom Hobelkopf bzw. von dessen am Umfang angeordneten
Messern beim Bearbeitungsvorgang abgehoben werden soll. Die
hintere Hobelsohle 7 ist, wie ebenfalls bekannt, mit ihrer Auf-
lagefldche 7a tangential zum Flugkreis 11 des Hobelkopfes 3 an-
geordnet. Die Fiihrungsplatte 5 bzw. deren Auflagefldche 5a wird
zur Einstellung der Spandicke entsprechend in der HShe verstellt.

Da flir diesen Hobelvorgang und fiir die Genauigkeit der Bearbeitung
die untere Auflagefldche 5a der Fihrungsplatte 5 und die Auflage-
fl&che 7a der hinteren Hobelsohle 7 genau parallel zueinander
stehen miissen, dies aber aufgrund von Herstellungstoleranzen und
der Lagerung der Fiihrungsplatte 5 am Gehduse 2 nicht immer der
Fall ist, wird die aus den Fig. 2, 3 und 4 ersichtliche Ausge-
staltung der Fithrungsplatte 5 getroffen.

Wie aus den Fig. 2 und 3 zu erkennen ist, ist die Filhrungsplatte 5
aus zwel aneinanderliegenden Teilen aufgebaut. Die Fiihrungsplatte 5
besteht ndmlich aus einem der Hbhenverstelleinrichtung 12 mit der
Spindel 9 zugeordneten Fiihrungsrahmen 13, der vier symmetrisch zur
Mittelldngsebene 14 angeordnete Langldcher 15 aufweist, in die von
oben vier Klemmschrauben 16 mit einem die Seitenkanten der Lang-
1l6cher 15 {iberdeckenden Kopf 16a durchgefiihrt sind. M6glich ist
auch, wie Fig. 3 zu entnehmen ist, die Anordnung von Unterleg-
scheiben 17. Diese Klemmschrauben 16 greifen in ein Gewinde 18
einer Auflageplatte 19 ein, welche durch die in den Langléchern

15 gefiihrten Klemmschrauben 16 mit dem Filhrungsrahmen 13 so ver-
bunden ist, daB dessen untere Fldche 13a, welche somit einen

Teil der Filhrungsplatte 5 bildet, an der Auflageplatte 19 anliegt.

Um die Lage der Auflageplatte 19 gegenﬁber der Unterseite 13a
des Filhrungsrahmens 13 verstellen zu k&nnen, sind, wie aus den
Fig. 3 und 4 hervorgeht, von der Unterseite der Auflageplatte 19
aus Verstellschrauben 20 jeweils in Gewindebohrungen 21 der Auf-
lageplatte 19 eingeschraubt, die an ihrem von der Auflageflé&che
5a abgewandten Seite mit einem Hohlraum 22 zur Aufnahme einer

Kugel 23 versehen sind. Die mit einem Betdtigungsschlitz 20a
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versehene Seite der Verstellschrauben 20 ist vollkommen in der
Gewindebohrung 21 versenkt angeordnet, so daB eine glatte Auf -
lagefldche 5a beibehalten werden kann. Die Kugeln 23 werden je-
weils in Lé&ngsnuten 24 am Fihrungsrahmen 13 gefiihrt, die es eben-
so wie die Langlocher 15 ermdglichen, daB die Auflageplatte 19
iiber eine Gewindespindel 25, die von einem Handrad 26 aus betd-
tigt wird, in Richtung der Lédngsmittelebene 14 zum Fithrungsrah-
men 13 verschoben wird, ohne dafl jedoch die Lageneinstellung der
" Auflageplatte 19, die iliber die Verstellschrauben 20 vorgenommen
wurde, gegeniiber der Hobelsohle 7 bei einer solchen Verschiebung
verdndert wird. Beim Ausfiihrungsbeispiel sind sowohl vier Klemm-
schrauben 16 als auch vier Verstellschrauben 20 vorgesehen. Zur
Verstellung der Auflageplatte 19 gegeniiber dem Fihrungsrahmen 13
kénnen aber auch nur drei Verstellschrauben 20 geniigen, deren
Hilfe ebenfalls eine rdumliche Lagenverdnderung der Auflageplatte

19 gegeniiber dem Flihrungsrahmen 13 mdglich ist.
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Anspriiche

Spandickenbegrenzer fiir elektromotorisch betriebene Handhobel-
gerdte o.dgl., bestehend aus einer die vordere Hobelsohle bil-
denden hthenverstellbaren Fiihrungsplatte, die vor dem rotieren-
den Hobelkopf o.dgl. liegt und zur Anlage am Werkstiick dient,
dadurch gekennzeichnet, daf die Fiihrungsplatte (5) aus zwei an-
einanderliegenden Teilplatten (13, 19) aufgebaut ist, deren
Lage zueinander durch senkrecht zu den Teilplatten verstell-
bare Abstandshalter (20, 16) einstellbar ist.

Spandickenbegrenzer nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,

"daB an mindestens drei Stellen Abstandshalter (20, 16) vorge-

sehen sind.

Spandickenbegrenzer nach den Anspriichen 1 und 2, dadurch ge-
kennzeichnet, dasg die vom Werkstiick abgewandte erste Teilplatte
als ein Fihrungsrahmen (13) ausgebildet ist, an den die zweite
Teilplatte (19) mit verstellbaren Anschl&gen (16) gehalten ist,
die durch 6ffnungen (15) in dem Fiihrungsrahmen (13) durchgrei-
fen und daB die Abstandshalter als von der zweiten Teilplatte
(19) aus gegen den Fiihrungsrahmen (13) gedriickte Stellschrauben
(20) ausgebildet sind.
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Spandickenbegrenzer nach den Anspriichen 1 bis 3, dadurch ge-
kennzeichnet, daB die Anschldge Klemmschrauben (16) sind, die

von der freien Seite des Fiilhrungsrahmens (13) aus betdtigbar
sind.

Spandickenbegrenzer nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet,
daf die Klemmschrauben (16) durch Langl&cher (15) in dem Fith-
rungsrahmen (13) ragen und daB die zweite Teilplatte eine in

Richtung dieser Langl&cher (15) gegeniiber dem Flihrungsrahmen
(13) verstellbare Auflageplatte (19) ist.

Spandickenbegrenzer nach Anspruch 3, dadurch gekennzeichnet,
daf die Stellschrauben (20) von der freien Seite der Auflage
platte (19) aus betd@tigbar sind.

|

Spandickenbegrenzer nach den Anspriichen 5 und 6, dadurch ge-
kennzeichnet, daf die Stellschrauben (20) mit einem zum Fith-
rungsrahmen (13) hingerichteten Hohlraum (22) zur Aufnahme
einer Kugel (23) versehen sind.

Spandickenbegrenzer nach Anspruch 7, dadurch gekennzeichnet,

daB8 am Filhrungsrahmen (13) zur Fihrung der Kugeln (23) Nuten

(24) vorgesehen sind, deren Querschnitt dem Kugeldurchmesser

angepaBt ist und die in Richtung der Langldcher (15) verlau-
fen, durch die die Klemmschrauben (16) ragen.
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